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P A T E H T E  
a favor de la

Societá Italiana E r n e s t o  B r e d a
por:

!I Mecanismo de accionamiento eléctrico múltiple a dis­
tancia para aparatos que tienen varias posiciones de trabajo "

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

En varias aplicaciones industriales se presenta el pro­
blema de accionar eléctricamente, a distancia, un aparato que ha de 
tomar varias posiciones de funcionamiento. Entre otras, es importan­
te el caso de las centrales de distribución automáticas y el de la 
tracción eléctrica; en este ultimo se ha de tener en cuenta la nece­
sidad de hacer accionar desde la plataforma del maquinista los com­
binadores-reguladores de una o varias locomotoras (accionamiento 
múltiple).

La presente patente se refiere a un procedimiento que per 
mite obtener esta transmisión de accionamiento con un numero muy^redu— 
cido de conductores, si se compara con los procedimientos ya conoci—
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dos. El principio del nuevo procedimiento ea el siguiente:
El aparato que se ha de gobernar está accionado por un 

motor eléctrico de corriente continua o monofásica. La alimentación 
de este motor se efectúa por un sistema de -m- conductores montados 
en paralelo, mas un conductor de retorno de la corriente. Los -m- 
conductores montados en paralelo terminan por un lado en -m- inte­
rruptores accionados por el mecánico por medio del aparato de manio­
bra, mientras que por el otro lado dichos conductores terminan en 
otros interruptores, en número de -m- también, accionados directa­
mente por el aparato accionado, por ejemplo por medio de levas soli­
darias del árbol de este último aparato.

a cada posición corresponde un grupo de -n- interrupto­
res cerrados por el lado del aparato de accionamiento, y un grupo 
de -n- interruptores abiertos por el lado del aparato accionado.

El numero de las diferentes posiciones que se pueden ob*̂  
tener resulta del número de combinaciones de -m- objetos en grupos 
de -n- por grupo; generalmente se adopta para -n- el valor que per­
mite el número máximo de dichas combinaciones.

El circuito excitador del motor del aparato accionado 
se conmuta por el aparato de accionamiento de modo que el paso del 
aparato accionado de una posición a otra se efectúe en el sentido 
deseado por el operador.
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Con un solo aparato de accionamiento se puede accionar si­
multáneamente varios aparatos empalmando los conductores para estos 
últimos sobre los conductores correspondientes que salen del aparato 
de accionamiento.

En el plano adjunto se representa eB esquegia y como ejem­
plo:

En la figura 1, la disposición de accionamiento para dos 
o mas aparatos, la cual posee 20 posiciones de funcionamiento.

En la figura 2, un cuadro de las combinaciones.
En este caso se ha escogido m = 6 y n = 3, de lo que re­

sultan precisamente 6 x 5 x 4  = 20 combinaciones.1 x 2 x 3



El aparato de accionamiento acciona los seis interrup­
tores -a-b-c-cL—e-f—; en cada úna de sus posiciones tres de sus in­
terruptores están cerrados y los otros tres abiertos.

El aparato accionado está provisto de seis interrup­
tores -a'-b'-c'-d'-e'-f'- unidos respectivamente con -a-b-c-d-e-f-; 
en cada una de sus posiciones están abiertos tres interruptores del 
aparatos accionado, correspondientes a los tres interruptores ce­
rrados del aparato de accionamiento, mientras que los otros tres es- 
tan cerrados.

Si por ejemplo se lleva el aparato de accionamiento a 
su posición 3a, se cierra los interruptores -a-b-c-; entonces el 
circuito del motor resulta cerrado en todas las posiciones del apa­
rato accionado fuera de su posición 3a, y por consiguiente el apara­
to accionado gira hasta que, habiendo alcanzado su posición 3a, los 
interruptores -a'-b'-c'- se abren e interrumpen el circuito; el apa­
rato accionado se para en la dicha posición 3a.

El conmutador -C- representado en la figura 1, es accio­
nado por la manivela del aparato de accionamiento durante la corta 
oarrera que hace la manivela en un sentido u otro antes de hacer 
girar el árbol que lleva las levas que accionan los interruptores. 
Este conmutador dispone el circuito excitador de modo que el senti­
do de rotación del motor tiene por consecuencia que se suceden las 
varias posiciones del aparato accionado en el sentido correspondien­
te al sentido del accionamiento.

En la tabla, figura 2, se indican las aberturas y cie­
rres de cada interruptor correspondientes a las diferentes posicio­
nes.

La disposición descrita puede servir al accionamiento 
múltiple de locomotoras eléctricas lo mismo en el caso de que los 
interruptores y conmutadores del circuito principal de las locomo­
toras están accionados mecánicamente por levas accionadas por el 
motor, como en el caso en que cada interruptor y cada conmutador es­



tá accionado separadamente ya sea eléctricamente, o bien electro 
neumáticamente, o bien neumáticamente, en cuyo caso el motor de ac­
cionamiento representado en el plano acciona un cilindro provisto 
de contacto cuyo objeto es insertar para cada posición los imanes 
correspondientes, o una disposición para cerrar o abrir válvulas en 
el conducto del aire comprimido.
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3e reivindica como objeto de esta patente:
1) Sistema de accionamiento eléctrico a distancia para uno 

o varios aparatos con varias posiciones de funcionamiento, caracte­
rizado porque, a fin de emplear un numero muy reducido de conducto­
res-transmisores en comparación con los sistemas empleadoas hasta 
ahora, uno de los conductores que alimentan el motor eléctrico que 
acciona el aparato accionado, está Gubdividido en -m- conductores 
montados en paralelo, los cuales terminan en —m— interruptores ac­
cionados por el operador y en -m- interruptores accionados por el 
aparato accionado, estando los dos grupos dispuestos de modo que
a cada posición corresponde un grupo de -n- interruptores cerrados 
por el lado del accionamiento, con los interruptores correspondien­
tes abiertos por el lado del aparato accionado, (siendo el numero 
de las posiciones posibles del orden: m (m-1) (m-2) m-(n-l) en el
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cual ademas el sentido del movimiento con que eX ápáráto accionado 
alcanza la posición deseada se establece por medio de un conmutador 
montado en el aparato de accionamiento que, al variar el sentido de 
la corriente excitadora del motor, determina el sentido de rotación 
del mismo.

2) Mecanismo de accionamiento eléctrico múltiple a distan­
cia para aparatos que tienen varias posiciones de trabajo.

Bar-
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celona 30 de enero de 1921.



I 1 I * 1


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



