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iaña a la Solicitud deMemoria descriptiva que se acompaña a la solicitud de Pa­
tente de Invención por VEINTE anos a favor de Mr, L u c i e n 
C h a r l e s  S t u r b e l l e ,  Ingeniero, residente en ñtoc- 
kel, cerca de Bruxelles (Bélgica), por "UN TRANSFORMADOR DF ENER­
GIA MECANICA'', presentada en el Ministerio de Trabajo, Comercio 
é Industria.

El objeto de este invento lo constituye un aparato transfor­
mador de snergia mecánica, que permite transformar un acoplamien­
to constante, de velocidad también constante, en un acoplamiento 
variable tanto mayor cuanto más pequeña sea la velocidad. Ese 
aparato se basa, lo mismo que otros conocidos, en la entrada en 
rotación, por el árbol motor, de unas masas que crean unas reac­
ciones las cuales provocan el arrastre del árbol mandado, o árbol 
resistente, pero se distingue esencialmente de los aparatos cono­
cidos, en el hecho de que la resultante de las reacciones debidas 
á la rotación de las masas determina el arrastre del sistema de 
masas en movimiento en derredor del árbol motor, en un plano per­
pendicular á la dirección de ese árbol.

Fn la realización práctica del invento se caracteriza el 
aparato por el hecho de que la rotación del árbol motor se utili­
za para poner en rotación, con una velocidades angelares varia­
bles, unas masas determinadas, las cuales crean asi unas reac­
ciones en un marco de soporte que puede girar a su vez con dichas 
masas en derredor del árbol motor y arrastrar asi en su movimien­
to al árbol resistente.

F1 adjunto dibujo ilustra esquemáticamente y a titulo demos­
trativo la realización más sencilla del invento, realización en 
la que se supone una sola masa puesta en rotación por el árbol 
de mando, designando!
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La fijara l, ana planta de la disposición de conjunto del 
aparato.

La figura 2, una sección en corte que se supone dado, en esa 
figura 1, por la linea X-Y, y

La figura 3, un corte parcial con proyección vertical que 
pasa por el eje de rotación.

En esS3 fi guras representa 1 un árbol motor que arrastra, 
por medio de unos piñones 2 que forman entre si un ángulo recto, 
á un árbol en el cual se fija una manivela 4, Esta manivela arras­
tra, en su movimiento de rotación en derredor del árbol 3, á otra 
manivela 6, por el intermedio de unas bielitas 5. T.a citada mani­
vela 6 tiene en su extremidad una masa determinada y gira en de­
rredor de un pivote 7, excéntrico con respecto al centro del ár­
bol 3, Se deduce de ello que la masa 6 gira, cuando el aparato 
se encuentra en reposo, en un plano paralelo á la dirección del 
árbol motor 1. El pivote 7 se fija á un marco ó bastidor 8, ó á 
cualquier otro dispositivo de soporte que pueda girar alrededor 
del árbol motor 1. Ese marco 8, que en el ejemplo que se ilustra, 
le sirve de cojinete al árbol motor 1, es además solidario del 
árbol mandado ó árbol resistente 9.

A su movimiento de rotación en derredor del pivote 7, la ma- 
nivéla 6, que lleva la mencionada masa, describe un circulo y 
disfruta de una velocidad angular variable. Se deduce de ello que 
el pivote 7 es solicitado por unas reacciones que, á una vuelta 
ó revolución completa de la manivela 6, da una resultante diri­
gida en el sentido de una linea que no se aparta de la recta, 
uniendo los centros de los ejes de rotación 3, 7, y formando en 
todo caso un ángulo constante con ella. Esas reacciones obran á 
cierta distare ia del centro del árbol motor 1 y determinan, por 
lo tanto, un acoplamiento que tiende á hacer que gire el árbol 8 
y, por consi.guiente, el árbol 9, en derredor del árbol motor re­
ferido 1.
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Si juiciosamente se coloca el pivote 7, ge puede obtener:
•\Io- Un acoplamiento que obre en el mismo sentido que el 

árbol motor, ó bien
2o- Un acoplamiento que obre en sentido inverso con respecto 

á ese árbol motor.
3o- Un acoplamiento nulo.
Resulta de ello, que, con arreglo á la posición que se le 

de al pivote 7 se puede obtener, ya la marcha directa ó la rota­
ción del árbol 9 en el mismo sentido que el árbol 1, ó una marcha 
inversa, ó bien la inmovilidad. En efecto la resultante de las 
reacciones producidas por la rotación de la masa 6 en derredor 
de 7, se ejerce en la extremidad de un brazo de palanca corres­
pondiente al radio del circulo descrito por la proyección orto- 
nogal de la masa 6 en el marco 8, en el plano perpendicular á la 
dirección del árbol 1, Si el árbol 1 gira con una velocidad cons­
tante, y si el pivote 7 se sitúa por encima del piano que pasa 
por los árboles 1-3 en el sentido del movimiento, el árbol 9 
será por consi uiente arrastrado en el sentido de ese movimiento. 
Ahora bien, por ese hecho disminuye la velocidad de rotación del 
árbol 3 asi como las reacciones debidas á la rotación de la masa 
6 en derredor del pivote 7 y, por el contrario, van á agregarse 
á esas reacciones las debidas al movimiento de rotación en derre­
dor del árbol 1, $i estas últimas reacciones son suficientes para 
vencer la resistencia opuesta por el árbol 9, todo el sistema 
girará con la misma velocidad y se realizará asi un arrastre equi 
valente al obtenido en los sistemas ordinarios de transmisión por 
el mando llamado de toma directa. La masa 6 no es preciso que ne­
cesariamente entre en rotación en derredor del pivote 7, sino que 
asimismo se podria montar libremente en la extremidad de la biela 
6 y afectar la forma de un rodillo pequeño que gire en una leva 
excéntrica fija al marco 8 como con lineas de puntos lo indica 
en 12 la fi gura 3,



Claro es que en la práctica se puede hacer uso de una diver­
sidad de masas 6 accionada por uno de los árboles 3, recibiendo 
su movimiento de la transmisión por piñones 2 accionada por el 
árbol motor 1,

Puesto que las reacciones que provocan el arrastre del marco 
8, son reversibles, evidente es que el árbol 9 ge podria utilizar 
como árbol motor, y el árbol 1 como árbol resistente o árbol

»
mandado sin modificar por ello el funcionamiento del aparato.

N 0 T A : - :-
Se reivindica como nuevo y de propia invención:
1°,- Un aparato transformador de energia mecánica, en el que 

unas masas entran en rotación por el árbol motor y crean unas 
reacciones que provocan la rotación del árbol resistente, carac­
terizado dicho aparato por el hecho de la resultante de las reac­
ciones debidas á la rotación de las masas determina el arrastre 
del sistema de masas en derredor del árbol motor, en unos planos 
perpendiculares á la dirección de ese árbol,

2o- Una forma de ejecución del aparato reivindicado en el 
punto anterior, caracterizada por el hecho de que se utiliza la 
rotación de un árbol motor para que entren en rotación, con unas 
velocidades angulares variables, unas determinadas masas que 
crean unas reacciones en un marco de soporte propio para girar un
derredor del árbol motor, arrastrando en su movimiento al árbol 

*
rési atente.

3°.- Una forma de ejecución de un aparato como el reivindi­
cado en,los puntos precedentes, caracterizada por el hecho de que 
el árbol motor obra por medio de unos piñones cónicos, en otro 
árbol que á su vez obra, por una manivela y por unas bielitas, en 
otra manivela que lleva una masa y gira en derredor de un pivote 
excéntrico con respecto al plano que pasa por el árbol motor y 
por el árbol de manivela, montándose ese pivote en un marco que
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puede girar en derredor del eje del árbol motor y forma cuerpo 
con el árbol resistente o árbol mandado.

Esta patente recae sobre "UN TRANSFORMADOR DE ENERGIA MECA­
NICA", como queda descrito en la presente memoria, caracterizado 
en la anterior Nota y representado en I03 adjuntos dibujos.

Madrid 29 de Enero de 1925
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