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Memoria descriptiva gus se acompafia 4 la Solicitud de Pa-

tente de Tnvencidén por VFINTE afiog & fevor de Mr, Luc i en
Charles S turbelle, Inzgniero, residente en Stoc—
xel, cerca de Bruxelles (Bélgica), por "UN TRANSFORMADOR DF ENER-
ATA MFCANTCAY, presentada en ¢l Ministerio de Trabasjo, Comerecio

é Industriz,

Fl objsto de este invento 1o congtituye un aparato transfor-
mador de energia mecénica, que permite transformar un acoplamien-
to econstante, Je velocidad tzmbién constante, en un acoplemiento
varjiable tanto mayor cuanto mas pequefia sea la velocidad, Ese
zparato se basa, 10 mismo gque Otros conoecidos, en 1ls entrada en
rotaeidn, por el 4rbol motor, de unas masas que Cresén unas reac-
ciones lss cuales provocan el arrastre del 4rbol mandado, § arbol
resistente, pero se distirgue esencialmente de los aparatos eono-
cidos, en el hecho de gue la resultante de las reaceciones debidas
4 1a rotacibén de lazs masas determina el arragtre del sistema Jde
magsas en movimiento en derredor del arbol motor, en un planv per-
pendicular 4 1z aireccidn de ese arbol,

Fn 1z realizacidn préctica del inventuo se caracteriza el

aparato por el hecho de que la rotaeidn del Arbol motor se utili-
za para poner en rotacién, con una velocidades angulares varia-
bles, unas masas determinadas, 138 cualeg crean asi unas reac-
ciones en un mareo de soporte que puede Zdrar 4 su vez con dichas
magasg en derredor del adrbol motor y arrsstrar 3asi en su movimien-
to 21 arbol resistente,

F1 sajunto dibujo ilustra esquemiticamente y 5 titulo demos-
trativo 1a realizacidn mas seneilla del invento, realizacidn en

. 7 ”
la que se supone unsa sola masa puesta en rotacioOn por el arbol

de mando, desiznando:



La fi qare 1, una planta de la disposicidn de conjunto del
apéarato,

La fizura 2, una seccidn en corte que se supone dado,en ega
fisura 1, por la linea X-Y, y

Lz fiazura 3, un corte parcial con proyeccidn vertieal que
pasa por el eje de rotacidn,

Fn esg&sg [iguras representa 1 un arbol motor que arrastra,
por medio de unos pifiones 2 que forman entre si un angulo recto,
A4 un arbol en el cual se fija una manivels 4, Esta manivels arras-
tra, en su movimiento de rotacidn en derredor del arbol 3, 4 otra
ménivele 6, por el intermedio de unas bielitas 5, Ta citada mani-
vela 6 tiene en su extremidad una masa determinada y gira en de-
rredor de un pivote 7, execéntrico con respecto al centro del Ar-

bol 3, Se deduce de ello gue la maga 6 gira, cuandc €l aparato

se encuentra en reposo, en un plano paralslo & la direccidn del

.

arbol motor 1, Fl pivote 7 se fija 4 un marco & bastidor 8, & &

cualquier otro dispositivo de goporte gue pueda zgirar alrededor
del 4rbol motor 1; Fse mareo 8, que en el ejemplo que ge ilustra,
le sirve de cojinete al arbol motor 1, es adsmas solidario del
4rhol mandado § arbol resistents 9,

A su movimiento de rotacida en derredior del pivoie 7, la ma-
nivéla 6, gue lleva la mencionada masa, describe un ecireulo y
disfruta de una velocidad angular variable, Se deduce de €llo que
el pivote 7 es golicitado por vnas reacciones que, & una vuelta
& revolueidn completa de la manivela B8, da una resultante diri-
gida en el sentido de una linea que noO se aparta de la recta,
uniendo los centros de los ejes de rotacidn 3, 7, y formando en
todo easo un angulo constante con ella, Fsas reacciones obran &
cierta distane ia del ecentro del Arbol motor 1 y determinan, por
lo tanto, un acoplamiento que tiende & hacer que gire el arbol 8
¥y, por consizuiente, el arbol 9, en derredor del arbol motor re-

ferido 1,
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81 juiciosamente se coloea el pivote 7, ge puede obtener:
A

1°- Un acoplamiento que obre en el mismo gentido que el
7’ ”»
arbol motor, 0 bien

2°- Un acoplamiento que obre en sentido inverso con respecto
”~ rd ’
a ese arbhol motor,

3°- Un acoplariento nulo,

. + 7 -

Kesulta de ello, que, con arrexylo & la posicidn que se 1le
de al pivote 7 se puede obtener, ya lz marcha directa § 1a rota-
cidn del 4rbol 9 en el mismo sentido que el arbol 1, § una marcha
inversa, 46 bien 1a inmmovilidad, En efecto 1la resultante de las
reaceciones producidas por 1la rotacidn de 12 masa 6 en derredor
de 7, se ejerce en la extremidad de un dbrazo de palanea corres-—
pondiente al radio del circulo descrito por la proyeceidn orto-

~

nogal de la masa 6 en el marco 8, en el plano psrpendicular & la
iireecidn del Arbol 1, Si el Zrbol 1 gira con una veloeidad cons-
tante, ¥ &si &l pivute 7 se situa por =ncima del plano que pasa
por los 4rboles 1-3 en el sentido del movimiento, el Arbol 9

gerid por consi wiente arrastrado en el sentido dae sse movimiento,
Ahorsa bien, por ese hecho digminuye la velocidad de rotacibn ael
arbol 3 asi como 1las reacciones debidas 4 la rotacidn de l; maga
6 en derredor del pivote 7 y, por el contrario, van £ agregarse
4 esas reacciones 1las debidas al movimiento de rotecidn en derre-
dor del arbol 1, Si estas Ultimas reacciones son suficientes para
vencer 1la resistencia opuesta por el arbol 9, todo el sistema
girard con la misma velocidad y se realizard agi un arrastre equi
valente 2l obtenido en log sistemas ordinarios de transmisidn por
el mando llamado de toma directa, La maga 6 no es preciso que ns-
cesariamente entre en rotacidn en derredor del pivote 7, sino que
asimismo se& podria montar 1ibremente en la extremidad de la bield
6 y afectar 1la forma de un rodillo pequefio que gire en una leva

excéntrica fija al marco 8 como con lineas de puntog lo indica

en 12 la figura 3,



Claro es que en 1la préctica se puede hacer ugo de una diver-

sidai de masas 6 accionada por uno de los arboles 3, recibiendo
. . s + 7 . o~ -

su movimiento de la transmisidn por pifiones 2 accionada por el
4rvol motor 1,

Puesto que lasg reacciones que provocan €l arrastre del marco
8, son reversibles, evidente es que el drbol 9 se podria utilizar
como arbol motor, y el 4rbol 1 como &rbol resistente § Arbol

3

mandado sin modi ficar por e€llo el funcionaniento del aparato,

-
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Se reivindica ¢omo nuevo y de propia invencidn:

1°,~ Un aparato transforma8dor de energia mecénica, en el que
ungés masas entran en rotacidn por el &rbol motor y erean unas
reacciones que provocan la rotacidn del arbol resistente, carae-
terizado dicho aparato por el heecho de la resultante de las reac-
ciones desbhidas 4 1a rotacibn de 1las magag determina el arrastre
del sistema ds masas en derredor del arbol motor, en unos planos
perpendiculares 4 1a direceidn de esse Arbol,

2°. Una forma de ejecucidn del avarato reivindicado en el
punto anterior, caracterizada por el hecho de que se utiliza 1la
rotacidn de un drbol motor para que entren en rotacidn, con unas
velocidades angulares variables, unas determinadas m;sas que
erean unds reaceiones en un marco de goporte propio para girar wun
derredor del Arbol motor, arrastrando en su movimiento al arbol

’

r¢sigtente,

¢

3° . Una forma de ejecuciin de un aparato como el reivinai-
¢cado en, 1los puntos precedentes: caracierizada por el hecho de que
el 4rbol motor obra por medio de unos pifionsg cdnicos, en otro
arbol que 4 su vez obra, por una manivela y por unas bielitas, en
otra manivela que lleva una masa y gira en derredor de un pivote

exeéntrico econ respscto al plano que pasd por el arbol motor y

por el 4rbol de manivela, montanlose ege pivote en un marco que
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puede zirar en derredor del egje del arbol motor y forma cuerpo

’

con el arbol resistente & &rbol mandado,
Fsta patente recas gobre "UN TRANSFORMADOR DE ENERGIA MECA-
NICA", como queda descrito en la presente memoria, caraecterizado

en 1la anterior Rota y repregentado en 103 adjuntos dibujos,

Madria 29 de Fnero de 1925,




e — -

A




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



