Grupo 7° Clase 632.

MZMORTIA JISCRIPTIVA

de la PATINTE DE INVENCION, por 20 afios, solicitada & favor de
ETABLISSTRENTS ED0UARD BALIN, residentes en RUZIL (Seine et Qise)
para "SISTEMA SINCRONVIZADOR Y D3 TSCAPE, CON O SIT HILO, PARA APA-
RATOS D3 MOVIMNIENTO CIRCULAR"

La presente invencidn la constituye un aparato nuevo que per-
mite la sincronizacidn y la isocronizacidn & distancia, con hilo d
sin 21, de dos aparatos moviles de movimiento circular tales como
por ejeuplo, los cilindros transmisor y registrador.

El mdtodo gue se va a describir y su aparato correspondiente
se destinan mas particularmente para ser utilizados en los aparatos
patentados por Mr. Edouard BILIN y por la Société Anonyme des TéLé—
graphes Bdouard BELIN, coaveaieantes 3 i1a transmision & distancia con
0 sin hilu, de todos los documentos graficos: Patentes almero 42409
de 12 de Febrero de 1908; nlmero 56.129 de 15 de Diciembre de 1913;
nlmero 56344 de 30 Znero de 1914 y ndmero 83579 de 9 de Abril de 192

La Patente nimero 70051 de 11 de Agosto de 1919 de ia Societé
Anonyme des TZIlégraphes Tdonard BZLIN, describe un sisteme de sin-
cronizacidn gque supone haberse realizado previamente el isocronismo
de los dos mdviles (tambores por ejevrmlo). Con arreglo 3 la rresente
invencidn, la sincronizacidn y la isocronizacidn son obtenidas por

un conjunto de operaciones concomitantes.
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Bajo el aspecto mds general del problema, sv tiene inicialmente
en dos estaciones -A-y -B-, dos pdaaulos F1 ¥y F, que Z& oscilan al
mismo tiempo y que accionan'cada uno, por cualquier medio apropiado,
el electro-iman -4~ de la Patents nlmero 70050 por ejemplo, el escape
de los dos tambores Ty v T2 cuyos movimientos deben ser hechos riguro-—
semente isdcroaos y sincrdnicos. Para facilidad en la exposicidn, se
supondrd que -A- es la estacidn transmisora v que se desea reglarse
scbre un p2ndulo, siendo -B- la estacidn receptora.

Habiendo efectuade un primer reglage aproximado de cada pdndulo sot
bre un cronfgetro & un p3ndulo tipo que bata al segundo, se envia por
medio de la llnea d de otre modo, el top del péudalo P, al electro-
imdn de escape 3, del tambor Tp; por este hecho el movimiento de este
3ltimo, es isdcrono.del de Py.

El top del p&adulo P, & reglar se envia enseguida al equipo del
dispositivo Optico receptor.del puesto -2-, osoilbgrafo por ejemplo;
en cada top de P,se tendra puds sobre Tp une traze exacta luminosa.

51 los dos p&ndulos son isOcronos, se concibe que las trazas sucesivas
se encontraran sobre una misma generatriz del tambor. Si Llos dos pea—
dulos baten tiempos diferentes, estas impresiones trazaran, sobre la
pruebe desarrollada, rectas —d- qQue irdn sspardndose hacia la parte
superior 0 inferior de la generatriz de. punto de partide (Pig. 1;.
Seghn el sentido de rotacidn del tambor y da posicidn de 1a recta, con
relacion & la generatriz,se tendrd una indicacidn en sentido y magni-
tud, sobre la separacidn de los periodos de los pendulos. Se modificara,
en consscuencia, la longitwd del pdndulo & reglar hasta comprobar el
riguroso isocronismo.

Pero si no se ha realizado el sincronismo, es decir, si los dos
p2ndulos no pasan Juntos por el mismo origen, la traza de los tops so-
bre la prusba no sera ya una generatriz sino que constard de dos gene—
ratrices g1 vy g2 mads o0 meanos distantes. #1 sincronismo buscado uo ten-
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dra lugar mds que si las dos generatrices viensn & confundirse en una
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'sola, lo que se conseguird desplazando en la cantidad convenlente,
sobre la traysctoria del peéndulo Py, el coantacto que d2 el top de es-
te pendulo. 3u este momento se puede estar sesuro de que si se suel-
tan, al mismo tiempo, los dos pdnaulos isdcronos, pondran en liber-—
tad despuss en los wismos instantes, a los tambores que accionan.
Segha la invencidn, cada pdndulo estd constituido por un tronco
-A= de abeto inysctado con acsite de lino ¥ montado sobre una supen- .
-sion de cuchillos -0- verticales, soportado por dos escuadras i jadas
en un marmol (Pig. 2). B1 reglage de la longitud del pdndulo se hace
por el tornillo V, cerca del eje de supension. Tn el aparato construis
do, el tronco visto en corte parcial en la Fig. 2, lleva en su base
un peso -X- que pesa pproximadamentevj Kilos. Fncima se encuentra un
dedo Dy reglable transversalmente, dd el top al pasar sobre el esti—
~lete -5- de un dispositivo -R— de ruptura (Fig.'3)sémejante al que ha
sido descrito :n la Patente ndmero 83579 citada. T reglage del top
se hace horizonteluente por el tornillo Vz'que acciona el resbalamien-
to del dispositivo de ruptura en unavgargantg -G~ de cola de milano
practicada én un mbntante -B- paraleld al plano de osecilacidn del
p3ndulo. Z1 reglage en altura se éfectla por botones moleteados ~byb—
que constituyen al mismo Tiempo los bornes de conexidn en el electro-
imdn de escape del tambor correspondients. Cada pdndulo se bompleta
con un electro-imdn —e-— cuya armadura termina con un pestilio -p-
que puede enganchar y retsner un dedoc de detencibnvD2 Ssituado en el
tronco y & un tercio aproximadamente de su altura. lediante un monta-
Je adecuado, 2stos electrosimames —S- 8@ encuentran en circuito con
el local del revelador de cads aparato.
Cuando sstd terminado‘el regleje y se pasa & la transmision, la
primera emisidn ds corriente se ene¢ia por los electro-imanes —e- y
tiene por objeto produecir, al wmismo tiempo, el escape de los dos pen-
dulos. Despul. 20 w:elo deu un inversor se envian las emisiones si-

gulentes al oscildgrafo del aparato receptor y el dispositivo de ry
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turs de cada pdndalo se encuentra en circuito con el electro-imdn de
escape del tambor correspondiente.

A partir de este iunstante, los dos tambores & 0rganos mdviles
marchan exactamente con la misma velocidad y repasan similtaneamente
por el origen comin de donde han partido.

gomo se ha dicho, este m2todo y su sparato pueden utilizarse en
todos los casos en que dos estaciones, en la que una accione & la
otra, los movimientos de los dos mdviles tengan que ser periodicamen-
te iscocronizados y sincronizados.

Se aplica en su totalidad al caso en que una sstacidn transmiso-
ra controla varias estaciones recsptoras.

Cuando los aparatos gue deben sincronizarse, no pueden ligarse
por ningin mando directo, tal como €l de um hilo & circuito y espe-—
cialmente en el caso de la telefonia sin hilos, es necesario poder
aségurar la perfectu concordancia de marcha de los peadulos U otros
registradores de tiempos. Esta concordancia debe aséguarar no solamen~
te el 1lsocronismo, sino tamblen el sincronismo de maners, pala ei ca-—
so ae un pdnaulv, yus ss pusda coacebir los vistagos de los volantes
siempre rigurosémente paralelos en el espacio.

El dispositivo indicado en la Patente nlmero 70051 ya citada,
no prevd la concordancia de posicidn de los registradores de tiempos
¥ @s necesario ademds su intercalacidn en el circuito durants toda
la transmisidn.

Bl sistems que se vad & describir conste de varias operaciones

sucesivas hasta la puesta on marcha del péndulo sincronizante. =n

sincronizador intervenga en adelante, en la regulacidén del sistema.
p3

Referi®ndosnos & la Figura 4 del adjunto dibujo, que muestra el

drgano regulador descrito en la Patente nlimero 70051 se comprendera

que pars realizar el perfeccionamiento idea es necesario:
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l° Dar al disco -7- acclonada por el motor, una velbcidad con-—

venlente reglable por un reostato ligado 2l mismo motor.

2°. Poner el aparato sincronizador en coincidencia de oscilacidn
con el pendulo de partida.

3°. — Soltar el pdndulo de llegada por el mismo funcionamiento
del sincronizador encargado de aseguzer la coincidencia de los mo—
vimientos.

1°. - E1 crondmetro -1'- sobre la marche del eual ha sido pre—
viemente reglado el pdndulo de partida, accione la armadura del
electro-imédn —4'- por medio de un re¥elador —R-—.

Ta velocidad del motor estd regulada con ayuda de su reostato
de manera que la detencidn del disco —7'~ se regule 3 cada vuelta
con el tlempo minimo posible, hasta tal modo que la detencidn sea
practicamente nula si el motor gira con bastaute regularidad.

Llevados los reguladores -K- y -H- desde la posicidn -1- & 1la
posicidn ~2-, cada oscilacidn del crondmetro se oye en el telefono
—E- por la accidn, sobre el secundario ~F—, del semi-primario —p'-.

Por otra parte & cada vuelta del disco —7'— el circuito de la
pila p} se cierra sobré el primario —p-.

La llave -~ estd sobre el tope de reposo.

Cuando el coatacto -9~ del disco ~7'— encuentra el contacto -
~10'— de 1a corona -12- se oye un segundo top en el telefono -E— \g
es facil, haciendo girar esta corona —-1z— por medio del tornillo

~11l-, hacer coincidir los dos tops y comprobar asi el isocronismo

del diseo -7'~ comparado con el crondmetro ~1'—. Esta operacidn no

®s sin embargo indispensable y no constituye mds que un control su-

plementario que se puede evitar en 1la practica para ganar tiemro.
2°. - Al llevar el commutador -H- desds 1la posicidn —2- 3 1lg

posicidn -1-, el crondmetro -1'- no actls ya sobre el teldfono y es-

te 3ltimo recibe entonces los

tops que vienen del batidor de partida.
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Por el juego de la.corona -12- estos dos tops se ponen en coinci-—
dencia y se sabe que el top 1ocaiv el momento en que el pdndulo pasa

por la vertical.

31 se quiere soltar con seguridad el pdndulo de recpeidn para po—
nsrlo en coincidencia de marcha con el de transmisidn, es necesario
que el electro-imdn encargado de que se mantenga al maximun de su osci-
lacidn, le ponga en libertad eXactamente en un instante que distara
del Ultimo top de partida una cantidad igual & la de una semi—oscila—

cidn simple.

BEste fendmeno se produce pues obligatoriamente despues de una se-
mi-revolucidn del diseco =7"~, puesto que este Wltimo es reglado para
dar exactamente una wielta por cada oscilacidn simple del pendulo.

A2 .
La corona -12- llevs 3 este efecto un segundo contacto —log— dia~

metralmente opuesto al contacto ~101—
El contacto ~lo2~ estd ligado por la pila —p4- al electro-imin

-D- de desembrague del péndulo y al contacto de trabajo de 1la llave

.
Esto realizaio, desde que se ha establecido la coincidencis por la

aceldn del countacto —iOl~ ¥ el desplazanmiento convenliente de la eordna

-lo—, el operador hace presidn sobre la lave =il- y prepara la acecidn

del  contacto -102-. Cuando el disco =7'- ha daco media wuelta, el con-

tacto -9~ al encontrar 3 —lo.— cierra el circuito de 1g pila —p -y el

péndulo se encuentra autoumaticamente liberado én el momento preciso en

que &1 pendulo de partida alcanza ol maximum de su oscilacidn simple,

51 por cousecuencia de una duda, el operador no hiciera presidn sobre

la 1lave 30— en ¢ 1 momento coaveniente, la ﬁnica‘consecuencia de este

error seria retardar en uns vuelta la Puesta en sincronismo del aparato,

sin alterar en lo mis minimo la funcida de sincronismo puesto que el con-

tacto —lol— S€ encuentra aislado por la maniobra de la llave -—M— 1leveada

desde el tope de Teposo al tope de trabaje.

S1 los p2ndulos empleados en los dos puestos son pdndulos libres, es
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evidente que en razdn del amortiguamento, la amplitud de 1as oscila-
ciones disminuye sin cesar perjudicandose el isocronismo. Para evitar
oeste inconveniente es prudente agresar &l puésto de transmision, una
disposicidn rigurosamente conforme & la que acaba de describirse, de
tal manera que el operador de recepcion, regule en efecto su aparato,
no sobre el paso del pdndulo batidor de tiempo sobre la vertical,,sino
sobre las emisiones producidas por el sincronizador de partida en el
momento en que el contacto -9~ encuentre al contacto -101—.

Lo expuesto anteriormente hace comprender que la intervencion
del sincronizador no es ya necesaria, una vez que se ha producido el
escape del pdndulo; se evita asi toda deformacion del trazado si los
tiempos de detencidn de los difereantes 6rganos, tanto en los de par-—
tida como en Ltos de llegada, no son rigurosamsente iguales.

Resulta igualmente de esta disposicidn que habiendo sido hecho
el reglage definitivo entre sincrounizadores y no entre péndulos, el
batidor de tiempgonecesita necesariamente una duracidn de oscilacidn
corregspondiente de manera extricta & la de los crondmetros.

Del mismo modo que para evitar el amortiguemente del p2ndulo de
partida antes del escape y para aseguzar la coincldencla del escape
de las dos estaciones cuando se trata de aparatos de combinacion
(tales como 21 aparato descrito en la Patente ntmero 69696 de 14 de
Julio de 1919 por "Dispositivo para garantizar los secretos de las
- transmisiones telegraficas etc ...") son posibles todas las combina-
clones para que los operadores hagan presidn sobre las llaves -if- en
instantes que son fijados por tiempos o regimenes de sefiales 0 cuales—

guiera otras combinaciones convencionales.
RIIVITLSICACIONZS

Se reivindica como objeto de esta Patente:

l¢ - lMetodo para asegurar el isocronismo de marcha en los

apara-—
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tos de movimiento ecircular,.caracterizado por el empleo en cah esta-—
cidn de un péndulo de escape'y por la utilizacidn, en primer termino,
del pdndulo regulador para el escape del tambor de la estacidon 3 re-
glar & inscripcidn sobre este tasbor de los tops de oseilacida del
p®ndulo & regiar, inscripoibn que dad una traza cuya inclinacidn o rec-—
titud permite o comprueba la isocronizacidn sobre el pendulo & reglar
del que se modifica la longitud de un modo conveniente.

2° — letcuv para asegurar 8l sincronismo de mérCha en los apara-
tos de movimieato circular gsocronizaios segln la reivindicacidn -1,
caracterizado por el registro sobre el tambor & reglar de los tops de
oscilacion del pdundulo de escape reglador y del pdndulo de escape re—
glado, tgpiendo que llevar las trazas para ser confundidas por accidn
sobre la posicidn de un organo que d& sl top de oscilaeibﬁ re1ativa—
mente al eje del pendulo isocroniza’o.

20 _ Pd3ndulo sincronizador reglable para la realizacidn de los md-
todos de sincronizacidn reivindicadoé en 1y 2, caracterizados por

a) =1 montaje del cuchillo de suspension (c¢) en el tornillo (Vi)
mdvil en un sombrerete en que‘termina el pendulo y permite modifiecar
la longitud de la parté oscilante principal. |

b) La disposicion de un dedo (D) qus toca & cads paso o ruptura
(8, fijo cha posicidn es reglable paralelamente al plano de oscila-—
cion del pdndulo, por el carro (C) que resbala y por los tornilles
elevadores (b). |

¢) Un dedo (J5) con pestillo de detencidn (p) que comstituye la
armadura ds un <¢lectro-imdn (e, montado sobre una pleza fija.

4° - Modo de reglajs segln los metodos reivindicados en 1 y2vy
mas particularmente aplicable en las transmisiones sin hiio, caracte-
rizado en que en un telefono (%) o estacidn & reglar; se percibe la
oscilacion del pdndulo reglador del puesto transmisor y al mismo tiem—
po el top de partida del tambor 3 reglar y por desplazamiento del con-—

. 1
tacto movil (107) de este top se llega & la coincidencia de las des




-9 -
oscllaciones .
5° — Aparato para la aplicacidn del metodo de regléje reivindica«-

do en 4 caracterizado en que 3 180° del contacto mdvil (10'), un se-
gundo coatacto (102, puede, maniobrando un coumutador (M, provocar
el escape del p3ndulo & reglar, previamente sincronizado.

6° —~ Sistema sincroniéador y de escape, con o sin hilo} para apa-—
ratos de movimiento circular. Grupo 7° Clase‘63., reivindicando la

prioridad de la Patente Francesa de 5 ae Enero de 1924.

Barcelona 3 de Enero de 1925
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