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Esta nueva máquina de nuestra propia invención, reú­
ne todas las condiciones indispensables para que sirva 
de motor industrial, bu adquisición resulta muy econó­
mica y en su trabajo no exige otro gasto que el de su 
entretenimiento ¿

Los planos que acompañan a esta descriptiva memo-
*

r ia , representan fielmente la imagen del áUxXjLllEtviOxQEO 
visto de frente, de costado y en proyección horizontal¿ 

bi de mohento y mediante una ojeada por todos los 
planos, procediéramos a describir únicamente las piezas 

que motivan la resolución del movimiento, seguidamente 
nos dariámos cuenta del porqué el ¿üi’OLlLiAmCEOHO está 
obligado a promover un trabajo útil  como consecuencia de 
las periódicas reproducidas variaciones de velocidad y 
cambios de dirección que la máquina hace hacer a la fuer 

-za natural que en su interior interviene, fuerza natural 

que nada gasta, siempre es la misma tal como ge presenta 

en todos los cuerpos y en el caso que nos ocupa, por su 
efecto en la acción del propio peso de un cierto número 
de cuerpos móviles de igual masa y densidad que constan-
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-temente animados de dos movimientos simultáneos de rotja 
ción y de impulsión alternativa ejercen su influencia 
en unas ruedas receptoras de eje horizontal.

Este nuevo motor /iUi'011i¿lí.iólÜhÜ es una máquina f i ­
ja, su movimiento es ae revolución, consta de tres cuer­
dos, un receptor que difiere de todos los conocidos y 
dos distributores que en nada se asemejan a los que por 
ta l nombre se les distingue.

EL hEOEP'iOxi está formado per cierto número de rue­
das gemelas, de. circulo o^oligonales de lados iguales y 
según los planos que acompañan a esta descriptiva memo­
ria , trazados con arreglo a un proyecto determinado , cons 
-ta de seis ruedas poligonales, reguiares'á estas según 
los planos 1 y 2 están señalados con los números 1 2  3- 
-4 5 6- y en su emplazamiento, las vemos fijadas tres a 
cada extremo de un eje.horizontal -E- el que denomina­
mos EJE PKIEiElO, descansando este en dos coginetes de 
bolas - c - c -  f i jo s  en el ta.biero de una mesa o soporte - 
-  S - de suficiente altura que permite girar las ruedas 
receptoras sin rozar el suelo. Entre unas y otras rue­
das gemelas, median los espacios -H-H-H-H- en cada uno 
de e llos , según detallaremos oportunamente más adelante, 
son emplazados cuatro grumos de piezas entre las cuales 

forman parte los cuerpos móviles -E-M-M-E- que unicamen 
-te  vemos dibujados en escorzo por el orden y situación 
que suce si valúente en sus movimientos alternativos les 

corresponde ejercer su acción motriz en las ruedas re- 

-cep toras.

LOb DIEJEIBUIOEES a uno y otro lado del receptor, 
a cierta distancia del mismo y paralelamente los tres 

en sentido de sus longitudes, están situados los bancos 
-3 -B '- .  Ambos bancos son de iguales dimensiones y seme­
jantes a los empleados en los talleres de construcción1 

de máquinas para los trabajos de torno. En cada banco



-B-B - está montado según arte, un carro de movimiento - 
-C-C'- que solamente puede ser movido a voluntad como cau- 
-sa electiva por un eje horizontal -Z -Z '-  que tiene en el 
extremo saliente fuera del banco un volante -V-V- que des­
cansa en sus correspondientes coginetes, Cada carro s ir ­
ve de soporte a do s ccginetes - d e ' -  en los que se apoya 
respectivacuente un eje horizontal -E '-  E '- denominando a 
estos SJEb bEÜiIiíDíElQS distributores y reguladores de mo­
vimiento. En virtud ael circunstancial emplazamiento de 
ios  EJEb BECUIiBAhlOB cuando a voluntad imprimamos por me­
dio del mandbrio - i1- del volante -V- un movimiento de avan 
-ce o retroceso a los carros, bien para regularizar el movi 
-viento de la máquina, bien para ponerla en marcha o hacer­
la cesar, los EtEB bECOELARlOS se alejarán o se aproxima­
rán al EJE PEli^ihlO, pero siempre guardando los tres e jes 
un perfecto paralelismo; es de advertir que la regulariza- 
cion del movimiento de la máquina, puede hacerse automsti- 
-c amen te , en la práctica, seguramente procederemos a ello¿ 
Los distributores son piezas integrales del receptor y es 
condición fundamental, que el EJE PRIMARIO y los dos SE- 
GÜilliAElOS han de girar con igual velocidad y en la misma.

- 2 -

dirección.

BlEZáb móVlLEb, SU EELAUB-El  enlace del EJE PRIMA-- 
R1D con los bEüULI MARIOS atendiendo al principio fundamen­
tal que queda expuesto, se consigue por medio de una serie 

de transmisiones queppodemos ver en los  planos 1 y 2. En 
el EJE PRIMARIO -E- hay fijada una rueda -R- que manda su 
movimiente y la fuerza acumulada en el mismo por medio de 
una cadena de eslabones -e -  a otra rueda de igual diámetro 
—K' — situada en árbol general -E" -  en este mismo eje que 

descansa en sus coginetes al pié de los bancos -B- B'-hay 
dos ruedas -E-E- que comunican la misma fuerza y su movi­

miento a otra rueda -E '-  de igual diámetro situada en las

rrTOwrTTiCfcr.-Tr i iiin'M^lfírífÉr’Tr ~ ' líi" ; i



Ljes -E,M -  que se encuentran debajo de los bancos -B-B'- 
en estos dos ejes están respectivamente f i ja s  otras dos 
ruedas -J?” - que transmiten el mismo movimiento a otra rue_ 
da igual diámetro -i1'” - fijada en el EJE SEGUBBAEIQ ¿
Con esta última transmisión hemos conseguido derivar fuer 
-za y movimiento de la acumulada en el EJE Pnlk/uvlO a . los 
EJES SEGUELiElOS en las condiciones requeridas; esto no 
quieere decir que no se hubiere pociido obtener igual resul 
tado variando la posición de algunas transmisiones subs­
tituyendo a otros por vielas; en la práctica, según el lo_ 
-ca l donde se onstale la máquina o serie de máquinas nos 
veremos en el caso de proceder de muy distintas maneras.de 
conformidad con ios apoyos que se precisen en la instala­
ción de la máquina pero siempre sin  olvidar el principio 
fundamental precedentemente ya expuesto.

EELíGE BE LOS EJES SEGUHLAHIOS GOL LAS ROELAS KE- 
GEPfOKAb- Los EJES SEGUUI/AHIOS -E '-  distributores de la 
derivada energía del EJE PiiliXAiilO -E- tienen en sus res­
pectivos extremos que dan frente al correspondíante re­
ceptor unos pequeños anillos; en e llos , se apoyan por me) 
dio de horquillas los extremos de unas extensss.varillas 

-b -b -b -.
Las ruedas receptoras en el extremo de cada dos ra_ 

-yos paralelos soportan unos ejes que al exterior toaos 

e llos  presentan una cabeza cuadrada en las que
respectivamente se apoya una gran palanca de gobierno - 
-P -P -í- equilibrada por un peso -X-X-X- en cada una de 

dichos ejes.
Si unimos los libres extremos de las grandes pa­

lancas de gobierno -P-P-P- por medio de una  ̂ visagras, 
con los extremos de las varillas -b-b- que estpn apoya­
das en los  anillos Se los ejes secundarios E '-E '-  quea- 

rán enlazados los tres cuerpos de que cuenta la máquina 

El x'.EgEp POE y los dos BlSfKlBOPOnES.

u r r  m m  ~ r m  -  \ 1/*• i¡t¡ nnrm "
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. Una de las piezas más importantes del"i>iOÍ1QS AUTO

-nlUxWÓi'Oi.ü "es el 2ig-zag, sistema campueste de articulacio­
nes por las cuales en movimiento rectilineo alternativo es 
producido a una extremidad con velocidad creciente, en ra* 
zón del número ce elementos paralelos, por el movimiento 

circular alternativo de las dos palanquitas de la otra ex­
tremidad.

la  aplicación de los Zig-Z3g en las ruedas recep­
toras, son piezas insustituibles, ellossostienen en su úl­
tima articulación a los cuerpos móviles y a la vez son pro, 
pulsares de los mismos, merced a sus movimientos alterna­
tivos*

i m ^ i lU lÓ l  Y ELlLAüE U¡E LA¡3 PALALAGAS LE GOB1EH1ÍO, ÜOH LOS 

LEsPEOTlvQS GixUir'Ob 1)1» PIEZAS, EúiPLAZAl/ÜE JtL LAS nUnLAS ¿tíw 

-OKIPOLAS. ------------------------------------------------------------------------------------------

En cada uno de ios espacios que median entre unas 

y otras ruedas receptoras, hay emplazados cuatro grupos 

de piezas, que según los pianos 3 4 5 6 son vistas de fren 

te por el costado izquierdo de la máquina (estando en mar­
cea). Un ligero examen,nos dá a comprender que todas las rué 
das son semejantes y todos los grupos formados por igual nú­

mero de piezas que en nada se diferencian, bien pueden ser 
fabricadas a troquel; por lo tanto, en su descripción nos 

referimos a una sola rueda y a un solo grupo de piezas, Sea 

el piano número -3 - .  La rueda receptora f i ja  en su eje pri, 
-mario -E- está reforzada por dos anillos concéntricos - -  

-a -a '-  próximos a dicho eje -E-; del segundo an illo , par­
ten unos r ie les - r - r -  que terminan en lajkircunferencia de 

la rueda receptora; a derecha e izquierda de los r ie les  y 
en el mismo anillo -a - vienen emplazados los coginetes — 

- - c - c -  en ios que descansan los ejes de dos sectores de 

ruecas de engrane -s -e -  que por ser sus movimientos c ir -



mi, ____ ^   ̂•?**. '***-.. . ^ w , » s w  Jw+mM .̂.

-calares alternativos solo tienen dientes en una peque­
ña sección. Un extremo de estos dos sectores de ruedas 

-n- se enlaza con una varilla  -v -v- que parte de un 
pequeño brazo de palanca -j^'- situado y l i jo  en el eje 
-Q- que atraviesa un soporte en la circunferencia o 
bien al extremo de uno de los rayos de la receptora rué 
-da e je , que en su parte que sobresale de la rueda, pre 

-senta un cuadro - «l - con objeto de f i ja r  en él una 
gran palanca de gobierno, según ya hemos hecho mención 
en el segundo párrafo al describir el enlace del EJE 
bECUElqulO con las BUEDiS KECEf lOBSS.

Del primer anillo -a - y equidistante de los 
dos ejes -b-b- de los  antedichos sectores de ruedas, 
existe *un pernio -d- que atraviesa las dos primeras 

palanquitas - f - f -  de un transformador de movimiento 
el Zig-zag -i1-' í dichas palanquitas por medio de dos 
vastagos -n-n- se unen respectivamente a los rayos — 

- n ' -n ' -  de los sectores de ruedas de engrane -e -e -  y 
en virtud de este enlace el Zig-zag -l1-  transforma su 

in ic ia l  movimiento circular alternativo, en rectilineo 
alternativo.

Por último, en la extrema articulación del 
Zig-zag -1’- va unido o sostenido un cuerpo móvil -M- 
que a modo de carrito , por estar montado sobre rue- 
decitas de reborde, se encuentra convenientemente en­

carrilado en los ya mencionados r ie les  en estas

condiciones, cuando la máquina, el e je_-E '-  secunda­
rio trasfoime y comunique a las palancas de gobierno 

el movimiento, el Zig-zag -T- imprimirá sus alterna­

tivas impulsiones al  cuerpo móvil _M- y este en su re 

-corrido por los r ie les que le sirven de palancas, 

ejercerá su gravítica acción originando un movimiento 

de rotación en la rueda receptora, y como a su vez



actúa con movimiento alternativo, resulta que el cuerpo mo 
i-v il  -ti- ejercerá su influencia en-la rueda receptora, coh 
dos simultáneos movimientos, de rotación y de impulsión 

alternativa, a semejanza de una fuerza animada cuando se 
aplica al manubrio de un eje horizontal y si el movimien­

to continuo implica como dijo el eminente EblbClí "una fuer­

za sostenida con movimiento impulsivoV la máquina mQTOE 
ñUí'OhliUíuóií'ÜhO demuestra la solución.

Si superponemos los planos números 3 4 5 y6 hacién 
dolos coincidir, veremos por transparencia del papel tela 
la imagen de la máquina completa y en marcha conforme es­
tá representada en el plano número 7.» y si imprimimos un 
pequeño esfuerzo al manubrio del volante cuyo eje dá movimie; 
miento al carro que soporta el eje secundario cuando este 
eje se encuentre en la posición en que está en el plano nú 
--mero -8 habrá cesado el movimiento de la máquina porque 
el centro de gravedad de todos los cuerpos móviles pasa 
por el centro del eje primario, y si bien en el plano nú­
mero 8 por estar el centro de gravedad por encima de di­
cho eje el equilibrio resulta inestable, en cualquier otro 

proyecto, el centro de gravedad lo hariámos coincidir con 
el centro del mismo, en cuyo caso el equilibrio seria es­
table, esto es un detalle.

La fuerza derivada del eje primario al llegar a las 
palancas de gobierno.se transforma, según hemos dicho, en 
un movimiento alternativo y se intensifica en tanto, euao.4 
to mayor sea la longitud de dichas palancas. En los pla­
nos 3 4 5 y__6 podemos apreciar- la diferencia que existe 
entre la longitud de las aludidas palancas y la pequeña 
dimensión de las palanquitas del sistema Zig-zag esta 

gran diferencia,es un dato que sirve para deducir, que, j 
con un pequeño esfuerzo, podemos elevar los cuerpos móvi­
les a la altura de su caida. ¿hora bien, la mayor o menor 

amplitud del. sistema angular de las varillas y las palan-r



-cas de gobierno dependen de la distancia que media entre
el eje secundario y el extremo de los rayos de las ruedas 
receptoras en donde se apoyan las palancas de gobierno; 4 

por consiguiente, con solo prolongar los rayos de las rue_ 
-das el punto de apoyo lo podemos trasladar tanto como se 
qui era y en la misma proporción tendremos que prolongar 
los  lados del sistema angular y en su consecuencia mayor 

será la longitud de las palancas de gobierno; luego por 
tan sencillo medio, habremos conseguido amplificar la 

tuerza derivada tanto como se quiera y en su virtud con 
muy poco esfuerzo, con muy escasa fuerza de la derivada 

del eje primario acumulador de la energía gravltica que 
lo s cuerpo s móviles ejercen en las ruedas receptoras.

En los planos 3 4 5 y 6 es donde podemos estu­

diar la intensidad de la fuerza desarrollada por la pesan
t

-tez de dichos cuerpos al ejercer su acción con sus al­
ternativos recorridos por los r ie les  que le  sirven de pa_ 

-landas.
En todos los  planes es visto que los cuerpos mó­

v ile s ,  actúan a modo de fuerzas concurrentes y como cada 
cuerpo móvil pesa cinco kilogramos, fá c i l  es calcular la 

enorme fuerza acumulada en el eje primario «momentos de 

las fuerzas 3 suma algebraica.
En los mismos planos, vemos que los cuerpos móvi_ 

- le s  en sus recorridos describen una trayectoria e l íp t i ­

ca descentrada del eje primario -centro de gravedad-, Se_ 

-gun los  aludidos plenos vemos que los  cuerpos móviles 

ascienden por planes inclinados = ley de ios planos

diñados » .  En todos, moviendo de los cuerpos móviles se
2establece una nueva fuerza = fuerza viva mv que también

debemos tenerla muy en cuenta.=
EQEnZi dEniiaEUd.-  Esta fuerza en la máquina

es contrarrestada ^or la  acción de los resortes
KGZjbdEh'iüS.- Esta fuerza negativa, con la nue

i



"Va Claüe d* C0S^etes de bolas.no es de gran importancia 
f’oaos estos problemas, escuso decir que los he ido 

resolviendo,uno t ov uno, y habiendo obtenido la solución 
de un ¿.róblenla que se suponia no tenerla, es por lo  qué 
so lic ito  la itál'EL'i’i; pe IJEIVEIíGIúM.
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Ct/¿/?* i¿ íJ â c4 ' 2 ^ ' C C d - e - j ' / ' y z & i / ^ i ,i ¿* íxac.‘ 

¿ Á  /¿L sf rL j jl&y-yyrL\yv fo  t?nafro g n ifiA J fcji-ca£¿o).
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