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E l  presente invento t iene  por ob jeto  una máquina 

de sistema per fecc ionado  dest inada a p a r t i r  e l  azúcar en 

forma de terrones  iguales  envasándolos en c a j i ta s ,  de cartón 

de madera u otros  envases*

Con a rreg lo  a la  primera forma de e je cu c ió n  de 

esta  máquina, ios  l i n g o t e s  o b a rr i ta s  o terx'ones de azúcar 

en forma de p a r a le l ip {p e d o s  rectangu lares ,  se co locan  a mano 

dentro de unos marcos o cuadros móviles que comprenden 

un número v a r ia b le  de a lv e o lo s  o c a s i i i i t a s .  Cada cuadro o 

b a s t id o r  guarnecido as í  de terrones  se c o lo c a  delante de dos 

topes secundarios  que lo  c o lo ca n  automáticamente en una 

p o s i c i ó n  determinada de donde es recog ido  por dos topes 

p a r t id o re s  acc ionados por medio de cremallera ,  y empujado 

debajo de la s  c u c h i l l a s .  Un d i s p o s i t i v o  animado de movimiento 

intermitente vá arrastrando luego sucesivamente dichos 

b a s t id ores  cuyos l in g o t e s  han s id o  p a r t id o s  en terrones  o 

pedazos de forma regular  por encima de unas ca jas  f i j a s ,  

introduce l o s  terrones  de azúcar en dichas ca ja s  cuyo fondo 

es móvil  y e fectúa la evacuación de l o s  marcos o ba s t id ores  

v a c í o s ,  l o s  cuales vuelven seguidamente a su punto de pa rt id a  

El contenido de dichas cajas  es transvasado entonces a unos 

cartones o c a ja s ,  co locados a mano sobre una forma móvil 

hallándose por lo  tanto ,  e l  fondo de d ichos  cartones o ca jas  

de envase, en l a  parte s u p er io r .  Un chassis  r o t a t i v o  y doble 

o gemelo que vá co locado  por delante de la s  ca jas  f i j a s ,  

permite, mediante una semi r o t a c i ó n ,  c o lo c a r  la  forma móvil  

en la  parte i n f e r i o r  de l  c h a s s is ,  encontrándose entonces 

l o s  cartones guarnecidos de azúcar en su p o s i c i ó n  normal 

de la  cual son r e c ib id o s  por un sistema equ i l ib rado  que los  

r e t i r a  de l  chassis  r o t a t o r i o .  Este último, que consta ue 

dos formas móviles  opuestas, habrá, pues, por e f e c t o  de
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su serni-r otac ion, l levado  a l a  parte superior  la  segunda 

i’ orina \acía  que se hablaba en la  parte i n f e r i o r ,  y entonces 

d icha forma v a c ía  se r e l l e n a  a mano ue cartones o ca jas  

de envase, Lurante este  tiempo, la s  formas f i j a s  se habrán 

l lenado  automáticamente de azúcar, y su contenido podrá ser  

entonces transvasado en la  forma móvil que se acaba de 

proveer  de d ichos  cartones o c a ja s .  En t a le s  cond ic iones ,  

las  operaciones de re torno  de éstas  últimas, pueden ser  

continuadas s in  in terrupc ión .  La pianchuelaJ-jue mantiene los  

cartones o ca jas  en e l  chass is  g i r a t o r i o  permite entonces 

que salgan dichas ca jas  simultáneamente de la  máquina, 

bien sea a man9 bien por medio de un transportador ,  o de un 

plano inclinado*

La máquina vá p r o v i s t a  de dos d i s p o s i t i v o s  de 

seguridad, a saber:  Uno de e l l o s  p a r a l i z a  la s  operaciones 

automáticas de la  carga o r e l l e n o  de cajas vacias  tan pronto 

como quedan cargadas, y e l  otro d i s p o s i t i v o  detiene e l  

movimiento de avance de lo s  l i n g o t e s  o bar ias  de azúcar por 

debajo de la  p a r t id o ra  mecánica, tan pronto como i o s  bastidores  

empujados por dicho movimiento l legan  contra  las  ca jas  de carga, 

cuando éstas  todavía no han sido desocupadas de su contenido.

Las c a r a c t e r í s t i c a s  de la  presente maquina, c o n s i s ­

ten en l o  s ig u ie n te :

12. - En un perfecc ionamiento  introducido en e l  

movimiento de avance de io s  b a s t id ores  o cuadros de l i n g o t e s  

de l a  p a r t id o r a ,  que es del t ip o  conoc ido ,  mediante aditamento 

de dos topes secundarios que permiten reduc ir  a l  mínimum 

e l  tiempo de in terrupc ión  entre e l  part ido  de dos s e r ie s  de 

l i n g o t e s .

22 . -  En un chassis  que e fectúa automáticamente 

el envasado o co locado  en ca jas  f i j a s ,  de l o s  l i n g o t e s  pa rt id os



en t ro zo s  o terrones»  as í  como e l  desocupar los  bast idores  

vac i o s .

32*-  Eli un chassis  g i r a t o r i o  doble con l o m a s  

móviles  que permite transvasar e l  contenido de las  formas 

f i j a s  en l o s  cartones,  y e fe c tu a r  e l  re to rno  de és tos  

últ imos,  para c o l o c a r l o s  de nuevo en su p o s i c i ó n  normal s in  

a l t e r a r  en l o  mas mínimo l a  p o s i c i ó n  o c o lo c a c ió n  de lo s  

terrones  de. azúcar.

Una segunda forma de e je c u c ió n  de- ésta  máquina 

se c a r a c te r i z a  por un d i s p o s i t i v o  que permite l o  s ig u ie n te :

1 2 . -  Be a l  izar  automáticamente y de una manera 

regular  la  c o lo ca c ió n  en cajas  f i j a s ,  de l o s  terrones  

de azúcar producidos  al  p a r t i r  l o s  l i n g o t e s  o barras.

2 2 . -  R ea l iza r  automáticámente y de una manera 

regular  también, l a  evacuación de los  'bastidores v a c ío s  

que hayan serv ido  para p a r t i r  lo s  l i n g o t e s  de azúcar y 

para e l  empaquetado de lo s  mismos.

Con éste ob je to  se u t i l i z a  en e l  primero de l o s  casos 

un conjunto de palancas y de topes o tacos  que producen 

el avance suces ivo  de un determinado número de ba s t id ores  

o cuadros parajpoder l l e n a r  cajas  f i j a s  y la  parada de dicho 

movimiento tan pronto como se ha terminado de cargar dichas 

ca jas .

En e l  segundo caso se u t i l i z a  un conjunto de 

palancas con p a le ta  que r e a l i z a n  e l  t ra s lado  de l o s  

b a s t id o re s  v a c ío s  hacia  e l  plano incl inado de evacuación.

Los d ibu jos  adjuntos representan, a t í t u l o  de 

ejemplo , las  dos formas de r e a l i z a c i ó n  del  invento antes 

indi cadas.

La primera forma de r e a l i z a c i ó n  vá representada 

en la s  E ig s . 1 a l a  7 in c lu s iv e .



La Pig.  1 es una v i s t a  en alzado lo n g i tu d in a l  

representando:  e l  movimiento de los  topes secundarios,

e l  d i s p o s i t i v o  que vá l levando lo s  b a s t id o re s  o cajas 

por encima de la s  c a j i t a s  de carga, y la  d i s p o s i c i ó n  de l o s  

movimientos que s irven  para desocupar los  bast idores  

v a c ío s  con ayuda de un plano in c l ina do .

La Pig. 2 es una sem i-secc icn  lo n g itu d in a l  a 

través del  d i s p o s i t i v o  destinado a c o lo c a r  l o s  terrones  

o pedazos de azúcar en las ca jas  de envase.

La Jig* 3 es un corte lo n g i tu d in a l  a través  de l  

chassis  g i r a t o r i o ,  después de liaber retornado l o s  cartones 

guarnecidos o l l e n o s ,  y su desprendimiento de la  forma 

móvil .

La i?ig. 4 es un corte transversa l  por e l  chassis  

r o t a t o r i o  doble .

La Eig. 5 muestra en corte  lo n g i tu d in a l  e l  d i s p o s i t i v o  

de seguridad que contiene el  movimiento de avance de ros  

l in g o te s  por debajo de la  p a rt id ora  o quebiantadora,  cuando 

io s  b a s t id ores  empujados por dicho movimiento l legan  a quedar 

arrimados contra la s  ca jas  de r e l l e n o ,  cuando éstas  últimas 

todav ía  no han s ido  desocupadas de su contenido .

Las 3?igs. 6 y 7, son v is ta s  de de ta l le*

Las P igs .  8 y 9 se r e f i e r e n  a la  variante ante­

riormente indicada.

Procede ramos a d e s c r i b i r  en primer término, la 

forma de r e a l i z a c i ó n  representada en la s  P igs .  1 a l a  7.

1 2 . -  TOPES SECUKUARICS PARTID CEES C ^lEBRAUTALCISS. - 

E l  avance de l o s  topes 1 tiene lugar por un procedimiento 

que es ya conoc ido ,  es d e c i r ,  por medio de g a t i l l o s  o 

t r inquetes  que acc ionar  sobre una cremallera  s o l i d a r i a  de 

dichos topes ,  obteniéndose e l  retorno o re troceso  rápido



"ocr l a  a cc ión  de un mué íl© o de un contraxjeso. Los copes 1 

accionan, ,;or medio de palanca un pinon 3, e l  cual transmite 

un movimiento en sent ido  inverso al  pinon 4 s o l i d a r i o  de la  

palanca 5 que ai ras era los  topes secundarios 2 , (uno a cada 

lado de l a  máquina)* De donde re su l ta  que a caca movimiento 

intermitente de avance de l o s  topes 1 , corresponde un 

re tr o c e so  intermitente de i o s  topes 2 , y que al movimiento 

de r e t r o c e s o  rápido de i o s  topes 1 , coi-responder a un avance 

rápido de l o s  topes  2 ,

funcionamiento* l istos movimientos se u t i l i z a n  de l a  

ma n era s i g  u i e n t e :
Gaoa b a s t id o r  v a c ío  7, va p r o v is t o  de sus l i n g o t e s ,  

y co locado en una p o s i c i ó n  de espera 8 mientras que t iene 

lugar e l  part ido  o quebrantado de la  ser ie  de l i n g o t e s  

precedente p o r  el empuje de l o s  topes 1 » Durante e s ta  

oo e rae ion, los  topes 2 se Hallaran coxocauos ueoajo de l  

b a s t id or  8 y re troceden  a in term itencias }  al l l e g a r  a fondo 

de su carrera  de r e tro ce so  se encontraran l i b r e s  

enganchados a l  b a s t id or»  Terminado e l  part ido  de l o s  

l i n g o t e s ,  los  topes  1 vuelven a quedar co locados  rápidamente 

• hác i a a tras ;  entonces este movimiento es tr ansmi t ido en sentido

inverso a lo s  topes 2 l o s  cuales empujan rápidamente hacia  

delante e l  b a s t i d o r  8 , e l  cual podra de este modo ser 

cogido  de nuevo por lo s  topes 1 que le arrastran  aeoajo 

de la s  c u c h i l la s  o p a r t id o re s  de la  máquina.

X?1 reg lo  j e  de l a s  p o s i c i o n e s  de lo s  copes de la  

máquina puede e fectuarse  de manera que i eduzca a l  mínimum 

las carreras o marchas en v a c i o ,  xo cual x-’e ^ i i t e  x e a l i z a r  

un movimiento de queDrantauiento del azúcar casi  continuo 

aumentándose, por lo  tanto ,  e l  renáiwiento  de la  maquina*

3
^  -  5 -
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22 . - LLENADO AUTORA I IGü DS XAS CAJAS Jí’I JAS. -  

Tata operación se e f e c túa  por medio de:

1 Q, - Un d i s p o s i t i v o  que vá colocando lo s  

b a s t id o re s  o cuadros l l e n o s  de terrones  por encima de las  

ca ja s  f i j a s »
2 2 , -  Un d i s p o s i t i v o  para la in troducc ión  y e l  

n ivelado de l o s  pedazos de azúcar en la s  ca jas ,  combinado 

con e l  movimiento de evacuación de i o s  bast idores  v a c í o s .

DISPOSITIVO DIÍ COLOCACION ES LOS BASTIDORES O CUADROS. 

Usté mecanismo es tá  co n s t i tu id o  por un movimiento 

intermitente que permite l l e n a r  o cargar las  ca jas  con t res  

o con cuatro se r ie s  de l in g o te s  de azúcar , según e l  t ip o  

de l in g o t e  que se t ra b a je .

Va representado dicho d i s p o s i t i v o  en la  Pig .  i ,  

en su p o s i c i ó n  de reposo ,  y funciona de la  manera s ig u ie n te :

Los b a s t id o re s  9, 10 y 11, que se neces itan  para 

formar un l lenado  o carga completa de la s  ca ja s ,  (dado caso 

que es ta s  se l len en  con t re s  s e r i e s  de l i n g o t e s ) ,  habrán sido 

empujados por i o s  topes 1, sobre la  mesa trasera  13, y la  

extremidad anter ior  de l  b a s t id o r  11 habra l l e g a d o  a cocar 

con la  pequeña palanca 14. E l  b a s t id or  8 que entra en tanda 

para e l  p a rt id o  o quebrantado de lo s  l i n g o t e s ,  continua 

empujando e s to s  hacia la s  ca ja s  de envase; la. palanca 14 

es de este modo arrastrada y abatida  por el b a s t id o r  11 .

Combinada esta  paL anca con la  v a r i l l a  16 y la  

palanca 17 hará que se e leve la  b i e l a  18 y dispare de 

este modo e l  t r inquete  19, cuya o s c i l a c i ó n  es accionada 

por la  b i e l a  20. B1 muelle 21 puede entonces v o lv e r  a 

a p l i c a r  e l  trinquete  19 contra la  rueda de tr inqu ete  2<c 

y es ta ,  por ser s o l i d a r i a  de la  manivela 2b y de l  gorrón 

26 transmiten ...ovimiento a l a  t r i p l e  palanca 28 por el



intermedio de la. "biela 27. E l  t r inqu ete  24, en unión ae su 

mué l i e  23, impide e l  re troceso  de la  rueda de d ientes  ae 

escape 22. La palanca 28 acc iona ,  por medio de la b i e l a  

e s p e c ia l  29, e l  cursor  3t¡ que i ieva" i o s  topes 31 de avance 

de l o s  b a s t id o re s  con l in g o t e s .

Estos  b a s t id ores  son desplazados en cada carrera  

de su lo n g i tu d ,  y vienen a tropezar  sucesivamente con tra  el 

tope 42 que lo s  detiene por encima de unas formas para 

e l  l lenado o carga, durante el movimiento de r e tro ce so  del  

cursor  30, l o s  topes 31 se desprenden automáticamente de- l o s  

b a s t id ores  7 vienen a recoger  o a enganchar en i o s  bast idores  

s ig u ie n te s :  e l  d i s p o s i t i v o  fu n c io n a  hasta que todos los

b a s t id ores  .que se tocan y  que, por c o n s ig u ie n te , corresponden 

a io s  topes ,  han quedado co locados  -or  encima de la s  formas 

f i j a s  34. Este movixjiento de avance, a l  ser más rápido que 

e l  de lo s  b a s t id o re s  o cuadros que salen de la máquina 

p a rt id ora ,  se produce necesariamente una so lu c ión  de co n t in u i ­

dad que permite a la  palanca 14 desembragar después de cada 

série  ele b a s t id o re s  según veremos más adelante.

En este momento, e l  aparato de desembrague fun­

ciona de l a  manera s ig u ie n te :  Las palancas 14 y  15, que

gobiernan l a  misma b i e l a ,  habrán quedado l i b r e s ,  l a  primera 

por  no haber b a s t id o r  alguno debajo  de e ¿ la ,  y. la  segunda 

por haber alegado a fondo de carrera  hácia atrás del 

cursor 3G¡. E l  muelle 33 o b l ig a  entonces a la  b i e l a  18 

a descender y  és ta  al acc ionar  sobre e l  r o d i I l i t o  de la  

extremidad d e l  t r inquete  19 o b l ig a  r este  último, a g i r a r ,

.quedando as í  efectuado e l  desembrague.
/

El movimiento empezara de nuevo tan pronto como 

LUiU nueva ser ie de ba st id ores  empujada por  l o s  topes de la  

p a r t id o r a  o quebrantad ora l l e g u e  a acc ionar  la palanca 14



35 <
4‘wf í

-  8  -  ;

l o  cual dará or igen  a l  desembrague levantando l a  barra 18.

DISPOSITIVO DI- IxíTRG&UCCI Olí Y DE EIVELÁDG DI LOS

iridiólas m  azúcar y. las cajas, y lovilií&ítü de lvacüacich

Di LOS BASTIDORES VACIOS.- Estos d i s p o s i t i v o s  son de marcha 

intermitente , en razón a ser tr i Dut ar ios  d e l  d i s p o s i t i v o  

que vá l levando los  ba st id ores  por encima de la s  cajas l i j a s ;  

se detendrán, pues, tan pronto como es ta s  ca jas  f i j a s  acaben 

de l l e n a r s e .

üTl d ibujo  en trazado seguido de la, 3?ig. 1 , lo s

representa en su pCB i c i o n  de reposo.

El cr ispos it ivo  ue in troducc ión  y de nive lado  está  

c o n s t i tu id o  por una t ra v ie s a  55 p rov is ta  de unas chapitas o 

p lnquitas  de madera 36, e l  cual rec ibe  su movimiento de la  

palanca de t r i p l e  brazo 28 con ayuda de la  b i e l a  38.

Esta t ra v iesa  va montada a des l izamiento  suave se ore 

dos columnatas 37 que la s irven  de gu ia ,  y r leva  en los  

costados  (véase ? i g .  2 ) ,  dos pequeños topes de muelles 63 

dest inados a la  evacuación de lo s  b a s t id o re s  v a c í o s .

El  d i s p o s i t i v o  de evacuación de los  b a s t id ores  

o cuadros vac íos  consta  d,; l o s  elementos y órganos s ig u ie n te s '  

una primera p a l e t a  e x t e r i o r  móvil 57, montada sobre unas 

palancas dobles a r t i cu la d a s  a l a  parte  superior  de las 

columnas -guías 37, y accionadas por la  t ra v ie sa  35 en la 

parte a l ta  de- su carrera .  Una segunda p a le t a  i n t e r i o r  58 

montada sobre una pa lanca  doble y de contrapeso cuyo 

movimiento es efectuado por l o s  ta lones  65 del cursor  30 

y ,  por último, un plano incl inado  59*

jí'ÜITGIOHamISüITO. -  Los b a s t id ores  o cuadros • 

guarnecidos de terrones ue azúcar, se van colocando 

sucesivamente por encima de la s  ca jas  . de l lenado en la  

forma que hemos exp l icado  antes .
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La t ra v ie s a  n ive ladora  

caá a vez su descenso y hunde las  h i le ra s  de terrones  en 

las  ca ja s  34. Para obtener este r esu ltad o  es p r e c is o  que 

l a  t ra v ie s a  se ha l le  aun “bastante a le ja d a  cuando l o s  

b a s t id ores  han l legado  a fondo de carrera»  rea l izándose  

esta f in a l id a d  por medio de la  b i e l a  e s p e c ia l  29 que l l e v a  

consigo  un muelle para darla  e l a s t i c i d a d .  E l  cursor  se 

h a l la  en p o s i c i ó n  de avance y viene a tropezar  a fondo de 

ca r re ra  contra e l  tope 32, mientras que la t ra v ie s a  35 

se ha l la  todavía  bastante a le ja d a  para no poder tocar  

a las  h i l e r a s  de terrones .  Al continuar e l  movimiento de 

la  t r i p l e  palanca 28, la  b i e l a  29 se alarga por compresión 

del  muelle i n t e r i o r ,  lo  cual permite a l a  t ra v iesa  35 ba jar  

hasta el n iv e l  de la mesa efectuando la in troducc ión  de lo s  

terrones  o pedazos de azúcar en la s  ca jas  f i j a s .

Lata última operación t iene  lugar- de la  mane i a 

s ig u ie n t e ;  l o s  fondos de la s  ca jas  f i j a s  van unidos entre 

ai por medio de una misma t ra v iesa  i n f e r i o r ,  y están animados 

de movimiento en se n t id o  v e r t i c a l ;  dos muelles o contrapesos 

dispuestos  en la s  extremidao.es de la  t ra v ie s a  i n f e r i o r ,  

t ienden  a hacer que dichos fondos móviles vuelvan a subir 

hasta e l  n iv e l  cíe la  ...esa. Los t rozos  o terronés ue azúcar 

p isados  por la t ra v ie s a  35 hacen que ba jen  lo s  fondos 

móviles  45, a la a l tu ra  de l o s  pedazos c i t a d o s .

Ln este moment®, la s  dos cremalleras 44, dispuestas  

en sent ido  l a t e r a l ,  aniquilan el empuje de lo s  muelles  o 

contrapesos de nueva subida. A la  carrera s ig u ie n te ,  la  

nueva h i l e r a  de terrones que habrá l legado por encima de las  

c a ja s ,  se encuentra, a su vez, empujada por l a  t ra v ie s a  

n ive lad ora ,  y hará que desciendan las  h i l e r a s  precedentes  

así  corno l o s  fondos m óviles ,  á l a  última operac ión  de carga



o l lenad o  de la s  ca ja s  los  fondos móviles 45, accionan sobre

la  palanca 66 , l a  cual levanta  l o s  dedos 66 y 67, abatiendo

a l  prop io  tiempo los indicados en 69. En este momento el

movimiento automático de carga se encuentra desembragado,
/

según queda expl icado anteriormente»

Las ca jas  f i j a s  quedan así  l lenadas , y pueden 

r e c i b i r  la  forma móvil 40 guarnecida de cartón ,  forma que es 

empujada a mano por encima de l o s  dedos 69 y con tra  lo s  dedos 

68. Estos últ imos,  desenclavar o disparan la s  dos cremalleras 

la t e r a l e s  44, lo  cual dará por resu ltado  que vuelva a subir 

el azúcar en io s  car tones ,  mediante la  acc ión  de lo s  muelles 

o contrapesos  que habrán quedado l i b r e s »  La foi'ma móvil 40, 

es r e t i r a d a  entonces a mano para que quede a lo ja d a  en e l  

dob le  chass is  g i r a t o r i o ,  no pudiendo vo lver  a tener  lugar 

l a  operac ión de carga o re l le n o  de la s  c a ja s ,  mientras tanto 

que la  forma 4C, no haya dejado l i b r e s  l o s  dedos 69 que 

mantenían e l  dedo 67 en su p o s i c i ó n  de a l tu ra .

Los ba s t id ores  que salen de la máquina p a r t id o ra ,  

vienen, en e f e c t o ,  a tropezar  contra d icho dedo 67, que vá 

co locado un p o q u i t i t o  antes de la  palanca 14 que aparece en 

l a  Eig* 1 ,

La b i e l a  70, que gobierna los  movimientos de dicho 

dedo, acc iona  entonces la  pro longac ión  d e l  trinquete de r e te n ­

c ión  de la  cremaxlera, lo cual produce la  in terrupc ión  o 

p a r a l i z a c i ó n  d e l  avance de l o s  ba s t id ores  de l i n g o t e s .

El descenso de la t ra v iesa  35 hasta e l  n iv e l  de la 

mesa, habrá perrni t id o  que i o s  dos topes la te r a l e s  6;3, se 

a lo jen  en l o s  bordes de l  b a s t id o r  móvil que hay c o lo ca d o  por 

encima de las formas f i j a s ,  de t a l  suerte que dicho b a s t id o r  

se ha lle  arrastrado en unión de la t ra v iesa  en e l  movimiento 

de subida de es ta  última. Un poco antes de a legar  a lo  alto



de su carrera ,  e l  r o d i l l o  SO de la t ra v ie s a ,  se encuentra 

con la pa lanca  61 y la  o b l ig a  a remontarse, l o  cual determina 

e l  desplazamiento de l a  pa le ta  e x t e r i o r  57, y  su c o lo c a c ió n  

debajo  de la  t r a v ie s a  35. Esta t ra v ie sa ,  a l  f i n a l  de su 

carrera  t r o p ie z a  con lo s  t o r n i l l o s  75 que re a l i z a n  e l  

desprendimiento del  b a s t id o r  con r e l a c i ó n  a los  topes 63, y 

d icho  b a s t id o r ,  a l  quedar en l i b e r t a d ,  cae sobre la p a le t a  57.

Sn este momento, la  t rav iesa  vuelve a bajar- para e fec tuar  

la carrera  s ig u ie n te ,  y  la  p a le ta  57, se vá desplazando por el 

orden cons igu iente ,  bajo  la  acc ión  del muelle 72 que la vuelve 

a c o lo ca r  hacia atrás ( trazado  mixto de l a  14 g. l ) . 21 b a s t id o r

descansará, pues, en este momento, en l a  pa le ta  e x t e r i o r  57, 

así  como sobre la  xoaleta i n t e r i o r  58.

Gomo qu iera  que el movimiento desceña i onal de la 

t ra v iesa  35 es s o l id a r i o  d e l  movimiento de l  cursor 30, 

l l e g a  un momento en que d icha tra v iesa ,  al  ha l larse  sobre poco 

mas o menos a mitad de su descenso ,  e l  ta lón  65, del  cursor  

t r o p ie z a  con e l  r o d i l l o  i n f e r i o r  de la  p a le ta  58 y  a r ra s tra  

es ta  c ons igo .  21 b a s t id o r  se h a l la rá  entonces desplazado de 

nuevo, por e l  ta lón  de la pa le ta  58, que le co locará  en la  

pro longac ión  de l  plano inc l inado  59, sobre e l  cual d e s l i z a .

La p a le ta  58 permanece en la  p o s i c i ó n  dada por su 

contrapeso mientras que no la  hayan tocado l o s  ta lon es  d e l  cursor4
ni en e l  mov imi e nt o de ida ni en e l  de r e t r o c e s o ,

3 a. -  BOSLS CEASSI3 GIRATORIO.- Es Ge cuas s is  c o n s t i ­

tuye una d e r iv a c ió n  del  carro basculante que constituye e l  

ob je to  de la  patente franee sa bis 547.799 de fecha 23 d>.

Febrero de 1922, presentada por lo s  s o l i c i t a d l e s ,  y vá 

representado en la s  ]?igs. 3 y 4.

3u maniobra se e fec túa  a nano, y es  independiente 

de l o s  movimientos automáti eos de le. máquina, se compone dicho



aparato de un chassis  o bastidor 39 uue p i vota so ore dos 

e je s  extremos 54 y de un botador múlt ip le  51 con unas 

v a r i l l a s  ue guía 52 montadas a d es l izam iento  en el  chassis 

39. Cada media vue lta  del chassis  es ta  l imitada por el 

c e r r o j o  de re sor te 55 rué vá a lo jado  en lo s  agujeros de la 

p ieza  39. El  deslizamiento de l  botador 51 t iene lugar por 

gravedad, y solo  puede e fectuarse  en e l  caso de es ta r  las  

v a r i l l a s  guías 52 v e r t i c a l e s .  Los e j e s  54 forman, en 

e f e c t o ,  una parte c i l i n d r i c a ,  con una ranura v e r t i c a l  

dest inada  al  paso . de l o s  r o d i i l i t o s  53 que forman parte 

del  botado r 51.

Las dos formas móviles  40 que re c iben  ros cartones 

de envase van d isp uestas  en er chass is  39 , donde son 

mantenidas por unas correderas  l a t e r a l e s .  Unos m e l l e s  49 

va¡¡ d isp ues tos  en cada extremidad para r e c i b i r  unas plancnuelae 

amovibles 43 destinadas al sostenimiento de l o s  cartones 

l l e n o s  durante la  sem i-revo luc ión  uel  chass is ,  y a su 

r e t i r a d a  simultanea después ae caaa operac ión .

FÜITGXOL'A: lüaíTC. -  La forma móvil superior  40 se 

l l e n a  amano de cartones v a c ío s ,  l o s  cuales son sosten idos  

por  l o s  i-fuelles 74. Estos cartones t ienen su liarte a b ie r ta  

hácia  abajo  , y su fondo en la  parte s u p er io r .  El desplaza­

miento a mano de la forma móvil 40 tiene lugar  según hemos 

indicado anteriormente, y dicha forma es enviada de nuevo al 

chassis  después de cada carga o l lenado de l o s  cartones.

Se toma entonces una p lanchuela  amovible 48 de l  c a s i l l e r o  

que hay d isp uesto  por xa cima d e l  chass is ,  (véase Eig.  4 ) ,  

y se la co lo ca  enere lo s  muelles 49, que la mantienen 

co locada  sobre l o s  cartones y s o l i d a r i a  del  botador  

c o r r e d iz o .  Al alegar este momento se v e r i f i c a  una semi- 

r o ta c i ó n  del chass is .



El botador múltiple  51 d e s l i z a  entonces ba jo  su 

prop io  peso ,  aumentado con e l  de l o s  cartones envases y e l  

de la  p lanchuela  48 que son arrastrados  a la  par que él»

Los cartones  y su contenido ,  se encontrarán entonces 

des l igad os  de la  forma móvil  que se mantiene en e l  chass is  

por la s  correderas ,  y descansarán en su p o s i c i ó n  normal sobre 

la  planchuela  m óvil ;  luego el botad, o y a l  d e s l i z a r  habrá 

l legado a t ropezar  contra dos cuñas f i j a s  que obl igan a l o s  

muelles 49 a a b r i r s e ,  dejando de ésta  suerte en l i b e r ta d  l a  

expresada planchuela .  V e r i f i c a d a  esta  operación,  la  planchuela 

quedará r e c i b i d a  sobre una cabeza 76 e q u i l ib ra d a  y a r t i cu la d a  

a un para le logramo,

E l  peso de la  planchuela y de sus cartones l lenos  

de t errones ,  a rra s tra  la t a b le ta  75 a la  p o s i c i ó n  señalada 

por trazos  mixtos en la 3?ig. 5 . Las planchuelas son entonces 

r e c ib id a s  sobre una espec ie  de mandil móvil ,  (o sobre un 

plano in c l in a d o ) ,  yue las  evacúa, en unión de sus cartones  

l l e n o s , fuera de la ráquina*

Los cartones pasan luego a la  operación del  pesado 

y la  planchuela a l  quedar l i b r e  de e l l o s ,  es co locada  nueva- 

menta a man o en e l  c a s i l l e r o  que hay di apuesto por encima del 

chassis  g i r a t o r i o .

La tableta  76 vuelve a ocupar su p o s i c i ó n  normal 

(señalada por  trazos con t inu os ) ,  tan pronto como e l  peso 

de las planchuelas y ce  lo s  cartones de ja  de acc ionar sobre

e l l a ;  a éste e f e c t o ,  hay d ispuesto  un contrapeso 77.
/ /La semi-revoluc  ion del chass is  dob le ,  había colocado

en la parte super ior  un d i s p o s i t i v o  ue des l i zad eras  o

coi rederas análogo a l  que a l l í  había anteriormente, y e l  cual

r e c i b e ,  a su vez, una forma móvil  40,

Las operac iones  antes indicadas se vuelven a r e p e t i r



entonces en ia  misma forma, quedando e l  s e r v i c i o  del chaosis

asegurado por la s  dos formas móviles  que le guarnecen. 

Procederemos ahora a d e s c r i b i r  la  m od i f i ca c ión  

representada en la s  F ig o ,  8 y 9. Una primera c a r a c t e r í s t i c a  

de este d i s p o s i t i v o  , cons is te  en lo s  medios empleados para 

conducir  l o s  b a s t id o re s  o cuadros a las ca jas  f i j a s  de la  

empaquetadora, con e l  f i n  de asegurar la  carga o l lenado  de 

dichas ca jas  de una manera regu lar ,  en tantas s e r i e s  de terrones 

como se desee,  evitando a l  propio  tiempo las  sacudidas bruscas 

producidas por e l  mando o accionamiento del t r inquete  y su 

rueda.

f n  e l  ejemplo considerado,  se parte del supuesto de 

que el d i s p o s i t i v o  se halla  en p o s i c i ó n  de r ep oso  y que se 

t rata  de l l e n a r  la s  ca jas  con tres  s e r i e s  de terrones .

El d i s p o s i t i v o  funciona de la  manera s igu ien te :

Los b a s t id o re s  88-89-9C y SI,  guarnecidos de 

terrones o pedazos de azúcar procedentes de la  maquina p a r t id o ra  

son empujados por i o s  topes de esta y van a parar al e s t r ib o  

92, s irv iendo  el ultimo bastidor  88 tan so lo  de in term ediario ,  

E l  e s t r ib o  92, a cc iona  la v a r i l l a  93; ésta  última vá p r o v is ta  

de un muelle antagonista  111, y vá a r t i c u la d a  a la palanca 94 

en la  que hay pract icado  un agujero de forma ovalada que permite 

a la  v a r i l l a  93 e fec tuar  una l i g e r a  carrera  muerta o en
t /v a c i o ,  con r e la c i ó n  a la  palanca.

Al i n i c i a r  su carrera la  v a r i l l a  93 o b l ig a  a un 

dedo 95 a g i ra r  a l red ed or  del e je  c , dejando a s í  en 

l i b e r ta d  e l  tope 96 que es s o l i d a r i o  de la palanca 94.

Al continuar  su carrera  l a  v a r i l l a  93 accionará 

entonces directamente sobre la  palanca 94 que g ira  alrededor 

de su eje  a. Este movimiento habrá desplazado la  extremidad 

de la  palanca 94 con r e la c i ó n  al r o d i l l o  97, e l  cual vuelve
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a sub ir  entonces ba jo  el impulso de l  muelle 100, que acciona 

sobre la  pa lanca  acodaba 98 a r t i c u la d a  en b.

La extremidad, de la  palanca S8 , al desp lazarse ,  

habrá ocupado la p o s i c i ó n  1 representada por  trazos mixtos 

en la  Eig.» 8 , y  se ha i la i  á entonces fuera  de l  campo de acc ión  

del muelle 1C8 y  del tope 101. Este último, que se había 

mantenido apartado de la rueda de trinquete  102, por la  

extremidad de la  palanca 98, habrá sido aplica-do de nuevo 

contra  é s ta  , por e l  empuje de l  muelle 103.

Conviene f i j a r s e  en que e l  tope 101, vá ar t icu la d o  

a un d isco-manivela  en e l  cual g i r a  libremente el árbo l  105*

En cambio, l a  rueda de tr inquete  102, vá calzada sobre este 

mismo á rb o l ,  e l  cual la transmite un movimiento de r o ta c i ó n  

continuo,  movimiento que es obtenido de la  p a r t id o ra  por 

medio de engranajes o de una rueda h e l i c o i d a l  con t o r n i l l o  

s in  f i n .

El  muelle 1C3, habrá, pues, obl igado al tope 101 

a enganchar en uno de l o s  d ie n te s  de l a  rueda de tr inquete  

que es tá  continuamente en movimiento, l o  cual provocará la  

r o ta c ión  del  p l a t i l l o  o d isco  de manivela. La b i e l a  27 

acc iona entonces la  palanca 28 , y  e s ta  palanca ,  por medio 

de  una b i e l a  29, transmite un movimiento de avance al 

cursor  o taco 30 portador  de l o s  topes de mando 82, 83 y  84. 

Estos  últ imos,  arrastran l o s  tres  ba s t id ores  a io s  cuales  

van acoplados , de t a i  suerte que e l  primero de los  b a s t id ores  

o sea e l  91 vendrá a c o lo ca rse  por encima de la s  ca jas  f i j a s  

34 en la s  cuales profundizan l o s  terrones de azúcar obl igados 

por el movimiento descens ional  de la t ra v ie sa  n ive ladora  35 

guarnecida de ta b le ta s  de madera 36. E l  b a s t id o r ,  ya vaciado 

de su contenido es elevado de nuevo por medio de l a s  garras 

63, por la  t ra v iesa  35 .



Los b a s t id o re s ,  en su movimiento de avance, habrán 

l legado  a c o lo ca rse  por delante del tope 86 que es s o l id a r i o  

de la  L isa  p o s t e r i o r  de la  máquina, de ta_ suerte que su 

r e t r o c e s o ,  no poura tener  lugar curante e l  movimiento de 

re torno  de l  cursor 30, Hacia e l  f i n a l  de éste r e t r o c e so  

e l  tope 92, habrá pasado a apoyarse sobre e l  b a s t i c o r  9b, 

e l  cual  e s ta rá  entonces ocupando e l  lugar p r im it iv o  del  

b a s t i c o r  91. Un su consecuencia ,  la  extremidad de la palanca 

94, no podra l l e g a r  a co lo ca rse  sobre e l  r o d i l l o  97, no 

interrumpiéndose,corno es natura l ,  e l  movimiento de r o ta c i ó n  

del d isco-manivela*

Esta ope rae ion se r e p i t e  para e l  avance ciel 

bastidor 89 que pasa a co lo ca rse  por delante de l  tope 87 

s o l i d a r i o  igualmente de la  mesa de la maquina. Este bast idor  

89 se desocupa de la  misma manera que hemos ex p l ica d o  antes*

No quedan pues, enaste momento más b a s t id o re s  entre l o s  

topes f i j o s  86-87 y e l  e s t r i b o  92, avanzando e l  b a s t id or  88 

empujado por la  p a r t id o ra ,  con más l e n t i tu d  que lo s  precedentes .  

E l  e s t r ib o  92, puede entonces recuperar  su lugar pr im it ivo  

sobre e l  cu rsor  30 merced a l  muelle 111, e l  cua l ,  en este 

movimiento, acc iona e l  dedo 95 y Vuelve a ponerle en contacto  

con 96.

La palanca 94, queda as í  inmovilizada y so l id a r iza d a  

con e l  cursor 30.

Al f i n a l  de la  carrera  de r e t r o c e so  de l  cursor ,  

l a  extremidad de la palanca 94 acc iona  sobre e l  r o d i l l o  97, 

e l  cual vuelve a bajar  accionando en sent ido  inverso l a  

palanca 98, como hemos indicado en un p r i n c i p i o .  La extremidad 

de ésta palanca se s i tú a  en e l  campo o radio de acc ión  del 

tope l ü l ,  de t a i  suerte que se opone a l  paso de d icho  

tope accionando sobre e l  muelle 106* En estas  con d ic io n e s ,



e l  tope 101 queda d es l ig a d o  de la  rueda de t r i n q u e t e , hallándose 

interrumpido e l  movimiento de l  d isco -m anive la .

Su inm ovi l izac ión  se obtiene con la  ayuda de un 

muelle 113, cuya extremidad presenta un talón dest inado a 

penetrar  en una muesca pra c t ica d a  en e l  d i s co  manivela.

E l  movimiento se i n i c i a r á  de nuevo tan pronto como 

e l  b a s t id or  8 8 , empujado por i o s  demás b a s t id o re s  que salen 

de la  máquina p a r t id o ra ,  l legue a ponerse en contacto  c on e i  

e s t r i b o  92 -t entonces se producirá  un nuevo avance consecut ivo  

de tres b a s t id o re s  por encima de la s  ca jas  de carga, seguido 

de una parada, y as í  sucesivamente.

2 2 . -  Otra c a r a c t e r í s t i c a  del d i s p o s i t i v o  de las 

Eigs. 8 y 9 , se a p l i c a  a l  movimiento de evacuación de los  

ba st id ores  v a c ío s »  Tiene por ob jeto  dicho d i s p o s i t i v o  

s i m p l i f i c a r  e l  mecanismo de doble palanca comprendido en e l  

d i s p o s i t i v o  representado en las EigsJ.®, la  7.

.A este e f e c t o ,  se u t i l i z a  una pa leta  móvil  114 

a r t icu la da  en d a las dos palancas l a t e r a l e s  dobles 115 que 

van calcadas en e l  árbol  116. La r o ta c i ó n  de la  p a le ta  esta  

l imitada en un sent ido  solamente, por un ta lón  _f que t r o p ie z a  

contra las palancas 115.

E l  árbol 116, ± evo luc iona  en dos soportes 117 d ispues­

tos en la  parte a l t a  de las  co luían i tas 37 que s irven  de 

gu ía ,  y que mantienen l a  extremidad d e l  plano incl inado  59.

Una b i e l a  118, va a r t i c u la d a  a la t ra v ie s a  n ive lad ora  35 y 

v- comunica e l  movimiento a la s  palancas 115.

Otra b i e l e c i t a  119 vá a r t i c u la d a  en c_ a lo s  soportes  

117, y l l e v a  en su parte i n f e r i o r  un o jete  por e l  cua l  se 

d e s l i z a  y g ira  un e je  120 f i j a d o  a l  pie' de la  p a le t a  114.

Este d i s p o s i t i v o  funciona u<¿ la  manera s ig u ie n te ;

E l  b a s t id o r  vac ío  es elevado por las garras 63 en
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e l  movimiento ascens ional  de la  t ra v ie s a  35, según hemos 

e xp 1 i c ad o ant e s ,

Eü l o  a l t o  ue la carrera l a s  garras 63 se separan 

a consecuencia del encuentro de las  v a r i l l a s  121, con los 

t o r n i l l o s  122 que hay d ispuestos  en los  soportes  117, (vease 

l?ig. S ) .  3í 1 bast idor  v a c ío  cae en la  p a le ta  114, la  cual 

se ha l lará  en este  momento ocupando la  p o s i c i ó n  representada 

por trazos  seguidos en la Fig. 8 .

171 movimiento descens ional  s iguiente  de la 

t ra v ie sa  35 acc ion a  la  palanca 115, por medio de la  b i e l a  

118, y cuando la t ra v ie s a  l l eg a  a fondo de carrera,  és ta  

palanca pasa a ocupar la p o s i c i ó n  señalada por l íneas  de 

puntos y tra-zoa, paralelamente al plano inc l inado  59*

Obsérvese que el desplazamiento angular de las

palancas 115 habra co locado primeramente e l  eje  120

en la  p o s i c i ó n  i n f e r i o r  de l  o jo  de la h ie le  c i t a  119, y

uue después é s ta  última habrá t irado  del eje  120 , merced a la

p o s i c i ó n  e s p e c ia l  que se dá a la a r t i c u l a c i ó n  e_. Este

t i r o  e j e r c i d o  por la  b i e l e c i t a  119, tiene como consecuencia

e l  hacer g i r a r  la  p a le ta  114, sobre su e je  d , c o lo cá n d o la

tn  la _ .cs ic ión  inc l inada  m; e l  b a s t id o r  va c io  que descansaba
l a

sobx e dicha palé  ou/abandona entonces y d e s l i g a  poi el plano 

inc l  inado hacia abaj o *

21 nuevo movimiento de subida ue la t ra v ie s a  35 

vuelve a poner la  p a le ta  en su . o s i c i o n  p r im it iv a  para que 

en e l l a  r e c i b a  de nuevo un b a s t id o r  v a c í o .

II 0 T A .

Habiendo ya d e s c r i t o  y detallado con toda amplitud 

la  natura leza .de  nuestro invento así como la  manera de 

l l e v a r l o  a cabo en la  p r á c t i c a ,  debemos hacer constar  que



la s  d i s p o s i c i o n e s  anteriormente d e s c r i ta s  son s u s ce p t ib le s  de 

l i g e ra s  m o d i f i ca c ion es  en sus dimensiones y d e t a l l e s ,  sin que 

por e l l o  se a l te re  e l  p r i n c i p i o  fundamental del  invento, y 

lo que const i tuye  la  e s en c ia  de l  mismo y por l o  que s o l i o  i talaos 

patente de invención por veinte  aüos en España es por :  

wPerfecc ionam ientos  en máquinas para partir* y envasar el 

azúcar en terrones en ca jas  de cartón u otros  envases0 ; 

cara c ter i  sanó ose por l o  s igu iente . :

1 2 . -  Por un d i s p o s i t i v o  que permite r e a l i z a r  

automaticamente y de una manera regular  la c o lo c a c ió n  en 

ca jas  f i j a s  , de terrones o pedazos de azúcar obtenidos 

a l  p a r t i r  l i n g o t e s  o p i lo n e s  de d icho  producto ,  c on s is t ien d o  

dicho d i s p o s i t i v o  en un conj.unto de palancas y de topes que 

producen e l  avance sucesivo de un determinado número de 

"bastidores o cuadros, a f i n  ce l l e n a r  cajas r i j a s  v a c ia s ,  y 

la parada o in terrupc ión  de dicho movimiento, tan pronto 

como se han l lenado  dichas c a ja s .

2a. - Un d i s p o s i t i v o  que permite realizar '  automática­

mente y de una manera re g u la r  la  evacuación de l o s  "bastidores 

v a c ío s  que han serv ido para p a r t i r  ios  l i n g o t e s  de azúcar 

y para empaquetar o envasar ios terrones o t rozos  de azúcar 

caracter izándose  d icho  d i s p o s i t i v o  por un conjunto  de palancas 

con p a le ta  qut efectúan l a  t r a s la c ió n  de l o s  b a s t iu ores  

después de desocupados, hacia e l  plano inc l ina do  de evacuacio'r 

'‘Perfecc ionam ientos  en máquinas para p a r t i r  y 

envasar e l  azúcar en terrones  en cajas de cartón u o tros  

envases0 ; t a l  y come queda d e s c r i t o  en l a  presente memoria 

c i lu s tra d o  en l o s  d ib u jo s  que se acompañan.



Esta memoria consta  de ve inte  hojas  e s c r i t a s  por 

una so la  cara.

Madrid, 31 de üiciembre de 1924. 

Compagnie de E i v e s - L i l l e .
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