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MEMORIA DESCRIPTIVA

que ge presenta para unir a la golicitud §
de %
MODELO DE UTILIDAD :

formulada el 15 de Diciembre de 1861, con el N2 90,426
en
ESPANA
por VEINTE afios
a nombre de DENIS LUCIEN RENE JAMMES, de nacionalidad francesa,
residente en 7 a 11, rue de Chanturgue, Clermont-Ferrand (Puy
de Dome), Francia, por:

"UNA MAQUINA PARA CURVAR CHAPAS'

En los diferentes tipos conocidos de maquinas para curvar
las chapas, el bastidor estd sometido durante su funcionamiento,

a pares elevados. Con el fin de evitar su vuelco, estas maquinas,

provistas de un bastidor de asiento importante, estan generalmen
te empotradas, lo que las hace fijas de modo inmutable. Ademas,
en el caso de chapas gruesas, es decir, de esfuerzos importantes,
el rodillo superior acusa una flecha que puede provocar el acufia
miento de los apoyos de este rodillo en sus soportes. iy
El presente invento tiene por objeto remediar estos incon-

venientes, por una parte, por un dispositivo que da origen a es-
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fuerzos simétricos y, por otra parte, por una disposicidn que

permite a los soportes del rodillo superior estar paralelos
continuamente a los apoyos de este rodillo. ;

A este efecto, en la mAquina de curvar segﬁn el invento,

la cuna de curvado colocada debajo del rodillo superior, esta

oy

constituida por un rodille inferior cuyos soportes estan fijos
¥y por dos rodilleos laterales cuyos soportes son méviles en lum
breras circulares concéntricas al eje del rodillo inferior, con g
objeto de conseguir radios de curvatura que varian desde el in
finito hasta un valor proximo al radio del reodillo superior,
siendo conseguido este desplazamiento por un gato cuyo cilindro
Y pistdén estén articulados cada uno a por lo menos una palanca
oscilante gque manda directamente o no el desplazamiento de los
rodillos inferiores.

Segin una caracteristica esencial del invento, cada una
de estas palancas lleva un dentado circular que, engranado con
el dentado de la otra, las une imperativamente en rotacién una
a otra.

Segin otra caracteristica de la maguina, los soportes del

rodillo superior estan articulados sobre gorrones horizontales

¥
S

que permiten a los apoyos oscilar en un plano vertical.
El dibujo esquematico anejo representa, a titulo de ejemplo
no limitativo, una forma de ejecucidén de esta maquina.

La figura 1 es una vista en alzado.
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La figura 2 es una vista en corte segin 2-2 de la figura 1.

Las figuras 3-4-5-6 representan esquematicamente las posi-~
ciones de los rodillos durante diferentes fases de una operacién
de curvado.

Dosg placas verticales paralelas 2 y 3 arriostradas por tra

vesaiios 4 constituyen el bastidor de la curvadora. Las placas 2
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Y 3 soportan los extremos de cuatro rodilles 5-6, 7 y 8.

dilleo inferior 6 y los rodilles laterales 7 y B constituyen la
cuna de curvatura de la chapa. El rodillo 6, cuyos soportes es
tan fijos, recibe el movimiento rotativo en un sentido o en el
otro, de un grupo motor reductor y los transmite a los rodillos
laterales 7-8, asegurando asi el arrastre de la chapa a curvar,
Los soportes de los rodillos laterales 7 y 8 se pueden desplagzar
en lumbreras circulares 9 concéntricas al eje del rodillo 6, con
el fin de que la transmisidn del movimiento rotativo esté asegu
rada cualquiera que mea su posiciédn.,

Cuando los rodillos 7 y 8 estédn en posicion baja, estando
sus soportes en el fondo de las lumbreras 9, sus generatrices su
periores estan en un plano horizontal tangente al rodillo 8.

Su desplazamiento hacia arriba segin las flechas II, permi
te obtener un radio de curvatura que varia desde el infinito has
ta el radio del cilindro superior 5.

El desplazamiento se consigue con ayuda de un gato 12 cuyo
cilindro y pistén estan articulados a bielas 13 y 14, respectiva
mente, articuladas a su vez a palancas 15 y 168, respectivamente,
solidarias de dos arboles horizontales 17 y 18 cuyos soportes
son llevados por las placas 2 y 3.

La extensién del gato 12 provoca por consiguiente la rota-
cidén segin las flechas 19 y 21 de los érboles 17 y 18, En los
extremos de los arboles 17 y 18 estan fijadas palancas 22 y 23
sobre las cuales estan articulados los extremos de bielas 24 cu~-
yos otros extremos smon solidarios de los soportes de los rodillos
7y 8.

La rotacidon segin las flechas 19 y 21 de los arboles 17 y

18 provoca, por medio de las bielas 24, un empuje sobre los so-

portes de los rodillos 7 y 8 dirigidos segin las flechas 25. Este
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empuje desplaza los rodillos 7 y 8 segin las flechas T®.

Con el fin de que los desplazamientos respectivos de los
rodillos 7 y 8 sean rigurosamente iguales, los bordes enirente
uno de otro de las palancas 19 y 21 estan perfilados en arco
de circulo y estan provistos de dentados 26 y 27 que se engra
nan y subordinan una a otra las rotaciones de los arboles 17
y 18,

El desplazamiento de los rodillos 7 y 8, regulable por la
alimentacion del gato 12, estd controlado por una aguja que in
dica sobre un cuadrante el radioc de curvatura correspondiente
a la posicién de dichos rodillos.

El rodillo 5, que aplica la chapa 28 sobre la cuna, esta
provisto de un dispositivo conocido de translacidn vertical pa
ra que su separacion con relacidn al rodillo 6 sea regulable
en funcidén del grosor de la ghapa y de una elevacién que permi
te la extraccién de los cilindros formados. Ademas, los sopor
tes del rodillo 5 estdn articulados sobre gorrones de eje hori
zontal. Esta disposicion permite a estos soportes estar siem
pre paralelos a los apoyos del rodillo, cualquiera que sea la
flecha manifestada por éste en el curso de la operacién o du-
rante un curvado cénico.

El curvado de una chapa se efectila en varias fases suce
sivas. Los rodillos 7 y 8 son colocados en primer lugar en
posicién baja y la chapa 28 es introducida de tal manera que
no tenga mas que uno de sus bordes cogido entre los rodillos
5 y 6, cuando el rodillo 5 es bajado para realizar este asimieg
to como se representa en la figuwra 3. Se realiza entonces la
iniciacién del curvado al radio deseado por desplazamiento de
los rodillos 7 y 8 segiin las flechas 11, tal como se represen

ta en la figura 4. Los rodillos laterales 7 y 8 son llevados
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a posicidén baja. La mAdquina es puesta en marcha de manera que " -

la chapa la atraviese hasta que su borde recto sea cogido (fi-
gura 5).
La iniciacién del curvado de este borde se realiza como
se ha descrito anteriormente. Habiendo sido llevados los rodi
llos 7 y B a posicién baja, el curvado de la chapa es realiza-
do por pasadas sucesivas (figura 6) disminuyendo cada vez el ra
dio de la cuna en una magnitud que es funqién del grosor de la
chapa, y esto hasta la obtencidén del radio de curvatura deseado.
Tal méquina permite la realizacidén perfecta de cilindros
o de arcos, sin manejo previo de lag chapas para su iniciacidn.
Ademas, dada la unidén en rotacién de los arboles 17 y 18, los
esfuerzos de los rodillos laterales 7 y 8 son rigurosamente igua
les y el bastidor de la maquina no sufre ningin par. Esto per-
mite suprimir el bastidor de asiento de mAquina cuyo empotramien
to se hace initil; y es posible asi desplazar facilmente la ma

guina de un lugar a otro.

NOTaA

Los puntos que como caractérié@iﬁg,de novedad se presen-~
tan en Esmpafia para que sean objeto dé eéte Modelo de yUtilidad
por VEINTE ainios, son los sigpientes:

1¢.~ Una mAquina para curvar.chapas, caracterizada por-
que la cuna de curvar colocada debazoﬂdelgrodi;lo superior, es
t4 constituida por un rodillo inferior cuyoes cojinetes son fi-
Jjos y por dos rodillos laterales cujpﬁ~§051netes son moviles
en lumbreras circulares concéntricas al éﬁe del rodillo infe~
rior, de modo que se obtengan radiésVde curvatura que varian

desde el infinito hasta un valor préximo al radio del rodillo
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superior, siendo obtenido este desplazamiento con un gato cuyo
cilindro y cuyo pistén estan articulados cada uno a por lo me-
nos una palanca oscilante que manda, directamente o no, el des
plazamiento de los rodillos inferiores.

20,- Una magquina segun el punto 10, caracterizada porque
cada una de lag palancas citadas tiene un dentado circular que,
en engrane con el dentado de la otra, las une imperativamente
en rotacién entre si.

32,~ Una maquina segin los puntos 19 & 22, caracterizada
porque los cojinetes del rodillo superior estan articulados so-
bre gorrones horizontales que permiten a los apoyos oscilar en
un plano vertical.,

42,- Una maquina para curvar chapas.

Tal y como se ha descrito en la Memoria gue antecede, re-~
presentado en el dibujo que se acompaiia y con los fines que se
han especificado.

Esta Memaoria consta de seis hojas escritas a maquina por

una sola cara,
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