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Ul presente modelo de u tilid ad  se re fie re  a un: 

mecanismo para juguetes de movimiento combinados, mediante e l  

cual se establece un Juguete que representa un niño aprendiendo 

a andar, en ©1 dispositivo hoy dia llamado tacar-taca o andador, 

y que a l mismo tiempo, y de un modo interm itente, mueve tino de 

los orazos empuñando un sonajero, y ladea la  cabeza hacia uno y 

otro lado.

n i mecanismo está accionado por una cuerda de 

juguetería, de e je  transversal respecto a l juguete, y que sale 

a l exterior para re c ib ir  la  lla ve , por la  lín ea  de coincidencia 

de las dos semi-c are asas, anterior y posterior.

is a  cuerda mediante engranajes mueve:

-  un e je  que sobresale a uno y otro lado de la  

armadura en partes acodadas di amet raimen te opustas, que se ar­

ticu lan a lo s  extraíaos superiores de las almadiaras de las p ier­

nas d e l muñeco, cuyas armaduras, por debajo de esas articu lacio  

nes, ven atravesadas, además, por los extremos de piezas en tí 

independí entas, montadas g ira torias  en las placas que sirven de 

armadura a los mecanismos;

-  un e je  provisto de una excéntrica, que de un 

modo intermitente actúa en un brazo que prolonga e l  p lato que j  

soporta e l  brazo que lle v a  e l  sonajero, cuyo p lato y brazo van ■ 

montados en un e je , perpendicular a dicha placa de armadura; 

esa palanca va so lic itad a  por un resorte a la  posición de repo-¿
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-  ©1 codo que mueve la  armadura de la  pierna 

de l lado contrario a l brazo que lle va  e l  sonajero, está enlazad 

do por una b ie la  a la  parte in fe r io r  de la  cabeza del muñeco, 

la  cual está montada oscilante en un e je  perpendicular a los 

que venimos citando i

-  también lo s  engranajes mueven un pequeño vo­

lante de in erc ia  del mecanismo}

-  e l  brazo inmóvil del muñeco está armado por 

una v a r i l la ,  y se une por su extraño in fe r io r  a l andador}

-  e l  andador está constituido por: la  p ieza anu 

la r, que rodea e l muñeco, y es portador de su asiento y d9l 

cuanta bolas} y dos piezas tubulares en U, con sus brazos l ig e ­

ramente convergentes y doblados para entrar en alojamientos dig 

puestos a l  efecto en los la tera les  de la  p ieza anular. Los apjo 

yos llevan los  juegos de ruedecillas de deslizamiento:

-  e l  sonajero, con objeto de que pueda re t ira r ­

se del brazo que le  soporta, y fa c i l i t a r  e l  v e s t ir  e l  juguete, 

es desarmáble, y consta de dos partes: una formada por una de 

las bolas y una p ieza tubular, y la  otra por la  segunda bola y 

un vastago que entra en dioha pieza tubular.

Concretaremos las características de los meca- ! 

nisrnos que s© reivindican con referencia  a las adjuntas figuras, 

que corresponden unicemente a una forma de ejecución, sin carác­

te r  alguno lim ita tivo , que se presenta a t ítu lo  de ejemplo de 

rea lización  con e l  f in  indicado, ya que la  forma, dimensiones y
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materiales con que se fabrique! las d istin tas piezas, serán en 

cada caso las que se estimen pertinentes, para la  aplicación 

concreta de que se tra te , sin  que ta les variaciones, así como 

las que puedan hacerse en deta lles  de presentación u organiza­

ción, afecten a la  esenoialidad reivindicada, por lo  que loe m  

canismos para juguetes de movimientos combinados, que se fab r i­

quen de acuerdo con la  idea general reseñada, y cualquiera de 

esas modificaciones, no serán sino variantes, igualmente compran 

didas y protegidas por e l  presente reg is tro .

La f i g .  1 ilu s tra  la v is ta  la te ra l en alzado del 

conjunto de un juguete, establecido con e l  mecanismo que se r e i­

vindica.

La f i g .  2 corresponde, en representación análo­

ga, a la  v is ta  de fren te de l mismo.

La f ig *  3 presenta la  proyección en planta, v ig  

ta  por la parte superior, del andador, en e l  cual va colocado e l  

muñeco.

La f i g .  4, en representación análoga que la  f i g .  

1 , muestra e l muñeco desprovisto del adorno exterior y de la 

carcasa, para dejar ver su mecanismo de accionamiento.

La f i g .  5 es la  v is ta  de fren te  de ese mecanis­

mo.

la  f i g .  6 d e ta lla , en representación análoga que 

la  f i g .  4., e l  montaje del piñón de in erc ia .

La f i g .  7 representa e l  sonajero.

Gon referenc ia  a dichas figu ras y a los  números

• 25
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que sobre e llas  de s i guau las partes y deta lles  d e l mecanismo 

representado, que interesan a los fin es de esta memoria, la  des 

cripeión del mismo es como sigue:

E l muñeco descansa, según la  fase de su funció 

namiento, por sus piernas 24 y 25, o solo por e l  andador, sobre 

la  superficie que le  soporta, cuyo andador está constituido por 

las horquillas antextor 2 y posterior 20, que a su ves lle v a  

las ruedas delanteras 1 y traseras 21j en cuyas horquillas va 

montada la  p ieza  4 ( f i g .  3 ), provista  a l e fecto  de los alojar- 

mi en tos la tera les  6. En la  bandeja 4 está dispuesto e l  cuenta 

bolas 5, a l  alcance de la  mano del muñeco*

La pieza 4 se prolonga en lo s  soportes 3 y 19 

del asiento 23, e l  cual l le v a  las ranuras 29 para las pestañas 

33 ( f ig *  4 ).

b l muñeco se f i j a  a la  baideja  4 mediante la  

v a r i l la  7 ( f ig s *  1  y 2 ) ,  cuya disposición se deta lla  en la  f ig .  

4*

b l muñeco está provisto del brazo 22, portador 

del sonajero 8-9 ( f ig *  7 ), que presenta e l  vastago 61, que en­

caja en la  pieza tubular 62*

El brazo izquierdo 10 es e l  armado por la  va r i 

l i a  7, a que antes nos hemos re fe r id o , y permanece f i j o .  En la  

parte superior e l  muñeno presenta la cabeza 1 1 , yendo su enea?- 1 

je  en e l  muñeco cubierto por e l  cuello 12*

jjateralmenfce tiene e l  alojamiento para la  l la ­

ve  15, con que se dá cuerda a l  mecanismo, que se encaja en e l
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;! o je 16¡ coincidiendo la  posición de dicha lla v e  con la parte : 

en ene coincidan la  eemi-carcasa anterior 14 y la semi-carcasa 

posterior 17*

Por lo  que se re fie re  a l andador ( f i g .  2), en 

1 26 y 27 se señalan los caequillos delanteros y traseros de las 

horquillas, y en 28 los fiadores, i l  o r i f ic io  30 ( f i g .  3 ), prac 

ticado en la p ieza 4, es para f i ja c ió n  d e l extremo de la  v a r i­

l la  7 de unión a l  muñeco.

ü l mecanismo está accionado por la  cuerda de ju 

; guatería 56, que, mediante la  rueda dQitada 54, de e je  16 , hace 

g ira r  e l  piñón 55, so lidario  del e je  doblemente acodado 43, que 

entra con sus codos en las extremidades superiores 31 de las ar 

maduras de las piernas 24 y 25, cuyas armaduras están además 

atravesadas por los extraños 58, de las v a r il la s  34, montadas 

g ira torias  en la  armadura de l mecanismo, üon esta disposición,

L a l g ira r  e l  e je  43, la pierna 24, por ejemplo, toma en su psr- 

;; te superior un movimiento que se acopla con e l  de g iro  de la  pa 

lauca 58, dando lugar a que amo as piernas se desplacen a ltem a- 

tivanente, para que e l muñeco rea lic e  e l  movimiento de andar.

¿n las piernas del nuñeoo hay que reseñar ade­

más las ataduras 32, que sujetan la  pierna propiamente dicha 

24-25 a la armadura 31, y las muescas 57 en que dichas ataduras 

¡ van dispuestas.
¡ ■ 
y La misma rueda dentada 54 del mecanismo de cu en

ji da, mueve a l piñón so lidario  del e je  49, con e l cual a su vez

j: g ira  la excéntrica 51» que alternativamente golpea los topes de

25



*

5

-  10

15

• 20

-  7

89544
la  palanca 53» so lid a r ia  dal 'brazo 44, que lle v a  las garras de 

sujeci<5n del brazo derecho 22 del muñeco, g ira to r io  en e l  e je  ¡ 

45» DI resorte 59 rea liza  la  recuperación del brazo a su posi­

ción prim itiva, después de cada accionamiento de la  excéntri­

ca 51.

La rueda dentada 52 engrana en e l  piñón 48, que 

a su vez por e l  engranaje 47 hace g ira r  a la  p ieza  60, que ac­

túa como compensador de in erc ia . Las flechas de la f i g .  6 ind i­

can como rea lizan  su giro  las d istin tas piezas enumeradas.

Sn e l  codo del e je  43, que mueve la  pierna 25, 

va articulada la  b ie la  42, que a su vez, por su otro extremo, 

después de acodarse dos veces, se dobla para re c ib ir  una len­

güeta 40, que prolonga e l a n illo  12 del cuello  de la  cabeza 11 

del muñeco, montada g ira to r ia  en e l  e je  37, cuya cabeza va su­

je ta  mediante la  chapa 38 a l  cuello , y e l  e je  37 montado en e l  

soporte 39, indicándose en 46 las garras de sujeción de dicha 

chapa 38 a l cuello  12*

Otros deta lles  d e l mecanismo descrito son: las 

chapas 41, que forman su armadura, con las orejetas 36 de unión 

a la  carcasaj e l o r i f ic io  35, para introducción del vastago del 

sonajero, y e l tope 50 de freno de la  b a lles ta  de la  cuerda.
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El presente modelo de u tilid ad  comprende las 

siguientes reivindicaciones:

1. -  Mecanismo para juguetes de movimientos com 

binados, caracterizado porque está constituido por una cuerda 

de juguetería, cuyo e je  va dispuesto transversalmente en e l  

cuerpo del muñeco, y sobresale a l  exterior por la  unión entre 

las semi-c arcas as del mismo, y engranajes accionados por dicho 

motor, que mueven un e je , que sobresale a uno y otro lado de

; la  armadura, en partes acodadas diametralmente opuestas, que 

i se articu lan a los extremos superiores de las armaduras de las 

piernas del muñeco, cuyas armaduras, por debajo de esas articj¿ 

laciones, van atravesadas, además, por lo s  extremos de v a r illa s  

i: dobladas en ü, independientes, montadas g ira torias  en las cha­

pas que sirven de armadura a los mecanismos*

2 . -  Mecanismo según lo  reivindicado en e l  punto 

anterior, caracterizado porque dichos engranajes accionan un 

e je  provisto de una excéntrica, que intermitentemente actúa en 

■una palanca, que prolonga e l  plato que soporta e l  brazo móvil 

del muñeco, cuyo p la to  y palanca, van montados g ira to r io s  en m

; ©je perpendicular a las placas de la  armadura, estando esa pa­

lanca so lic itad a  por un resorte a su posición de reposo.

3*— Mecanismo según lo  reivindicado en los pun-
¡; I
¡! tos anteriores, caracterizado porque e l  codo, que mueve la  a r- i

| madura de la  pierna del lado contrario a l brazo móvil, está en25
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lazado por una b ie la  a la  parte in fe r io r  de la  cabeza del muñ§ 

co, la  cual está montada oscilante en un e je  paralelo a las 

placas de la  armadora*

4. -  Mecanismo según lo  reivindicado en los pun 

tos anteriores, caracterizado porque e l  brazo inmóvil del muñe 

co se une, por su extraño in fe r io r , a un complemento del jugt^§ 

te que representa un endador de niño.

5. -  Mecanismo según lo  reivindicado en e l  pun 

to  4, caracterizado porque e l  andador esté constitu ido porj una 

pieza anular que rodea a l muñeco, y es portador de su asiento

y de un cuentar-bolas¡ y  dos piezas tubulares en U, con sus bra­

zos ligeram aite convergentes y doblados en sus extremos perpen 

dicularmente a l  plano de la  ü, con cuyos extraños se acoplan en 

alojamientos dispuestos a l  efecto en los la tera les  dél andador.

6.  — mecanismo según lo  reivindicado en lo s  pun­

tos anteriores, caracterizado porque e l  brazo móvil del muñeco ; 

tiene su mano taladrada y recibe un sonajero, formado por dos 

cascabelas, unidos a un vastago y a un tubo, que se encajan en­

tre  s i  acoplados en e l  taladro de la  mano.

7 . -  Mecanismo para juguetes de movimientos com­

binados.

Según se describe y re iv in d ica  en la  presente

memoria descrip tiva  y se ilu s tra  con los planos que a la  misma 

se acompañan.

üonsta la  presente memoria de nueve hojas fo l ia

das y escritas a m¡ por una sola de sus caras.

ŝ Mocr. m
25
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