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B1 presenta modelo de u tilidad  se refiere  a un meca» 

nismo para robots de juguete, mediante el oual se consigue 
el movimiento de los "brazos y piernas de un modo alternado, 
hacia delante y hacia atrás, la  emisión de un sonido in te r­
mitente característico y efectos luminosos en la  cabeza de 
la  figura, consistentes en reflejos de distin tos colores en 
la  parte que corresponde a la  boca, mientras ios ojos giran en 
sentidos contrarios, y, en la  zona del cuerpo que corresponde 
a su pecho, aparece una lente, que asemeja la  pantalla de un 
aparato televisor, tras  de la  oual se desliza una ointa de 
papel con dibujos estampados en colores, iluminada para ser 
v is ta  desde e l exterior.

En su parte posterior, el juguete presenta.el aloja­
miento para un juego de pilas montadas en serie , que propor­
cionan la  corriente para los elementos de iluminación, y para 
accionar el motor eláctrleo que proporciona movimiento a to­
das las partes móviles.

A ta l  efacto, ese motor acciona dos ejes flexib les, 
uno que a su vez mueve los mecanismos de arrastre  de la  p e lí­
cula o ointa de papel mencionada, y otro que haoe g irar los 
ojos y la  rueda de oolores que produce e l efeoto indicado en 
la  parte correspondiente de la  boca.

la  tercera transmisión mueve un eje doblemente aco­
dado, cuyos codos la tera les entran en ranuras dispuestas en 
e l extremo de las viguetas que arman las piernas, con lo que



dán lugar a l movimiento Indicado de las mismas, prolongándo­
se esas viguetas para, en ranuras dispuestas en sus extremos, 
recib ir las articulaciones de las palancas con las que se mue­
ven los 'brazos*

Además, e l motor hace girar un piñón, que a l rozar 
una b a lle s ti lla  dispuesta en una oaja de resonancia, d¿ lu­
gar a la  indicada emisión de sonido,

las viguetas dispuestas en el in te rio r de las pier­
nas se unen a las piezas que simulan los pies del juguete, 
los cuales a su vez descansan sobre dos ruedeoillas looas 
y estriadas, entre las cuales va dispuesta, en cada pie, la  ca­
ja portadora de los trinquetes de freno, que dáa lugar a l des­
plazamiento del juguete sobre la  superficie que le soporta, 
parándose alternativamente un pie, mientras e l otro avanza.

la iluminación de la  cinta en colores y de la  rueda 
g ira to ria  de la  boca, se realiza por tina lámpara única conec­
tada a las p ilas, cuya luz, por lo que se re fiere  a la  cinta, 
es reflejada por un espejo* B1 circuito de funcionamiento 
del juguete se c ierra  mediante una antena, unida por una ca­
dena, cuyo vástago se introduce vertioalmente bacía abajo, 
en la  parte posterior de la  cabeza, por una boquilla dispues­
ta  a l efeote.

Para mayor claridad concretaremos las características 1 
de los mecanismos que se reivindican, con referencia a las 
adjuntas figuras, que corresponden unió amente a una forma de
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ejecución, sin  carácter alguno lim ita tiv o , que se presenta a 

t í tu lo  de ejemplo de rea lizac ián  con e l f in  indicado, ya que 

l a  forma, dimensiones y m ateriales con. los cuales se fa b r i­

quen sus piezas;, serán en cada caso los que se estimen per-
i

tin en tes para la  ap licación eohcreta de que s® t r a te ,  s in

que ta le s  variaciones, a s í como las que se hagan en d e ta lles  

da presentación: u organización, afecten a la  esencial!dad 

reiv indicada, por lo que loa mecanismos para robots de Ju­

guete que se fabriquen, dentro de la  idea general reseñada, 

con cualquiera de esas modificaciones, no serán sino varian­

tes  igualmente comprendidas y protegidas por e l  presente re ­

g is tro  .
Xa f ig ,  1 presenta la  v is ta  de fren te  del conjunto 

da la  disposioión que se re iv in d ica .
Xa f ig ,  2 corresponde a l a  v is ta  la te r a l  de la  mia-

20

25

m&.
Xa f ig ,  3 muestra su v is ta  p o s te rio r, con la  puerta 

del alojamiento ;de las p ila s  ab ie r ta . En las tre s  figu ras c i ­

tadas, la  antena superior, que s irv a  d® llave  de contacto, no 

e s tá  colocada en su s i t io .

La f ig .  4 es una representación análoga que la  f ig ,

1, paro con la  ateml-carcasa an te rio r  quitada, para dejar ver 

la  disposición in te r io r .

Xa fig* 5 es la  v is ta  la te r a l  del mecanismo in te r io r ,  

a l  q u ita r la  carcasa.

f
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\
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Ja  f i &4 6 representa en A-B-C respectivamente, las 

v istas p o ste rio res, la te ra l izquierda y en plan ta  de la  cabe­

za del juguete,! sin  su correspondiente carcasa.

ñas fiéfs* 7-A y 7-B se re fie ren , respectivamente, a la  

.v is ta  la te r a l  y proyectada en p lan ta de la  p an ta lla  de te le ­

v isión  y mecanismo de a rra s tre  d® la  p e lícu la . Sobre la  'p r i­

mera de esas fig u ras, se señala en M-N los planos que dán lu ­

gar a la  fig* 71-3,: y sobre e s ta  sa indican en E-F lo s  planos 

de oorte correspondientes a la  f ig ,  7-A*
ña fig* 8 ilu s tra  la  v is ta  la te ra l izquierda de una 

pierna y e l mecanismo de movimiento de la  misma, precisamente 
de la  pierna izquierda.

ñas fig s , 9-A y 9-B detallan, en v is ta  la te ra l y pro­
yección en planta, e l dispositivo d® deslizamiento de los pies 
del juguete.

ña f ig . 10 corresponde a l botón remache, indicando: 
en A, su v ista  jde frente, en B, su v ista  la te ra l, y, en 0 y D, 
representaciones análogas cuando el botón está cumpliendo su 
función*

Qon referencia a dichas figuras y a los números que 
sobre ellas designan las d istin tas partes y detalles del ju- | 
guste representado;, que interesan a los fines de esta memoria, 
la  descripción del mismo es como sigue:

ña semi<~oarcaga anterior 8, comprende: e l tablero de 
mando 9, las juntas la tera les 10, la  pantalla de televisión i
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18, coa la  leíate 26 que simula su c r is ta l, y los muñones 11 
de enlace con los "brazos 7, que terminan en sus manos 6.

Ese conjunto descansa sobre las piernas 4, que a su 
vez lo hacen en los ensanchamientos o tob illos 3, que se pro­
longan en loa pies 8, que se mueven sobre las ruedas 1 y 28 
I f lg . 2). En la  parte superior de las piernas, como en otras 
partes, van los botones de remache 5 que despula se detallan 
(flg , 10),

Sobre la  carcasa 8 y elementos descritos están dis­
puestos: la  carcasa 14, que forma el cuello; la  boca 20 con 
la  cara 16; e l soporte 19 de los ojos 18, las orejas 15 y 
los relieves 17, I>e la  earoasa 14 parte la  cadena 13, de uniln 

: a la  antena 21 o vástago de contacto, que se introduce para 
1 oerrar el circuito en la  boquilla 25, de la  carcasa 29 de la  

¡j cabeza.
r

En la  parte posterior 24, la  carcasa esta  provista de 
í la  puerta 23, que c ierra  e l alojamiento de las pilas 33, cuya
; puerta está articulada mediante la  bisagra 34 y se sujeta ce-
| :

| rrada por e l oierre 35, que se corresponde con la  ranura 27.
: Xas p ilas 33 (fig , 3) están montadas con sus contac-
| tos 32 entre los cartones aislantes 30, indicándose en 31 los 

tabiques que reciben dichas p ilas .
Por lo que se refiere  a las piernas 4 (fig s , 4 y 5), 

están reforzadas por las viguetas 37 y montadas sn e l eje pos*> 
te rlo r 36, el oual lleva los oasqulllos 38 de plástico, que
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evitan «1 deslizamiento de diohas piernas, y los ejes ante­
riores 39, en que realmente gira la  carcasa de la  pierna, ya 
que en los posteriores 36 atraviesan las viguetas 37, Ambas 
piernas se prolongan haoia arriba en las piezas 40, cuya forma 
se aprecia en la  f ig . 4, las ouales tienen una ranura 77, en 
la  que entran los codos 41, del eje que mueve dichas piernas.

Esas piezas 40, en la  parte superior, mediante pivo­
tes 63 que entren en sus ranuras 76, se articulan a las p le ti­
nas 42, g irato rias alrededor de los ejes 61 oon los cuales g i­
ran los brazos; indicándose en 43 las arandelas antideslizan­
tes de los muñones 11 de los mismos, y en 44 las viguetas so­
porte de esos muñones.

El oonjunto del juguete está accionado por el motor 
eléctrico 64 (figs. 4 y 5), alimentado por las p ilas 33, que 
va montado en la  armadura principal 71 de la  carcasa de dicho 
motor y del meonnismo.

El motor 64, mediante e l  eje f le x ib le  72, hace g ira r  

a l piñén 49, que engrana en l a  rueda dentada 50, so lid a ria  del 

piñén 48, dispuesto debajo de e l la ,  y que a su vez engrana en 

e l piñén 47.

El piñén 48 gira oon la  bobina portadora de la  t i r a  
de papel ilustrada, y el 47 con la  bobina anterior de goma 46, 
que arrastra  dioto t i r a  de papel.

Además de la s  transm isiones que acabamos de descri­

b ir , que parten del motor 64, ex iste  otro juego de piñones
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que mueven la  rjueda 70, so lid a r ia  del e je 41, que acciona 

las  p iernas, y los engranajes 65, que dan lugar a l  movimiento

del piñán 73, que a l rozar en una b a l l e s t i l l a  de la  ca ja  de 

resonancia 66, dá lugar a un sonido c a ra c te rís tic o  e in term i­

tente* En 67 se indican e l  e je  y p le tin a  de sustentaoián  de 

la  ca ja  de resonancia, y en 69 e l  re so rte  que tensa hacia a- 

bajo a dicha p le tin a .

En este-lado del juguete va montado otro eje f le x ib le  

d© transm isión 58 ( f ig , 4 ), que mueve la  rueda dentada 57,

10 que a au ves engrana en ©1 pirlán 56, e l cual hace g ira r  a la  

corona dentada §4, que lle v a  montada debajo una pieza c i l in ­

drica, g ira to r ia  alrededor del e je  52 y portadora de los pane­

le s  de colores 53, que g iran  de este  modo por la  aooián del 

motor.

15

20

Esos paneles, a tra v ls  de la  ventana 09 ( f ig , 7-A) 

reciben luz de lo lámpara 90, la  cual pasa tambián por los 

vaciados 75 de lo  carcasa 14, con lo que se consigue que por 

l a  booa 20 ( f ig , 1) del juguete se vean resplandores lumino­

sos de d is t in to s 1 colores que es uno de los a trac tiv o s  del 

juguete.

25

Por lo iu e s e  re f ie re  a lo s ojos 18 ( f ig s . 1 y 6), 

cada uno de e llo s  está  montado en un e je  86, dispuesto en la  

mampara 28 y en é l  soporte 19, y so lidario  del dentado oánioo 

55, que engrana ( f ig , 6-0) con la  corona análoga del otro ojo, 

prolongándose e l ie j s  de uno de e l lo s , para hacerse so lid arlo
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del engranaje 79¿ movido por el to rn illo  sinfin  78, que gira 
oon e l eje flexible 58.

la carcasa 60 (fig . 4) de la  pantalla de televisión, 
tiene una ventana 87 (fig , 7-A), que permite que la  ointa 
de papel sea iluminada por la  lámpara 90, ouyo haz de luz 
88 ilumina tambiája la  rueda de oolores 53 antes desorita, 
la  lámpara 90 va montada en el soporte 91 y su luz es re fle ­
jada haoia la  ointa de papel por la  pantalla espejo 92.

Jün la  f ig . 7—B se aprecia la disposición de la  cinta 
de papel 62, guiada por las botinas transportadoras 95 y 96, 
y presiona por la  46 por la  acción del resorte 59, unido a su 
eje; señalándose «n 93 e l eje de una de estas últimas, y en 
94 los tabiques que a la  vez que protegen la  ointa, ayudan a 
su correcto deslizamiento. En 45 (fig . 7-A) se señala la  toma 
de corriente de la  lámpara 90.

Veamos ajhora lo que se re fiere  a l deslizamiento del 
Juguete sobre sus puedas 1 y 22 (figs, 8 y 9), que van monta­
das en los ejes 111, en los espacios 110 que permiten su ma­
nipulación, y ouyo» ejes a su vez tienen los soportes 103.

Entre ambas ruedas está comprendida la  caja 99 de 
freno, montada en la  plataforma 98 que la  soporta, asá como a 
las citadas ruedasi 8b esa caja va dispuesto e l eje 105, del 
trinquete 104 de la  rueda 1, y el eje 107 del trinquete del 
freno 108 de la  rueda 22, contrarrestado oon el contrapeso 
106*

i
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Sobre laja partes 2, que representan los pies del Ju­
guete, van dispuestas las pletinas 97, una en cada pie, que 
reciben e l eje 102 de unión entre el tob illo  y la  pierna, así 
cano el enganché 101, de la  vigueta 37, que obliga a permane­
cer a l pie 2 siempre en posición horizontal, no obstante e l 
movimiento de la  eareasa 4, que hace de pierna del Juguete, 
cuyo movimiento es posible meroed a la  abertura 100, dispuesta 
a l efeoto en disha eareasa.

Im. unión entre la  plataforma 98 y e l pie 2 se realiza 
mediante la ranura 109.

1S

20

Finalmente* por lo que se refiere  a la  disposición 
para poner en funcionamiento el Juguete, el vástago de la  
antena 21 se introdúoe por el o rifie io  84, indicándose (fig. 
6-B) en 80 uno de los contaetos de oierre del circuito y en 
81 e l otro, así eomo en 83 e l puente de contacto y en 74 su 
soporte oon la tapa aislante 86.

Ia  carcasa que protege estos elementos se su jeta por 
sus ranuras 82.

los botones remache 5 tienen por objeto mejorar las 
condiciones de cierre del Juguete, colocando sus p la tillo s  
113, de modo que en la  ranura 112, de que a l efecto están 
provistas, entren las orejetas 114 de unión de la  carcasa o 
piezas de que se; tra te .

Finalmente, en 51 se indioan los conductores que van 
a los contactos de c ierre  del circuito , y en 68 los de conexión25
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del motor a lee ipiles de alimentación, así como en 45 los de 
la  lámpara de iluminación 90.
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El presente modelo de utilidad, comprende las siguien­
tes reivindicaciones;

1«- Meoanismo pava robots de Juguete, caracterizado 
porque comprende un moto» eléctrico , alimentado por p ilas dis­
puestas en serijee, cuyo motor por dos transmisiones flexibles 
muere, por una parte, e l mecanismo de arrastre  de una cinta de 
papel ilustradaj, y por otra los ojos del robot y una rueda oon 
panelea de colores que presenta en lo que corresponde a la  
booa del mismo, efectos luminosos; mientras que una tercera 

10 transmisión de engranajes muere un eje doblemente acodado,
que aoclona las¡piernas y los brazos, y d¿ lugar a la  emisión 
de un sonido intermitente característico .

8 ,-  Mecanismo, segón el punto anterior, caracterizado 
¡ porque las pilas alimentan tambión el circuito  de una lámpara 

15 j  oiaya luz se proyecta por un espejo cóncavo en la  parte poste­
rio r de la  cinta de papel, oon dibujos estampados en colores, 
e ilumina a l  mismo tiempo a la  rueda g ira to ria  oon los pane­
lea de oolores.

3 .- Meoantsmp, aegun los puntos anteriores, caracteri-
:

20 zade porque el eje flexible que mueve dio ha rueda, termina en 
un to rn illo , que¡ engrana en una rueda dentada, so lidarla  del 
eje portador de uno de los ojos del robot, e l oual es solida­
rlo de una coroné oónioa dentada, que engrana con o tra  igual



dispuesta en el o tapo ojo, girando los dos en sentidos oon-r 
trarios a l funcionar e l mecanismo•

4 .-  Mecanismo, según los puntos anteriores, caracte­
rizado porque el circuito de funcionamiento se c ierra  median­
te  e l  vástago de una pieza que figura la  antena del robot, 
cuyo vástago se introduce en una boquilla, dispuesta en la
parte superior de la  carcasa de su oabeza,

5#- Mecanismo, según los puntos anteriores, caracte­
rizado porque la  cinta de papel, que constituye la  película 
iluminada por la  lámpara, pasa por detrás del espejo cóncavo 
que proyecta la lus, conducida y guiada por transmisión de 
bobinas, y lleva dispuesta, en la  parte anterior, una lente 
montada en el frente del robot, que simula una pantalla de 

televisión.
6 , -  Mecanismo, según los puntos anteriores, caracteri­

zado porque la daJa da resonancia en que va montada la  ba­
l l e s t i l l a  que, por acción de una rueda dentada movida por e l 
motor, emite el sonido característico , es basculante en un 
eje y está solicitada por un resorte, de modo que ta l  emisión 
es intermitente.

7, -  Mecanismo, según los puntos anteriores, caracteri­
zado porque los oodoa del eje que acciona las piernas del 
robot, entran en ranuras longitudinales, dispuestas al efecto 

en piezas que prolongan viguetas alojadas en las oaroasas 
que forman diohas piernas, cuyas piezas se prolongan a su
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vez para presante* ranuras, también longitudinales, en las 
que entran pitones dispuestos en palancas so lid a rla s  de los 
brazos del mismo,

8,- Mecanismo, según los puntos anteriores, caracte­
rizado porque las viguetas dispuestas en e l in te rio r de las 
carcasas de las piernas, se unen a piezas que simulan los 
pies del robot, dada uno de los cuales a su vez descansan 
sobre dos ruedeolllas locas y estriadas, entre las cuales va 
dispuesta en cada pie una caja, portadora de los respeotivos 
trinquetes de freno, que dán lugar a l avance alternativo del 
robot sobre cada uno de los pies.

9 ,-  Mecanismo para robots de juguete.

Segán se dasorib© y re iv ind ica  en e s ta  memoria des­

c r ip tiv a  y ae i lu s t r a  con los dibujos que a la  misma se acom­
pañan.

Consta e s ta  memoria de catorce hojas fo liadas y es­

c r i ta s  a máquina por una so la de sus caras,

Madrid, ACO. 19Bf

"GUILLERMO ROEP
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