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MEMORTA DESCRIPTIVEA

Errrr s s e e e
paré un llodelo de Utilidad, por veinte afios, por:

"UNA INSTALACION MOTRIZ QUE INCLUYE UN DISPOSITIVO DE
ARRASTBE AUXILIAR™, a favor de Don Frengois Durand, In-
genlero, de nacionalidad frencesa, residente en Francia;n

108 Bvd. Carnot LE VESINET (S.%.0.).—
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El presente invento tlene por objeto una ins-
talacidn motriz para el arrastre de cualquier pieza o
de cualquier brgano mbvil.

El invento tiene por fin esencial realizar unae
instalacibn motriz que incluye un dispositivo de arras—
tre auxiliar, susceptible de hacer sufrir a la pieze
arrasgtrade movimientos de poca amplitud, independiente-

mente del movimiento normel, y ello, por ejemplo, ya sea
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para reslizar une regulacibn precisae de la posicién.
de parade de le pileza al final de su desplazamiento,
ye sea pars comunicar a los érganos mbviles movimien-
tos alternedos antes de su puesta en marcha real,

por ejemplo, para descongelerlos, ya sea, todavia,
para asegurar movimientos slternedos durente los pe-
riocdos de no utilizacibén de le instalacibn.

A este efecto, el Invento tiene por objeto una
instalacidén motriz ge incluye un reductor de velocildad
con tornilleo sin fin y rueda tangente, montado floten-
te en el extremo del Arbol arrastredo y cuyo tornillo
gin fin es impulsado por el motor principal, mlientras
que la rueda tangente estd calada sobre el Arbol im-
pulsado, instalacibn que se caracteriza porque el chr—
ter del reductor estéd normalmente inmovilizado por un
érgano acoplado con un mecenismo de transmisidn de mo-
vimiento cuyo basgtidor es fijo, pero que es mandado
por una fuente de energila auxiliar, por ejemplo, un
pequefio motor, y puede arrastrar a este brgano de ma-
nera que transmite al cérter del reductor, y por tanto
gl &rbol a arrastrar, un movimiento de rotacidn de am-
plitud limitada, constituyendo esi el 6rgano acoplado
con el chrter, & la vez, un drgano de inmovilizacidn y
de mando de desplazamientd;

Asi, esta ins-talacibébn motriz puede ocasionar
efectivamente a la pieza arrastrada movimientos de po-
ce amplitud por arrastre en rotacién del chrter del re-
ductor de velocidades.

Algunos ejemplos de realizecién de la instale~-
cibn motriz seglin el invento son descritos mhs sbajo
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con referencie a los dibujos anejos en los cuales:

Ia figura 12 es la vista esquembtica en alzado
de tal inetalacibn destinede al mando de la cebine de
un ascensor o de un monta~cargass

Le figura 28 es la vista en planita correspon—
dientes |

La figura 32 es una vista parcial de la figura
18 pars une posicidn diferente de los brgenos mbviles;

Las fizures 48 y 58 represéntan respectivemente
en alzado y en plante por encima, otro ejemplo de eje-
cucibn de la instalacibn motriz, estando ésta en este
ejemplo destinada a impulsar una banda transportadora.

En las figurss 18 e 38, -1~ representa una ca-
bina de ascensor o de monte~cargas que constituye en
este ejemplo la pieza mévil a arrastrar., Esta gaula
estf suspendida de un cable =2- gue se enrrolla o se
desenrrolls sobre un tambor de torno -3-, estando este
tambor calado sobre el &rbol -9~ arrastrado por la ins-
talacibn motriz.

Bete instalacidn tiene un motor principal fijo
-4~ ¥y un reductor de velocidad cu~yo chrter -T- esmté
montado flotante directamente en voladizo sobre la ex-
tremidad del &rbol =9-. Este reductor es un reductor
de tornillo sin fin -7a~ ¥y ruede tangente -Tb- estande
su rueda tangente calada sobre el érbol -9~ En cuanto
al tornillo —7&- esth acoplado con el &rbol del motor
-4~ por una tranemisibn -5- articulada en =58~ y =5b—,

El chrter -7- de este reductor lleva un brazo
latersl =8~ destinsdo normelmente a permitir su inmo-

vilizacidn y cuya posicibén normel es norizontel, Sobre
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le extremidad libre de este brazo hay enganchado un
drgano de mendo de la inmovilizacibén o del desplaze~
miento del chrter -7-., En el ejemplo representado este
brgeno estd constituido por un tornillo -10- sensible-
mente vertical y articulado en -1l0e~ sobre la extremi-
dad del brazo -8-, La extremidad inferior del tornille
~10- esth roscada en una perforacibn terrajada de une
rueda dentada -~15~ que constituye con ella un gato
mecénico, Esta rueda dentada engrana con un tornille
gin fin -16— y forma con &l un pequefio reductor de ve-
locidad, 1 chrter -17- de este pequefio reductor estéd
montado sobre cojinetes —18—, pero su posicibn es fija,

Por Gltimo, el tornillo sin f£in -16- esté aco~' .
plado por una tramsmisidn articuleda ~19- con un peque-
filo motor auxiliar -l1l- de poca potencia;

Como 1ls posicibn del chrter del pequeiio reduc-
tor ~17- es fija, el tornillo =10~ esté normalmente
inmovilizado, de modo que assegure efectivamente la in-
movilizaclibn del chrter -7- del reductor principal flé-
tan~te durante el funcionemiento normel de le instale~’
cibn, es decir, durante el arrastre de}hrbol -% a
velocidad normal por el motor principal -4—;

Sin embargo, el pesquefio reductor puede mendar
el desplazamiento del tornillo ~10- en un sentido o en
otro, y por tanio el pivotamiento limitado correspon—
diente del chrter del reductor principal y del &rbol
~9- del torno.

Por lo demés el brazo -8- del chrter del re-
duetor puede actuar, por intermedio de la palanca os-

cilante -1l2-, sobre un sistema de contectores -13-,

\
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~14- de los cualss unoc u otro menda el funcionamiento
del motor auxiliar -ll- 2l volver & poner en mercha la
instalacibn despuée del funcionamiento del dispositivo
gegln el invento, y esto, en las condiciones indicadas
mhs 8bejo. |

- Por fin, una serie de contactores -gj~ ceeee
-a5=, Ccuyo funcionamiento serf precisado despubs, estén
dispuestos de meners que pveden ser accionados por la
propia cabina -l-, en el curso de su desplazamiento en
un sentido o en el sentido opuesto, y esto por medio
de v dedo -~20- llevado por esta cabina debiendo el
dedo -20= encontrarse frente al contactor ggj- cuando
la cabine -l- se encuentra exactamente en la posicidn
deseada,

El funcionamiento del dispositivo es el siguien~
tet supongsmos, por ejemplo, gque la cabina -l-, mendads
por el motor -4~, baja a la velocidad de seis metros/
segundo; _

Al pasar el dedo —-20- sobre el contactor -aj-
el circuito del motor —4- es cortado y el freno -6~
eplicado., Continuando la carrera frenada de descenso;
el dedo -20~ de la cabine -l1- acciona luego el contac-
tor ~&o- que pone en marcha el motor auxiliar -11- en
el sentldo de descenso, hebiendo parado el freno —6-
el motor «4=-, El motor suxiliar -l1l- arrastra el tor-
nillo -10- hacia abajo, por medio del pequeflo reduc-
tor =15- -~16-, que hace pivotar el brazo -8-, y por
tanto el chrter del reductor flotante —-7- en el senti~

do de la flecha T (ver figure 33);‘Esto arrastra al &r-
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bol =9— en rotacidn en el sentido deseado pere la con—

tinuseidn del descenso de la cabina -1-, & una veloci~
dad extremadamente reducida sin embargo, por ejemplo,
a una velocidad de cuetro mm. por segundo;

Cuando el contactor —gy~ es alcanzado por el
dedo =~20-, el motor -ll- es parado, quedéndose la cabi-
na -l- rigurosamente en sste emplazamiento;

In el ceso de que se produjera un desplazamien—
to, emth previsto un contactor —g4- al contacto del cual
el motor -ll- seria vuelto a poner en marcha en el sen-
tido de la subide, de tal modo que la cebina -l- alcan-
zaria de nuevo el emplazamiento -a3- en el cual quede~
ria definitivamente parada.

Los contactores -bj-, -bo~ ¥ -by~ representados
en la figure 18, dispuestos de menera inversa con rela~
clén al contactor de reposo -a3~, son utilizedos, en
el orden inverso, para el sentido opuesto del desple~
zemiento de la cabine -l-. Bien entendido no existe
contactor ~b3-, hace sus veces el contactor -53-;

Conviene notar que en el momento de su pivota~
miento, el brazo -8- del chrier del reductor flotante
ha provocado el basculamiento e la palance -—l2- que
ha cerrado el contactor -13-. Pero el cierre de este
contactor no tiene ninglm efecto inmediato.

Por el contrario, al ponerse de nuevo en marche
la instalacidn, es decir desde le puesta en funcione—
miento del motor principal —4- después del aflojamiento
del freno -6-, el contactor -13- &si cerrado menda si-
malténeamente la puestz en merche del motor auxiliar

~1l~ en el sentido cpuesto a su precedente sentido de
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funcionamiento, y esto para subir el tornillo -10- y
llevar el brazo -8~ a su posicién horizontal normal,
Desde que esta posicibn es alcanzade el contactor —13-
esth abierto, de modo que el motor ~1l- esth parado y
que el brazo -8- estf de nuevo inmovilizado.

Bien entendido, cuando la cebine -l- efectls
un desplazamiento en sentido inverseo, el "reglaje fim 1"
e realizado por pivotamiento_del reductor -7= en el
sentido opuesto & la felcha F, y el contactor =14~ es
entonces cerrado por la palance oscilante -12-f Al po~
ner de nuevo en marcha ulbterior la instalacibn, este
contactor ~l4~ mands el funcionemiento del motor auxi-
liar -ll- en el sentido deseado para volver el brazo
~8= a su posicién horizontal normel.

Eventualmente el funcionemiento del dispositivoe %
pusde ser semi~autombtico, o incluso no automftico., En
el primer caso puede estar previsto un solo contactor
para ser mandado por la csbina, por ejemplo, un contac~
tor que pare al motor principal —4-, mandapdo el mismo
operador las otras operaciones, o, todavia, un contac—
tor que para el motor auxiliar -1l-, habiendo msndado v
el operador las operaciones precedentes; En el caso del |
funcionamiento no automético, el propio operador con-
trola todas les operaciones, pero las caracteristiceas
esenciales del dispositive de "reglaje final" siguen
siendo las mismas; ”

Ias figuras 42 y 58 representen otro ejemplo
de la instalacibn motriz seglin el invento, que, en eate

ejemplo, arrastra una cinta trensportadora T de un




¥

190.—

195 o=

200 .-

205~

210,~

215~

transportador, y que esth entonces destinado a asegurar,
no el reglaje de la posicién de parada de la piezs mb-
vil, sino la iransmisién 2 esta pieza, es decir a la
cinta T, de movimientos alternados de poca amplitud;
Este instalacibn puede ser asi destineda a hacer sufrir
a los brgenos mdviles movimientos alternados antes de
la puesta en marcha normsl, por ejemplo, para desblo—
quear estos Orgenos o descongelarlos si se trata de una
instalacibn esteblecida al aire libre ¥y que debe fun-
cionar al frio. Le instalacibn puede iguslmente estar

destineda en emte caso a hacer sufrir a los b6rganose

pequefios movimientos alternados en un sentido y en otro é
durante todo el periodo de no utilizacidn, para evitar
los inconvenientes que pueda tener una parade completa
para clertas instalaciones.

En sl ejempld representado en las figuras 42 y
55; la cinta T esté montada sobbe el tambor —3— de la
ingtalacidn motriz, el cual agegura su errastre. La
instalacibén motriz es similar a le representads en las
figuras 18 a 38, Sin embargo los contactores -aj- ..,..;
—-ag=- estén evidentemente suprimidos. Por el contrario
esthn previgtos dos contactores -0j- y —Co— de una par- |
te y de otra de las extremidades del tornille -10-, sn
la zona de las posiclones extremas susceptibles de ser
elcanzadas por los extremos del tornillo, Estos contac—
tores esthn insertados en circuitos eléctricos adapta~-
dos para provocar la inversibn del sentido de la marcha |
del motor —l11-,

El funcionamiento de emte dispositivo es el
siguientes:

Al detener el servicio, el motor principal —4-

cath parado y el freno -6- echado, se pone en marcha el |
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motor suxiliar -1l- que deltermine el desplezamiento del
brazo -8-, ¥ por tento del tambor -3~ alternativemente
en un sentido y en el otro por el juego de les contac
tores —Ci1~ ¥ -Co~. En efecto, estos contactores son
accionados por una u otra extremided del tornillo -10-
a cada fin de éarrera ascendente y descendente del bra-
zo -8-, lo ge provoca la inversién del motor, y por
tanto la inversibn del sentido de desplazemiento de este
brazo y del tambor —3=s

La cinte es asi animada por pequefios desplaze~
mientos continuss‘alternativamente en un sentldo y en
el otro; estos desplazamientos no ponen en Juego mhe
que la poca potencia del motor auxiliar;

Sin embargo, como ya ha sido indicedo, estos
desplagzemientos permiten evitar el bloqueo de una inse-
talacidén motriz bajo el efecto del hielo, o al menos,
sl tienen lugar Gnicamente antes de la puesta en mar-
chae de la instelacibn, facilitan esta puesta en marcha,

Como en el ejemplo representado en las figuras

18 a 38, el brazo —-8- del chrter del reductor puede ac-

tuar, por intermedio de ls palanca oscilante -12~, so-

bre un sistema de contactores -1l3-, =14~ adapimdos para |

mendar el retorno del brazo -8- & su posicibén de inmo-
vilizacibn normal, el volver a poner en marcha la ins-
talacibn,

Bien entendido, los contactores -Cj= y -Co-
pueden estar dispuestos diferentemente y ser mandados
de menera diferente, por ejemplo por una pslanca pivo-

tante accionada por el brazo -8- o0 por un dedo llevado

por el tornillo ~10-, Por otra parte la presente inste- ;
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lacibn no se limita a la aplicacidén representade, y
puede ser utilizads pere el arrastre de cabines de te-
leféricos, etc.

Por lo demés, en los dos ejemplos representados,
los érganos mechnicos pueden ser reemplazados por or-
genos equivalentes; Asi el tornillo -10- puede ser reem—
plazado por cualquier otro brganoc de unibén apropiado
acoplado con un mecenismo de transmisidn que tiene un
béstidor fijo, de mesnera que inmovilice normelmente el
chrter del reductor flotante, pero que puede ser arras-
trado por lo demfs por un motor muxiliar a fin de con-
ferir al chrter del reductor uno o varios movimientoé
de rotacibn de amplitud limitede.

Por otra parte el gato de tornille, que esté
constituldo de alghn modo por el tornillo -10~ y la
tusrce formade por le rueda dentada -15-, puede ser
reemplazado por cumslquier otro geto hidréulico o neu-
matico susceptipble de accionar el brazo -8-. El motor
~ll- se encuentra entonces suprimido y el gato hidrhu-
lico o neumdtico es mendado por una bomba o un circuito
neumético o hidréulico apropiado que lleva vAlvulas que
reemplazan los contactores -aj- cereen -ag=~ & ~C1~ ¥
-Co=-, Egtes vél&ulas pueden poseer un mando electromag—
nético, estando los brganos de mando entonces en los
emplagamientos miemos de los contactores -aj=- coren —-a5~-
6 ~C1~ ¥ —Cz-;

N O T A

Descrito suficientemente el objeto del Modelo,

ge declaran de novedad en Espaiia las siguientest
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REIVINDICACIONES

18.~ Una instalacifn motriz que incluye un
280.= " dispositivo de arrastre auxilier, instalacién que lle-
va un reductor de velocidad de tornillo sin fin y rue-
da tangente montado flotante en la extremided del &r-
bol arrastrado, y cuyo tornillo sin fin es impulsado
por el motor principel, mientras que la ruedsa tangente
285 y= esthd calada sobre el Arbol impulsado, la cual se carac—
teriza porque el chrter del reductor esté normalmente
inmovilizado por un 8rgano acoplado con un mecanismo
de tranemisidén de movimiento cuyo bastidor esté fijo,
pero que es mandado por une fuente de energia auxiliar
290;- por ejemplo, un pequefio motor, y puede arrastrar este
érgano de manere que transmita al chrter del reductor
y por tento el &rbol a errastrar, un movimiento de ro-
tecitn de amplitud limitede, constituyendo asi el br-
gano acoplado con el chrter & la vez un drgano de inmo-
295 .~ vilizacibn y de mendo de desplazamiento. !
28,— Una instalacidn motriz que incluye un
diepositivo de arrasire auxiliar, segln la reivindice-
cibén primera, caracterizada porque el drgano de inmo-
vilizacibn y de desplazamiento del cArter del reductor
300~ mende dos contactores dispuestos de manera inversa, y
accionados uno para un desplazamiento de este Orgeno
en un sentido y el otro para un desplazamlento en sen-
tido inverso, estando adaptado cada contactor para ase~
gurar, desde su accionamiento pero después de la parada
305 .~ del movimiento del §rgau>de inmovilizacién y de despla-

zamiento del chrter, la puesta en funcionamiento de la



310,

3159-

3204~

325 -

330e-

335.-

-12 -

87772
fuente de energia auxiliar en el sentido deseado parae
etraer este bérgano y el chArter del reductor a su posi-
cibn primitive normal,

38.~ Una instalacibén motriz que incluye un
dispositivo de arrastre auxiliar, seglm la reivindice~
cibn primera o segunda carscterizada porque estd pre-
vista, enfrente de la pieza mbdvil arrastrada por la
instalacibn, una serie de contactores susceptibles de
ser accionados por esta miesme pieza en su desplazamien—
to, ¥ de mandar sucesivamente la parads del motor prin-
cipal, la puesta en funcionamiento del motor auxiliar
pera asegurar un desplaéamiento limitedo en el mismo
sentido que precedentemente, le parade del motor auxi-
liar cuando la pieza estd en la posicibn deseada, cons-
tituyendo el dispositive de arrastre suxiliar entonces
un dispositivo de reglaje de la posicidn exacta de la
pileze mévil,

48— Una instalecién motriz que incluye un
dispositivo de arrasire auxiliar, segin la reivindice~
cibn primera o sezunda, caracterizada porque en cada
una de sus posiciones extremas, de una parte y de otra
de su posicién normel de inmovilizacidn, el organo de
inmovilizacibn y de desplezamiento del chrter del re-
ductor accione un contactor eléctrico susceptible de
invertir el sentido de funcionemiento del motor auxi-~
li=r, de manera gue asegure e este brgano y al chrter
un movimiento alternative de amplitud limitada en un
sentido o en el otra,.

58 .~ UNA INSTATACION MOTRIZ QUE INCLUYE UN
DISPOSITIVO DE ARRASTRE AUXILIAR.
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Todo ello conforme se descrive y reivindica
en la presente memorie descriptiva, que consta de

trece hojes y dibujos que la ilustran.
ladrid, 15 de Junio de 1;961
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