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l a  p resen te  memoria d e s c r ip t iv a  t  l e a l  como f i n  l a  decla­

ra c ió n  d e l ob jeto  sobre que ha de re c a e r  e l  p r iv i le g io  de ex­
p lo ta c ió n  in d u s t r ia l  y com ercial exclusiva  en e l  t e r r i t o r i o

:
n a c io n a l de un Modelo de U til id a d , conforme a l a  le g is la c ió n  
v igen te ' en m a te ria  de Propiedad In d u s tr ia l  que, según expresa 
e l  enunciado, t r a t a  de un d isp o s itiv o  h id rá u lic o  para  e l  des­
plazam iento de la s  mesas, acoplabie a pantógrafos;, fresad o ras  
y demás mjáquinss cop iadoras.I '

B1 p resen te  d is p o s it iv o  e s tá  diseñado para  su acoplamien­
to  a toda c la se  de máquinas copiadoras que reproducen t r a b a ­
jos a l a  e sc a la  1*1.

,
Se c a ra c te r iz a  e s te  nuevo d is p o s it iv o  por se r de ac c io ­

namiento h id rá u lic o  au tom ático , lo  cual supone l a  p o s ib il id a d  
de re p ro d u c ir t ra b a jo s  con l a  mayor p e rfecc ió n  por e s t a r  do­
tado  de gran s e n s ib il id a d .

Su a p lica c ió n  perm ite ob tener un ahorro co nsid erab le  en 
tiempos de tra b a jo  por e fe c to  de su  p e rfe c ta  au tom atizac ión , 
y tam bién por l a  misma causa hace in n ece sa rio  de p erso n a l es­
p ec ia lizad o  para  su manejo, pudiéndose r e a l i z a r  e l  tra b a jo  
con peonaje.

La economía de herram ien tas conseguida tam bién es o tro  j 
f a c to r  im portan te . Por co n sig u ien te , todas la s  a n te r io re s  i 
v e n ta ja s  hacen de e s te  nuevo d isp o s itiv o  un instrum ento  supe- ; 
r io r  a  lo s  que actualm ente se emplean.! i

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  la  in t  e rp re ta c ió n  más ex ac ta  del j 
o b je to  sobre que ha de re c a e r  e l p resen te  p r iv i le g io ,  en lo s  j 
p lanos ad juntos complementarios de l a  p resen te  ex p o sic ió n , se ) 
re p re se n ta  una forma p rá c t ic a  para l a  re a l iz a c ió n  in d u s t r ia l  i  
y únicamente a t í t u l o  de ejemplo y, por co n sig u ien te , s in  ca- | 
r á c te r  exhaustivo sino  meramente in fo rm ativ o .

Enieajtos planos*
!l i g .  ;1», p e rsp ec tiv a  de la s  mesas de movimiento lo n g itu -
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2®, d isp o sic ió n  general de la s  mesas montadas en 

una máquina.
Sn la s  expresadas f ig u ra s ,  la s  re fe re n c ia s  corresponden!
(1 )  . —Nonio regu lador del avance tra n sv e rsa l»
(2 )  .- f r in q u e te  de doble e fe c to .
(3 )  . -Nonio que marca la s  fracc io n es  de v u e lta  d e l h u s i­

l l o  t r a n s v e r s a l .
(4 )  .-C ilin d ro  h id rá u lic o  con c rem a lle ra  y un piñón para 

e fe c tu a r  avance tra n sv e rsa l»
(5 )  . —Cuadro de mando e lé c t r ic o  con t r e s  pulsadores y 

lámparas de in d ic a c ió n .
(ó) .-M icro rrup to res de paro en f i n a l  de c a rre ra  t r a n s ­

v e rs a l  .
( ? ) . -H u s illo  cjue hace accionar l a  c ru ce ta  d e s l iz a b le

tra n s v e rsa m e n te .:
(8 )  .-Topes reg u lab les  para lo s  m icro rrup to res de paro en 

f in a l  de c a r re ra  t r a n s v e r s a l .
( 9 )  Hegla ran u ra  ”1" p a ra  d eslizam ien to  topes de paro 

en f in a l  de c a rre ra  t r a n s v e r s a l .
(1 0 ) . -M icrorruptores que alim entan l a  e le c tro -v á lv u la .
(H )^-2opes reg u lab les  para lo s  m icro rrup to res que a l i ­

mentan l a  e le c tro -v á lv u la .
(12) .-V álvu la  regu ladora  de p resió n  para  l a  obtención de 

d i s t in ta s  v e lo c id ad es .
(13) ¡.-Sopes re g u la b le s  lim itad o re s  de l a  c a rre ra  lo n g i­

tu d in a l .
(1 4 ) k-Hegla ran u ra  "3?" p a ra  deslizam ien to  topes l im i ta ­

do res,
(1 5 )  .-D is tr ib u id o r  servo-mandado para l a  in v e rs ió n  del 

avance.
(1 6 ) .-C ilin d ro  h id rá u lic o  de avance lo n g itu d in a l.
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(17) .-Mesa lo n g itu d in a l.
(1 8 ) .-Mesa tra n s v e rs a l .
(1 9 ) .-C ru ce ta  de deslizam iento mesas.
(2 0 ) . —Válvula regu lado ra  de ve lo c id ad  lo n g itu d in a l en 

combinación con e l  copiador.
(2 1 ) .-E le c tro -v á lv u la  que acciona e l  c il in d ro  de avance 

t r a n s v e r s a l .
(22) .-Máquina que se  a p lic a  e l  d is p o s i t iv o .
(2 3 ) .-C ilin d ro  de avance v e r t i c a l .
(2 4 ) .-C e n tr a l i ta  o bomba h id rá u l ic a .
(25) .-D is tr ib u id o r  pa lpador.
(2 6 ) . —Ouadro de mando e lé c tr ic o  con t r e s  pulsadores y

laáp a ra s  de in d ic a c ió n .i
(2 7 ) .-C o n tac to r de paro g e n e ra l, c e n tra le ta  copiador y 

conjunto#
Como se desprende de l a  sim ple observación de lo s  g rá­

f ic o s  a d |u n to s , e l  p resen te  d isp o s it iv o  comprende dos mesas, 
una de movimiento en sen tid o  lo n g itu d in a l (17) y o tra  de mo­
vim iento en sen tido  tra n s v e rsa l  (1 8 ). E l conjunto es d esp la ­
zadle en Isentido v e r t i c a l  con lo  cu a l se  log ran  la s  t re s  d i­
mensiones fundam entales. , ¡; :

La mesa de movimiento lo n g itu d in a l (17) se d e s l iz a  gu ia- :da por l a  c ru c e ta  (19) quien a su  vez se d e s liz a  por la s ;
gu ías de l a  mesa tra n s v e rsa l  (1 8 ).! ;

E l accionamiento de l a  mesa lo n g itu d in a l (17) se  re  a l  i -  i
za por medio del c il in d ro  h id rá u lic o  (16) cuyo p is tó n  le  esi . !
so lid a r io ;. E s ta  mesa dispone de lo s  topes lim itad o re s  de c á -  i 
m rera (13) que actúan sobre e l  in v e rso r h id rá u lic o  (15) que
in v ie r te  e l  sen tid o  de movimiento de l Imbolo autom áticam ente,¡

5En e l  a i r c u i to  h id rá u lic o  e s tá  in s e r ta d a  l a  v á lv u la  regulado­
ra  de paso , que hace v a r ia r  la  velocidad de desplazam iento de 
l a  mesa, proteg iendo l a  h e rram ien ta .
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Bn l a  mesa tra n s v e rsa l  e x is te  e l  c ilin d ro  (4 ) , cuyo 

vástago  [tallado en forma de c rem a lle ra  a ta c a  un pifión s o l i ­
d a rio  a l  B a s ilio  (7) que mueve a l a  c ru ce ta  (19) sob re  l a  
cu a l va montada la  mesa de avance lo n g itu d in a l.  E l pifión es­
t á  combinado con un tr in q u e te  de doble e fec to  (2) y dos no­
n io s ,  uno que reg u la  e l  avance de l a  c a rre ra  t ra n s v e r s a l  ( l )  
y o tro  (3) que marca la s  f ra c c io n e s  de v u e lta  de l h u s i l lo (7 ).

11 mencionado c i l in d ro  (4) es alim entado directam ente
:

desde l a  e le c tro —v álv u la  (2 1 ), de manera que en  cada f in a l  
de c a r re ra  de l a  masa lo n g itu d in a l, l a  e le c tro -v á lv u la  a l  se r
accionada por e l  m icro rrup to r (10) accionado a su vez por los 
topes de eá in a l de c a r re ra  (1 1 ), da paso a una cantidad de 
a c e i te  que im pulsa a l  c ilin d ro  (4 ) .

l a  q ru e e ta  de deslizam ien to  (19) que l ig a  la s  dos mesas 
t ra n s v e r s a l  y lo n g itu d in a l,  se d e s liz a  como ya se l a  in d ic a ­
do sobre l a  mesa t r a n s v e r s a l .  Su c a rre ra  es lim ita d a  por los 
m icro rrup to r es (6) a l  s e r  accionados por lo s  topes (8) des- 
plazables; de la  c ru ce ta .

La c irc u la c ió n  de a c e ite  a p re s ió n  es proporcionada por 
una bomba desde e l  depósito  (24).

E l ejon jun to  de mandos e lé c tr ic o s  lo  forman e l  co n tac to r I 
(27) y los t r e s  pu lsadores (26) don lámpara de in d ic ac ió n

ídestinados a acc ion ar l a  e le c tro -v á lv u la  (21) que determina 
e l  desplazam iento tra n sv e rsa l?  o tro  p a ra  l a  pueBta en marcha ii
d e l oopiajdor y e l  te rc e r o  para  e l  paro d e l copiador y con­
jun to de m esas.

lo  se  describen ,por ser ya co n o c id o s ,e l d is p o s it iv o  ds 
movimiento v e r t i c a l  por medio del c i l in d ro  (2 3 ), a s í  como e l  [ 
d is tr ib u id o r  palpador (25).

D e sc rita  sufic ien tem en te  l a  n a tu ra le z a  del inven to  y su í 
forma de r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a ,  únicamente cabe añ ad ir que en 
e l  conjunto  y p a rte s  independien tes c o n s ti tu t iv a s  de l todo
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son su scep tib le s  m odificaciones y cambios de m a te ria s , forma 
y d isp o sic ió n  en cuanto e s ta s  a l te ra c io n e s  no d esv irtú en  e l  
fundamento e sen c ia l del mismo.

R E I V I N D I C A C I O N E S

. 1») ,;-"DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA EL DESPLAZAMIENTO AU­
TOMATICO DE MESAS, ACOPLADLE A MAQUINAS COPIADORAS" que se 
c a ra c te r iz a  porque a l a  mesa de desplazam iento v e r t i c a l  dei
l a  máquina se le  acop la un conjunto formado por una mesa 
t ra n s v e rs a l  dotada de golas sobre l a  que se d e sp la z a  un» cru­
c e ta  que a su  vez p re se n ta  unas gulas en donde se acopla ».«». 
mesa 'de desplazam iento lo n g itu d in a l,  cuyos desplazam ientosison deterjainados en l a  mesa lo n g itu d in a l por l a  acción  de un 
p is tó n  cuyo vástago e s tá  ligado  a l a  mesa lo n g itu d in a l,  s ie n -

jdo alim entado e l  c i l in d ro  correspondien te por ambos extremos 
por « n eq á ip o  compresor H id ráu lico , de manera que por e fec to  
de una v á lv u la  conmutadora es in v e r t id a  l a  tra y e c to r ia  de l a  j: ' imesa e l  s f r  accionada por topes re g u la b le s  lim ita d o re s  de ca- I 
r r e r a  montados en una re g le ta  f i j a  a  la  mesa, pro dudándose

I Iun movimiento a l te rn a t iv o  en e s ta  de velocidad reg u lab le  por í; ‘ ] 
medio de una v á lv u la  lim ita d o ra  de paso , graduada, in s e r ta d a  j
en e l  c i rc u i to  H id ráu lico  de a lim en tac ió n . í1 - s

2®), ̂ DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA EL DESPLAZAMIENTO Aü- ¡¡ ^ \
IGMAII00 DE MESAS, ACOPLADLE A MAQUINAS COPIADORAS" que s e  I
c a ra c te r iz a  porque la  mesa de desplazam iento lo n g itu d in a l 
a l te rn a t iv o ,  ob je to  de l a  a n te r io r  re iv in d ic a c ió n , e s tá  mon­
tad a  sobré la s  gu ías su p e rio res  de un c a rro  o c ru ce ta  que a

:
su vez se d e s l iz a  con movimiento tra n s v e rsa l  sobre la s  guías

*■
de una mesa con p o s ib ilid a d  de accionam iento v e r t i c a l .

3®).V”3>ISPOSI1IVO HIDRAULICO PAILA. EL DESPLAZAMIENTO AU­
TOMATICO ¿1 MESAS, ACQPLABLB A MAQUINAS COPIADORAS" que sei
c a ra c te r iz a  porque l a  c ru ce ta  o ca rro  ob je to  de l a  a n te r io r
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re iv in d ic a c ió n , es aovido por un h i s i l l o  montado en l a  mesa 
t r a n s v e r s a l ,  cuyo h u s i l lo  es g irado  por medio de un piñón so­
l id a r io  que engrana en una c rem a lle ra  ta l la d a  en e l  vástago  
de un émbolo, cuyo c i l in d ro  e s tá  conectado a ana, e le c tro -v á l­
vu la  que de ja  periódicam ente paso d e l f lu id o  a p res ió n  a la  
p a rte  correspondien te  de l c i l in d ro  haciéndolo avanzar paso 
a paso , siendo accionado l a  mencionada e le c tro v á lv u la  por un
m icro rru p to r movidos por dos topes re g u la b le s  de l a  mesa de:desplazam iento lo n g itu d in a l,  ob je to  de l a  prim era re iv in d i­

cac ió n .
4 » ).- “BISPOSITIVO HIDRÁULICO PARA EL IESPLAZAMIENTO AU­

TOMATICO BE MESAS, ACOPLABLE A MAQUINAS COPIADORAS'' que se 
c a ra c te r iz a  porque el h á s i l lo  que hace avanzar a l  c a rro  o 
c ru c e ta  Objeto de la  a n te r io r  re iv in d ic a c ió n  es de movimien­
to  i r r e v e r s ib le  en uno u o tro  sentidoipsegún se desee, de g i ­
ro  por la  acción de un tr in q u e te  que determ ina e l  ángulo de 
g iro  exacto en cada impulso re c ib id o , indicado por un nonio 
y su desplazam iento t o t a l  por o tro  nonio .

5»}.|-"DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA EL DESPLAZAMIENTO AU- ; 
TOMATIOO jas MESAS, ACOPLABLE A MAQUINAS COPIADORAS" que se
c a ra c te r iz a  porque l a  c ru c e ta  o c a rro , o b je to  de l a  3B r e i ­
v in d icac ió n , t ie n e  lim itad o  su desplazam iento tra n s v e rsa l  por
dos topes; reg u lab les  que actáan sobre dos m icro rrup to res que \í iinterrumpían d e fin itiv am en te  l a  conexión de la  e le c tro -v á lv u la ;ique a lim en ta  e l  c i l in d ro  de accionam iento de l a  c ru c e ta  a l  
a lca n za r e s ta  su  desplazam iento l ím i te .

6 6 ) .-"DISPOSITIVO HIDRAULICO PARA EL DESPLAZAMIENTO AU­
TOMATICO DE MESAS, ACOPLABLE A MAQUINAS COPIADORAS".
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lia p resen te  memoria d e sc r ip tiv a  consta de ocho ho jas fo ­

l ia d a s  y m ecanografiadas por ana s o la  ca ra , componiendo un to ­
t a l  de c ien to  noventa y una l ín e a s ,  in c lu id a s  é s ta s .
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