
MODELO BE UTILIDAD POR VEINTE AÍiOS 3B 
EoLIOITA 151! ESPALA, A PAVOR DE PON PIO LLORENTE 
MAGANTO, IDE NACIONALIDAD ESPAÑOLA Y DOMICILIADO 
EP MADRID» CALLE APLAYAj n2 55 POR: "UN PAEILLE- 
EC AUTOMATICO” •

M E M O R I A

E l Modelo de U tilid a d  a que ae r e f i e r e  l a  -  
p re sen te  Memoria y ad ju n to  P la n o , e s t á  d estin ad o  
a g a r a n tiz a r  l a  propiedad y e x p lo ta c ió n  e x c lu s i ­
va en todo e l  t e r r i t o r i o  e sp añ o l y sus p o se s io —  

n es d e l o b je to  d e l mismo c o n s is te n te  en ”UH PAII 

LLENO AUTOMATICO"•

E x is te n  varied ad  de m odelos de P a l i l l e r o s , -  
pero  ninguno e s tá  dotado de un s is tem a  de exp u l­
s ió n  a u to m á tico . E l  p re s e n te  Modelo apunta e s t a  
u t i l i d a d , l o  que evidentem ente redunda en una m ejor 

u t i l i z a c i ó n  de e s to s  u t e n s i l i o s ,  p o r su h ig ie n e  
o fr e c e  además l a  m e jo ra , f r e n te  a  lo s  c o n o c ld o s ,-  
i¿ue puede em plearse lo  mismo para  p a l i l l o s  c o -  —
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m ie n t e s  que para f in o s  y e l  s is te m a  de ex p u ls ió n  
empleado e s t á  lograd o  de form a que e s  im p osib le  -  
l a  o b s tru c c ió n  d e l  o r i f i c i o  de s a l id a  ó in te r r u p ­
c ió n  de su fu ncionam iento*

iis te  ap a ra to  t ie n e  l a  propiedad  de que d eb i­

do a un s e n c i l lo  sistem a  m ecánico lo s  p a l i l l o s  se 
sacan  de uno a uno, evitand o que nad ie toque nada 
más que a q u é l que va a em p lear.

Para m e jo r com prensión d e l Modelo y sólamen­
te  a t í t u l o  de ejem plo se a d ju n ta  una h o ja  con —  
una f ig u r a  d ib u jad a  que re p re se n ta  una s e c c ió n  —  
lo n g itu d in a l d e i p a l i l l e r o  y en e l l a  puede ap re—  
c ia r s e  que e l  con ju n to  e s tá  in te g ra d o  por una ba­
so rb' 1 uuo s ir v e  de s u s te n ta c ió n  y g u ía , un cuerpo 
n- 2 que s ir v e  para l o ja r  lo s  p a l i l l o s ,  una tap a  -  

3 por l a  cu a l sa le n  lo s  mismos, o tr a  tap a  n2 4 
con v a r i l l a  que s ir v e  p ara  e x p u lsa r  e l  p a l i l l o  y 
un m uelle n* 5 de re cu p e ra c ió n  d e l s is te m a .

A sí e l  Modelo de P a l i l l e r o  que se  p re co n iz a  
c o n s is te  en un cuerpo c ilin d r ic o  que se  a ju s t a  so­
bre una b a s e ; é s te  cuerpo p or ambos la d o s t ie n e  -  
una te rm in a ció n  en punta roma, en cuya te rm in a ció n  
e x is t e  un o r i f i c i o ,  por e l  de a r r ib a  s a le  e l  p a l i ­
llo y por e l  de a b a jo  e s  empujado p o r una v a r i l l a .

La b a se , sobre l a  que se  a co p la  l a  p ie z a  an­
t e r i o r ,  a l o ja  en su i n t e r i o r  e l  mecanismo de ex—  
p u ls ió n  c o n s is te n te  en una v a r i l l a  que e x is t e  en 
e l  ce n tro  de la  ta p a  ro scad a  que g u ía  un m u e lle .

Presionando lig e ra m e n te  h a c ia  a b a jo  p o r e l  -  
cuerpo mencionado como cám ara, l a  v a r i l l a  c ita d a  
empuja e l  p a l i l l o  y a l  ced er l a  p r e s ió n , p or e l  -  

m u elle , se recu p era  e l  s is te m a .

oe hace c o n s ta r  que lo s  m a te r ia le s  empleados 
en l a  c o n s tru c c ió n  de e s te  Modelo pueden s e r  va—  

r i a b l e s ,  asimismo que pueden, p o r n e ce sid a d  cons—
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t  m o t iv a ,  v a r ia r  algún d e t a l l e  de l a s  p ie z a » , —  
siem pre y cuando no a l t e r e  lo  fu ndam ental, p o r  -  
lo  que lo a  punto» nuevos sobre lo s  que se  deman­
da p ro te c c ió n  c o n s is te n  en l a s  s ig u ie n te »

l i - . -  Un p a l i l l e r o  a u to m á tico , que se  c a ra c ­

t e r i z a  p o r c o n s i s t i r  en un cuerpo formado funda­
mentalmente p o r dos p ie z a s ,  una cámara que con.—  
t ie n e  lo s  p a l i l l o »  y una b ase  sobre l a  que se  —  
aco p la  l a  p ie z a  a n t e r io r  p o r a ju s t e ,  que s ir v e  -  
de s u s te n ta c ió n  d e l p a l i l l e r o  y a l o ja  e l  m ecanis 
no de e x p u lsió n *

2 * . -  Un p a l i l l e r o  a u to m ático , c a ra c te r iz a d o  
según r e iv in d ic a c ió n  a n t e r io r ,  porque l a  cámara -  
que a l o ja  lo s  p a l i l l o s  t ie n e  una form a c i l i n d r i c a  
y por ambos lad o s term ina en punta roma, en cuyas 
pu ntas e x is te n  sendos o r i f i c i o s .  Teniendo en l a  -  
punta de a r r ib a  una tap a ro scad a*

3 & .- Un p a l i l l e r o  a u to m á tico , c a r a c te r iz a d o  
según r e iv in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s ,  porque la  base 

do forma tam bién s e m ic i l ín d r io a ,  t ie n e  una tap a  -  
roscad a que en e l  ce n tro  com porta h orizo n ta lm en te  
una v a r i l l a ,  que guía un m u e lle .

4 a * -  "Uií PALILLERO AUTOMATICO” *

La p re sen te  Memoria co n sta  de TROS HOJAS me­
ca n o g ra fia d a s  a doble e s p a c io , p o r una s o la  o a ra , 

de SETENTA Y DOS LINEAS V d® UNA HOJA DE PLANOS, 
para su m ejor com prensión.

R E I V I N D I C A C I O N E S
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Pío Llórente Maganto. 
Moja única
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