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Correspondiente a un MODELO DE UTILIDAD cuyo registro se

solicita por veinte afios,
A favor de
D.Jorge Armadans Benet, de nacionalidad espafiola.
Residente en BARCELONA.-Bajada de Cervantes, 2
por:

"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAFPTABIE A MA~
QUINAb HERRALITIENTAS Y,
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La presente memoria descriptiva tiene como fin la decla—
racién del objeto sobre que ha de recaer el privilegio de ex-

plotacidn industrial y comercial exclusiva en el territorio

nacional de un Modelo de Utilidad, conforme & la legislacién

vigente en materia de Propiedad Industrial que, segin expresa
el enunciado, trata de un cabezal copiador de accionamiento hi-
drdulico adaptable a mdquinas herramientas destinadas a la fa-
bricacién de moldes.

Bl cabezal copiador, objeto de la presente memoria des-
criptiva, tiene principel aplicacidén a las méquinas herramien-
tas que como las fresadoras se emplean en la fabricacidn de mol-
des,

Las caracter{sticas principales de este nuevo brazo copia-
dor son su sensibilidad que lo hacen apto para trabajos de gran
precisién y su facil y cémodo manejo debido & estar dotado de
un brazo telescépio para desplazamiento horizontal y un sistems
hidrdulico para su leventamiento répido.

Lo sensibilidad es debida & la inclusién en el pulsador

de un sistems pantogrifico de palancas que multiplica el movi-

‘miento del punzén desplazando el distribuider hidrdulico con

mayor amplitud.

Asf mismo se ha formado un conjunto de brazo con el pal-
redor y el dispositivo de movimiento de la herramienta, que pue~
de instalarse en las méquinas herramientas con toda facilidad.

Con el fin de facilitar le interpretacidn més exacta del
objeto sobre que ha de recaer el presente privilegio, en el
plano adjunto complementario de la presente exposicidn, ée re-
presente una forma geiotica para la realizacidén industrial y
tnicamente & tItulo de ejemplo y, por consiguiente, sin cardc-
ter exhaustivo sino meramente informativo.

En este planos

Pig, 18, vista late.al seccionada del ¢ abezal con su sis-
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tema de movimiento de la herramienta.

Pig. 28, detalle del sistema de palancas gue acciona el
distribuidor de mmatro vias.

En las expresadas figuras, las referenciass correspondens

(1) .~Propulsion por motor con desplazamiento pivotente mon-
tado en carcasa de fundicién, abierte lateraimente para facili-
tar el camblo de velocidades.

(2) .~Sistema de émbolo apoyado en su extremo para asegurar
la rapidez del trabajo. |

(3).-Eje porta-fresas montédo en grupos de rodamiéntoa
anto=-regulados por muelles,

(4).~Sistema interno de piezas que cierran por traceidn.

(5).=Brazo porta-palpador telescédpico eon alcance regule~
ble, movido por pifién y cremallera.

(6) o=Carro transversal de forma verticel perpendicular al
brazo mencionado anteriormente.

(7).=Conjunto palpador tridimensional utilizando une vilvu-
la yydistribuidor de cuatro vias.

(8)s=Palanquita con leva que levante el émbolo deldistri-

“buidor para el retroceso del brazo hidr-copiador.

(9)o~Mecenismo a base de un juego de palances, tipo pantb-
grafo para ampliar el movimiento que produce el palpador al se-
guir el modelo y transmibirlo emplisdo al distribuidor.

(10) .~Cuerpo del palpador.

(11) =Punzén palpador.

El palpador estd constituido por el conjunto formado por
las partes principales (7) (8) (9) (10) y (11), fijado 8l ex~

tremo del brazo (5) por medio de un'carro de desplazamiento

transversal (6). E1 punzén (11) comunica su movimiento vertical

a un eje que como puede verse en la figura 22 desplazae hacia
arriba o hacia abajo el punto central de un Sistemas pantogréfi-

co de palancas que multiplica el desplazamiento vertical empue
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jando a la vdlvula de cuatro vias, gquien distribuye el éceite
a la pr@sién_proporcionada por una bombe para originar el des=-
plazamiento vertical de la herramienta.

Ia gufe donde ajusta el carro (6) es el extremo de una
pieza cilindrica alojada en el lnterior de una pieza huecs,
constituyendo en conjunto el brazo porta palpador (5). La pie-
za cilfndrica tiene tallada una cremallera para engrane de un
pifidn solidario a una manivela destinada a desplazarlo mds o
menos fuera de su alojamiento cilindrico. Asi mismo presenta un
sistems de fijacidén & presidn para dejar inmovil el palpador
a una determinada distancia.

El brazo porta pelpador presenta en su extremo opuesto un
émbolo (2) situado en éngulo recto, cuyo émbolo encaja en un

cilindro, presentando dicho émbolo una gufe superior y otra in-

ferior, de manera que al desplezarse el émbolo por efecto de la

presién hidrdulica tremsmitida por las boquilluas superior e in-

‘ferior alternativemente sube o baja.el brazo (5). Elaceionamien—

to hidrdulico es proporcionado a través del d istribuidor, el
cuel dispone de una pelance (8) que lo levantas para determinar
el levantamiento brusco de la herramienta zl fterminar su rego-
rrido.

Ta herramienta se acopla en el cono (4) solidario al eje
(3) arrastrado por el motor a través del sistema de poleas re- |
ductoras. £l eje mencionado dispone de un sistema de suspensién
eldstica del eje (3) proporcione & la frese mayor seguridad con-
tra las posibles roturas.

Descrita suficientemente la natursaleza del invento y su
forma de realizacidén préctica, dnicamente cabe afiadir que en
el conjunto y partes independientes constitutivas del todo son
susceptibles modificaciones y cambios de nmaterias, forma y dis-:
posicién en cuanto estas alteraciones no desvirtien el fundamen-

t0 esencial del mismo.
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REIVINDICACIODNES

¢%

12),.-"CABEZAL COPIADCR DUE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA-
BLE A MAQUiNAS HERRAMIENTAS" que se caracteriza por estar cons-
titufdo por un brazo telescgpico de desplazamiento horiéontal
que soporta en su extremo el dispositivo palpador, cuyo brazo
telescépico es solidario a un émbolo verticel situado en la
parte posterior del brazo, cuyo émbolo se aloja en un cilindro
acopliado hidrdulicamente sl distribuidor del palpador, estando
el conjunto fijado a un bloque formado por un motor eléctrico
actiplado por correr sin fin a través de conos de poleas reducto-
ras a un eje con desplezamiento axial eldstico al cual se fija
la fresa o herramienta de trabajo, de manera que el desplaza-
miento vertical del palpador es transformado en presién hidrdu-
lica que es transmitida a las cdmaras del cilindro, originando
el desplazamiento de éste y conAel de la herramienta junto con
el blogue de arrastre de ésta. |

22),-"CABEZAL COPIADUR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA-
BIE A MAQUiNAS HERRAMIENTAS" que se caracteriza porque en el

. dispositivo palpador se transmite el movimiembto de la pieza de

contacto a la vidlvula distribdbuidora por medio de un sistema te-
lescdpico de palancas que amplifica el movimiento dando mayor
gensibilidad al palpador.

38 ) .~"CABBZAL COPIADOR DE ACCLONAMIZNTO HIDRAULICO ADAFDA~
BLE A MAQUINAS HERRAUIENTAS" que se ceracteriza porque el dis-
positivo palpador presenta ﬁna leva accilonada por una palanca
que desplaza hacia arriba la védlvula distribuldora originando
el rédpido desplazamiento en sentido gscendente de la herramien-
ta cuando se desee interrumpir voluntariamente el trabajo de

dsta.,
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48),-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA-
BIE A MAQUINA’ HERRAMISNTAS § que se caracteriza porque el pale
pador se-une a un brazo telescépico por medio de un acoplamien~

to deslizante en sentido transversal con el eje de éste, cuyo

. brazo telescdpico estd formado por un cuerpe cilindrico con wn

dentado en forma de cremallera tallado, que se enchifa en un
cuerpo tubular dotado de un pifién que engrana con la citada
cremallera para que al girar una manivels solidaria al pifidn
se prolongus o acorte el brazo porta palpador, pudiéndose fijar
éste en cualguier longitud por medio de un dispositivo de ajus-
te a2 presién accionado por un tornillo.

 58),=-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA-
BIE A MAQULNAD HERRAMTENTAS® que se.caracteriza porque el braszo
extensible objeto de la antérior meivindicacién tiene en su ex-~
tremo fijo un émbolo de doble efecto vertical alojado en un ci=-
lindro con sus dos cdmaras,acoplado hidrdulicamente con el dis-
tribuidor del pélpador, siendo solidario el desplazamiento del
¢ilindro-al estar el émboloc fijo con el desplazamiento de la
herramienta.
| 62).~-"CABEZAL COPIADCH DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA-
BLE A MAQUiﬂAS HERRAMIENPAS"'que se caracteriza porque la herra-
mienﬁa estd acoplada por unamedio apropiado al extremo de un
eje vertical dotado de suspensifn eldstica vertical, cuyo eje
es movido por un motor eléctrico por medio de un sistema reducto:
de poleas, siendo el conjunto solidario al c¢ilindro en cuyo in-j
terior se aloja el émbélo objeto de la anterior reivindicacién.

72).~-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA-
BLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS",

La presente memoria descriptiva consta de seis hojas fo-
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