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La p resen te  memoria d e sc r ip t iv a  tie n e  corno f in  l a  d e c la ­

rac ió n  d e l ob je to  sobre que ha de re caer  e l  p r iv i le g io  de ex­

p lo ta c ió n  in d u s t r ia l  y com ercial e x c lu s iv a  en e l  t e r r i t o r io  

n ac io n a l de un Eodelo de U t i l id a d , conforme a  l a  le g i s la c ió n  

v igen te  en m ateria  de Propiedad In d u s tr ia l  que, según exp resa  

e l  enunciado, t r a t a  de un cabezal copiador de accionam iento h i­

d ráu lico  adaptab le  a  máquinas herram ientas d estin ad as a  l a  f a ­

b r ic a c ió n  de m oldes.

E l cab eza l cop iad or, ob jeto  de l a  p re sen te  memoria d es­

c r ip t iv a ,  t ie n e  p r in c ip a l a p lic a c ió n  a  l a s  máquinas herramien­

t a s  que como l a s  fre sa d o ra s  se  emplean en l a  fab ricac ió n  de mol­

d a s .

Las c a r a c t e r í s t ic a s  p r in c ip a le s  de e s te  nuevo brazo cop ia­

dor son su  se n s ib il id a d  que lo  hacen apto para  tra b a jo s  de gran 

p re c is ió n  y su  f á c i l  y cómodo manejo debido a  e s t a r  dotado de 

un brazo te le sc ò p io  para  desplazam iento h o r iz o n ta l y un sistem a 

h id ráu lico  para su  levantam iento rá p id o .

La s e n s ib i l id a d  es debida a  l a  in c lu s ió n  en e l  pulsador 

de un s is te m a  p an togràfico  de palancas que m u lt ip lic a  e l  movi­

miento d e l punzón desplazando e l  d is tr ib u id o r  h id ráu lico  con 

mayor am plitud.

A sí mismo se  ha formado un conjunto de brazo con e l  p a l­

eador y a l  d isp o s it iv o  de movimiento de l a  herram ienta, que pue­

de in s t a la r s e  en l a s  máquinas herram ientas con toda f a c i l id a d .

Con e l  f in  de f a c i l i t a r  l a  in te rp re ta c ió n  más exacta d e l 

ob je to  sobre que ha de recaer  e l p re se n te  p r iv i l e g io ,  en e l  

plano ad junto  complementario de l a  p re se n te  exp osic ión , se  r e ­

p re sen ta  una forma ^ cáo tio a  # ara  l a  r e a l iz a c ió n  in d u s t r ia l  y 

ùnicamente a  t i t u lo  de ejem plo y , por co n sigu ien te , s in  carác­

te r  exh au stiv o  s in o  meramente in form ativo .

En e ste  p lano:

F ig . IB , v i s t a  l a t e r a l  secc io n ad a  d el c a b e z a l con su  s i s -  ,



-  3 - 8 6 3 9 6
tema de movimiento de l a  herram ien ta.

P ig . 26, d e ta l le  d e l s istem a  de palancas que acciona e l  

d is t r ib u id o r  de maatro v í a s .

En la s  expresadas f i g u r a s ,  l a s  r e fe re n c ia s  corresponden!

( 1 )  . -P rop u lsión  por motor con desplazam iento p ivotan te  mon­

tado en ca rca sa  de fu n d ic ión , a b ie r t a  la tera lm en te  para f a c i l i ­

t a r  e l  cambio de v e lo c id a d e s .

( 2 )  .-S is te m a  de émbolo apoyado en su  extremo para  asegu rar 

l a  rapidez d e l t r a b a jo .

( 3 )  . —Eje p o r ta - f r e sa s  montado en grupos de rodamientos 

au to -regu lad os por m u elle s .

( 4 )  . -S istem a in tern o  de p ie z a s  que c ie rra n  por traco ió n .

( 5 )  *-Brazo porta-p alp ad or te le sc ó p ic o  con alcan ce regu la­

b le ,  movido por piñón y c re m a lle ra .

( 6 )  . -Carro t r a n s v e r s a l  de forma v e r t i c a l  perpen dicu lar a l  

brazo mencionado anteriorm ente.

( 7 )  .-Conjunto palpador tr id im en sio n a l u tiliza n d o  una válvu­

l a  y d is t r ib u id o r  de cuatro  v ía s .

(S ) .-P a la n q u ita  con le v a  que le v a n ta  e l  émbolo d e ld i s t r i -  
buidor p ara  e l  re tro ceso  d e l brazo h id r-co p iad o r .

( 9 )  . -Mecanismo a  base de un juego de p a la n ca s , t ip o  pantó­

g ra fo  para  am pliar e l  movimiento que produce e l  palpador a l  se ­

gu ir  e l modelo y t r a n sm it ir lo  ampliado a l  d is t r ib u id o r .

(1 0 )  . -Cuerpo d e l p a lp ad o r.

(1 1 )  . -Punzón p a lp ad or.

E l palpador e s t á  co n stitu id o  por e l  conjunto formado por 

l a s  p a rte s  p r in c ip a le s  (7 ) (8 ) (9 ) (10) y (1 1 ) ,  f i ja d o  a l  ex­

tremo d e l brazo (5) por medio de un oarro  de desplazam iento 

t r a n sv e r sa l  ( 6 ) .  E l punzón (11) comunica su  movimiento v e r t ic a l  

a  un e je  que como puede v erse  en l a  f ig u r a  2& d e sp laza  h ac ia  

a r r ib a  o h a c ia  ab a jo  e l  punto c e n tra l de un s is te m a  p a n to g rá fi-  

co de pa lan cas que m u ltip lic a  e l  desplazam iento v e r t i c a l  empue



6 5 .- jando a l a  v á lv u la  de cuatro v í a s ,  quien d istr ib u y e  e l  a c e ite  

a  l a  p re sió n  proporcionada por una bomba para o r ig in a r  e l  des­

plazam iento v e r t i c a l  de l a  herram ienta.

La g u ía  donde a ju s t a  e l  c a r ro  (6 ) es e l  extremo de ana 

p ie z a  c i l in d r ic a  a lo ja d a  en e l  in te r io r  de una p ieza  hueca,

7 0 .- constituyendo en conjunto e l  brazo p o rta  palpador ( 5 ) .  La p ie ­

za c i l in d r ic a  tie n e  t a l l a d a  una crem allera  para  engrane de un 

piñón s o l id a r io  a  una m anivela d e stin a d a  a  d e sp laz arlo  más o 

menos fu e ra  de 3u alo jam iento  c i l in d r ic o .  A sí mismo p resen ta  un 

s istem a  de f i ja c ió n  a  p re sió n  para d e ja r  inm óvil e l  palpador

7 5 .- a  una determ inada d is ta n c ia .

E l  brazo p o rta  palpador p resen ta  en su  extremo opuesto un 

émbolo (2) s itu ad o  en ángulo r e c to , cuyo émbolo encaja en un

c i l in d r o ,  presentando dicho émbolo una g u ia  su p erio r  y o tra  in ­

f e r i o r ,  de manera que a l  d e sp lazarse  e l  émbolo por e fe c to  de la

6 0 .- p re sió n  h id rá u lic a  tran sm itid a  por l a s  b o q u illa s  su p erio r  e in ­

f e r i o r  a ltern ativam en te sube o b a ja .e l  brazo ( 5 ) .  Blaccionamien- 

to  h id rá u lic o  es proporcionado a  trav é s  del d i s t r ib u id o r ,  e l  

cu a l dispone de una palanca (8) que lo  lev an ta  para  determ inar 

e l  levantam iento brusco de la  herram ienta a l  term inar su  reco­

00 r r id o .

La herram ienta se  acop la  en e l  cono (4 ) s o l id a r io  a l  e je  

(3) a r ra s tra d o  por e l  motor a  trav és del sistem a de po leas re ­

d u c to re s. E l e je  mencionado dispone de un sistem a de suspensión  

e l á s t i c a  del eje (3) proporciona a  l a  f r e s a  mayor segu ridad  con­

9 0 .- t r a  l a s  p o s ib le s  r o tu r a s .

D e sc r ita  su ficien tem ente l a  n a tu ra le z a  del invento y su 

forma de r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a ,  únicamente cabe añadir que en 

e l  conjunto y p artes independientes c o n s t itu t iv a s  d e l todo son 

su sc e p t ib le s  m od ificacion es y cambios de m a te r ia s , forma y d i s ­

9 5 .- p o sic ió n  en cuanto e s t a s  a lte r a c io n e s  no desv irtú en  e l  fundamen­

to  e s e n c ia l  d e l mismo.
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1&).-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA­

BLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS" que se c a r a c te r iz a  por e s ta r  cons­

t i tu id o  por un brazo te le sc ó p ic o  de desplazam iento h o r iz o n ta l 

que so p o rta  en su  extremo e l  d isp o s it iv o  palp ador, cuyo brazo 

te le sc ó p ic o  es s o l id a r io  a  un émbolo v e r t i c a l  s itu ad o  en l a  

p a rte  p o s te r io r  del brazo , cuyo émbolo se  a lo ja  en un c ilin d ro  

acoplado h idráulicam ente a l  d is tr ib u id o r  del pa lp ad or, estando 

e l  conjunto f i ja d o  a  un bloque formado por un motor e lé c t r ic o  

ac&plado por co rre r  s in  f in  a  través de conos de po leas reducto- 

r a s  a  un e je  con desplazam iento a x i a l  e lá s t ic o  a l  cu a l se f i j a  

l a  f r e s a  o herram ienta de t r a b a jo ,  de manera que e l  d esp laza­

miento v e r t i c a l  d e l palpador es transform ado en p resió n  h idráu­

l i c a  que es tran sm itid a  a l a s  cámaras d el c i l in d r o , originando 

e l  desplazam iento de é ste  y con e l  de l a  herram ienta junto con 

e l  bloque de a r r a s t r e  de é s t a .

2S).-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA­

BLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS" que se c a ra c te r iz a  porque en e l  

d isp o s it iv o  palpador se  tran sm ite  e l  movimiento de l a  p ieza  de 

con tacto  a  l a  v á lv u la  d is t r ib u id o r a  por medio de un s istem a  t e ­

le sc ó p ic o  de palancas que am p lifica  e l  movimiento dando mayor 

s e n s ib il id a d  a l  p a lp ad or.

3B) .-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPCA- 

BLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS" que s e  c a ra c te r iz a  porque e l  d i s ­

p o s it iv o  palpador p resen ta  una le v a  accionada por una palanca 

que d e sp laza  h ac ia  a r r ib a  l a  v á lv u la  d is t r ib u id o ra  originando 

e l  ráp ido  desplazam iento en sen tid o  ascendente de l a  herramien­

t a  cuando se desee in terrum pir voluntariam ente e l tra b a jo  de 

é s t a .125.-



130*-

1 3 5 .-

1 4 0 .-

145 *-

1 5 0 .-

8&3 9§,̂
4 8 ) .-''CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA­

BLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS i que se c a r a c te r iz a  porque e l  p a l­

pador se 'u n e  a un brazo te le sc ó p ic o  por medio de un acoplamien­

to  d e s liz a n te  en sen tido  tra n sv e r sa l  con e l  eje de é s t e ,  cuyo 

brazo te le sc ó p ic o  e s t á  formado por un cuerpo c i l in d r ic o  con un 

dentado en forma de crem allera t a l l a d o ,  que se enchufa en un 

cuerpo tu b u lar  dotado de un piñón que engrana con l a  c ita d a  

crem allera  para  que a l  g ir a r  una m anivela s o l id a r ia  a l  piñón 

se  prolongue o aco rte  e l  brazo p o rta  pa lp ad or, pudiéndose f i j a r  

é ste  en cu alq u ier  lon g itu d  por medio de un d isp o s it iv o  de a ju s ­

te  a  p resión  accionado por un t o r n i l lo .

5 8 ) .-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA­

BLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS" que se c a r a c t e r iz a  porque e l  brazo 

e x te n sib le  ob jeto  de l a  a n te r io r  re iv in d ic a c ió n  tien e  en su  ex­

tremo f i j o  un émbolo de doble e fe c to  v e r t i c a l  a lo jad o  en un c i ­

lin d ro  con sus dos cám aras,acoplado h idráulicam ente con e l  d i s ­

tr ib u id o r  d e l palp ador, siendo s o l id a r io  e l  desplazam iento del 

c il in d ro  a l  e s ta r  e l  émbolo f i j o  con e l  desplazam iento de l a  

herram ienta.

6 8 ) .-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA­

BLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS" que se  c a ra c te r iz a  porque l a  h erra­

m ienta e s t á  acoplada por un medio apropiado a l  extremo de un 

e je  v e r t i c a l  dotado de su spen sión  e l á s t i c a  v e r t i c a l ,  cuyo e je  

es movido por un motor e lé c t r ic o  por medio de un sistem a reducto- 

de p o le a s , siendo e l  conjunto s o l id a r io  a l  c i l in d r o  en cuyo in ­

t e r i o r  se  a l o ja  e l  émbolo ob jeto  de l a  a n te r io r  re iv in d ic a c ió n .

7&).-"CABEZAL COPIADOR DE ACCIONAMIENTO HIDRAULICO ADAPTA­

BLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS".

La presente memoria d e sc r ip t iv a  con sta de s e i s  h o ja s  fo ­

l ia d a s  y m ecanografiadas por una solar-iS íra ,̂ componiendo un to ­

t a l  de c ie n to  cincuenta y s e i s  ,1 ias é s t a s .

Madrid /  2$_ ,3 3 ..Me A 1 .9 6 1 .-
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