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M O D E L O  DE U T I L I D A D  
por VEINTE años

en España, a favor de Don Josá Antonio LONGAS 
GAROES, sábd ito  esp añ ol, re s id en te  en BILBAO, 
c a l le  Espartero n* 3-3* in te r io r  izda; ouyo -  
modelo tien e  por objeto:

" JUGUETE BAILADOR *
* * * * *  * * *  *  — *  +  —

M E M O R I A  D E S C R I P T I V  A

Se r e f ie r e  e s ie  modelo, conforme in d ica  su 
enunciado a un juguete b a ilad or c o n stitu id o  por 
un muñeco de cu a lq u ier  d isp o s ic ió n  o f ig u ra , hom 
bre o mujer, que v e s t id o  de forma variada, segdn 
se estim e conveniente se mueve por l a  acción  de 

5 , -  un motor e lé c t r ic o  y mecanismos adecuados p r ev is
to s  por e l  in ven to , dando l a  im presión de es ta r  
bailando un zapateado.
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Dh objeto  d e l modelo, ea e l  de c o n s t itu ir  
un muñeco con la s  extrem idades librem ente art i  
cu lad as, suspendido sobre una peana o p la ta fo r  
ma de b a i le ,  que en c ierra  e l  motor e lé c t r ic o  y 
mecanismos de accionam iento que mueven e l  mu­
ñeco con dos movimientos: uno a lte r n a tiv o  a s ­
ce n s io n a l y otro de ro ta c ió n  siempre en un mis 
mo se n tid o .

Otro ob jeto  d e l modelo prevóe la  alim enta  
c ió n  d e l motor e le o tr ic o , mediante una b a te­
r ía  de p i la s  o una b a te r ia  de acumuladores, que 
en ambos casos quedan a lo ja d a s en e l  in te r io r  
de l a  carcasa  que conforma l a  peana o p la ta fo r  
ma de b a ile  y también cuando en determinados 
casos a s i  se requiera( por ex h ib irse  en escapa  
r a te s , e t c ) ,  l a  energía  e le c t r io a  de a lim enta­
c ió n  puede obtenerse de l a  red s in  in terv en ció n
n i necesidad ce p i la s .

De conformidad con una de l a s  c a r a c te r ís ­
t ic a s  d e l modelo, l a  dnión d e l muñeoo a l a  pea­
na y por tanto  a lo s  mecanismos de accionam ien­
to , se hacen por medio de una v a r i l la  que sa le  
a l e x te r io r , y e s  en e l l a  donde se engarza l a  
v a r i l la  que posée e l  muñeoo.

De conformidad con o tra  de la s  c a r a c te r ís ­
t ic a s  del modelo, e l  movimiento to ta l  que se 
imprime a l muñeoo, lo  proporciona una e s t r e l la ,
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in c lu id a  en e l  d is p o s it iv o  de accionam ie n to  mo 
vido por e l  motor e lé c t r ic o ,  cuya e s t r e l l a  t i e ­
ne unos brazos p e r ifé r ic o s  que hacen ascender 
periódicam ente una rueda de p e r f i l  dentado o es  
tr e lla d o , s o l id a r ia  a l a  v a r i l la  proyectada a l  
e x te r io r  en que se  a s ie n ta  e l  m neco , cuya rue­
da rec ib e  además y simultáneamente un movimien­
to  de ro ta c ió n . Segdn e l  número de brazos de l a  
e s t r e l la  impulsora y l o s  in te r v a lo s  en que se 
d istr ib u y en  puede co n tro la rse  y determ inarse fa  
cu lta tiv a n e n te , l a  cadencia más o menos v a r ia ­
b le  d e l zapoteado d e l muñeco conforme e l  f i n  
que se  p e rs ig a .

Una id ea  más completa d e l ob jeto  que con s­
t itu y e  e s te  modelo, l a  proporciona l a  s ig u ie n te  
d escrip c ión  a l comentar la  lámina de d ib u jos que 
a e s ta  memoria se  acompaña, en l a  que de manera 
un tanto esquem ática y tan so lo  por v ía  de ejóm 
pío se representan lo s  conjuntos y d e t a l le s  pre 
fe r ió o s  por la  id ea  d e l invento a l hacer r e f e ­
ren c ia  a un p o s ib le  caso de r e a liz a c ió n  p r á c t i­
ca .

En lo s  d ibujos:
La fig u ra  1 3 ., muestra una secc ió n  d e l me­

canismo mostrando la  d isp o s ic ió n  inmema de mo­
vim iento.

La figu ra  2 3 .,  corresponde a una secc ió n  
d e l mecanismo en o tra  v is t a ,  pero en p la n ta .

La f ig u r a  3 3 ., señ a la  una secc ió n  de lo s
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mecanisnios, mostrando o tra  d isp o s ic ió n .
La fig u ra  4 S ., e s  una v is t a  d el conjunto, 

mostrando un p o s ib le  muñeco que e s  accionado por 
e l  d is p o s it iv o .

Comentando e s to s  d ibujos se hace l a  a c la ra ­
c ió n  de que medif3nte e l  número - 1 -  se señ a la  e l  
motor e lé c t r ic o  de accionam iento; siendo - 2 -  l a  
se r ie  de engranes que reducen l a  ve lo c id a d , atem
perándola a la  necesidad d e l ju gu ete; correspon­
de e l  número - 3 -  a l a  e s t r e l l a  con brazos en nú­
mero va r ia b le  y  con d is tr ib u c ió n  de lo s  mismos <m 
en forma adecuada, a f i n  de dar a l muñeco b a ila ­
dor la s  cadencias y movimientos adecuados. E sto s  
brazos de l a  e s t r e l l a  cumplen l a  doble f in a lid a d  
de hacer l a  a scen sió n  de la  e s t r e l l a  - 4 -  y por
tanto de su e j e , del muñeco y simultáneamente por 
e l  rozamiento, dar e l  g iro  a la  e s t r e l l a  - 4 -  que
es s o lid a r ia  de la  v a r i l l a  - 5 - ,  que sa le  a l  ente 
r io r  y e s  donde engarza e l  naiñeoo. E sta  e s t r e l la  
debe d esp lazarse v er tic a ln e n te  por la s  gu ias 7-8  
y sim ultúiaam ente tien e  un movimiento de ro ta ­
ción  que se lo  imprimen lo s  brazos de la  e s t r e ­
l l a  -3 - ;  a f in  de que no haya retom o o movimien 
to lo co  de l a  e s t r e l l a  - 4 - , e s tá  guiada en parte  
de sus movimientos de ascenso y descenso por la
p ieza  - 9 -  que queda entre lo s  d ie n te s  de l a  c i ­
tada e s t r e l la  - 4 -  que nos ocupa.
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-  5 - 8248  4
El número - 5 -  in d ica  l a  v a r i l la  huoca que 

es so lid a r ia  de la  e s t r e l la  - 4 - ,  donde se a lo ja  
l a  v a r i l la  d e l muñeco -1Q-; e s ta  v a r i l l a  ¿a mo- 
vim iento  a l  muñeco; siendo - 5 -  l a  parte de apo­
yo in fe r io r  de l a  v a r i l l a  - 5 - ,  y - 7 -  guia de la  
v a r i l la  - 5 -  portadora de l a  e s t r e l l a  - 4 - .  Con 
e l  número - 8 -  se señ a la  l a  guia de l a  v a r i l l a  
-5 -;  siendo - 9 -  la  p ieza  que de forma permanen­
te , en parte d e l recorrid o  de ascenso o descen­
so de l a  e s t r e l l a  -4 -  hace de gu ía  a l a  misma, 
y de e s ta  manera lo s  movimientos de ro tación  que 
l a  e s t r e l la  - 3 -  imprime a da e s t r e l l a  - 4 -  son  
e f ic a c e s  solamente en una pequeña p a rte , logrón  
lo se  de e s ta  manera que e l  muñeco g ire  poco, re  
la tin am en te, igualm ente se señ a la  con e l  número 
-1 0 -  e l  elemento que su je ta  a l muñeco por su 
parte cen tra l o próxima a l a  c in tu ra  d e l  mismo.

El número -1 1 -  representa  e l  lugar de f i ­
ja c ió n  a l  muñeco de l a  v a r i l l a  -1 0 -;  siendo -1 2 -  
e l  cuerpo del muñeco r íg id o  con r e la c ió n  a l  e l e ­
mento -1 0 -; y -1 3 -  lo s  brazos con a r t ic u la c ió n  
lo c a  en e l  juego de lo s  hombros. L idiante e l  nú 
mero -1 4 -  se muestran la s  p iern as d e l muñeco, 
a rticu la d a s doblemente en e l  encajo de c in tu ra  
y en la s  r o d i l la s  d e l misino} corresponde e l  nú­
mero -15 -  a l a  parte in fe r io r  de la s  p iernas  
que quedan lo c a s . E stas p ieza s  que quedan lo c a s
sobre e l  cuerpo d e l muñeco son la s  que dan l a  
sen sación  de b a ile  d e l mismo.
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8248  4E l m isero  -1 6 -  s e ñ a la  ea cuerpo peana so ­
bre e l  que se hace e l  b a i l e ,  d en tro  d e l  Mis no
deben e s t a r  lo s  Mecanismos de accionam ien to ; 
siendo  - 7 1 - la  base de l o s  mecanismos, y -1 8 -  
l a s  p a ta s  d e l c o n ju n to . E l número -1 0 -  in d ic a  
e l  c h a s s is  de lo s  mecanismos. Corresponde e l  
udmero -2 0 -  a l a s  p i l a s  de accionam ien to  d e l
motor e l é c t r i c o .  Se han d isp u e s to  a modo de 
ejém plo, dos p i l a s  en s e r ie ,  a f i n  de d ar su ­
f i c i e n t e  te n s ió n  a l  motor de accionam ien to , pe 
ro  e s  de a d v e r t i r  que en algunos ca so s  l l e v a ­
r á  l a  toma de c o r r ie n te  d irec tam e n te  de 3a re d .

E l número -2 1 -  in d ic a  la  conexión de a l i ­
m entación a l  m otor, que l l e g a  d e l -2 1 -  a l  -2 2 -
siendo  -2 3 -  o tro  de lo s  po los Ae l a  p i l a  que 
se conexiona con e l  in te r r u p to r  -2 4 - ;  m ediante 
e l  núme-ro -2 5 -  se in d ic a  e l  i n t e r r u p to r  de ac
c io n a n ie n to ; siendo  -2 6 -  e l  p lo t  que re c ib e  l a  
c o r r ie n te  a tr a v é s  d a l i n t e r r u p to r  -2 4 - , o e r ra n  
dose l a  a lim e n ta c ió n  d e l  m otor p o r -2 2 -  y é s te  
fu n c io n a ; siendo  -2 g -  l a  c u b ie r ta  de l a s  p i l a s .

Se comprende fá c ilm e n te  le sm ié s  le  o b so r-

?t

V.3/ on í o j  : LJ y ,o ,1 y l a  e : :o ^ ^ a o io - i  yae a c a b a -  
mou '"'j e f e c tu a r  'e  c l l ^ i ,  p i i  e l  ao tu u l .,io*ilo 
pro^oucluuu u u u c ju i tm 'r c i i in  c - u c i l l a  y i l a ­
t i v a  que puede s e r  l le v a d a  a  l a  p r á c t ic a  con 
g ran  f a c i l i d a d ,  asegurando l a  o b ten c ió n  ¿e una 
m anufactura re la tiv a m e n te  b a ra ta .
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8 2 4 8 4Se hace c o n s ta r  a lo s  e f e c to s  oportunos 
que en e l  o b je to  que c o n s t i tu y e  e l  a c tu a l  inven  
to  se rá n  s u s c e p t ib le s  óe in t r o d u c i r  to d a s  aque­
l l a s  c o d if ic a c io n e s  ce d e t a l l e  que l a s  c i r c u n s ­
ta n c ia s  y l a  p r á c t i c a  p u d ie ran  a c o n se ja r , siem ­
pre y c tundo cue con l a s  v a r ia n te s  que se in t ro  
nuzcan no se cam bie, a l t e r e  o m o lifiq u e  l a  esen  
c ia l id a d  d e l modele d e s c r i to .

N 0 T &
Sb d e c la ra n  cono de novedad y p rop iedad  j_a 

r a  todo e l  t e r r i t o r i o  e sp añ o l, e l  co n ten id o  de 
l a s  s ig u ie n te s

R 3 I  V I I P  I C A C I O E ' I S

1 3 .-  Ju g u e te  b a i la d o r , que comprende un 
muñeco de cuerpo  rá p id o  y ex trem id ad es lib rem en  
te  a r t i c u la d a s ,  suspendido  l e  un e je  v e r t i c a l  
que so b re sa le  e una c a rc a sa , cuyo e je  e s tá  r e ­
ten id o  con l i b r e  d e s liz a m ie n to  p o r unos g u ía s , 
y v e r t ió á lc e n te  p royectado  ¿ e l  e x te r io r  de d ich a  
c a rc a sa  hueca, l a  c u a l  e n c ie r r a :  un  motor e lé c ­
t r i c o ,  s u s c e p tib le  óe a lim e n ta rse  con c u - a lq u ie r  
fu en te  óe e n e rg ía  e l é c t r i c a  y gobernado en sus 
momentos óe a rran q u e  y p arad a  po r un. i n t e r r u p ­
to r  in c lu id o  en l a  p ro p ia  c a rc a sa ; un d i s p o s i ­
t iv o  mecánico que accionado po r e l  m otor, im­
prime un doble movimiento de e le v a c ió n  y r o ta ­
c ió n  a l  e je  que suspenae e l  muñeco y una c a ja

?-
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d ep ò sito  para la s  p i la s  o b a te r ía  de a lim enta­
c ió n  d e l motor.

2 8 .-  Juguete b a ilad or, caracterizad o  por­
que e l  d is p o s it iv o  mecánico ene imprime e l  mo­
vim iento a l muñeco, e s tá  c o n s t itu id o  por una 
e s t r e l l a  con un número de brazos v a r ia b le , que 
recib e  movimiento d e l motor a travás de unos 
engranajes reductores de velocid ad  y accion a  
una rueda dentada, calada en e l vástago que sus 
pende e l  muñeco.

5 8 . -  Juguete bailad or, caracterizad o  por 
in c lu ir  en e l  d is p o s it iv o  mecánico objeto  de la  
re iv in d ic a c ió n  precedente, un v&stago v e r t ic a l ,  
asentado en l a  base que comporta e l  motor y me­
canismos de accionam iento del muñeco, y cuyo ex 
tremo su perior a lojado en e l  p e r f i l  en ta llad o  
de l a  rueda dentada s o lid a r ia  a l eje que suspen  
de e l  muñeco, impide e l  g iro  lo co  ae dicha rue­
da dentada que alternativam ente a l  se r  impulsa­
da por cada uno de lo s  brazos c o n s t itu t iv o s  de 
l a  e s t r e l l a ,  .asciende vertica lm e n te h a sta  que 
sobrepasado dicho vástago p ira  y  desciende a su  
p o sic ió n  primera re ten id a  por e l  rep etid o  v á s -  
tago.

4 8 .-  " JUGUETE BAILADOR "
Todo e l lo  conforme se d escr ib e  y r e iv in d i­

ca en l a  memoria que qptecede que consta  de OCHOi*HOJAS e s c r i t a s  a máquina por una s o la D e  su s ca
ras y d ib u jos que 1 ,̂ i lu s tr a n . )

Haßrid 4 de A gesto J..9AU
( E. JpNz;$
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