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D o  s o r  i  p o i  6 n

XI presente modelo de mtllldad se re fie re  a una
aserradora de huesos»/
Son este máquina se logra de una manera práctica

f senoIlla e l Serte de los huesos, operaoldn que se l l e ­
ta  ai la  práetlep en carneoorlas, toalnerias y estab lecí-
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mientes sim ilares, y que hasta e l presante se venía re a li­
dad© con u tensilio s  cortantes manualmente y a hese de 
grandes esfuerzos sen e l inherente peligro de que en un 
desti© dial instrumento cortante u otro fa llo  cualquiera 
re su lte  dañada l a  persona que dehe re a liz a r esta  opéra­

la  máquina objeto de este modelo de u tilidad  afee- 
tá a  jél corte del hueso por serrado transversal del mismo,
dandp o orno resultado un oorte perfecto y oon un mínimo de: ' 1 " ’ ' • • ~

. . i  ' '

esfuerzo* Esencialmente comprende la  máquina citada un* 
s ie rra  c ircu la r armada libremente g ira to ria  sobre un bra­
zo pivotante que está  articulado normalmente a un e je  mo­
to r .

Picho braco articulado se remata per su extremo l i ­
bre mediante una empuñadura con la  que ee desplaza manual­
mente a voluntad la s ie rra  en sentido ascendente y descen­
dente en un plano v ertica l normal a l  citado eje motor, en 
cuyo plano se encuentra instalado en posición f i j a  in ferio r 
un soporte pera e l hueso, estando constituido este soporte 
por ulna doble placa que deja centralmente un hueco adecua­
do paira la  entrada del borde dentado de la  sierra»

El soporte del hueso se h a lla  armado sobre una pla­
taforma que constituye asimismo la  base donde est¿ instalado 
ol elément# motor, presentando este soporte en su borde su­
perior senas dentadas que determinan la  aprehensión del hueso 
evitando su deslisamlento cuando sobre él actúa la  s ie rra

I:

11 grupo motor será, preferentemente la  propia má­
quina trituradora o de picar carne que generalmente tienen ya 
los establecimientos expendedores de dicho alimento¿ acoplán

, « í í * S í j Í';'
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dase e l braco articulado de la  máquina aserradora en e l eje 
meter de aquella máquina, en montaje fácilmente amovible»

Sin embargo, en caeo deseado, la  máquina aserradora 
en en as tila  puede o emprender su propio motor, a cuyo eje se
relee lena la  «ierra c ircu lar mediante las  correspondí entes
poleas y elementos de transmisión idóneos»

Con el f in  de fa e H ita r  la  explicación, se acompaña
a la presente memoria unos dibujos en le s  que se ha repre- 
sentadoun oaso de realización que se e ita  a t í tu lo  de ejem
pío no llid ta tivo»

Ba los dibujos:
la  figafa  1 muestra en alzado an terio r e l conjunto 

de dioha máquina aserradora de huesee»
La figura 2 representa en alzado posterior esta
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misma máquina aserradora.
La fifftra  5 indica en alzado la te ra l ,  parcialmente

seccionado, esta misma máquina, y: - >
La figura 4 i lu s tra  la  máquina aserradora de huesos 

en acción, segón alcedo posterior»
ib b iie te  e s tf  máquina en una sierra c i r  otilar -1 - 

montads libremente g ira to ria  sobre un eje  -2 - a l que se vln 
cula mediante un caequillo -3- y se asegura mediante una tuer 
ea .-#•« ^atornillada en uno de los extremos foseados de dieho I

Sote e je  esta montado sobre cojinetes -5- y -6 - , 
(figura 5), que están instalados en una oaja *»7- que consti- f 
tuyo uá:'. braco, estando este brazo articulado por su otro ex | 
tremo, en disposición normal, a l ejo de un grupo motor —8—, 
por ejemplo un electromotor»

Bobr» dicho eje motor y sobre e l eje -2- que soporta |
' '■ I

■■ I
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a la  c ierra  c ircu la r -1 -, ae vinculan aandas poleas -9 - y 
-10- que se relacionan entre s i  mediante correas pin f in  -11- 
n otros elementos de transmisión idóneos*

El grupo motor se halla  apoyado sobre una base -12- 
g&ejss prolonga segán una plataforma la te ra l  -13- encima de 
la  dual está armado un soporte -14- para e l hueso a cortar* 
Bate soporte está formado por dos placas paralelas -13- y 
-16- dispuestas perpendicalármente a l eje motor, entre cuyas 
placas fueda un espacio hueeo -17- que coincide preeidamente 
eon el plano v e rtic a l de la  s ie rra  -1 - . de manera que e l bojr 
de Alentado -IB- de esta s ie rra  entra en esta rendija en la  
fasé f in a l  de la  operación de serrado*

■ • i

La eaja -braso -7 - presenta en su extremo lib re  cupe 
rlori una expansión -19- en forma arqueada y que constituye 
un ejseudo protector del borde dentado de la  Blerra como sal. 
vaguarda oentra posibles accidentes en la  persona usuaria
de ijtt máquina* Este escudo proteetor presenta la  fijac iónj ■ . . , ■
de upa empolladura -20- para la  maniobra manual de ascenso 
y descenso de la  s ie rra  en rotación*

¡ El mencionado escudo protector ae prolonga longitu 
dinalmente an m  parte anterior segtín apéndice -21- que cubre 
la  parte lib re  del borde de la  s ie rra  y que queda entre dicho

i ' -

escudo y e l soporte -14- en la  posición pasiva de la  máquina* 
El funcionamiento de la  máquina es bien sencillo*
El hueso es colocado sobre el soporte -14- en dispo­

sición transversal a l mismo, precisamente sobre la  zona de 
su b4«le superior dentada -22-, y seguidamente se haee des-

i- . '
oendifr la s ie rra  -1- pivoteado a l brazo oaja -7- alrededor, 
del e je  motor, aeeionando en la  empuñadura -20- según la  f ie  
Sha | | ,  (figura 4)* El hueso I  queda aprisionado entre dicho
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^orde Abitad# —22- y la  s ie rra , y ó sta1 ef eetáa paulatinamente f 
él transversal del mencionado hueso, cayendo e l trozo
aerr^Ao encima de la  plataforma - 15- ,  en su parte posterior*

Esta plataforma recolectara comprende pea pantalla 
v e r tic a l - 23-  que evita el paso del trozo de hueso serrado 
h a d e  a l grupo motor -8-*

Ea placa -16- del soprte - 14-  se prolonga posterior­
mente según un tramo alto  y asimismo de borde dentado -24-, 
constituyendo este borde junto con e l borde dentado -22- 
de la  misma placa un recodo angular que f a c i l i t a  la  aprehen­
sión d e l hueso H en e l momento in ic ia l de su serrado, ( f i—

:
guras 2 y 4).

t
Ea saja  -7 - presenta una ranura eo lisa ,-25- en aroo, 

(figura 1), por la  qué se ensarta sobre un eje de guía -26- 
constituído por un tornillo*

Ea base -12- se apoya sobre la  mesa de trabajo me­
d ian te tacos elásticos -27- que amortiguan la s  vibraciones 
d«£L motor que impulsa la  s ie rra  -1 -f

El objeto de este modelo de u tilid ad , dentro de su 
eeeneíaülad*. puede ser llevado a la  práctica en ©tras fo r­
mas de realización que d ifieran  en de ta lle  de la  indicada a 
t í tu lo  de ejemplo, a la s  cuales alcanzará igualmente la  pro- 
tecoión que se recaba* Podrá, pues construirse en cualquier 
formajy tamaño, con los medios y m ateriales más adecuados^ 
y seto, e l grupo motor más conveniente, por quedar todo ello  
comprendido en el esp íritu  de las  reivindicaciones*
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relvlndioa como objeto de este modelo de u t i l i -

1 . - Máquina aserradora de huesos, earaeterlsada por
i ‘ if'

comprender una s ie rra  o irau lar montada g ira to ria  sobre e l 
extreÉe de unbrazo , articulado por e l extremo opuesto sobre 
nn eje motor paralelo a l  e je de la  s ie rra  o lroular, estando 
ambos i ejes aeoplados entre s i  mediante una transmisión apro 
piada idomanera que la  s ie rra  puede g ira r y , slatdrfcáneaments^ (  
desplásarse sobre su propio plano alrededor del eje motor; en f 
oomblriación oon un soporte para el imeso que se ha de serra r k
que forma dea piónos o plaoae normales al eje motor, entre 
:lfp; :eip lee ':# ih i^a.;« l borde dentado de, la  s ie rra  en su po- |. 
sloíání baja aotira* [

t** Máquina .aserradora de huesos segda la  relvlndl* 
oaeión an terio r, caracterizada porque las plaoas de soporte 
del' hdoso:^Os«natan'.una zona de su borde dentada, que evita
e l deslizamiento del hueso a l ser aprehendido entre este
" " " I ' '■ ' ' fe:'soportó y le  sierra*l ■; ■ - ■ " . . . .  . . .

i 5*- Máquina aserradora de huesos segán la s  relvlndioa
oiones anteriores, eaxaoterizada porque e l borde dentado, de

i ' ....  ' .... |k
a l memos una de lae plaoae del soporte presenta una dispon

"i ... . i
sioión angular enfrentada a la  dirección de ataque de la  a ím
r ra  eíaejoula*#

Máquina aserradora de huesos eegáa lae reivindiotí r
■i. .

i?1 ' •
■5 -f: ...
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oaraeterizada porgue e l brazo de soporte
del Jeje-de la  s ie rra  c ircu la r, articulado sotare e l eje motor, 
forma una oaja que encierra loe árganos de transmisión del
movimiento entre ambos e jes , y llev a  so lidario  un escudo 
protector de la  mitad superior del borde dentado de la  sie­
r ra , estando además provisto de medios de sujeción para fa -
e i l i t a r  la  maniobra del oonjunto#

5#** Máquina aserradora de hueaes# 
la ta  memoria oonsta do s ie te  páginas escritas por 

una sola oara#
BA20IÜ0HA¿ 1 ? m y
P. A#

•roes m>*<*.p.
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