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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o lic ita r

M O D E L O  D E  U T I L I D A D  

a n

E S P A Ñ A  

per VEINTE aHos

a nombre de MINNESOTA MINING AND MANUEACBURING CCMPANY, en ti­

dad narteanerloana, establecida en 900 Bush Avenue, Saint Pañi 

Minnesota, Estados Unidos de América, par!

*UN CARREBE DE RECOGIDA PARA CINTA Y SIMIIAHES*

La presente invención se r e f ie r e  a aparatos da reg is tro  

y reproducción en cin ta  magnética, y más especialmente a un 

carrete de recogida nuevo y  perfeccionado, para la  cin ta  mag­

nética  u tilizad a  en e l  aparato.

En la  práctica comercial corrien te, la  cinta magnética 

se a rro lla  por lo  general en un solo ca rre te , y  los  aparatos 

usuales de reg is tro  y  reproducción en c in ta  incluyen medios 

para transportar l a  cin ta pasándola por una cabeza de reg is­

t r o  o reproducción y para rebobinar la  c in ta  en e l  carrete.

La c in ta , por lo  general, ha de en fila rse  a mano en la  trayeo-
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to r ia  de transporte de cin ta , y su. extremo se f i j a  a un. carre­

te  de recogida en e l  cual se a rro lla  la  cin ta  durante las ope­

raciones de reg is tro  6 reproducción. Por ásta y otras razones, 

entre las que figu ra  e l  hecho de que para cualquier tiempo da­

do de reproducción la  cin ta  abulta más que un disco de reg is tro , 

las grabaciones en c in ta  magnática no han empezado a acercar­

se a la  popularidad alcanzada por los discos,para los cuales 

hace muchos años que se dispone de reproductores (tocadiscos) 

automáticos.

En un esfuerzo encaminado a lograr e l  funcionamiento auto­

mático, en c ie r to  grado, de aparatos de re g is tro  y  reproducción 

en c in ta , se ha propuesto montar tanto un carrete de alimenta­

ción cómo un carrete de recogida espaciados entre s i ,  estando 

la  cin ta permanentemente en filada  por unos medios da guia ade­

cuados y con sus extremes f i jo s  a los dos ea ire tes . Sin embar­

go, ta les  cartuchos no han resultado sa tis fa c to r io s , por ocu­

par más de l doble del voliiman del oarrete de alimentación por 

s i  so lo , y presentarse con su empleo un niimero de d ificu ltades 

mecánicas.

Por consiguiente, un objeto de la  invención consiste en 

un carrete de recogida para cin ta magnática y  sim ilares nuevo 

y perfeccionado, que esta  particularmente adaptado para ope­

raciones semiautcmáticas de arrollado.

Este y otros objetos de la  invención se logran en una 

forma pre ferida  de ejecución disponiendo una oápsula de cinta 

que comprende un carrete de c in ta  montado a rotación en un re­

cin to dotado de medios de guia de cin ta  que definen una tra ­

yec toria  de transporte de cin ta , y de medios de freno para de­

tener la  rotación del carrete, segán se describe con mayor 

amplitud en la  so lic itu d  de Modelo de U tilidad  nüm. 80.246.

En e l extremo lib r e  de la  cin ta  hay un organo de arrastre que 

s irve  de tope impidiendo que e l  extremo de la  c in ta  entre en
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la  cápsula, y que está adaptado para oooperar enganohado con 

unos medio automáticos de e n fila r  la  cin ta  en un carrete de re -

cogLda.

E l avance de la  cin ta se efectúa por medios de tracción 

y ro d il lo  de presión cooperativos ta l  cono se describen con ma­

yor amplitud en la  so lic itu d  nB 254.841) y habiendo unos medios 

de accionamiento a mano dispuestos para mover lo s  medios de trac­

ción y  r o d il lo  de presión saeandolos de la  trayectoria  de trans­

porte de la  c in ta  según necesidades para la  introducción y  r e t i ­

rada de la  cápsula, y durante e l  c ic lo  de rebobinado. Los medios 

de carrete de recogida comprenden medios para coger e l  órgano 

de arrastre del extremo lib re  de la  cin ta  que hay en la  cápsula 

y  gu iarlo  hacia dentro del carrete de recogida para e n fi la r  la  

cin ta  en e l  mismo.

Para una mejor comprensión del invento, se hace referen­

c ia  a la  descripción detallada que sigas de una forma represen­

ta t iv a  de ejecución, tomada dicha descripción en unión de los 

dibujos adjuntos, en los  cuales:

-  la  figu ra  1, es una v is ta  en planta de un aparato de 

regLstro y  reproducción en c in ta , construido conforme a la  in­

vención;

-  la  figu ra  2, es una v is ta  la te ra l izqu ierda de l aparato 

indicado en la  figu ra  1; y

-  la  f i g i r a  3, es una v is ta  en sección tomada por la  lin ea  

3-3 de l a  f i g .  1 y mirando en la  dirección de las  flechas.

Si bien e l  aparato conforme a la  invención puede u t iliz a rs e  

en operaciones tanto de reg is tro  como de reproducción, se descri­

b irá  aqui con fin es puramente ilu s tra tiv o s , en relación  con la  

reproducción de señales procedentes de una cin ta  ya impresionada.

En tárminos resumidos, un aparato de reg is tro  y reproducción

L
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en oin ta magnética conforme a l invento comprende una cubierta 

10 ( f i g . l )  que l le v a  unas guias 11 y 12 distanciadas sobre la  

misma, definiendo un espacio en e l  que hay una cápsula 13, nue­

va en su gónero, de cin ta  magnética, adaptada para ser r e c ib i-  

p da a deslizamiento. La cápsula 13 incluye un carrete 14- sobre e l  

cual se a rro lla  una cin ta  magnática 15 con la  superficie de á r i­

do, dando haoia fuera. La c in ta  se halla adaptada para ser trans­

portada pasando por una cabeza reproductora 16 usual, mediante 

un mecanismo de transporte de cin ta que comprende un ro d il lo  de 

10 presida 17 y un medio de tracción o torno v e r t ic a l 18 accionado 

por Rierza m otriz.

La cin ta l le v a  sujeto a su extremo lib re  un árgano de arras­

tre  19 adaptado para ser cogido automáticamente por unos ganohos 

de muelle 20 formados en un carrete de recogida 21. Durante e l  

ip  c ic lo  de reproducción, e l  carrete de recogida 21 está  adaptado pa­

ra ser movido por medio de un embrague usual 25 de deslizamiento 

( f i g s .  1 y 3) por un motor 22, cuyo árbol conductor 23 se pone, 

a este  f in ,  en contacto cooperativo con un r o d il lo  a u x ilia r  6 lo ­

co 24.

2o Asimismo, durante e l  c ic lo  de reproducción, e l  tom o v e r t i­

ca l 18 se ha lla  adaptado para ser movido per un motor 26 por me­

dio de un r o d il lo  motor 26a, un r o d il lo  loco  26b y un volante -  

usual 27 que comprende un f i l t r o  mecánico, cómo se describe más 

adelante con mayor d e ta lle .

2$ E l aparato es gobernado por medio de una barra de mando 28

que puede moverse a voluntad hasta una de entre tres posiciones, 

como se indica en la  f i g .  1. Cuando se pone en la. posición cen­

t ra l o "neutra", la  barra de mando 28 hace que e l  tom o 18 des­

cienda por bajo del n iv e l de la  trayectoria  de transporte de la  

jO cin ta, y e l  r o d il lo  de presión 17 se aparte de modo que se pue-
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de r e t ir a r  o introducir una cápsula 13. Asimismo, en ásta po­

s ic ión  de la  barra de mando 28, e l  árbol conductor 23 que hay en 

e l  motor de recogida 22 se halla fuera de contacto con e l  rodi­

l l o  loco 24, de modo que e l  carrete de recogida 21 se encuen- 

$ tra  en reposo.

Cuando la  barra de mando 28 se pone en la  posición izqu ier­

da ó de "reproducción", representada en la  f i g .  1, e l tomo ver­

t ic a l  18 sube hasta la  posición normal de reproducir, tomando 

contacto con e l  r o d i l lo  de presión 17 segón se necesita  para e l  

10 transporte de la  c in ta  hasta pasada la  cabeza reproductora 16. 

Asimismo, en áste momento, e l  árbol conductor 23 del motor de 

recogida 22 se ha lla  en contacto con e l  r o d i l lo  loco 24, de mo­

do que e l  carrete 21 de recogida se mueve conducido a la  v e lo c i­

dad adecuada para a rro lla r  la  cin ta  sobre s i despuás de reprodu- 

1$ cida su grabación.

E l movimiento de la  barra de mando a la  derecha, ó sea a 

la  posición de "rebobinar", hace asimismo que e l  tom o v e r t ic a l 

18 descienda hasta más abajo de l n ive l de la  trayectoria  de -  

transporte de la  cin ta , y que se aparte e l r o d i l lo  de presión 17. 

20 Además, e l  motor de recogida 22 actúa poniendo un ro d il lo  con­

ductor 29 del árbol 23 en contaoto cooperativo con un ro d illo  

loco de reboblnar 30, que mueve a su vez e l  carrete 14 de la  cáp­

sula 13 en e l  sentido de rebobinar la  cin ta , por medios que se 

describirán con mayor deta lle  más adelante.

2g La cin ta  de la  cápsula 13 se h a lla  adaptada para ser trans­

portada hasta pasada la  cabeza reproductora 16 a una velocidad de 

4,76 cm por segundo, por medio de un órgano de tracción  ó tomo 

v e r t ic a l adecuado 18 que coopera en contacto con un r o d il lo  de 

presión 17.

30 Durante las operaciones de reproducción, la  cin ta desarro-
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liad a  desde la  cápsula 13 está adaptada para a rro lla rse en e l  

carrete de recogida 21. E l carrete de recogida 21 ( f i g .  1 y 2) 

comprende un par de pestañas o tapas paralelas 88 y 89 f i ja s  

en lados opuestos de un cubo 90 sobre e l  cual la  c in ta  se ba ila  

$ adaptada para ser bobinada. E l elemento conducido 91 ( f i g .  4) 

de l embrague 25 de deslizamiento se extiende a travás de una 

abertura central 92 del carrete 21 y que se f i j a  a áste último 

mediante un t o m il lo  92a.

Con e l  f in  de proporcionar una recogida automática de l a  

10 cin ta procedente de la  cápsula 13# las caras opuestas 88 y  89 

del carrete 21 van provistas de unas ranuras 93 y  94 de surco 

que se extiendan en esp ira l hacia dentro hasta unos entrantes 

95 y 96 poco profundos practicados en e l  cubo 90. Asimismo, a 

las caras ex teriores de los costados 88 y  89 del carrete van su- 

lp  jetas unas parejas de muelles curvos paralelos 20 que se extien­

den hasta más a l lá  de la  p e r ife r ia  externa d e l carrete, en las  

proximidades de las ranuras 93 y  94.

Con ásta estructura, se desprende que e l  g ira r  e l  carrete 

21 en sentido contrario a l  de la s  agujas de un r e lo j ,  v is to  en 

20 la  f i g .  1, e l  muelle 20 recogerá e l  órgano de arrastre 19 del

extremo de la  cin ta  y t ira rá  de áste sacándolo la  cápsula 13. A l 

continuar la  rotación de l carrete 21 en sentido contrario a l de 

las agujas de un r e lo j ,  e l  órgano de arrastre 19 resbalará hacia 

dentro por lo s  muelles 20 abajo y a lo  largo de la  ranura 93, has 

25 ta  alcanzar e l  entrante 95 del oubo 90. A l continuar la  rotación 

la  cin ta procedente de la  cápsula 13 se ir á  arrollando en e l  ca­

rre te  21.

Como se ind ica más arriba, e l  carrete 21 está  adaptado par­

ra g ira r  movido en sentido contrario a l  de las agujas de un r e lo j 

30 recogiendo la  cin ta  procedente de la  cápsula 13# cuando la  barra
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de mando 28 está en la  posición de "reproducir". A áste f in ,  

e l motor de recogida y rebobinado 22 se h a lla  montado a rotación 

en da cubierta 10 en 97 ( f lg s .  1 y 4) y conectado mediante un 

enlace mecánico 98 a un punto f i j o  99 de l cubo 79, de modo que 

$ cuando e l  brazo de maído 28 es movido a la  posición de "reprodu­

c ir " ,  a l motor 22 osc ila  alrededor de su punto de g iro  97 hasta 

poner e l  árbol motor 23 en contacto cooperativo con e l  r o d il lo  in­

termedio 24, e l  cual aoei ana entonces e l  carrete 21 por medio del 

embragie de deslizamiento 25*

10 Como se observará, cuando la  barra de mando se ldeve a la

posición "neutra" ( f ig *  l ) ,  e l  motor 22 osc ila rá  alrededor de 

su punto de g iro  97, separando e l  árbol motor 23 de su contacto 

cooperativo con e l  r o d il lo  intermedio de recogida 24.

Después de terminada una operación de reproducir, y estan- 

15 do casi toda la  c in ta  arro llada  en e l  carrete de recogida 21,

puede rebobinarse de nuevo en e l  carrete 14 de la  cápsula 13 mo­

viendo la  barra de mando 28 a la  posición de "rebobinar". Esto 

hace que una superfic ie de leva  100 ( f l g s .  1 y  4) dispuesta en 

e l  cubo 79 oprima un seguidor de leva  101 que va en un brazo 102. 

20 E l brazo de palanca 102 está articu lado en 103 a un soporte co l­

gante 104 f i j o  por debajo de l a  cubierta 10. E l seguidor de leva  

101 se mantiene continuamente en contacto cooperativo con la  su­

p e r fic ie  de leva  100 por medio de un muelle 105, uno de cuyos 

extremos va su jeto a l brazo 102 mientras e l  otro  extremo d e l mls- 

25 mo va f i j o  a un órgano 106 montado en la  cara in fe r io r  de la  cu­

b ie rta  10.

E l extremo lib re  del brazo de palanca 102 lle v a  un árbol 

ro ta to r io  107 sobre e l  cual va f i j a  una polea conductora ó de 

mando 108 que coopera en contacto con e l  r o d il lo  intermedio de 

30 rebobinar 30. E l extremo superior d e l árbol 107 pasa a través
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de un casqu illo  cen tra l 109 de l cubo 79 y  l le v a  en su extremo 

superior un órgano en forma de disco 110 sobre e l  cual hay dis­

puestos dos fiadores m  adaptados para ser recibidos en e l  in ­

te r io r  de entrantes ( no mostrados) practicados en la  cara in - 

$ fe r ia r  del cubo de la  cápsula.

E l movimiento de la  barra de mando 28 a la  posición de 

"rebobinar" hace asimismo que e l  motor de rebobinado y recogi­

da 22 g ire  u osc ila  alrededor del punto 97 de articu lación  has­

ta  lle v a r  e l  r o d i l lo  29 conductor a cooperar en contacto con e l  

10 r o d il lo  intermedio 30, de manera que e l  árbol 107 se ve obliga­

do a g ira r  y mover e l  carrete 14 ( f i g .  1) en e l  sentido adecua­

do para rebobinar la  cin ta .

La invención proporciona, pues, un aparato, nuevo en su 

gánero y altamente e fic a z , de reg is tro  y reproducción en cin ta  

1$ magiática, que permite log ra r fácilmente un funcionamiento semiau- 

tomático. En virtud de la  nueva estructura de cápsula y  carrete 

de recogida que se emplea, la  cin ta  se puede e n f i la r  automáti­

camente en e l  o arrete y  desenrollar del mismo en la  operación 

de rebobinar, con un mínimo de atención por parte d e l operador.

20 Además, e l  espacio ocupado per e l  carrete de c in ta  es mucho me­

nor que en lo s  equipes usuales, de modo que la  cin ta  puede com­

p e tir  con lo s  d iscos de grabación.

La forma espec ífica  de ejecución que aquí se describe, 

ilustrada en los dibujos, se destina a s e rv ir  únicamente de ejem- 

25 p ío , pudiendo efectuarse numerosas modificacienes de forma y  de 

d e ta lle  sin  sa lirse  por e l lo  de las reivindicaciones que siguen.

Esta so lic itu d  que corresponde a la  presentada Mí lo s  Es­

tados Unidos de América e l  18 de Mayo de 1959, bajo e l  NS 814.025, 

se acoge a los beneficios d e l artícu lo  51 de l vigente Estatuto 

30 sobre Propiedad Indu stria l.
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Los puntos que como ca racter ís tica  de novedad se presen­

tan en EspaSa para que sean objeto de este Modelo de U tilidad  por 

VEINTE años, son los sigu ientes!

1&.- Un carrete de recogida para c in ta  y sim ilares, que 

comprende un cubo que tiene pestañas en lados opuestos del mis­

mo, y medita que forman rebajos de guia curvos que se extienden 

hacia adentro en dichas pestañas.

23.- Un carrete según e l  punto is ,  que incluye medios que 

forman un rebajo que se extiende axialmente en dicho cubo, es­

tando los rebajos de guia de dichas pestañas dispuestos para 

conducir a dichos rebajos que se extienden axialmente en e l  cu­

bo.

3a .- Un carrete según los puntos 1 y 2, que incluye me­

dios de c a r r i l  de guia adyacentes asegurados a dichas pestañas, 

extendiéndose dichos; medios de c a r r i l  de g i ia  hacia afuera des­

de dichas pestañas y definiendo un trayecto a los rebajes de 

guia curvos que se extienden hacia adentro.

4a .-  Un carrete de recogida para c in ta  y  sim ilares.

Tal y como se ha descrito  en la  Memoria que antecede, re­

presentado en los  dibujos que se acompasan y con los fin es  que 

se han especificado.

Esta Memoria ccmsta de nueve hojas escritas  a máquina por 

una sola cara.
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