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preaente modelo de utilidad ae re fie re  a 

an meeaniemo para jagaetea, qne permite establecer en jugaste 

eomaiátente en mao moteololeta cayo acuario, a l  miamo tiaapo 

qae ae pava e l  vehíealo y ae tuerce e l  manillar pava a l  apar­

eamiento, hace e l  molimiento de deamontarae, produciendo e l 

j agüete on a onido qoe aimola e l  de re lan tí de la  moto, para 

a  oontinoaoién solver a ponerse reato e l  m anillar, montarae 
da noove e l  maSeoo, dejar de producirán t a l  aonido y enconder- 
ae e l  fa ro .

El meeaniemo qaa ae reiv indica y que prodnM ! 

ta lca  atractivca en e l j  aguate, eonata de laa  aigaientea peor- 

te a ;

-  ana eacéntrioa, movida por transmialomoa 
adeeoadaa mediante an motor de cnerda de jag o sta r ía  o e lé c t r i­

co, eaya exoMitrioa presenta, en ana de ana earaa, dea pitenea 

perpen&iealaréa a l  plano de l a  mlama, y daatinadoe a aotaar

en an brazo de ana palonea angelar, g ira to r ia  alrededor de aa 
: ! 

v értice , y qne per aa otro extremo va avtioalada a an reaorte,

gae a  aa  toa lo  oaté a l  extremo de an se c to r , so lid ario  de la  

parte in ferio r del m anillar, a l  cual vá montado basculante en 

an aoporto, g iratorio  alrededor del miemo e je  qae l a  roed a an­

te r io r .
-  otro pitón, diapoeato también perpendioalar-

mente, a lo t r o  lado de la  excéntrica, acciona ana palanca en
-  ̂ !

tácalo  ebtaao, alrededor do an v értice , y qnp on an i

i
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extramo a g r i a r  cata  artico lada a  an reso rte , anido por sa  

otro lado ^  indicado soporte g ira torio  del m anillar.

-  l a  parte de mayor radio de e *a  excéntrica

actáa en e l sa lien te  de ana palanca en angelo obtaso, con cen­

tro de giro en l a  parte cuperior, aitaado por encima de la  ex­

céntrica y cayo segando brazo, d irigido hacia abajo, acciona 

e l  embragas entre l a  t rana mis ion y onaa peqneKas raedaa de im- 

paleion del jagaetc . ; !

eea palonea va ao lie itad a  en en extremo in- j 

fe r ia r  por an reaorte de recaperaeion.

-  chande e l  piEén de embrague no re a liz a  t a l  

traaamiaién, an manobrio con é l  g iratorio  golpea a  cada vaeí- ¡ 

t a a l  extremo de ana baile a t i l l a ,  qae ae prolonga alrededor 

de laa  paredea anterior y posterior, y del fondo de ana paqae- 

ga c a ja  de raaonamoia, zlmalando e l raido de re lan tf del ja -

¡ gaste parado*, i
-  on mageco, cajete con laa manca en e l mani­

l l a r ,  a l  g ira r  y baeealar, éste  ae levanta y desmonta apoyan­

do en ana p ierna .y levantando l a  otra.

-* l a  p ierna qae permanece f i j a  como apoyo del } 

moReco, a le ja  en an maalo on aeotor dentado, qoa engrana con i 

on piñón, f i j e  en an e je  qae hace levantar haeia atráa a la  

Otra pierna, ooaado ge levanta e l mcueio de l a  qae hace de apo­

yo de g iro .

-  l a  segtmda pierna, l a  qae ae levanta para 
dea montar e l  mOCeco, tiene en so  ro d illa  ana artica lac io n ,
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conatitaída por un e je  y an pivote y an o ja l .

-  $1 face oata alimentado por ana baterfa 4o 

pileta aecaa, alo jada en l a  parto posterior 4el jagaete , y qae 

paede aer l a  misma qae alimento o l motor e léctrico  del ?agüe­

te ,  a i  t a l  ea aa medio do aeoionamionto. El interraptor in ter­

mitente , qae en el ende e l  faro eaando ol m otorista eaté  monta­

do y le  ayaga eaando ae 4oamonta, va aoelonado por e l  d isposi­

tivo  4e deaembragoa.

Para mayor claridad coneretaremoa la a  caracte- 

r ía t lc a a d e l  mecanismo para jogaetea qae ae reiv ind ica, con 

reibrencia a  laa  a4jantaa flg a ra a , qae correaponden ánl oamen- !

te  a  ana forma do ejecación, ain  carácter algono lim itativo , 

qae ae proOonta a  t í t a lo  de ejemplo de realización  con e l  fán 

in d icad #  ya qae l a  forma, dimensiones y m ateriales con loa 

eaaiea ae aonatrayan sea p iezas, aeran en cada eaao loa qae ae 

estimen pertinentes para l a  aplicación concreta de qae ae tra -
I . i
¡ t e ,  ain  qae ta le s  variaciones, a s í  como laa qae ae hagan en 

dotallea de p re aent ación a organización, afecten a  la  eaonoia- 

lidad raitinqicjíMa, por le  qae loa mecaniamoa para jagaetea 

qae se fabriquen, dentro de l a  idea general reaeBada, eon eaal- 

qalera  de aaaa modifioaolonea, no aeran alno varian tes; igoal- 

mente comprendidas y protegidas por e l presente re g is tro .

i La f i g .  1 presenta, eaqaemátioamante, la  v is ta  

lon gitad iáal en alSádo de an jagaete , eatableeldo de aoaerdo 

con lo  qaa ae reiv in d ica .
i  .  ^  !

La f i g .  2 , de modo análogo, corresponda a la
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La f i g .  8 d e ta lla , también an l a  mi ama forma 

4a representación, a l  mecanismo da basoulaoión dal manillar y 

de aeeionamiento da la a  piernas dal mnüaoe.

Ld dig* 4 , an proyección an planta a ia ta  por
l a  parta cape r io r , i la a t r a  l a  posición re la t iv a  dal manillar 

y a l  mnEeee, y l a  c a ja  dal jagnato, cuando aqnal aa desmonta.

La f i g .  6, an v ie ta  analoga a l a  f i g .  g, mnaa- 
t r a  l a  disposición g a l mocaniamo da dosembragoa.

Con referencia a  di chas figuras y a loa ñamaros 

gaa cobre e l la s  designan laa partes y d e ta lla s  del mecanismo

reprmmantado, gsa interesan a loa fines da a s ta  memoria  ̂ la  
descripción del mismo aa como signe ;

Kl juguete e sta  coast i t  nido por ana motociclo'*
t a ,  sayas yaadna s s  indican an g y 83 ( f i g .  1 ) ,  sobre la s  ana-¡ 

la s  apoya e l bastidor y chasis 31 da l a  misma, por l a  horquilla 

38 y soporte S3, seEalándese a l  faro an 1 y a l  manillar en 6,

a l  enei van su jetos lo s  brazos 8 y 39 ( f i g .  8) d al muEaeo 9 

qae ooapa e l  vahieqloy alejando e l indicado bastidor a l  meca- ¡ 

nismo qae da lagar a l  fnnoionamiento dal jagaete , aoeienado 

per a l motor 86, qaa paada so r de cnerda da juguetería o aleo-

t r ie e , an aMïyo ease s s t a  alimentado por laa p llaa  16, dispnea- 

tan on l a  Cója ZI y eonaotadaa entra a i an sa r ia  por a l con­

tacte  17. Cuando a l  accionamiento dal juguete no eoa eie et r i  oo, 

dichas p ila s  tienen solo por objeto ancandar e l mencionado f a *  

ro 1 , qne recibe l a  corriente por a l cabla 3-84, cerrándose
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e l  eircnito en todo oaso, mediante e l  mando eléctrico  14. En 

16 Be indica l a  tapa practicable do la  ca ja  de laa p ile# .

peade e l e je  66 del motor 66, mediante trana*

mieionee, de lae qne se  aprecian en l a  f i g .  1 laa  roe dea den- j 

tedas 16 y 11, ee accionan a l a  raeda también dentada 10, eo- !

añ il y so lid a r ia  de l a  exoéntrioa 44 ( f ig .  6 ) .

Has mismo motor 66 hace también g ira r  a  laa

raedme 67, gae aon lea verdaderas impolaoras del vehfcctlo 

(ya gne l a  63 ea eolo figurada y no g ira ) ooando e l  mecanis­
mo de smbragoe, gas ea ano de loa oaracterfatiooa qne ae re í-  

vindiosp,cata en l a  diaposicion qne transmite t a l  movimiento.

La excéntrica 44 tien e , hacia e l  lado de la

raeda dentada 10, le s  pitones perpemdionlarea 40 ( f ig .  6)

tinado# a actaar sncestvamante eobre l a  parte en forma de tra ­

pecio cartilépop' ^  l a  palanca de cabeceo 36 ( f i g .  1) , girato^

r#a z^rad^Or^do^-pívotO' 70 ( f i g .  3 ) , coya palanca e je rc ita  

con an otro brazo tracción del resorte 87, anido por en otro 

.̂oxt.ré#.. a; .í# parte in ferio r del arco 18 ( f ig s .  1 y 3 ) , so lid a­

rio  a  en vez de l a  p letin a  7, a la  qne va anido el manillar 

6, qaa apoya en e l soporto 6, por e l  e je  61 de cabeceo.

Al otro lado de la  excéntrica 44 va diapaeato, 

también perpendAsolarmente, otro pitón 41, en e l  oentro del 

arco limitado por lo s pitones 40, cayo pitón 41 tian s par ob" 

je to  accionar a  la  palanca 43 ( f ig .  6 ), cayo extremo aoparlor, 

por medio del resorte 46, e sté  anido a l soporte 6 del m anillar, 

de modo qae obliga a  g ira r  a este  alrededor del e je  36, anear*
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g&idoae e l  resorte 19 de l a  recnperaoián del manillar a la  po-

Sieián  prim itiva, en 0canto cesa l a  acción del pivote 41 en

'. ' l a  pelases 4̂ .
NSte mecanismo dá legar a l  cabeceo y giro  del

1' ̂ 'S '̂ ..,
r , 6 m anillar 6, 30a por loa braeoa 8 y 89 se  transmiten a l  eoerpo
' 9 del moñaco.

LS bota 89§ de l a  pierna izgnisrda del moño-

eo, e stá  artloe lad a , mediante e l  eje 88, a  l a  escuadra 82

de sección e s  ? , montada g ira to r ia  por a a  otro extremo e s  e l

RO ',. e je  86 e impulsada por e l  resorte 88, a ocupar la  posición

en gaa la  bota 2 9 e a tá  próxima a l bastidor del muñeco y este

montado es l a  motocicleta.

Al moverse e l manillar como hemos indicado,

e l  muñeco 9 re a liga  l a  operación (e l morimicntc qne para e llo
16 cfsctna en plom a derecha se e sp ecificará  despees) de dcamón-

- taree de l a  m otocicleta accionado por dicho m anillar, qne obli
-  !

! ga a gne l a  bota 29, con l a  pieza 82 a l a  cual e s tá  articu la- í

d s, ge dos^tace (a  conpar l a  posición de l a  f l g ,  4 ) , estando
í
y

gaiada en sn movimiento dicha pieza 82 por l a  gafa  con stitu í-
f
íí

ao da por l a  v a r i l la  80, g ira to r ia  sobra s í  mioma. La raed a de-
!-
!-!

lantera 2 e stá  también artico lada a l  e je  86, mediante lo s so-

p o rtaséy .B d i* (
Por lo  gas se  re fie re  a l  movimiento de la  piei —

na derecha del mañoco 9 , a l  desmontarse e l mismo, e l metalo de
26 l a  plom a izquierda a lo ja  en mecanismo (f i g .  8 ) , eonatitaído

por e l sector dentado 68, gao engrana en e l  piñén 64, ge modo

ii
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ga# a l  cetirara# l a  pierna tzgaierda, por levantara# a l moSc- 

eo, g ira  hacia atràa l a  derecha, con la  artiea lac ión  gae oaaa- 

titoye a l remache rígido 69 y a l  moti! 60, 900 aa daeplaza an 

una pagaeRa ranora e lre a la r , diepneata a l  efaoto en l a  paria 

in ferio r  da l a  pierna legato ria , clevándoae dicha pierna dere­

cha haata l a  posición gao ee indica an 68.

6h 68 ae indican Ica aoportee dal mecaniemo 

deaorito, en 66 l a  p latin a qao lim ita  e l g ire , en 66 l a  aegan- 

da poeición ooando l a  pierna derecha cata  a le tad a , y en 67 e l  

aoporte de l a  pierna.

Cuando Be de amonta e l  muBeoo, ee para previa­

mente l a  m otocicleta, porga# ama ruadas impalaoraa 27 dejan 

de eatar  embragada#, cete mecanismo de embraga# ceta  oonatitní- 

do por l a  p#enea 1% ( f ig o . 1 y 6 ), gaa ea aocionada por l a  

ereóntrioa id ,  de modo gao mientras e l moKeoo eetá montado loe 

engrana jaa 67 goadan interealadoe entre l a  randa motriz 49 (ee 

decir, movido# por e l  motor del jngnete) y l a  66 gne hace g i­

ra r  a  la a  r%eda* 27 de impolaion del mismo.

Bea palanca 13-46 de accionamiento del embra­

go#, ea g tra to r ia  alrededor del e je  68, y termina, por en otro 

extremo, en e l  engancha 64, para e l reéorte 46 (fijad o  a l  cha* 

a ia  en 66) de reo operación del mecanismo deaorito*

d  a alien te 61 de la  palanca 18-46, apoya en 

e l  tope 62, fijad o  en e l  armazón del jaguate, limitándome a a í ¡ 

e l  deaplatzamiento prodacido por l a  acción de dicho raaorte 46.

JA engranaje 67 de eH&ragoa, t a  MntadO en e l  ¡

!
í:

i'

}

í



soporte g ira to r i o 47 y as desplaza sn la  rañora otro olar 69,

sienas e l  e je  de lea engranajes 67 so lid ario s de l a  manivela

o brasa g ira torio  68, qaw, cuando e l moSoeo e sta  desmontado, 

aotáa sae ssiv a  y continuamente sobre la  b a l le s t i l l a  48, ano

se prolonga* dobl^mdose tro s veeos en ángulo roete, para rodear

l a  oaja de resonancia 80, eon lo  qu.e im ita e l raido deí reían-

t í  del motor parado.
Finaímonto, on l a  f ig .  4, so apre c ia  l a  ore­

ja  71, pdra f i j a r  IR carcasa a la  carrocería, l a  cabeza 7B 

del maCeco, e l maslo 78 de l a  pierna izquierda y la  párta 

in ferior de l a  misma 74.
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JKL presenta modelo de u tilidad  comprende laca 

siguientes ralvindlcaalones:

1 — MeoauiSBcto para juguetee, caracterizado 
porque e l juguete representa ana figu ra  m otil, montada por en 

muReco, eáyaa .$anps sujetan  e l manillar de dirección de l a  

parte anterior de l a  figura , y cuyo bastidor soporta y a lo ja  

un mecaniamo que sonata da ana excéntrica, metida por trans­

misión de ruedas dentadas por a l  motor del juguete, cuya ex­

céntrica presenta en una de sus caras, dos pitones, perpendi­

culares a l plano de l a  miama, destinadoa a  actuar en un braco 

de una palanca angular, g ira to r ia  alrededor de au té r t ie e , y 

que per au otro extremo t a  articu lada a un reaorte , que a  au 

tez lo  e stó  a l  entramo de un sector, so lid arlo  de l a  parte in­

ferio r  del m anillar, a l  onal t a  montado basculante en un so­
porte, g iratorio  alrededor del mismo e je  te r t lo a l  que la  rue­

da anterior-
B .- Mecaniaoo para juguetea, según lo  re it in ­

dicado en e l panto an terior, caracterizado porque la  excéntri­

ca l l e t a  en su o tra  oara otro pitón, también perpendicular a  

e l la ,  que acciona otra palaaoa en ángulo obtuso, g ira to r ia  a l ­

rededor de su  vórtice , y que en su extremo saperlor e s ta  a r t i ­

culada a en re so rte , anido por su  otro lado a l  indicado sopor­

to g iratorio  del m anillar.

Z-- Mecanismo para juguetea, según lo  re it in -
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atoado on loa pontea anterlorea, caracterizado porque l a  par­

to do mayor radio de oea excéntrica, aetéa on a l  sa lien te  da 

oaa tercerapalan oa en ¿agolo obtoeo, con oantro da g iro  an 

l a  parta superior, situado por encima ae la  excéntrica y sa­

yo Bogando brazo, d irig ido  hacia aba jo , acoiona a l  embragoc 

antro l a  transmiel én y anas paqaeHaa raodaa de impala ion dol 

jogaete j yando aaa palanca ao lio itad a  en aa extremo in ferio r 
por an roaorta do reooperaalon.

4 .-  Mecanismo para jngnetes, aegan lo  reivln - 

dioado an loa pontoa antorioroa, earacterizado porqoe con a l  

piaán de ombragoa g ira  on brazo, qae, cnando dicho pieén eco- 

pa aa posición de embragan, golpea a cada voelta e l  extremo 

de ana b a l la a t i l la ,  qae ae prolonga alrededor de laa paredes 

anterior y p o sterio r, y dol fondo de ana peqoeBa ca ja  de re- 

aonanoia, simulando a l raido da re lan tf del juguete parado.

6 .-  Kecanismo para jngnetes, aegan lo  reiv in­

dicado an loa pontos anteriorea, caracterizado porque, su jeto  

por laa manea a l m anillar, va diepaeato on moBeco, montado an 

la  f  igara  mévil, a l  cual, accionado por e l  baacalamlentc y 

giro  da dicho m anillar, aa desmonta, apoyando an l a  pierna iz ­

quierda y levantando hacia atrae a l propio tiempo l a  derecha, 

a  cayo efecto , e l  muelo de l a  primera pierna, a lo ja  an sector 

dentado, que engrana eon en piBén, f i jo  en on e je  que hace l e ­

vantan hacia atréa a l a  o tra  pierna, enando se levanta é l mes- 

1o de l a  qce hace de apoyo de g iro .

6 .-  Mecanismo para jogoetes, segon lo  reiv in -

11.-



' ' .....

lñ .-

L 8 0 7 3 5
dieado en loa pantos an teriores, caracterizado porree l a  p iar­

a s  qme se la  tanta hacia a trás a i  desmontar a l  mañoco, tiene 

en aa ro d illa  ana articu lación , eonetitaída por an a ie  y nn 

piróte y an o ja l  diapacato debajo de aqael.

7#- incaniamo para jogaetea, aegán lo  re ir  in­

dicado en loa pantos an terioree, caracterizado porqae e l faro 

e stá  alimentado por ana batería  de pilan aeoaa, alo jada en l a  
parte posterior de l jagüete, yendo e l interraptor intermiten­

te , qoe enciende e l  faro cnando e l  mañoco eata montado, y le  

apaga emende ae deamonta, accionado per e l  d ispositivo  de 

deaeaíbragae.

C.- Keoaniamo para jogáetea.

Segín ae describe y reivindica en l a  presen­

ta memoria descrip tiva y ae ila a tra  con lo s dlbajoa qae a l a  

misma ae acompañan.

donata oata memoria de dooe hojaa fo liad  aa y 

eeoritaa a máqaina por ona ao la  cara.
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