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La pregante memoria se re fie re  cano su enunciado indica a  

un muñeco automático con batería perfeccionado, provisto de mo­

vimientos en pies y brasas. Este perfeccionamiento permite sim­

p lif ic a r ' l a  construcción daL mecanismo de movimiento y disminuir 

lo s  rozamiento# de ta l forma que e l muñeco puede ser accionado 

por un motorcito eléctrico alimentado por unas p ila s  de linterna.

A oont limación se hará una detallada descripción de l Modelo 

de U tilidad que se so lic ita  con referencia a l plano que se acom­

paña en e l cual se representa:

En la figura 1 una sección ve rtica l de l cuerpo de un muñeco 

equipado de un mecanismo perfeccionado de accionamiento de p ie r ­

nas y brazos#

En la  figura g se ha representado un d e ta lla  esquemático 

dad mecanismo de accionamiento.

Segdn e l ajenólo de ejecución representado lo s  muñecos cons­

t r u id a  de acuerdo con este perfeccionamiento llevan  en e l  inte­

r io r  del cuerpo, provisto de una armadura metálica 1, un pequeño 

chasis 8 que sirve  da soporte a l mecanismo de movimiento. Este 

chasis tiene dos placas parale las provistas de una serie de ori­

f ic io s  para apoyo de los e jes  y de un pequeño motor e léctrico  3 

desde e l cual se transmite e l movimiento de rotación, por medio 

de un piñón y una ruada dentada, a un e je  4 que acciona lo s  bra­

cos dol muñeco# 91 c ita !o  e je  4 tiene sus dos extremos doblados 

en bayoneta formando sendas manivelas que encajan en e l in terior

de unas horquillas 8 que f  o unan la s  v a r i l la s  que armas loe



brOZOS.

Loa, brazos dal muñeco están armados cada uno con una va ri­

l l a  doblada en aa extremo de unión a l cuerpo en ángulo fecto fo r ­

mando unas horquilles#
n

Desde e l  e je  4 de accionamiento de lo s brazos se mueve otro 

e je  6 que lleva  en sus extremos dos levas circu lares dé disco 7, 

desfasadas entre s i ,  que sirven para accionar los p ies 8 del mu­

ñeco#

Las piernas 9 del muñeco son de chapa y van sujetas a l cha­

s is  8 del mecanismo de accionamiento, llevando articulados en su 

extremo in fe r io r  lo s  p ies, loa cuales van también articulados a 

una v a r i l la  10 desplazable a  lo  largo do la  pierna por lo  cual 

es guiada. Dicha v a r i l la  10 tiene su extremo superior doblado en 

contacto con la  leva de di eco. Un resorte he lico ida l 11 t ir a  de 

la  v a r i l la  hacia abajo asegurando e l  contacto entre e l la  y e l  

disco de la  leva.

K1 motorette e léctrico  es movido por medio de unas p ila s  de 

linterna montadas en la  basa del muñeco.

La cabeza de éste va mentada sobre un e je  horizontal 12 uni- 
+

do por una v a r i l la  13 a un disco 14 montado sobre uno de lo s  e jes  

giratorios del mecanismo de transmisión. Dicha v a r i l le  13 tiene 

sus extremos articulados excéntricamente respecto a l  eje de g iro  

de la  cabeza y  respecto del eje del mecanismo de transmisión.

Intercalado en la  v a r i l la  de cada brazo va un resorte h e li­

coidal 13 de pequeño diámetro y muchas espiras que da e la s t ic i­

dad a l extremo del brazo.

La forma, materiales y dimensiones podrán se r  variables y 

en general todo cuanto sea accesorio y secundario, siempre que 

no a ltere  cambie o modifique la s  características s e l objeto que 

se describe.
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