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a.

E l presente Modelo de U tilidad se refiere  

a un mecanismo para relojes, e lé ctrico s, de conexión directa  

y continua a la  red de alambrado o energía, cuyo consumo es 

in sign ifica n te, y su funcionamiento de acuerdo con la  fr e ­

cuencia de la  corriente eléotrioa u tiliz a d a , siendo su mar oha 

muy exacta, a lo  que se une una gran eoonomía de fabrioaoión, 

por la  sen cilla  organización del meoanismo.

La disposición que se reivindica oonsta de 

dos partes esenciales:

-  su elemento motriz y regulador, consti­

tuido por un motor síncrono e lé ctr ico , de velocidad constan­

te , de acuerdo oon la  freouencia de la  oorriente e lé ctrica  

empleada.

-  la  parte transmisora, del movimiento de 

ese elemento motriz y regulador, a la  minutaría, formada por 

una se n cilla  transmisión de engranajes mixtos.

Esta transmisión esté constituida por un 

b isin fín  solidario del eje del inducido, oon el cual g ira , 

cuyo b ia ín fin  engraha en una rueda, solid aria  a su vea y 

ooaxil de otro b is in fín , que aooiona una segunda rueda, de 

plano perpendicular a la  primera, con ouya segunda rueda se 

mueve un piñón que pone en movimiento una tercera rueda, de 

eje paralelo a la  segunda y oon la  cual gira la  aguja minu- 

tera.

El movimiento de esta aguja minutara a la  

aguja horaria, ae transmite mediante la  disposición meoénica



conocida con el nombre de cuadratura.

Para mayor olaridad concretaremos la s  ca­

ra c te r ístic a s  del mecanismo para relo jes elé ctrico s que ae 

reivin dica, con referencua a la s  adjuntas figu ras, que co­

rresponden sínicamente a una fonma de ejecución, sin oaraoter 

alguno lim ita tiv o , que se presenta a títu lo  de ejemplo de rea­

liza ció n  con el fin  indicado, ya que la  forma, dimensiones y 

materiales con lo s  ouales se construyan sus piezas, serón en 

cada caso lo s que se estimen pertinentes, para la  aplicación ¡ 

concreta de que se trate, sin que ta les variaciones, a s í  co­

mo la s  que se hagan en d e ta lle s  de presentación u organiza­

ción, afecten a la  esenoialidad reivindicada, por lo  que los  

mecanismos que se fabriquen, dentro de la  idea general re­

señada, con cualquiera de esas modificaciones, no serón s i -
¡ i
¡ no variantes, igualmente comprendidas y protegidas por el pre-i
!

a ente re g istro .

La figura 1 muestra, esquemáticamente, la  

¡ proyección de la  parte motriz y reguladora del meoanismo,

¡ sobre un plano perpendicular a los ejes de giro de sus rue­

das,.

La figura. 2 es la  proyeooión de ta les  

elementos sobre un plano paralelo a esos ejes; es decir, 

el mecanismo visto  por e l costado de la  representación an- 

j te rio r.

i La figu ra 3, en proyeooión anóloga que .
! ¡ 

la  figura 1 ,  detalla la  transmisión de movimiento desde el
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inducido..

La figura 4 ilu str a  una v is ta  la te r a l de 

lo s  mecanismos representados en la  figura an terior.

Con referencia a dichas figuras y a los  

niimeroa que sobre e lla s  designan la s  partes y detalles  

del meoanismo representado, que interesan a los fines de 

esta memoria, la  descripción del mismo es como sigue:

La parte motriz del mecanismo, al mismo 

tieaipo que reguladora de la  marcha, estó constituida ( f i -
i

guras 1 y 2 ) por un motor eléctrico  síncrono, en el que i

1  es la  bobina inductora, 2 e l nócleo de la  misma, 3 la s  

placas indnctoras y 4 e l inducido.

El giro de este inducido 4( cuyo nómero de 

revoluciones por minuto es oonstante, ya que en él no in flu ­

yen posibles variaciones de tensión, sino tínicamente la  fre- i 
ouenoía de la energía e lé ctrica  suministrada, teóricamente 

oonstante) se transmite mediante el b isin gín  5, solidarlo  

de su eje ( figura 2 ), a la  rueda indicada en 7 (figura 3). 

en cuyo eje existe  otro b isin fín  8, solidario  del mismo, 

que transmite el movimiento a la  rueda 10 .

Del eje de esta rueda 10  se transmite el 

movimiento a la  rueda 9, mediante un piñón que engrana oon 

la  citada rueda 9. Las ruedas 10 y 9 tienen lo s ejes parale­

lo s .  E l e je  de la  rueda 9 es e l portador de la  aguja minutera-.

Estos engranajes, se oaloulan de forma que la  

marcha continua del motor origina, en este óltimo eje, una
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revoluoión oada sesenta minutos.

Del e je  portador de la  aguja minutera se 

transmite el movimiento a la  aguja horaria, mediante una com­

binación de engranes, compuesta de un piñón, una rueda con 

piñón, y una rueda, que es la  portadora, de la  oitada aguja 

horaria, cuya transmisión es sobradamente conocida, bajo el 

nombre de cuadratura.

El oonjunto descrito está montado en la  

armadura constituida por la s  placas 6 y travesanos 1 1 .
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El presente Modelo de U tilidad consta de 

la s  siguientes reivlndioaoionea:

1 .  -  Mecanismo para re lo je s  elóotrioos,

oaraoterizado porgue está constituido por! un elemento mo­

tr iz  y regulador, formado por un motor álnorono e lé c ­

tr ico , de velooidad constante, de aouerdo con la  íreouen- ¡ 

oia de la  corriente eléotrioa empleada; y la  transmisión ¡

de engranajes mixtos de ta l elemento motriz a la  minute- 

r ía .

2 .  -  Mecanismo para relo jes  elóotrioos, 

segiín anterior, caracterizado porque la  transmisión del 

elemento motriz y regulador a la  minuteria está constitu­

ida por un b isin fln , solidario del eje del inducido del 

motor, cuyo b isin fln  engrana en una rueda, solidaria a su 

vez y ooaxtl de otro b isin fin , que aooiona una segunda 

rueda dentada, de plano perpendicular a la  primera, oon 

ouya segunda rueda se mueve un piñón,que engrana ana te r -  j 

cera rueda, de eje paralelo a la  segunda y con la  cual gira  ̂

la  aguja minutera.

3 . -  Mecanismo para relo jes  elóotrioos.

Segtín se describe y reivindioa en la  pee-

B-ente memoria descriptiva y se ilu stra  oon lo s  planos que j 
a la  misma se aoompañan. I
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Consta esta memoria descriptiva de s i e ­

te hojas foliadas y e scrita s  a máquina por ana sola de sus 

oaras.

Madrid, 8 ABP.1360
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Fig.i Fig .2.

Fig.3. Fig. 4.
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