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-proporclonar un dispositivo de llena que se caracteriza subs-

Eom

Este modelo de utilided se relaciona ooix
dispositivos de llane para nivelar y terminer superficies
que se quieren tratar con meses como homigén.
Las masas de hormigén,; u otroe materiales I

seme jantes, colocadas sobre superficies como pisos, que hay

que tratar con hormigén se ponen a nivel y se terminsn por me-
dio de llanas, En su re_:ma. més gencilla, una llena es un can- i.
to o una plancha recte que se mueve hacle atrds y hecia ade- [

|

lante, y lateralmente también, haste que se obtiene el acabe~ |

do superficial dessado. Las llanas ss gufan sobre tirss o lis-

|
tones bien equilibrados que se han colocado antee sobrs la ’
superficie que se quiere trata;r. Se hean ensayade también lla~ f
nas impulsades mecénicemente, que tienen, por e jemplo, un
cuerpo de rotecidn montedo excéntricemente, para fasiliter el
trabajo de allanamiento, hacerlo més répido y economizer mano
de obre. Sin embargo, dichas llenas impulsedes mecénicamente
no han resultedo satisfectoriee, por cuye razén el allanemien
to se efectda todavia, principalmente, & menoce

Fete modele de utilidad tiene por objeto

tancielmente porque el ecuerpo concéntrico de rotacidén estd
formado por un nfmero preferiblemente impar de excéntricas
montadas pere girar en el dispositivo de llana y divididas
en gmpos, siendo la parte de un grupo en dieho cuerpo de ro-
tecidén eproximedamente de la misma anchura gue le parte del

otro grupo &e dicho euerpo de rotaeién, y siendo diches excdn-
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tricass eproplades para girer con la misma velocidad en por

lo menos dos direcciones cpuestas, de modo que dichas exoé n-

trices se mueven alternetivamente pasando por posieiones en
las cusles sus mases componentes se sumen y lae fuerzas debi-
des e la rotacién de dichas masas componentes tieren le misma
direceién y se aplican para actuar en sentido longitudinal de
les herramientas del dispositivb de llana, y alternativemente
se mieven ocupando posiciones en les cuales las masas compo-
nentes de dichas excéntrices estdn equilibradas y las fuer-
zes debidas a la rotecién de dichas mases componentes se enu- |
lan mutuamente, Los experimentos realizedos han mostrade que
el dispositivo de llenea de acusrdc con el modelo de utilidad |
es un utensilio extreordinario que de un resultado muy satis-
factorio. !

Otras caracterfstices del modelo de utilidad
y las ventajes que proporciona serédn evidentes por la descrip
oidén qua sigue, hasiédndose referencia a una forma epropiada
que se ha representado en los dibujos que se ecompsfian, en
los cuelest

le fig, 1 es una vigta lateral, en slevecidn,
del dispositivo de llamm,

La fig. 2 es une vista delentera del diepo-
sitivo de llana & une esocale meyor.

. le rig. 3 es une viste de un detelle; y

Las figs, 4 y & son secciones tomedas & lo

largo de les lfneas IV-IV y V-V, respectivamente, en la fig., 8.

El dispositivo de llana representado en los
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dibujos tiene une herramienta .l,' una ceja 8, y un motor elde~ |

trico 3, y asas para manejar el dispoeitivo. Como se verd por
los dibujos, el motor 3 estd dispuesto y montedo en une erms-
zén soporte 5 con la oual estdn conectadas ajustablemsnte lae
asas 4 por medio de un tornillo de tensién 6 sobre .al que ac~

tde una pelence. El motor 2 puede ester comectado con une

fuente apropiada de energfa, de wne manera que ho se ha indi- |

cado. la co:nexidn entre el motor 3 y le fuente de energla
puede establecerss y suprimirse por medio de un 1nterrﬁptor

7 dispuesto sobre uno de los mangos 4, Un piso se ha designa-
do por 8, y tires o listones bien equilibrados ¢ se han col&-
cado sobre dicho piso para que sirvan como soportes y gufa
pare le herramienta 1 cusndo nivela una cepe 10, por ejemplo
hormi gén colocedo sobre sl piso. Pare nivelar y terminar la
superficie de dicha caps de hormigbn 10, la herramienta 1 es
apropisde para-moverla"alternativamente en le direccidn de su
longitud por: dispositivos en diche ceje B, que estén conec-

tados funcionalmente con el motor 3 y se describen méds en de-

" talle més ﬁdelante. Al mismo tiempo, el digpositivo de llana

se mueve en sentido longitudinal de las tiras ¢ moviendo e
manc . loa mangos 4. La armezén sbpo:{te b conectada con los man-
gos 4 debe ester conectade con la caje B por miembros eldsti--
cos ll.

El dispositivo de llana comprende un cuerpo
de rotecidén montedo excéntricemente, que preferiblemente estd
formado por un- ndmero impar de excéntrices 12 que estédn monte~

das para girar en la caja 2 del digpositivo y divididas en

e ———— e
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“de la misma magnitud que le parte del otro grupo en dicho

. intermedia 14 que fomé. un grupo ten grands como los agrege~ |
' l

grupos, eh el caso presente dos grupos, de modo que la parte'

de un grupo en dicho cuerpo de rotacidén es aproximedsmente

cuerpo de rotecién., En la forme ilustrada, las excdntricas

12 estén formadas por tres ruedas dentadas de la misma meg-

nitud 14; engranadas que giren alrededor de ejes separados
13, Dichas ruedes dentadas 14 estédn dispuestas en una hilera |
en sentido longitudinal de la herramienta 1, El eje 13 de la
ruede intermsdie 14 esté conectedo fijemente con la rueda y
ecoplado con el eje del motor 5 por medio de una twansmisién |
18 formeda por una polea 15 sujeté, al eje 13, una bands tra~
pezoidal 18 y una polesa 17 sujeta al eje del motor 3, sir-

viendo dicha transmisién para mover la rueds dentade inter-
media 14 y las otras ruedes l4 que engranan con ella, las

redas 14 se proveen con agregados de material 19 y 20 mon- |

tados excéntricamente, siendo el egregado 19 sobrs ld ruedas

dos 20 colectivemente sobre las restantes ruedes que formen.
el otro grupo. Los agregados 19 y 20 estdn preferiblemente
consti tufdos por piezes de material separades en forms de
digeos de secfor £l dispuestos a cads J.é.do de la respectiva
rusde 14, pardlelos el plano principel de la misme, estando
dichos discos conectados son la rueda dentada. Logs discos
2l son ejustables periféricamente con respecto e la ruede
dentada correspondiente. Lae ruedas dentades 14 son epropie~
das para girar con el mismo ndmero de revoluciones para un

fin qus ge mencionard mds adelente. En virtud de ester engra~
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nadas, las ruedas giran en dos direcciones opuestas. El eje

13 de la ruede intermedia 14, como se ha mencionedo ya antes,

‘estd consctado fijemente eon le rueda y montado sn le ceja 2 K

por medio de cojinetes £2. Los ejes 13 de las ruedas interme-

dias 14 estén sujetos & la caja 2 y las ruedas montadas sobre '
los ejes estacionarios por medio de cojinetes de bola 23, E
las ruedes dentadas 14 estdn interajustedas %
de modo que cuando se ponsn en movimiento por medio del motorg
3, con une velocided de aproximademente 1.500 & B.800 r.p.m.,i
en la direccidn indicada por las flechas A en la fig, 3, las |
excéqtrieas 12 formades por diches ruedas 14 y las agregacig'z
nes 19 y 8O me moverdn alternativemente pesando por posicionei
en las cusles les mesas componentes formadas de las excéntri- |
cas 12 se suman y las fuerzaes producidas por la rotaaidnrde
dichas masas componentes tienen la misme direccidn o actdan i
en sentido longitudinel de la herramiente 1 del dispositivo
de llane. En este posicién, loe agregados de materisl 19 y 20
estdn situados en el mismo lado del eje 13 de la respective
ruada 14. Dicha posicidén se ha representado en la fig., 3 por
1fneas de rayas y puntos. Bajo l= apcién de las fuerzas que
aotdan en le misma direccién, le herramiente se mueve en la
direccién longitudinel, o see la dirsccidén indicade por la
fleche B en la fig. 2. 8a he obtenido, por congiguiente, un
movimiento allanador en una direccién. Al continuar la rote~
cién de las ruedas 14; se moverdn pasando por posiciones en
las cuales las masas componsntes de las excéntricas 12 estdn

equilibrades y las fuerzas debidas & les rotaciones de diches
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meses componentes se anulan unes a otras. Las posiciones de
les excéntricas 12 formadas por las ruedas 14 y los discos

£l se han indicedo por lfnees gontinues en la fig, 2. En este
posicibn, el agregado 19 sobre la rueda intermedis 14 estd
situsdo a un lado de o encime de una lfnee trezada por los
ejes 13 de las ruedae, y los agregados 80 sobre las otras
ruedas 14 estdn situsdos en el lado opuesto de o debajo de

diche lfnea. Las masaes componentes formades por las ruedas

14 ¥ los agregados 19 y 20 estédn equilibradas en esta posicién
Yy la fuerza producida ﬁcr la rotacién actuaré) per consiguien-
te, en direcciones cpuestas y se amlarén unes e otres. En
otras pelabras, la herramienta 1 estard estacionarie. 4l con-
tinuar el movimiento de las ruedss 14, producirdn un movimien-
to de allenamiento en le direccidn 6puesta @ la que se ha des-
orito entes o en ia direccidn indiceds por la fleche C en la
fig. 2, Finalmente, se produce de nueve une pause repitiéndo-
se entonces el ciclo de funcionamiento actualmente descrito
de la herremiente. El desplazemiento necesaric del dispositi-
vo de llahe se obtigne, como se he mencibnado antes, moviendo
e mano los mengos del dispositivo de llane. |
Puede ser convenlente, en elgunos cesoe, efec-
tuer el allenemiento de la cepe de hormigén simulteneemente
con la compresidn mecesaria de le misme, que de otre menere
se hece geneialmante degpués del allansdo., En este ceso, le

ruede dentade intermedie puede moverse perifdricemente algu-

" nos dientea, de modo que ademds de la fuerza necesarie rara

el movimiento de allanemiento se obtiene une fuerze, cuye in-
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| tables. De le. misma manera, les ruedas dentadas y las excén-

w

8.~

tensidad y cuye dirececién haciae la capa de hormigén son ajus-

trices formades por dichas ruedes y dichos agrsgados pueden
ejusterse de modo gue se comunice un,ciérto.movimiente a la
berremiente, y la fuerze manual solo tiens que usarse pdra
dirigir el dispositivo de llena. '

Pare obtener el movimiento de allanamiento
no tiene importencia que el plano principal comin de las rue-
das dentedes esté dispuesto verticalmente u horizontalmente,
0 eea, en otras palabras, que los agregedos describan une tre~-
yectoria vertical w horizontel en su rotacién. Parae obtener
la compresibn a veces desesble, las ruedas dentadas con sus
egregados de materisl desplazado perifdricemente pueden colo-
carse verticelmente, mientres que se colocan horizontelmente
para proporeioner uh movimiento de transleeidén. Para producir

simulténeame nte esos movimientos e veces deseados, les ruedee

dentadas pueden montarse pera que realicen un movimiento de
osciléoién, de modo que el plano principal comdn de les mismas
pueda hacerse gue ocupe une posicién vertical u horizontal o
que ocupe posiciones intermedias, de modo que se obtiene & la
vaz un movimiento de compresidn y de translacién sigulténeea~
mente con el movimiento de allanamiento,

| Para gue el dispositivo de llana puede ajusd
tarse e distenciams variebles entre les tiras 9, le caja £ estd
conectade amoviblemente con la herramiente 1, y ademéds dicha
caje puede obtenerse en un nimero esdscusdo de longitudes ve~

ria:bleso ' -
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Ctras modificaciones pueden concebirse sin sa~
lirse del cempo del modelo de utilided, tal como se ha defi-
nido en les reiviniicaciones,ad juntas.
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El presente Mbdelo de Utilided comprende lae
siguientes reivindicacionest |

l.~ Dispositivo de llane pars nivelar y ter-
ninay superficies qué ge quieran treter con masas como hormi-

gfén, caracterizedo porque tiene un suerpo de rotvecién monte~ g
do exe!ntnéaménte formado por udt ndmero preferiblemente im- t
par de excéntricas montades pars girar en el dlspositivo de g
llana y dividides en grupoe, siendo la parte de un grupo en |
dicho cuerpo de rotacién eproximademente igial & la parte del E
otre grupo en diche -enerpb de rotaei,én; y dichas exedntricas
son apropisdes para girer eon le misme veloeidad en por lo
menos doe direcoiones opuestes, de modo gue dichaes excéntri-
oas se musven slternativamente pasendo por posiciones en las r
cuales sus mases componsnies se sumen y las fuerzas debidas e |.
la rotacién de dichas masas componsntes tienen le misme di-

receidn y se aplicen para actuar en sentido longitudinel de
las herramientes 4el dispositivo de llena, y elternetivemen-
te se mueven pasendo por posicionss en las cusles les mases
componentes de dichas exodntricas estdn equilibrades y les
fuerzas debidas & la rotacidn de dichee mases componsntes se
aenulen unes & otras. _

‘Be= Diepogitivo de llane como se he descrito

en la roivindieaéidn'l; caracterizedo porque las exeéntrices

estén formadas por ruedas dentedas iguslmente grandes gue girﬁ.n
alrededor de ejes ssparados y dispusstos en uma hilers a lo lar

go 8e la herremienta de diche llana y proviestas con pgregados
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nes que eetdn sobrs los mismos lados de los ejes, gue le he-

material montedos exeéntricements, de modo que 61 egregado so
bre la 'meda-dentada intermedie que foma un grupo es 4e lg
misma magnitud ciue los agregslns colectivamente sobrs las rne-
dap exteriores gue forman el otro grupo, estando las ruedas
ajustedes de modo que sus agregados ocupen, ya see posicionea
en'al mismo ledo de los ejes de les ruedes o se agrupan sobre

los lados opuestosm de los‘miamoe ajoa; pare hacer; en posicio-

rramignte e desplece longltudinglmente,

S»~ Dispositivo de llene como se he yeivin-
dicado en la reivindigacidn R, ceracterizedo porque los agre-
gados de material sobre laa' ruedes estén formados por discos
en forme de sector, conectedos a y montados sobre umo w otro
lado de la respectiva reds, paralelo sl plano prineipal de
le misme, siendo le mese totel de loe digcos sobre la rueda
intemedis de le misus magnitud que la masa totel de los dip-
¢os sobre las ruedes esptantes.

| 4.~ Dispositivo de llene eomo se he reivin-
dicedo en la reivindiceeidn 8, caracterizado porgue laes Iue-
des dentades y los discos estédn montedos en une caje cerrads
que estd suspendidm por medio de elementos eldsticos en une
ermezén soporte movide menualmente pare un motor que esté co-
neetedo fuucionaln;e;;te eon ls rueda intermedig por une trang-
misién apropiade, estendo diche csja conecteda emoviblemente
eon le herramiente del dispositivo de llgne.

Do~ Diupasitivo de ilana. para nivelar.
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Segdn se deseribe y reivindice en la pre-

sente memoria descriptiva y se ilustra con los dibujos que
& la misms ee ecompefian. '
Conste esta memorie de doce hojes foliasdas

Y escrites a mdquine por une sola de sus caeras.

Medrid, & 4 de 1 de 1960,
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