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Este modelo de utilidad se relacione con

i dispositivos de llan a para nivelar y terminar superficies

j que ae quieren tra ta r  con masas corno hormigón.
! i

Las masas de hormigón* u otros m ateriales 

semejantes, colocadas sobre superficies como pisos, que hay 

que tr a ta r  con hormigón se ponen a nivel y se te minan por me­

dio de llan as, En su forma más se n cilla , una llana es un can­

to o una plancha re c ta  que se mueve hacia a trás y hacia ade- j 

lante, y lateralmente también, hasta que se obtiene e l  acaba- i 

do sup erficial deseado. Las llanas se guían sobre t ira s  o l i s ­

tones bien equilibrados que se han colocado antes sobre la  

superficie que se quiere tra tar*  Se han ensayado temblón llar- j 
ñas impulsadas mecánicamente, que tienen, por ejemplo, un 

cuerpo de rotación montado excóntrlcemente, para f a c i l i t a r  e l  

trabajo de allanamiento, hacerlo más rápido y economizar mano
;

de obra* Sin embargo, dichas llanas impulsadas mecánicamente 

no han resultado sa tis fa c to ria s , por cuya razón e l allanamien 

to se efectiía todavía, principalmente, a mano.

Este modelo de utilidad tiene por objeto
.

proporcionar un dispositivo de llana que se caracteriza  subs­

tancialmente porque e l  cuerpo concón tr ic o  de rotación está  

formado por un mímero preferiblemente impar de excéntricas  

montadas para g irar en e l  dispositivo de llan a y divididas 

en grupos, siendo la  parte de un grupo en dicho cuerpo de ro­

tación aproximadamente de la  misma anchura que la  parte del 

otro grupo de dicho cuerpo de rotación, y siendo dichas excón-



tricas? apropiadas para g irar con la  misma veloeidad en per 

lo menos dos direcciones opuestas, de modo que dichas excán- 

tr ic a s  se mueven alternativamente pasando por posiciones en !
I

las cuales sus masas componentes se suman y la s  fuerzas debi-
I

das a la  rotación de dichas masas componentes tienen la  misma j 

dirección y se aplican para actuar en sentido longitudinal de ! 

las  herramientas del dispositivo de llan a, y alternativamente i
i

se mueven ocupando posiciones en las cuales las masas eompo- 1

nentes de dichas excéntricas están equilibradas y las fuer* j
'

zas debidas a la rotación de dichas masas componentes se anu- 

lan mutuamente. Los experimentos realizados han mostrado que ■ 

e l dispositivo de llana de acuerdo con e l modelo de utilidad  

es un u ten silio  extraordinario que da un resultado muy s a tis ­

facto rio .

Otras ca ra cte rís tica s  del modelo de u tilidad  

y las ventajas que proporciona serán evidentes por la  descri£  

alón que sigue, haciéndose referencia a una forma apropiada 

que se ha representado en los dibujos que se acompañan, en 

los cuales*

La fig , 1 es una v ista  la te r a l , en elevación, 

del dispositivo de llana.

La f ig . £ es una v is ta  delantera del dispo­

sitivo  de llana a una e soala mayor.

La f ig . 5 es una v is ta  de un d eta lle , y 

Las flg s . 4 y 5 son secciones tomadas a lo 

largo de las líneas IV-IT y V-V, respectivamente, en la  f ig . Z<

El dispositivo de llana representado en los
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dibujo» tiene una herramienta 1 » una ca ja  8 , y un motor eléc­

trico  3 , y asas para manejar e l d ispositivo. como se verá por 

| loa dibujo», e l motor 3 e s té  diapuesto y montado en una arma- 

| zdn soporte 5 con la  cual estén conectadas ajustablerasnte las  

i asas 4 por medio de un to rn illo  de tensión 6 sobre e l que ac- 

téa  una palanca* El motor 3 puede estar conectado con una 

fuente apropiada de energía, de una manera que no se ha indi- i 

| cado. la  co nexión entre e l motor 3 y la  fuente de energía 

puede establecerse y  suprimirse por medio de un interruptor

7 dispuesto sobre uno da los mangos 4. ün piso se ha designa-
1 i

do por 8 , y t i ra s  o liston es bien equilibrados 9 se han colo- j
| ¡  . i

í cado sobre dicho piso para que sirvan como soportes y guía !
. i

| para la  herramienta 1 cuando nivela una capa 10, por ejemplo 
l !

hormigón colocado sobre e l piso. Para nivelar y terminar la

jí superficie de dicha capa de hormigón 10, la  herramienta 1 es j

apropiada para moverla alternativamente en la  dirección de su j

[ longitud por; dispositivos en dicha caja 8 , que estén eonee-

| tados funelocalmente con e l motor 3 y se describen más en de-

¡' ta lle  más adelante. Al mismo tiempo, el dispositivo de llana
j
jj se mueve en sentido longitudinal de las t i ra s  9 moviendo a  

i; mano loa mangos 4. La armazón soporte 5 conectada con los man­

ir gos 4 debe esta r conectada con la  caja JB por miembros e lá s ti-  

I eos 11.

i El dispositivo de llana comprende un cuerpo

! de rotación montado excéntricamente, que preferiblemente estái .
formado por un minero impar de excéntricas 1£ que estén monta­

das para g ira r  en la  caja 8 del dispositivo y divididas en



5 .-

*'

/

7 99Q 5-
grupos, en el caso presente dos grupos, de modo que la parte 

de un grupo en dicho cuerpo de rotación es aproximadamente 

de la misma magnitud que la  parte del otro grupo en dicho 

cuerpo de ro tad ó n . in  la  forma ilu strad a, las excéntricas j 

18 están formadas por tres  ruedas dentadas de la  misma mag- i 

nitud 14, engranadas que giran alrededor ae e jes  separados j 

13* Dichas ruedas dentadas 14 están dispuestas en una h ilera  i 

en sentido longitudinal de la  herramienta 1* SI eje 13 de la
¡

rueda intermedia 14 está  conectado fijamente con la  rueda 7 \
acoplado con e l  e je  del motor 3 per medio de una transmisión I 

18 formada por una polea 15 sujeta a l  eje 13, una banda t r a ­

pezoidal 16 7 una polea 17 sujeta al eje del motor 3 , s i r ­

viendo dicha transmisión para mover la rueda dentada in ter­

media 14 7 las otras ruedas 14 que engranan con e l la , las  

ruedas 14 se proveen con agregados de m aterial 19 7 20 mon- j 

tados excéntricamente, siendo el agregado 19 sobre la rueda 

intermedia 14 que forma un grupo tan grande como los agrega- ! 

dos 20 colectivamente sobre las restan tes ruedas qué forman 

e l  otro grupo* Los agregados 19 7 20 están preferiblemente 

eonsrtltuídos por piezas de m aterial separadas en foxma de 

discos de sector 21 dispuestos a cada lado de la  respectiva  

ruada 14, parálalos a l plano principal de la  misma, estando 

dichos clíseos conectados con la  rueda dentada. Léá discos 

21 son ajustables periféricamente con respecto a la  rueda 

dentada correspondiente. Las ruedas dentadas 14 son apropia­

das para g ira r  con e l  mismo ndmero de revoluciones para un 

fin  que se mencionará más adelante. En virtud de estar engrar



nadas, las  ruedas giran en dos direcciones opuestas. El eje 

13 de la  rueda intermedia 14, como se ha mencionado ya antes, 

está  conectado fijamente con la rueda y montado en la  oaja 8 j 

por medio de cojinetes 88. Los ejes 13 de la s  ruedas interne- j 
dias 14 están sujetos a  la  c a ja  8 y las ruedas montadas sobre 

I ob e jes estacionarios por medio de cojinetes de bola 83,
!I

Las ruedas dentadas 14 están interajustadas j 

de modo que cuando se ponen en movimiento por medio del motor j

3 , con una velocidad de aproximadamente 1.500 a 8.800 r .p .m ., i!
en la  dirección indicada por las  flachas A en la  f ig , 3 , las \ 

excéntricas 18 formadas por dichas ruedas 14 y las agregacio­

nes 19 y 80 se moverán alternativamente pasando por posiciones 

en las  cuales las masas componentes formadas de las  excéntri- i 

cas 18 se suman y las fuerzas producidas por la  rotación de j 
dichas masas componentes tienen la  misma dirección o aottían ¡ 

en sentido longitudinal de la  herramienta 1 del dispositivo  

de llana. En esta  posición, los agregados de m aterial 19 y 80 

están situados en el mismo lado del eje 13 de la  respectiva  

rueda 14. Dicha posición se ha representado en la  f ig . 3 por 

líneas de rayas y puntos. Bajo la  acción de las fuerzas que 

aotáan en la  misma dirección, la  herramienta se mueve en la  

dirección longitudinal, o sea la  dirección indicada por la  

flecha B en la  f ig , 8 . Se ha obtenido, por consiguiente, un 

movimiento allanador en una dirección. Al continuar la ro ta ­

ción de las ruedas 14, se moverán pasando por posiciones en 

las  cuales las  masas componentes de las  excéntricas 18 están  

equilibradas y las  fuerzas debidas a las  rotaciones de dichas
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masas componentes se anulan unas a o tras. Las posiciones de 

las excéntricas 12 formadas por las ruedas 14 y los discos 

SI se han indicado por líneas continuas en la  f ig . 8. En esta  

posición, e l  agregado 19 sobre la  rueda intermedia 14 está  

situado a un lado de o encima de una línea trazada por los 

ejes 13 de las  ruedas, y los agregados 80 sobre las  otras  

ruedas 14 están situados en el lado opuesto de o debajo de 

dicha línea. Las masas componentes formadas por las ruedas 

14 y los agregados 19 y 20 están equilibradas en esta  posición,
i

y la  fuerza producida por la  rotación actuará, por consiguien­

te ,  en direcciones opuestas y se anularán unas a o tras. En 

otras palabras, la  herramienta 1 estará  estacion aria. Al con­

tinuar el movimiento de las  ruedas 14, producirán un movimien­

to de allanamiento en la  dirección opuesta a la  que se ha des­

c rito  antes o en la  dirección indicada por la  flecha c en la  

f lg . 2 . .Finalmente, se produce de nuevo una pausa repitiéndo­

se entonces e l  c ic lo  dé funcionamiento actualmente descrito  

de la  herramienta. El desplazamiento necesario del d ispositi­

vo de llana se obtiene, como se ha mencionado antes, moviendo 

a mano los mangos del dispositivo de llana.

Puede ser conveniente, en algunos casos, efec­

tuar el allanamiento de la  cepa de hormigón simultáneamente 

con la  compresión necesaria de la  misma, que de otra manera 

se hace generalmente después del allanado. En este caso, la  

rueda dentada intermedia puede moverse periféricamente algu­

nos dientes, de modo que además de la fuerza necesaria para 

el movimiento de allanamiento se obtiene una fuerza, cuya in-
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tensldad y cuya direcelón bacía la  capa de hormigón son ajus- 

tab les. Se la  misma manera» las ruedas dentadas y las excén­

tr ic a s  formadas por dichas ruedas y dichoa agregados pueden 

ajustarse de modo que se comunica un c ie rto  movimiento a la  

herramienta, y la  fuerza manual solo tiene que usarse para 

d ir ig ir  el dispositivo de llana.

Para obtener el movimiento de allanamiento 

no tiene importancia que e l plano principal comtin de lae rue­

das dentadas esté dispuesto vertícálmente u horizontalmente, 

o sea, en otras palabras, que los agregados describan una t ra ­

yectoria v e rtica l u horizontal en su rotación* Para obtener 

la  compreslón a veces deseable, las ruedas dentadas con sus 

agregados de m aterial desplazado periféricamente pueden colo­

carse verticalm ente, mientras que se colocan horizontalmente 

para proporcionar un movimiento de translación. Para producir 

simultáneámente esos movimientos a veces deseados, las ruedas 

dentadas pueden montarse para que realicen  un movimiento de 

oscilación , de modo que e l plano principal comtin de las mismas 

pueda hacerse que ocupe una posición v e rtica l u horizontal o 

que ocupe posiciones intermedias, de modo que se obtiene a la  

vez un movimiento de compresión y de translación simultánea­

mente con e l  movimiento de allanamiento.

Para que el dispositivo de llana pueda ajus­

tarse a distancias variables entre las t i r a s  9 , la  caja £ está  

conectada amoviblemente con la  herramienta 1 , y además dicha 

caja puede obtenerse en un mime re adecuado de longitudes va­

riab les.
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Otras modificaciones pueden concebirse sin sa  ̂

l irs e  del campo del modelo de u tilid ad , ta l  como se ha defi­

nido en las reivindicaciones.adjuntas.
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SI presente Modelo de u tilid ad  comprende las  

siguientes reivindicaciones*

1*- Dispositivo de llana para nivelar y te r ­

minar superficies que se quieren t r a ta r  con masas orno ho*mi- 

g<5n, caracterizado porque tiene un cuerpo de rotación montar 

do excéntricamente formado por un atfmero preferiblemente im­

par de excéntricas montadas para g irar en e l  dispositivo de 

llan a y divididas en grupos, siendo la  parte de un grupo en 

dicho cuerpo de rotación aproximadamente igaal a  la  parte del 

otro grupo en dicho cuerpo de rotación, y dichas excéntricas  

son apropiadas para g ira r  con la  misma velocidad en por lo  

menos dos direcciones opuestas, de modo que dichas excéntri­

cas se mueven alternativamente pasando por posiciones en las  

cuales sus masas componentes se suman y las  fuerzas debidas a  

la  rotación de dichas masas componentes tienen ln  misma di- . 

reculón y se aplican para actu ar en sentido longitudinal de 

las  herramientas del dispositivo de llan a, y alternativamen­

te se mueven pasando por posiciones en las  cuales la s  masas 

componentes de dichas excéntricas estén equilibradas y las  

fuerzas debidas a  la  rotación de dichas masas componentes se 

anulan unas a otras*

8*- Dispositivo de llana como se ha descrito  

en la  reivindicación 1 , caracterizado porque las  excéntricas  

estén formadas por ruedas dentadas igualmente grandes que giren  

alrededor de ejes separados y dispuestos en una h ilera  a lo le r  

go de la  herramienta de dicha llana y provistas con agregados de
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m aterial montados excéntricamente, de modo que é l  agregado so 

bre la  rueda dentada Intermedia que fonaa un grupo es de la  

misma magnitud que los agregados colectivamente sobre lae me* 

das exteriores fue forman e l  otro grupo, estando las  ruedas 

ajustadas de modo que sus agregados ocupan, ya sea posiciones 

en e l  mismo lado de los e jes de la s  ruedas o se agrupan sobre 

los lados opuestos de loe mismos e je s , para hacer, en posicio­

nes que están sobre los mismos lados de lo s  e je s , que la  he­

rramienta ce desplace longitudinalmente.

3»- Dispositivo de llana come se ha reivin­

dicado en la  reivindicación B, caracterizado porque lee agre­

gados de m aterial sobre las ruedes estén formados por discos 

en forma de s e cto r , conectados a  y montados sobre uno u otro 

lado de la  respectiva rueda, paralelo a l  plano principal de 

la  misma, siendo la  masa to ta l  de los discos sobre la  rueda 

intermedia de la  misma magnitud que la  masa to ta l  de los dis­

cos sobre las ruedas restantes.

4,  -  Dispositivo de llana como se ha reivin­

dicado en la  reivindicación 3 , caracterizado porque las rue­

das dentadas y los discos estés montados en una caja  cerrada 

que e s té  suspendida por medio de elementos e lástico s  en una 

armazón soporte movida manualmente para un motor que e s té  co­

nectado funclonalmente con la  rueda intermedia por una trans­

misión apropiada, estando dicha caja  conectada amoviblemente 

con la  herramienta del dispositivo de llan a.

5 .  -> Dispositivo de llana para nivelar.
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segáu ee á® eeri be y reivindica en la  pre­

sente memoria descriptiva y se ilu s tra  non los dibujos que 

a la  misma se acompasan.

Consta e s ta  memoria de doee lio jas foliadas 

y e s c rita s  a máquina por una sola de bus caras»
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