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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Correspondiente a l  reg istro  de Modelo de U tilidad que, por 

veinte aHos, se s o l ic i ta  para EspaSa y sus Colonias, a favor

de la  firma "FABRICACIONES ELECTRICAS REUNIDAS, S .A .", r e s i­

dente en Barcelona, ca lle  de Marina, na 379-381

p o r

"SOPORTE UNIVERSAL REGULABLE PARA MOTORES ELÉCTRICOS FRAC­

CIONARIOS"

Se re fie ra  e l presente Modelo de U tilidad a un nuevo 

soporte para motores e láo tríeo s fraccionarios el cu al, gra­

c ia s  a la  forma y p articu lar  concepción de la s  piezas tr o ­

queladas que lo  constituyen, es apto para re c ib ir  la  mayo­

r ía  de lo s  motores del citado tipo fraocionario  y peim itir 

unas posibilidades de regulación de una amplitud hasta ahora 

no conocida.

A continuación pasa a d escrib irse  a t i tu lo  de ejemplo
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sin  carácter lim itativo  un caso de realización  p ráctica  de 

un soporte universal de acuerdo con l a  presente Memoria, 

acompasándose para una mejor comprensión una hoja de dibu­

jo s  en la  que:

La figura 1 , es una v ista  en alzado del soporte que 

se reivindioa, mostrando de puntos la s  posibilidades de re­

g la je  del mismo, en sentido v e r t ic a l ; y

La figura 8 , es una v is ta  en planta del propio sopor­

te ,  mostrando, temblón de puntos, sus posib ilid ades de re­

g la je  en sentido tran sv ersa l.

Un soporte universal da confounidad con e l presente 

Modelo, está  constituido esencialmente por una placa de so­

porte (1 ) y un brazo de acoplamiento (2 ) que se mantienen 

solidarizados por un to m il lo  de vinculación (3 ) .

La placa da soporte (1) con siste  en una pieza de chapa

troquelada ouya parte de soporte propiamente dicha presenta 

una forma aproximadamente rectangular de la  que sobresale en 

ángulo recto , sin  solución de continuidad, una porción (4) 

asimismo rectangular del borde extremo de la  cual sobresale 

a su vez un pequeRo apéndice rectangular (8 ) que, doblado 

perpendicularmente hacia  adelante, actúa como lengüeta de 

anola je , existiendo junto a la  misma un taladro roseado con­

venientemente al qua se a to rn illa  oportunamente a l  to rn illo  

de vinculaeión (3) cuando ambos elementos deben afianzarse.

La primera parte rectangular de la  placa (1 )  que nos ocupa 

presenta oentrado, ocupando casi toda la  longitud de la  mis­

ma un taladro co liso  (6 ) para qua, con au xilio  da un to rn i­

l lo  (7) o medio análogo de f i ja c ió n , pueda f i ja r s e  en forma 

regulable a la  máquina de coser u o tra a la  que e l  soporte 

se destina.



A f in  da aumentar a l  carácter universal del soporte, 

dotándolo del máximo de posibilidades de adaptación, la  par­

te  p osterior da la  placa (1 ) ,  centrada con e l  taladro coliso  

1(6) presenta una ranura (8) que ocupa toda la  longitud de la  

misma. Además, en la  extremidad in fe r io r  aparece una embuti­

ción transversal (9 ) que, eventualmente, puede consti& Lir un 

medio a u x ilia r  más en la  sujeción del soporte que nos ocupa.

! E l brazo de acoplamiento (2 ) co n siste  igualmente en 

una chapa troquelada la  cu al, por uno de sus extremos presen- 

jta  la  forma de un paqueRo mango sensiblemente rectangular, 

de anchura coinciden te oon la  porción rectangular (4 ) de la  

plaoa de soporte (1 ) , a lo  largo del cu al aparece centrada 

una abertura (10), a través de la  cual pasan e l  to m illo  de 

vinculación (3 ) y la  lengüeta de an cla je  (3 ) .  A continuación 

de este  supuesto mango, e l brazo (2 ) presenta un doblez en 

forma de peldaHo que, según se vó en la  figu ra 2, permite ins 

t i t u i r  un plano más avanzado y ampliar en consecuencia la s  

¡facultades de regulación del conjunto, inmediatamente, para­

lelamente a l  plano del citado mango, toma la  p ica  la  forma 

de una pala sensiblemente c irc u la r , e l  centro geométrico de 

la  cual coincide oon e l  de un taladro (11) a travós del cual 

pasan e l  e je  y e l  escudo del motor, no representado.

D istribuidos concéntricamente alrededor del mencionado 

[taladro (1 1 ), merced a un aumento adecuado del radio de la  

p ala , ex isten  se is  u otro número conveniente de o r if ic io s  

(1 2 ), dos da los cuales son de preferencia oo lisos para hacer 

asimismo más amplias la s  posibilidades de adaptación.

La u tiliz a c ió n  del soporte d escrito  se deducirá f á c i l ­

mente, además de por cuanto queda dicho, da la  observación 

de la s  figu ras, que se acompaBan. Una vez acoplado e l motor
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a la  pala del brazo de acoplamiento (3 ) y adoptada la  posi­

ción más conveniente de entre la s  m últiples que permita la  

doble regulación combinada del conjunto, bastará blooar suce­

sivamente loa dos to rn illo s  (3) y (7) o s im ilares , para que

e l soporte ae comporte como un todo rígido asegurando una 

f i ja c ió n  de una solidez absoluta.

E l soporte d escrito , dentro de su esencialidad de es­

ta r  constituido por dos elementos regulables entre s i ,  podrá 

adoptar otras formas que la s  respectivamente d e scr ita s , sien­

do en general susceptibles de variaoión, en su puesta en prác 

t ic a  d e fin itiv a , sin  s a l ir s e  por e llo  del marco de la  inven­

ción , cuantos d e ta lles  de m aterial, tamaSo, proporciones y 

disposición, no a lte ren , cambien o modifiquen la  propia y 

citada esencialidad da la  misma.

N O T A

D escrito e l objeto y u tilidad  de l a  invención, lo  que 

ae declara como no divulgado ni practicado en EspaHa, com­

prende la s  siguientes reiv indicaciones:

l a . -  Soporte universal regulable para motores e lé c t r i ­

cos fracc io n ario s, de los del tipo que estén constituidos poi 

una placa de soporte destinada a ap licarse  contra la  máquina 

o sim ilar a la  que debe anexionarse e l motor y por un brazo 

de acoplamiento destinado a re c ib ir  e l  mismo, desplazables 

en sentido v e r t ic a l y h orizon tal, caracterizado por e l hecho 

de que le  permanencia de le  posición adoptada, se asegura 

por medio de un apéndice, so lid ario  de la  mencionada placa 

de soporte, que, alojándose en una ranura adecuada del brazo 

de acoplamiento, actúa como lengüeta de a n cla je , y de un tor-



$
*

%

s.

1 0.
1

*

1S.

20.

36.

30.

n illo  ánico con e l que los dos elementos del soporte se vin­

culen entre s i ,  fijándose e l  conjunto a la  expresada máquina 

o sim ilar por medio de un to rn illo  que permite una gama de 

re g la je s .

3"-.- Soporte universal regulablespara motores e lé c t r i ­

cos fracc io n ario s, segdn la  primera reiv in d icación , en e l 

que la  placa de soporte del mismo consiste  en una pieza de 

chapa, troquelada en forma de L in vertid a, a lo  largo de la  

mayor de cuyas ramas e x is te  centrado un taladro co liso  que, 

traspasado por e l to rn illo  de f i ja c ió n  a la  máquina o simi­

la r ,  constituya e l  medio de reg la je  en e l  sentido v e rt ie a l, 

existiendo en la  extremidad voladiza de la  menor de dichas 

ramas, obtenido preferiblemente a txoqual, e l  apándice que, 

doblado perpendi enlam ante haoia afuera e intro dudándose 

en una ranura *ad hoc* del brazo de acoplamiento, con stitu ­

ye la  lengdeta de an cla je  que es fundamental para estab lecer 

los re g la je s  en e l sentido horizontal.

g e .-  Soporte universal regulable para motores e lé c t r i ­

cos fracc io n ario s , segán la s  an teriores reivindicaciones, en

e l  que e l brazo de acoplamiento consiste  en una pieza de cha*
pa troquelada que forma un pequsHo mango por e l  extremo des­

tinado a quedar yuxtapuesto contra la  rama menor de la  L 

formada por la  placa de soporte, estando rematada por e l 

otro por una pala de forma sensiblemente c irc u la r  que, per­

forada y taladrada convenientemente, e s tá  destinada a r e c i­

b ir  e l  motor e lé c tr ic o , apareciendo centrada longitudinal­

mente en e l citado mango una abertura de caras p aralelas a 

través de la  cual pasan e l to m illo  de vinculación y la  len ­

güeta de an cla je , presentando además este  brazo de acopla­

miento un doblez en forma da escalón gracias a l cual e l  man-
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go y la  pala del mismo aparecen dispuestos segán dos planos 

paralelos d is tin to s  y, subsiguientemente, permiten e l  monta­

je  del motor en una poalaión de emergencia v ariab le .

4A.- SOPORTE UNIVERSAL REGULABLE PARA MOTORES ELÉCTRI­

COS FRACCIONARIOS.

Segdn se describe y reiv in d ica  en la  presente Memoria 

d escrip tiva, que consta de se is  hojas fo liad as y e s c r ita s  

por una sola cara y acompaKada de una hoja de dibujos.

Madrid, a 2 9 da Febrero de m il novecientos sesenta.

P .A .,
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