
MODELO DE UTIUDAD 
por 20 anos

por "UN DISPOSITIVO CINEMATICO COMPENSADO", a favor de 
Da Palm ira Zarzoso V alero, de nacionalidad  española, 
dom iciliada en B arcelona, P a r ís ,  135*

MEMORIA DESCRIPTIVA
E l p resen te  Modelo de u t i l id a d  se r e f ie r e  a un 

d isp o s it iv o  cinem ático a p lic a b le  a un numeroso grupo de 
mecanismos, e n tre  lo s  que cabe o i ta r  lo s  r e lé s ,  e le c tro ­
imanes, in te r ru p to re s  autom áticos, e tc .

Sus c a r a c te r í s t ic a s  e se n c ia le s  son su notable 
s e n c il le z , e f ic a c ia  en e l  funcionam iento y l a  p o s ib ilid a d  
de una amplia reg u lac ió n  de l a  c a rre ra  de l elemento móvil.

Son muy ex tensas boy en d ía  la s  ap licac io n es  de 
lo s  mecanismos autom áticos accionados por l a  e le c tr ic id a d ,
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en cuya co n s titu c ió n  in te rv ie n e  como elemento e se n c ia l un 
e lec tro im án  o un r e lé .  E sto s ap a ra to s , como se sabe, cons­
ta n  áe una bobina con núcleo de h ie r ro  que se imana a l  paso 
de l a  e le c tr ic id a d  por a q u é lla . En o tro s  t ip o s  de montajes 
in te rv ie n e n  también o tr a  c lase  de mecanismos en que una 
p ieza  móvil re c ib e  l a  acción  o in f lu e n c ia  de o tra , en fren­
tada  a  e l l a .

E l ob je to  d e l p resen te  Modelo de u t i l id a d  es un 
d isp o s it iv o  cinem ático de l a  c la se  c ita d a , con n o tab les  ven­
t a j a s  sobre la s  re a liz a c io n e s  d e l mismo tip o  conocidas has­
t a  l a  fech a .

Para su mejor comprensión, se acompañan a e s ta  
memoria unos d ib u jos que i lu s t r a n ,  a t i t u l o  de ejemplo, una 
p o sib le  re a l iz a c ió n  d e l Modelo.

La f ig u ra  1 m uestra una v i s t a  f r o n ta l ,  l a  f ig u ra  
2 una v i s ta  l a t e r a l ,  la  f ig u ra  3 p re sen ta  e l  elemento móvil, 
m ien tras que en l a  f ig u ra  4 se ve un despiece d e l d i s p o s i t i ­
vo.

En lo s  d ib u jo s , -1 -  es l a  p ieza-so p o rte  p r in c ip a l,  
20. c o n s ti tu id a  por una p ieza  re c tan g u la r doblada en ángulo re c ­

to ,  que en su p a rte  superio r p re sen ta  la s  pestañas -2 -  re c ­
ta n g u la re s . Sobre t a l  p ieza  -1 -  se f i j a  l a  -3 - ,  de forma 
aproximadamente pentagonal, por medio de sendos to r n i l lo s  
-1 1 - que l a  a tra v ie sa n  por dos o r i f i c io s  c o liso s  alargados 

25. - 4-  y se f i j a n  en l a  p ieza-so p o rte  -1 -  en lo s  o r i f i c io s  ro s ­
cados -1 6 -., La misma p ieza  -3 -  p re sen ta  en su centro  unos 
o r i f i c io s  -5 -  y en su p a rte  in f e r io r  forma una pestañ a  -6 -  
a  l a  que se f i j a  un extremo d e l re s o r te  e lá s t ic o  -7 - .  Sobre 
e s ta  p ieza  y con lo s  mismos to r n i l lo s  -1 1 - mencionados, se 

30. f i j a  o tra  p ieza  de menor tamaño - 8- ,  l a  cual s irv e  para sos­
te n e r a gu isa de c o jin e te  l a  p ieza  móvil por medio de sus
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 ̂ expansiones acodadas -1 0 - , disponiendo lo s  o r i f i c io s  -9 -

3  ̂ Para su f i ja c ió n .
Bn la s  f ig u ra s  1 y 2 se ve claram ente e l  sistem a 

de montaje de lo s  d iv e rso s  elementos c ita d o s , que aparecen 
, 5* separados en l a  f ig u ra  4* Sobre l a  p ieza-so p o rte  acodada

-1 -  se f i j a n ,  en su ca ra  v e r t i c a l ,  l a s  p iezas  -3 -  y -8 -t por medio de lo s  to r n i l lo s  -11- que se ro scan  en lo s  o r i f i ­
c io s  -1 6 -. Dichas p iezas  forman e l  sistem a de so s tén  del 
elemento móvil -1 2 -.

10. E l re fe r id o  elemento p resen ta  una forma t ra p e c ia l
y jun to a su base mayor forma unos e n tra n te s  -1 7- que co­
rresponden con la s  pestañ as -2 -  y definen  unas o re ja s  o a le ­
t a s  -1 4 - que se a lbergan  en lo s  espacios d e fin id o s  por la s  
a le ta s  -1 0 - de l a  p ieza  -8 - ,  de modo que e l  elemento -12- 

15- o s c i la  a modo de palanca apoyándose sobre e l  borde horizon­
t a l  de -1 -  comprendido en tre  l a s  pestañ as -2 - .  En l a  o re ja  
- 13-  de aquél se f i j a  e l  o tro  extremo d e l re so r te  -7 - .

Es c a r a c te r í s t i c a  en e l  Modelo que estamos d e sc ri­
biendo l a  p o s ib ilid a d  de re g u la r  l a  o sc ila c ió n  d e l elemento 

20. móvil -1 2 - , l a  cu a l se co n tro la  variando e l  espacio de des­
plazam iento de la s  a le ta s  -1 4- dentro  de lo s  espacios -1 0 -. 
P ara e l lo  se a f lo ja n  lo s  to r n i l lo s  -1 1 - y se co rre  l a  p ieza 

' -3 -  h a c ia  a r r ió a  o h a c ia  abajo , g ra c ia s  a lo s  o r i f i c io s  co-
l i s o s  -4 - ,  con lo  que la s  pestañas -1 5 - de a q u e lla  perm iten 

25. más o menos desplazam iento a l a s  a le ta s  -1 4 - de la  p ieza  
m óvil.

Todo cuanto no a fe c te , a l t e r e ,  cambie o modifique 
l a  esen cia  d e l d is p o s it iv o  an teriorm ente d e sc r i to , se rá  va­
r ia b le  a lo s  e fec to s  d e l p resen te  Modelo.

30. NO T A.
Se re iv in d ic a  como ob jeto  de e s te  r e g is tro  por
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Modelo de u t i l i d a d :
1 .  -  Un d isp o s it iv o  cinem ático compensado, ca rac te rizad o  por­
que e l  elemento móvil puede o s c i la r  soportado por e l  elemen­
to  f i j o  s in  unión d i r e c ta  en tre  ambos, de modo que dos a le -

5* t a s  de que va p ro v is to  pueden d esp lazarse  lib rem ente por e l  
i n t e r io r  de unos espacios formados por una p ieza  rec tan g u - 
la r-u n id a  a  l a  p a rte  f i j a .
2 .  -  Un d isp o s it iv o  cinem ático, segán l a  re iv in d ic a c ió n  an­
t e r i o r ,  c a rac te riza d o  porque l a  c a r re ra  de o sc ila c ió n  de l

10. elemento móvil puede re g u la rse  Variando e l  desplazam iento 
de la s  a le ta s  de é s te  en e l  i n t e r io r  de lo s  espacios que 
l a s  comprenden, v a ria c ió n  que se lo g ra  por e l  corrim iento  
v e r t i c a l  de una p ieza  in term edia  dotada de o r i f i c io s  c o l i -  
sos que perm iten su movimiento en e s ta  d ire c c ió n , de modo 

15. que dos pestaRas de l a  misma lim ita n  e l  movimiento de la s  
d e l elemento m óvil.
3 . -  Un d isp o s it iv o  cinem ático, segán la s  re iv in d ic a c io n e s  
a n te r io re s , c a rac te rizad o  porque l a  acción  an ta g o n is ta  sobre 
e l  elemento móvil e s tá  e je rc id a  por un re s o r te  e lá s t ic o ,  u n i-

20. do por una p a rte  a un punto de aquél y por o tra  a  un punto 
de la  p ieza  in te rm ed ia  co rred era .
4 .  -  Un d isp o s it iv o  cinem ático, segán l a s  re iv in d ic a c io n e s  
a n te r io re s , c a rac te rizad o  porque e l  movimiento v e r t i c a l  de 
é s ta  se p o s ib i l i t a  disminuyendo su p res ió n  de su jec ió n  a l

25. elemento f i j o  de soporte a l  a f lo ja r  lo s  t o r n i l lo s  que lo s  
m antienen un idos.

Sean cu a les  fu e ren  l a s  c irc u n s ta n c ia s  que concurran 
en l a  e sen e ia lid ad  d e l Modelo d e fin id o  en l a s  a n te r io re s  r e i ­
v in d icac io n es , cuyo o b je to  es :

30. 5 . -  "UN DISPOSITIVO CINEMATICO COMPENSADO".
Consta l a  p resen te  memoria de cinco ho jas  fo l ia d a s ,
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m ecanografiadas por una so la  ca ra  y d e l d ibujo  ad jun to .
Barcelona? ocho de enero de m il novecientos sesen-
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