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MWODELO
DE

UTILIDAD

a favor de DEMURGER & CIE, sociedad francesa, domiciliedsg
en Roanne (Loire, Francey, 168, Route de Charlieu, por

"MAQUINA DE ASERRAR PERFECCIONADA™.

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se refiere a las méd-
guinas de aserrar de las del tipo de hoJa dotada de movimien-
tos alternos de vaivén y llevada por un brezo oscilente,

En clertas méquinas conocldaes de este tipo, el brazo
estd sometido & una traccidn positiva de avance destinada a
permitir el corte, o a la accién de un contrapeso, Con estos
medios, es dificil conseguir le presidn exscta desegda; ade-
més, estas médquinas no ofrecen suficiente suavidad pera pro-
curar, entre lg sierrs y la pleza que se quiere aserrar, una
toma de contacto suave y progresiva,

El modelo tiene por objeto una mdcquina del tipo ante-
dicho, pero perfecclonadas pera que no ofreza esos inconvenien-
tes. Dicha mégquina se carscteriza porque sl brazo porte-hoja

estéd combinado con un dispositivo hidraulico graduable que
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permite, sutomaticemente, bor’ﬁnafparte, slzar la slerra al
fin de cada recorrido activo de aserradurs ¥y mantenerla alzg-
da durante el recorrido de retorno, por la accién de la gra-
vedad que vuelve a poner la sierras en posicién activa en cuan-
to se inicia cada nuevo recorrido de aserraduras y, por otra
parte, moderar durante el recorrido ectivo de la slerrs, 1lae
presitn efectiva de corte oponiéndose entonces parcislmente,
por medio de una contraepresién hidréulice gredusble de freng-
do, & la preponderante de la pesentez,

A cede ciclo de la méquina, la contrapresidn pasa por

velores crecientes sucesivos pera frenar primersmente la baja-'/

da del brazo, y equilibrar después el peso del conjunto osci-
lante, lo que corresponde a una posicidén de parada del brazo,
y finalmente sobrepasar el peso del conjunto oscilante pars
efectuar la subilda del mismo.

Gracias al modelo, la presién sobre la hoja durante

la aserradura y por consigulente la rapidez de 1la misma,es

decir el avance del corte, pueden ser graduadas muy facilmente,

lo que es mucho menos cémodo con las disposicilones ya conoci-
das con mando positivo de avence, Ls presién méxima es dade
por el peso del brazo oscilante y de la sierra, y se la mode-
re como se desee graduando la contrapresidén hidréulica antagé-
nica de frenasdo ejercida durante el recorrido activo de 1la
sierra.

Otras caracteristicas resultaréﬁ de la descripciédn
que sigue,.

En el dibujo sdjunto, dado unicamente como ejemplo:

La figura 1 es ung vista en alzado de una méquine de
aserr#r, perfeccionada segin el modelo. '

Le figurs 2 es una vista de plano de la misma con cor-
te parcial segin la linea -2-2- de la figura 1.

La figura 3 es un corte transversal parcial segin la
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linea -3-3- de la figurae 1, peroc a mayor escala.

La figura 4 es un corte vertical, segin la linea -4-4-
de la figura 2 pero a mayor escala, del dispositivo hidréulico
de subida del brazo oscilante porta-sierrs,

La figura 5 es un corte snflogo segin la linea -5-5-
de la figuras 2.

Las figuras 6 a 9 son esquemas que muestran cuatr6 po-
slones sucesivas del émbolo de la bomba que forma parte del
dispositivo hidréullco de subida,

Seglin el ejemplo de ejecucidn que se representa, la bom-%
ba lleva un cérter -l- gue forma depdésito de aceite y cuya par-
te superior estd adaptada para servir de apoyo en 2 a la bsarra
u otrs labor O de acero, quedando ésta sujeta entre una garra
fija -3~ y una garra gradusble -4., Un tope gradueble -5- sir-
ve de apoyo a dicha labor, mlentras que unos planos inclinedos
-6~ ostén destinados a recibir el trozo cortado para dirigirle
al suelo u otra superficle gue lleve la maquina. Se ha previsto
en -7- un tubo destinsdo a conducir un lubrificente sobre 1a
linea de aserradura,

A la derecha, (figuras 1 y 2) del cérter -1- forman
sallente hacla arriba dos plezas laterales paralelas -8- y -9-,
con preferencia huecas como se representa, y en dichas plezas
va articulado, alrededor de un eje transversal X-X materiali-
zado por dos pernos de rotacidén -10- y -11-, un brazo oscilan-
te -12-, Este brazo tiene, en corte transversal, en su parte
corriente, la forma de una U invertida (figura 3). Las dos
alas de dicha U llevan, uno frente a otro, nervios -13- cuyas
cares inferiores inclinadas transversalmente, por eJemplo a
45°, forman en combinecién con unas regletas afiadidas -14-
plenos de deslizamiento en forma de cola de milano para una
corredera -15-, provista lateralmente de nérvios -168- de sec-
cién complementaria & aguella de las ranuras, Debe sefialarse

gue entre los nervios -15- y las regletas -14- ven interpuestas
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hojas formando cufias de espesor -17- qﬁe pérmiten una gradua-
cidén exacta, graclas s la cual la corredera puede correr 1i-
bremente, pero sin juego, por los planos de deslizamiento,

Dicha corredera -15-~ tlene la forma de un arco entre
cuyos extremos va colocads y tensa la hoja de sierra -18-,

Un movimlento de valvén de dicha hoja -18- por despla-
zamiento de la corredefa -15- por sus planos de deslizamiento,
se asegura por medios mecénicos. En el srco -15- va articula-
de en -19- une biela -20- cuyo otro extremo estéd articulado en
-21- en une menivela -22-, scuflada en el extremo de un &rbol
de arrastre -23-. Dicho &rbol gifa en el perno -11- que es
hueco y esté conectado, por medio de un juego de engranajes
-24- de una caja de velocidades con eérter hermético -24 -
que permite dos o méas velocidades de corte, con un érBol -25-
én el que va acufiada una poleas-volante -26- enlazesda, por ejem-
plo por corres trapezoidal, con un motor eléctrico independien-
te de la midquina de aserrar o con una transmisidén cualquiera,

Por la accidén del peso del conjunto formado del bfazo
-12., del &rco -15-, de la hoja -18- y de la biela -20-, el
brazo -12- con todo lo gue lleva, tiende a oscller por grave-
dad elrededor del eje X-X en ls direccidén de la flecha £l
(figurae 1), es decir en el sentido que tiende a aplicar la
hoja -18- contra labor O colocada debajo de la misma, entre
las garras -3- y -4-. La presién de corte se ejerce por consi-
gulente por la gravedad, es decir por el peso determinado en
consecuenclia del conjunto oscllante que se ha estableecido lo
bastante macizo para ofrecer el peso conveniente.

La subida devla sieera se realiza, al encuentro de 1a
acclén de la gravedad, por medio del dispositivo hidréulico
que vamos a describir ghora y que edemés tiene igualmente por
misién frenar la bajada del conjunto oscilante oponiéndole un

esfuerzo de frenasdo graduasble,
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Este dispositivo esté mstido:en'éf¥b§¥ter -1- del cuai
solo sobresale la porcidn superior de su cuerpo -27- (flguras
4 y 5) que descansa en dicho cérter por un reborde de apoyo
-28-.

Dicho dispositifo comprende pués el cuerpo -27- (figu-
ras 4 y 5} yendo montada debajo de sasquel una caja auxiliar
-29-. En el cuerpp -27- existen dos alojemientos cilindricos
~-30 ¥y -31-. E1 alojamiento -30 es verticsl y constituye el ci-
lindro de un cric de subida, cuyo émbolo -32- es mévil en 4i-
cho cilindro., Eh el émbolo -32- esta articuladse. en -33-, una
biela -34- que forma saliente por encima del carter y estd ar-
ticulada por su extremo superior, en -36-, en el brazo -12-
pere provocar la sublds de éste cada vez gque el émbolo -32-
gse mueva hacla arribe en el cilindro -30-. |

El otro alojamiento -31- es oblicuo y, en este aloja-
miento puede moverse el émbolo -37- de una bombe de subida.

En dicho émbolo -37- esté articulede en -38- una biels -39-
que, dispuesta por encima del céarter -1-, estd articulada por
une cebeza de excéntrica -40- (figura 2) en una espiga descen-
centrads -41- del cubo de la manivela -22-, de modo que el
émbolo de bombse -37- describe dentro del cilindro -31- un mo-
vimiento de 1da y vuelta de valvén cuando la slerra -18- eje-
cuta también un movimiento de ida y vuelta. ’

Los aslentos de ls esplige descentrads --41l- y de la
manivela ;22- son tales que el émbolo -37- se mueve hacia el

fondo del cilindro -31- cuando la sierrs efectisa la segunda

mitas de su recorrido sctlvo de ida de aserrsduras en lg direc-

—

clén de le flecha £ (figura 1), y la primera mitad de su re-
corrido de vuelta. |

Le caja -29-, dispuesta debajo del cuerpo -27-, tiene
une cavidad -42-, en la que desemboca directamente el aloja-

miento eilindrico -31-. Dicha cavidad -42- estd en comunica-
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cién por mediacién de un orificio -43- con el interior del

| cérter o depbésito -1-. 1lleno de aceite, pero en el orificio

-43-'hay una vélvula de retencifn -44- que solo permite la

circulacién del cérter -1- a la célmara -42-, Ademds, dicha

cémars -42- comunica por un agujero -45- con el cilindro -30-,:.

una valvula de retencién -46- permite la circulacidn solamen-
te en la direccidn cémara -42-/cilindro -30-.

En fin, se puede poner este cilindro -30- en comuni-
cacién con el interior del cdrter -l., es decir a la descar-
ga por el circulto siguiente: del fondo del cilindro -30- par-
te un conducto -47- que desemboca, por otro conducto -48-, en
el slojamiento cilindrico -31- en el que se mueve el émbolo

de bomba -37-; dicho émbolo tiene una garganta periférica -49-

- gue, por una serie de'posiciones dadas y que se indican mas

adelante, permite poner el conducto -48. en comunicacién con
otro conducto -50-; este Ultimo, formado de varios trozos su-
cesivos dispuestos en el cuerpo -27-, desemboca finalmente
(figura 5), por un sgujero -51-, en un alojamiento c¢ilindri-
co -52-, que estd conectado por un agujero -53- con le des-
carga, Pero se puede interrumpir la comuniceciédn entre los
agujeros -51l. y -53-, por medio de una vélvula -54-, en apoyo
contra su asiento por la accidén de un muelle -55- que tiene
apoyo en un presionador -56-, el que a su vez tiene apoyo en
una leva -57-, Esta leva, de superficie activa oblficus -58-,
esté acuflada en un firbol -59- que sale hacia arribﬁ, por en-
cima del cuerpo -27- donde lleva un botén de maniobre -60-,-
visible en las figuras 1 y 2, For rotaciénvde dicho botén de
maniobra, es pues posible desplazar el presionador -56- y com-
primir asi, mds o.menos, el muelle -55-,

El funcionemiento de 1a sierra es el sigulente: consi-
deremos un ciclo del arbol de arrastre -23- partiendo de la

posicidén de fin de recorrido activo de la sierra -18-, halldn-



180

185

190

195

200

209

-7 -

dose entonces el émbolo -37- de la bomba en la posicién media
de avance (figura 9).

Dicho ésto, partiendo de la posicidn indicada, el ém-

bolo -37- avanza en la direccidén de la flecha £3 (figura 9)
v descarga aceite debajo del ellindro -30- levanfando la val-
vula de retencién -46-, as{ como el dmbolo -32—’y por lo tan-
to el brazo -12-; ningin movimiento de aceite es posible des-
de la cémare -30- hacla la evacuacidén -50-, debido a que una
perte maciza del émbolo -37- obtura la comunicacién -48-50-.

Mientras tanto, la hoja retrocede en 1s direccidn in-
versa de la flecha £2 (carrera inactiva).

Cusndo se ha llegado a la posiclién de la figura 6, el
émbolo -37- ha 1llegedo & su posicidén méxims de avance, y cesa
la descarga de aceite debajo del émbolo -30-, La hoja conti-
nde su carrers de retorno. El émbolo -37- retrocede segin la
flecha £4 (figura 6) y aspira asf en la cémara -42-, levantan-
do la vélvule de retencién -44-, aceite tomado del depédsito
constituido por el cértér -1-, pero el brazo -12- gueds levan-
tedo @ une sltura constante, pues ningin movimiento de aceite
es posible debajo del émbolo -32- debido a gue la comunicacidn
-48-50- sigue obtursdas, ' 4

El término del recorrido de vuelta de la hoja se obtie-
ne cuando hablendo dado media vuelta el 4rbol -23 -, el §mbolo
-37- de la bomba llega a su posicidén media de retroceso fépre-

sentada en la flgura 7,

Desde esta posicidén, la hoJa avanza y ejecuta un nuevo

recorrido activo de corte en la direccidén de la flebha 2?

(figura 1), mientras que 1a gafganta -49- del émbdlo £37- des-

cubre los conductos -48-50- y permite una evacuacidén progresi-

va del acelte del c¢cilindro -30-. E1 brazo -12- baja'a uns ve-
locided limitada por el calibrado y la grafluacién del muelle

-55~ de la vAlvula, por la posicibn de.la'leva -57- ¥ por la
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penetracién de la hoja en la laborfo (figura i).

El éwbolée -37- sigué'aspirando 8 la vez aceite en 1la
cimeres -42-,

Cuendo el émbolo -37- llega a su posicidn méxima de
retroceso representeds en la figura 8, la aspiraciédn cesa,
Mientras la hoja continda su carrera active, el émbolo -37-
rearnuda. su recorrido de avance, expulsa el ateite aspirado
antes, debajo del cilindro -30-, péro este gceite es evacuadﬁ,
Y la gerganta -49-~ del émbolo -37- permite el paso del acelte
de la canalizacidén -48- & la canalizacién‘-50-.

El émbolo -37- llega a la posicidn de la figuré 9, lo

que corresponde al fin de carrera activa de la hoja. El paso

_4B-50- esté obturedo, el émbélo -32- ya no puede bajar.

El éiclo gueda ssi terminado,

Vemos pues que lss diferentes posiciones del émbolo
buzo -37- permiten : |

- la bejada progresiva del brazo durante la csrrera
sctiva de 1la hoja, |

- la subida del brazo duraﬂte'la carreras ective de
la hojs.

Estas maniobras ée realizan automdticamente, en cuanto
se pone en marcha la magquina,

El valor de la subida a cada vuelta es predeterminado
y depende de los difmetros de los cilindros -30- y -31-.

En cusnto 8 la bajeda, se regulerizs ésta por la gra-
duscién de la tensién del muelle -55- que actya sobre la val-
vula -54-. \ |

Vemos, en efecto, que la bola -54- estd sometide a dos
fuerzas, una motivada por el aceite a presién contenido en el
conducto -50- ,la otra anﬁagontsta debido gl muelle -55-,

La presién del acelte depende del peso del brazo y del

esfuerzo de corte, La fuerzas del muelle depende-dé su longitud,
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por consigulente de la posicidn de 1a leva -57- accionads por

botén ~60-.

Como se comprenders, se puede, a voluntad, sctusndo so- -

bre el botén -60- permitir el paso del aceite y la bajada del

- brazo -12- o cerrar dicho paso, y por lo tento hacer gue suba

de nuevo el brazo anuiando los reeorridds'de bajada.

Naturalmenie, el modelo no se limita a2 la forma de rea- -

lizacién representada y descrits, que solo se indica como ejem-
plo. Asi es que se puede affjadir a la mdquina un dispositivo

de avance gutomético de las plezas a serrar, que tiene por ob-
Jeto suprimir las maniobras manuales habituales Y efectuaf sin

vijilencie el nimero de cortes deseados.

NOTA

Se reivindica como objeto del presente modelo de uti-

" 1lided:-

1, Méaguina de aserrar perfeccionada, de.las del tipo
con hoja dotada de movimlentos aslternos de vaivén llevada por
un brazo oscilante, caracterizada por el hecho de que el brazo
oscilante ports-hoja esta combinado con un dispositivo gradua-
ble que permite, autométicahente,'por una parte, - levantar
le sierra al término.dé cada'recorrido actlivo de aserradura y
mantenerla alzade durante ellrecorrido de retorno, al encuentro

de la accién de la gravedad que vuelve a poner la sierrs en po-

sicién act1Va éen cuanto se inicisa cada nuevo recorridoc de aser-
-redura, ¥, por otra parte, moderar, durante la carrera activa

" de 1la slerra, la presién'efectiva de corte oponiéndose entonces

parciaslmente, por medio de una contrapresidn hidrdulics gradua-
ble de frenado, a aquella prepondersnte de la peséntez.

2. Méquina de aserrar perfeccionada, segin la reivindi-

i
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cacién 1, caracterizada por el hécho de aﬁe la hoja de sierra
paralelos

la lleva un arco deslizante en dos planos/de deslizamiento en
forma de cola de mileno que lleva el brazo.
3. Miouins de aserrar perfeccionﬁda, gegun la reivin-

dicacién 2, ceracterizeda por el hecho de que cada plano de

deslizamiento esté formado por 1la combinacién de un nervio con

superficie a 45° del brazo, una regleta afiadida a dicho brazo

Y una cufla de espesor interpuesta entre el nervio y la regleta,

_ 4. Méguina de aserrar perfeccionada, segin la reivin-
dicacién 1 o la 4, caracterizada por el hecho de que el dispo-
sitivo hidréulico esté adaptédo para alzar la sierra al tér-
mino de su carrera hecia adelante y bajarla al término de su
carrera de vuelta,

5.- M&quina de aserrar perfeccionada, segin cualquiers
de las reivindicaciones 1 y 4, caracterizada por el hecho de

que el dispositivo hidréulleco consta de un cric hidrdulico de

- leventamiento con c¢illindro y émbolo, alimentado en 1liguido a

presién por una bomba de émbolo sccionada en sineronismo con
la sierrs.

6. Miquina de aserrar perfeccionsdas, segin la reivin-
dlcecifn 5, caracterizada por el hecho de que el émbolo ¥y lea
sierra estén conectados por medio de bielas con apoyos descen-
trados que tienen el mismo asiento de un 4rbol de mando,

7. MAquina de aserrar perfeccionada. segin la reivin-
dicaclén 5, caracterizada por el hecho de que el émbolo de 1la
bomba y su cllindro forman distribuldor de escape para el cric
de subida,

8. Mdquina de aserrar perfeccionada, segin la reivin-
dicacién 5, caragcterizade por el hecho de que el émbolo de la
bomba tiene una garganta que coopera con un conducto de escape

que corte el cilindro de la bomba.

R R

e B

9. Méquina de aserrar perfeccionada, segin las reivindi-’
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caciones 1 y 5, caracteriZada.por elch@éhgbée que en él ;sca-
pe del cric de subida se ha dispuesto una vélvula de reten-
cién graduable.

10, Méquina de aserrar perfeccionada, segin la reivin
dicacién 9, caracterizada por el hecho de gue le valvula vuela-
ve a su asiento por medio de un muelle con apoyo contra una
leva mévil de graduscidén enlazade con un érganc menusl de re-
gulaciédn,

11. Méquina de aserrer perfeccionada,

La presente memoria consta de once hojas foliadss, es-
critas a méquina por una sola cara,

Barcelona, a 30 de diciembre de 1959

DEMURGER.- & CIE.
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