
MODELO DE UTILIDAD

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
s o b r e  :

" ACOPLAMIENTO ELASTICO PARA EJES "

Solicitante: DON JUAN ANDRES ARBCHETA MOTA, de nacionalidad 
eapaHola, residente en BILBAO, calle Ercilla,
na 22,

Inventor : El mismo solicitante.

El objeto do la presente memoria es un acoplamiento 
elástico para ejes arboles de transmisión de gran efecti­
vidad per permitir la transmisión de fuerza entre ejes que 
quedan con errores angulares o de alineación, asi como para 
la supresión total de las vibraciones axiales y torsionales, 
en tanto que su colocación se realiza de una forma sencilla 
y rápida, puliendo ser adaptado en cualquier tipo de acopla­
miento ya existente.
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La esencialidad del acoplamiento radica en el elemento 

transmisor del par de torsión y que en este caso está consti­
tuido por una pieza de goma o material análogo, como plástico 
par ejemplo, que comporta en su estructura un entramado de fi­
bra, loba o metálico, segán la potencia a transmitir, tenien­
do este elemente una sección semicircular con talones en la 
parte central para permitir la retención de esta pieza preci­
samente sobre unos mangones, calados por el procedimiento me­
cánico adecuado, sobre las extremidades de los ejes a conec­
tar y de forma tal que el elemento elástico envuelve circular- 
mente a los mangones y con la particularidad de que esta pie­
za queda abierta segán un radio para permitir la colocación 
sin necesidad alguna de efectuar variaciones en las posicio­
nes relativas de las partes de maquinaria a conectar.

Dadas las características del acoplamiento que se preco­
niza, desaparecen las dificultades que en algunos casos se pre 
eentan de intolerancia por desgaste desigual de los cojinetes 
que soportan les ejes a enlazar y por lo mismo permite tem­
blón un gran error en la distancia a colocar dos máquinas en­
tre sí, tanto si se encuentran más. próximas como mas aleja­
das de lo que se había proyectado.

Para la mejor comprensión de cuanto antecede, ee acom­
pasa una hoja de planos en loe que se representa esquemática­
mente un acoplamiento elástico realizado mediante los elemen­
tes indicados, describiéndose a continuación y con referencia 
a los mimaos planos los elementos constituyentes y la forma 
de realizar au función.

En la figura primera se ilustra una sección diametral 
de un acoplamiento.

La figura segunda muestra una representación de nna. vis-



76 2 4
ta frontal en la que se destaca especialmente el elemento
elaatico, en tanto que la figura tercera muestra una sección
trasversal del miamo elemento.

' ' M ' Según queda representado, -1- ee el elemento elaatico
* realizado, como queda indicado en un material como goma o pías-

tico y que en su estructura presenta un entramado adecuado
4$ a la potencia a transmitir, asi como a laa condiciones en que

' * i
se realice esta transmisión, y que presenta por la zona oen-

 ̂ . ! tral unos talones externos que por la acción de los aros o
suplementos -2- cuando se atornillan loe tomillos -3- apri- !

* sionan al elemento elástico -1- precisamente por dichos) talo-
5 3 nes, contra un alojamiento de forma complementaria existente i

en los mangones -4-, circulares, que se calan sobre las ex-
tremidades de loe ejes o arboles mediante los procedimientos

i

mecánicos usuales tales como por presión, chaveta, tomillo, í
o cualquier otro. i

5 $ VENTAJAS PRINCIPALES:
1*.- Simplicidad.- El número de piezas es muy peoueKo

y todas ellas sencillas.
26.- Facilidad de colocación.- Loa mangones se colocan

. uno en ceda eje a acoplar como en otro sistema cualquiera. }
6<) Pero basta oon colocar las máquinas una enfrente de otra só- }

lamente con aproximación. Fácilmente se coloca el órgano trans (
misor elástico, Parte 1 y con apretar los tomillos, Parte 3,
queda ya terminado el acoplamiento.

3*.- Duración.- Dado cus no existe ningún roce ni hay por
6 ? tanto desgastes, la duraeión puede ser prácticamente ilimita-

da mientras no se rebasen loe límites que se establezcan pa-
ra cada tipo capacitados para un par máximo de torsión. i

46.- Permite errores dá acoplamiento.- Dada la forma par- í
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[ ticular del*or^no elástico, Parte 1, permite acoplar dos ejes 
sin ninguna dificultad aunque los errores de alineación de los .
mismos sean bastante grandes. Así es posible acoplar ejes con 
un error angular o con un error bastante grande de alineación 

} aón cuando las ejes sean paralelos. Asimismo pueden acoplar- 
¡ se perfectamente dos máquinas aunque los extremos de sus ejes 
presenten un error grande de concentricidad en su giro. Este 

I es un caso bastante frecuente quqée presenta incluso en máqui- 
I ñas reeíán construidas, pues generalmente aparecen motivos du­
rante la fabricación que provocan ligeras torceduras en los 
extremos de loe ejes que a veces, incluso hacen imposible un 
acoplamiento rígido.

Debe señalarse tambión como ventaja importante, que los 
desgastes que pueden producirse en los cojinetes de uno de loe 
ejes, no tienen transcendencia ninguna sobre el otro eje. Fre­
cuentemente se exige que los cojinetes de dos máquina a aco­
plar sean de las mismas características al objeto de que los 
desgastes de los mismos no carguen excesivamente a uno de 
ellos.

De la misma manera se puede permitir tambión un gran 
error en la distancia a colocar dos máquinas entre sí, tan­
to si se encuentran más próximas o más alejadas de lo que se 
había proyectado.

5*.- Impide la transmisión de vibraciones.- Las vibra­
ciones que pueden producirse en uno de los ejes, tanto axia­
les como torBienales, no se transmiten al segundo eje per es­
te órgano elástico, Parte 1, más que en cantidad inapreciable.

Descrita suficientemente la naturaleza y objeta de la 
presente invención, se hace constar que el privilegio de con­
cesión de modele de Utilidad que se solicita por veinte años
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años para España y sua Colonias, deberá recaer sobre: " ACO­
PLAMIENTO ELASTICO PARA EJES", de acuerdo con las siguientes, 

R E I V I N D I C A C I O N E S  
1*.- Acoplamiento elástico para ejes, esencialmente 

caracterizado parque el elemento encargado de la transmisión 
del par motor consiste en un cuerpo de material adecuado, comí 
goma o plástico que presenta en su estructura interna un en­
tramado con fibras naturales o artificiales o bien de hilos 
metálicos, presentando este cuerpo en su sección trasversal, 
una forma semicircular hueca que en las extremidades presen­
ta unos talones que se prolongan lateralmente, y siendo el 
grueso de la sección prácticamente constante.

2*.- Acoplamiento elástico para ejes, segón la reivin­
dicación anterior y caracterizado porque el cuerpo transmisor 
del par motor adopta una forma envolvente circular y perifé­
rica sobre dos mangones acoplados por cualquier procedimien­
to mecánico conocido a las extremidades de los ejes o arbo­
lea a unir, presentando dichos mangones en las caras que se 
enfrentan, o sea las extremas, una ranura concéntrica y de la 
misma sección que la de los talones del cuerpo elástico que 
se introducen en ella.

3*.- Acoplamiento elástico para ejes, segón las reivin­
dicaciones anteriores y caracterizado porque los mangones dis­
ponen dé una serie de taladros dispuestos en un circulo inter­
no al de la pestafta hendida de acoplamiento del talón, a tra- 
vós de los cuales discurren unos tornillos que roscan exta- 
riormente en Un aro o banda metálica de forma tal que este 
mismo aro aprisiona la parte interna del cuerpo elástico y 
precisamente por la parte correspondiente a la interna del
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talán.
4*.- Acoplamiento elástico para ejes, segdn las ante- 

130 rieres reivindicaciones y caracterizado porque el cuerpo elás­
tico transmisor de la fuerza queda abierto segdn una linea 
comprendida en un plano radial.

58.- "ACOPLAMIENTO ELASTICO PARA EJES".
Segdn queda substancialmente descrito en la presente 

memoria que consta de seis páginas escritas a máquina por 
una sola cara, acompañada de una hoja de dibujos.

Madrid, 6 de octubre de 1.959.
JUAN ANDRES ÁRECHETA MOTA,
P.P.
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Esecra  variable
Madrid, 6 octubre 1959 

JUAN ANDRES ARECHETA MOTA.
P.P. ' - - Ai
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