
MODELO DE UTILIDAD

que por veinte a#os se s o l ic i ta  a favor ge Don PABLO BRETON 

ARMELO, as n a c io n a liz a  espaló la , domiciliado en Logro So, Ovie** 

do, 10, y que ha de recaer sobre " DISPOSITIVO PARA LA TRANSMI­

SION DE MOVIMIENTO AL CABRERME LIMADORAS MECANICAS

Me m o r  i  a B e a o r  i  p t i v a

El reg istro  del Modelo de U tilidad que se so l ic ita  tiene 
por objete garantizar la  explotación exclusiva en todo e l te r r i­

torio nacional y p lazas de soberanea, de un d isp o a itiw  para la  

transmisión de movimiento a l  camero de limadoras mecánicas, con­

forme se describe a continuación y se representa gráficamente en 

e l adjunto dibujo, a titu lo  de ejemplo#

El carnero de la s  limadoras mecanices actu ales es movido me­

diante un mecanismo que se  representa gráficamente en la  f i g ,  g,
y -y y" : ' * *  ̂ - . . . . . .

del adjunto plano# Conata de una rueda 1 , que soporta un e je  excén­

trico  Z, ¡paralelo a l  e je  de la  rueda# Sobre dicho e je  excéntrico 2 

y g ira to r io , va colocado un da do 3 que se  d e sliza  eobre la  ranura 

v e rtica l del balancín 4# Este balancín g ira  sobre el e je  5, despla­

zando con su ex tremo 6 a l  camero 7#

A sí e l movimiento c ircu lar  de l a  rueda 1 se oonvierts isa* mo­

vimiento longitudinal alterno del camero 7.
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Bara compensar l a s  g ir ie re n d e s  de longitud entre 5 y 6, 

eegán la s  posi d o n es del oam ero, el punto 6 se compone ge un 

e je  y dado deslizan  ta sim ilares a l  % y 3 respectivamente*

Con una oarrera ge 500 mm. gel cam ero, e l e je 2 tendrá 

una exo m trid gag  ge 126mm. ge rad io , oonaiguiendo en un giro

completo, desplazar e l balancín 280 mm. horizontalmente medidos

)
¡

en au punto medie y 800 mm* en su parte superior, por lo tanto ¡
e l recorrido gol gado 3 sobre e l balancín, sera ge 250 mm* en
 ̂  ̂ ' ..... í
sentido ascendente y otm tanto en sen tido descendente, con un

to ta l de SOO mm. ge desplazamiento por cada oarrera gel oamero,

Bgte dado moviéndose a velocidades de 18 a 100 carreras por ;

minuto y con fu erte s presiones sobre e l  b a la n c é , su fre un l í g i -  í
oo desgaste per rozamiento.

E6r pequeüo que sea este  desgacste, bastan unas centésimas 

ge milí^a^ao, an velocidades a l ta s  y en lo s  puntos de cambio del 

a e n t i^  ide l a  carrera del camero, origina un fuerte golpeteo del ¡ 

dado 3 óontra l a s  paradas del balancín 4* S i  unimos a ésto el 

deegaet# 8#1 dado superior 6, menor por su menor desplazamiento,

pero qu  ̂. también lle g a  a pro dúo ir s e ,  se comprende fácilmente e l 

fuerte golpe f in a l de caga oarrera*

Estos golpes perjudican enormemente e l  conjunto de la  ma­

quina, ya que tienden a deformar e l paralelism o del e je 2 con el 

1, a s í  como el trabajo del cam ero, con lo s  consiguientes p e li­

gros de rotura de é sto s u otros árganos, e imperfecciones en e l 

trabajo . Asimismo la  reposición frecuente de la s  piezas desgasta­

das eleva considerablemente e l coste de mantenimiento y conserva­

ción de ¡ l a  equina,*
Con e l d ispositivo  objeto del presente Modelo de U tilidad 

queden ampliamente solucionados dichos inconvenientes, oon la s  

consiguientes ventajas de menor gasto de condervaoién, mayor ren-

dimientg a l perm itir mayores velocidades de trabajo y una gran 

perfeooión en lo s  trabajos por su suave deslizamiento y cambios 

do sen tido de carrera *
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La,invánpion oonsiete en q ue l a  aooion del age exo& trico 

dé l a  ru^da, eObre e l balanoín, en lugar de efectuarse a través 

de un dado que ae deslice  a  lo  largp de una ranura v ertica l de d i­
cho balancín, se efeotúa mediante una b ie la , uno de cuyos extre­

mos gira eobre e l eje de la  rueda, colocada a un lado del balan­

cín, míen tras que el otro lo hace sobre un e je  dispuesto en la  
parte central del balancín* Otra c a ra c te r ís t ic a  de l a  invención ¡ 

es que la  acción del citado balancín sobre e l cam ero, en lugar 

de rea lizarse  a través de un e je  f i jo  del cam ero, m  dado g ira ­

torio sobre é l y una ranura v ertica l en á. extremo del balancín, 

se efectúa mediente una b ie la  que ooneeta ^  e je  del ex tremo del 
mencionado balancín con un e je  situado en e l cam ero.

Rara l a  ¡mejor comprensión de lo  expuesto, se desoribe a con­

tinuación un ejemplo da realización  que se  representa gráficamente 
en la  f i g ,  11 del adjunto plano.

EL dispositivo  oinsta de lo s  sigu ien tes elementos:. La rué- í: * . . . . .  . . . .  }
da 1 soparte e l e je  exoéntrioo 2 quién a su vez mueve la  biela 3, ? 

desplazando el balancín 4 mediante empuje y giro en e l punto 8 .

El balancín 4 ( f i g ,  2 ) g ira  sobre e l e je  B, soportando me­

diante el e je  superior 6, l a  b iela  10. Esta b ie la  aooiona a su 

ves, eot}rs a l e je  9, e l camero 7.''' 'r ............ . * "* ' * . . . . . .
Así pues, por cada giro completo de l a  rueda 1, e l giro de 

la  b iela 3 sobre el e je  8 es solamente de una fraocion de oírod­

io ,  en contra del gran desplazamiento del sistema antiguo, con­

siguiendo con e llo  un desgaste infinitam ente pe quedo y mée sua­

vidad ea lo s  cambios de fin a l de carrera.

Igualmente ocurre con e l  punto 6 de g iro  ( f i g ,  2 ) en a  cual} 

se ha cambiado también e l dado deslizante por un eje y b iela que 

efectúan eo lamente un pe quedo g iro . ¡

También ea de hacer notar la  diferencie de coste de meoani-  ̂

zacion, que en e l caso del dado es mucho mas elevado que en e l 

presente sistema eon bulen, ya que pólamaate se ha de hacer un 

agujero encasquillado y un e je  en lugar del dado deslizante, su 

eje y la s  su p e rfic ie s  aobre la s  que co rría  e l dado.
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alc ión  por des¡Asimisme y en el ceso de reposición por desgaste, es ge me­

nor costo e l efectuar Ig sustituoión  de un caequillo  que de todo 

el juegoj de dedo y deslizadores;

Los m ateriales, forma, tama8o y d isposición  de lo s  elementos 

aeraba su sceptib les de variación siempre que é sta  no suponga una a l ­

teración de la  esencialidad del invento.

Loje: tómanos en que se ha redactado e sta  memoria deberán ser 
tomados siempre en sentido amplio, no lim ita tiv o .

NOTA DE REIVINDICACIONES
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Se reiv ind ica como de propio y nuevo en Espada a favor de 

Don PABLO BRETON ARNEDO, residente en Logro do, según la s  siguien­

tes reivindicaciones:

PRIMERA'. -  D ispositivo para la  transmisión de movimiento a l car­

nero de limadoras mecánicas, caraoterizado en que consta de una 

rueda p ro v iso  de un e je  excéntrico que aooiona una bieln y que 

a su vez mueve, efectuando a l  empuje por su parte central, un ba­

lancín , todo e llo  sobre e je s  g ira to r io s , sin  ninguna c lase  de par­

tes deslizan tes longitudinalmente.

SECUNDA.-  D ispositivo para l a  transmisión de movimiento a l car­

nero de limadoras mecánicas, caracterizado, además, en que e l ba­

lancín mencionado en l a  reivindicación primera acciona, por su par­

te superior, una b ie la  que mueve, a su vez, e l cam ero, todo ello  

también sobre e je s  g ira to r io s , sin  parte alguna de desplazamiento ^... ... .... . . .  . . .  ' í;
longitudinal por dados o c p lisa s .

TERCERA.-  * DISPOSITIVO PARA LA TRANSMISION DE MOVIMIENTO AL CAR-
¡ . ' y y --y í

ÑERO DE LD3AB0RAS MECANICAS §

B?do tal y cmam) se de^t descrito en l a  memoria precedente 

que consta de ouatro hojas fo liad as y mecanografiadas por una so la  

de sus caras y una de planos.

Madrid a veintinueve de Septiembre de mil novecim tos 

oinouentayy nueve.

P. A. de Don Vio tor atón Arcedo




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



