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H3DEL0 DE UTILIDAD

que por ysiute aNos se so licita  a favor de Don PABLO BRETON 

ARREDO, de naoionalidad e apa Hola, domiciliado en Logro Co, 0-^- 

^iado, 3̂ 0, y que ha de recaer cóbre "DISPOSITIVO DE VARIACION 

DE AVANCES AUTOMATICOS ALTERNOS APLICABLE A DIVERSAS MAQUINAS *

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

Eti regia tro del Modelo de Utilidad que se so lio ita  tiene 

por objóte garantizar la  explotación exclusiva en todo el te rr i-  

torio naoional y plazas de soberanía de un dispositivo de varia­

ción de avanoes autoaátioos altemos aplicable a diversas máqui­

nas, conforme se describe a continuación y ae representa en los  

adjuntos dibujos, a título de ejemplo.

La generalidad de las maquinas modernas están provistas 

de mecauiamos para avances automáticos, bien de carros, portahe­

rramientas u otros órganos de las mismas.

A)tos avances ban de ser, an algunos oasoe, alternos y sin­

cronizados con las revoluciones dáL árbol prinoipal de la  maqui­

ne, es decir, eon un período de avance y otro de reposo por cada 

revolución del eje prinoipal. Ejemplo de e llo  son los carros y
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mesa de las laminadoras cuyo avance ee ha ge efectuar, ex c insi- ^

vamente, guMmte el retroceso ge la  herramienta, permaneciendo 

f i jo s  durante la  carrera ae trabajo.

Los dispositivos oonocidos hasta ahora pgra conseguir ésta 

clase dé avances altem os, estén basados en una excéntrica con { 

exemtríoiáag variable a voluntad que aooiona un brazo, cuyo ex­

tremo mueve un tria  que sobre rueda dentada. Según el radio de la  

excéntrica, aumenta o disminuye el recorrido del brazo, accionan­

do el trisque más o menos dientes de la  rueda, la  oual a su vez 

acoiona el husillo que mueve los oarros.

Por e llo , cada vez que se ha de cambiar la  longitud del 

avance, es necesario soltar la  tuerca de fijac ión  de la  excéntri­

ca y variar la  excentricidad hasta conseguir el avance deseado, 

lo que iraplioq una pérdida de tiempo y producción.

Natas pérdidas inútiles en el rendimiento de la  maquina

son anuladas con el presente invento, a la  vez que se oonsigue 

una mayor precisión en los trabajos.

Consiste la invenoién en intercalar entre el árbol princi­

pal y e l e je  ge salida del movimiento automatico o tro eje sobre 

el cusí se desplace un oarrete portador de una Serie de sectores 

dentados del mismo diametro y modulo, pero de distinto numero de 

dientes oada uno, pudiéndose desplazar dicho carrete a voluntad, 

para colocar frente a la  rueda f i ja  del eje de aalida, el aector 

que convenga según el giro que deseemos en dicho eje, ya que su 

magnitud será función del námero de dientes del sector oon que 

hagamos engranar la  mencionada rueda f i j a . Para la  mejor compren 

sión del invento se adjuntan planos en loa cuales se representa 

un ejemplo de realización que a continuación se describe.

La f ig ,  I  (hoja l )  representa el conjunto del dispositivo. 

La f ig ,  I I  (hoja 3 ) muestra la  sección A-B de la  f ig ,  I ,  

en mayor escala. La palanca 11 y la  rueda 9 no se han represen­

tado para dar mayor claridad Al dibujo.

Consta este dispositivo (hoja 1 de plano a ) de un eje 2
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Enfrentando con la  rueda 10, la  7 ó la  8 tendremos un giro t 

mayor en al eje 3, ooirespondiente en cada caso a loe numero a de
í ' ' : ' ' ' '

dientes de loa sectores mencionados* í

Si enfréntamoa la  rueda 9 con la  10, tendremos un movimien­

to continuo en el eje 3, aplicable a la  traslación rápida automá­

tica de loa carrea u órganos aplicados a l mencionado eje 3.

Asi pues la  variación de la  gama de avances se consigue me­

diante é l giro de la  palanoa 11 (hoja l ) ,  que enfrentará con la  

rueda 10 sectores de mayor o menor numero de dientes*

Como' lea ruedas 6,7,8 y 9 tienen el mismo modulo y diáme­

tro, tallando los dientes de las mismas una véz colocadas sobre

el manguito 18, se consigue pasar de una gama de avances a otro, 

sin necesidad de espacios o puntos muertos, ya que los dientes 

de cade una coinciden oon los correspondientes de las demás*

¡Los dibujos adjuntos muestran oon toda claridad el invento* 

En la  hoja 1 se ve e l alzad? sección de los ejes y ruedas. 

Eh la  hoja 8 se apreoia el detalle de sector y rueda 10* 

Lps materiales, forma, tama do y diepoeioión de los element( 

serán susceptibles de variación aiempre que esta no suponga una 

alteración de la  esencial idad del invento.

Loa términos en que se ha redactado esta memoria deberán 

ser tomados siempre en sentid? amplio, no lim itativo*

NOTA HE RBIVINDICACIONES

Se reiTindíea como de pío pió y nuevo en España e favor 

de E6& EABjM BRETON &ENFBD0, residente en Logro So, aeg& la s  s i ­

guientes reivindicaciones:

^2^8RA.'-  Di stx} altivo de variación de avances automático# a l tai 

Ros.&pileát:l-ea # diversas máquinas, careeterizado a? que sobre 

un eje intermedio entre el árbol principal de 1# máquina y el 

eje de &Hlida del movimiento automático se desplaza a voluntad
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^ un juego a# varice eectoree dentadoe* dMado^caí^ uno de un nd-* 

mero dletintc de dlentea, de forma que en virtua del mencionado 

desplazamiento, efectuado mediante palanca, pueda enfrentarme a

voluntad del operario uno u otro eeotor a la  rueda f i ja  del eje 

de aalida del movimiento automatioo, de euerte que por cada vuelta 

completa del %rbol principal, el citado eje de calida efectuara 

un giro cuya magnitud serát función del numero de dientes del

eeotor que ee le  baya enfrentado.

SEGUNDA.-* " DB3HMITIV0 EE VARIACION BE AVANCES AUR3MATIC0S 

ADIERNOC APLICABLES A DIVERSAS MAQUINAS " .

SBal y como ae deja deecrita en la  memoria precedente que 

cenata ¡de oinoo hojae foliadaa y mecanografiadas por una eola

de eue oárae y do# de planoa.

Madrid a veintiocho de Septiembre de mil novecientos 

cincuenta y nueve.

P. A. de Don Pablo Bretón Amado
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