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MODELO DE UTILIDAD
que por vamte aﬁos ge evlicite & favor de :Don PABIO BRETON
mmm, ae nao:lonali&d espafiola, domiciliado en Iogrofio, o-e-
¥iedo ., 1@3, y que he de receer sobre ” DISPOSITIVO DE VARIAGION-
e wmom AUTOMATIOOS ALTERNOS APLICABLE A DIVERSAS MAQUINAS #

Memoriae Descriptiva

Elérregiﬂro del Mogdelo de Utilided que se solicits tieme
por oh;jqjto garantizar la explo hsoio’n exclusiva en tod el terri-
torio néeiqml y plezas de soberenfa de un dispositivo de varia-

: ciq’_n de 'svances autom ticos alternos eplicable a diversss mdqui-

nsa, ao:if;ormaf se describe a continuacién y se represente en los
adjuntos dibujos, a t{tulo de ejemplo.
Le generalided de las miquines modernas estén provistas

de mecahianieﬁ para avances autom' ticos , blen gde carrds, portehe-~

- rremientas u otros drganos de las mismes.

Eatas avences han de ser, e algunoa cesos, al ternos y sin~
aronisqm oon las revoluciones del érbvol prinoipal ae la maqui-
ne, es decir, oon un perfodo de avance y otro de repaso por cade

ravolugﬁn 4ol eje prineipal, Ejemplo de elle son los canjos ¥y
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mesea de las laminadores ouyo avance se ha de efeol:uai",

vamente, durante el retroceso de la herrsmienta, permaneciendo
fijos durante lea carrera fde trabajo.

Ios dispositivos conocid e beste abora para conmeguir éste
clase dé avanges al ternos, estén basedos en una excémnirice con
excentricidad variable & wlumtad que accione un brazo, cuyo ex~
tremo mueve un trisque sobre rueda dentade. Segfin el redio Ae le
excéntrice, sumenta o disminuye el recorrido del brago, eccionan-
d0 el trisque més o menoe dientes de le rueda, la cuel e su veg
ecciona el hueille que mueve los oarroa.’

Por ello, cade vez que se ha de camblar la longitud del
avence, ea necesario soltar le tuerca de fijacidn de la excéntri-
ce y varier la excentriocidad haete conseguir el avance deseado,
lo que implios una pérdida de tiempo y pro duccidn.

Bstas pérdides iniitiles en el rendimiento de la mfquins
son anuladas con el presente invento a la vez que se consigue
una mayor precisién en los trabajos.

Consiste la invenoidn en intercaler entre el érbol princi-
pal y el eje de selide del movimiento sutomdtico otro eje sobre
8l aual se deaplace un carrete portador de una serie de sectores
dmhdﬁs del mismo didmetro y mdaulo » pero de distinto nimero de
aientes ceds uno, pudiéndose desplegar dicho carrete = wlunted,
para dolocsr frente a la ruede fija del eje de ealida, el sector
que canvengm segin el giro que deseemos en dicho eje, ya que su
magnitud serd funoién del nfinere de dientes dsl sector con que
hagamos engrener la mencionada rueda fije. Pare la mejor compren
gién del invento.ese adjuntan plancs en los cuales se representa
un ejemplo de realinoion que & continuaoion se describe,

‘La fig, I (hoja 1) representa el conjunty del aispositivo.

La fig, II (boja 2) muestra le secoidn 4-B de la fig, I,
en mayor escela. La palanca 1l y la ruéda 9 no ee han represen~
taedo para dar ma yor olaridad &1 dibujo.

Consta este dispositivo (hkoja 1 de plaenos) de un eje 2
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Enfmnhanda con la rueda 10, 1a 7 § le 8 tendremoes wa giro

1)

meyor en el eje 3, correspondients en ceda’ caso & los néimeros de
dientes ;:!e loé sectorenm menoienaagé. \

84 enfrentamos la rueds 9 con la 10, tendremos un movimien-
to adneijnm en el eje B, aplicetle a la traslacién répide automé-
tica deslos carros u orgsnos aplicados sl menoionado eje B.

Lm’. pues le varisoidn de la gama de avances se coneigue me-
dlente pl giro de la palanca 11 (hoje 1), que enfrenterd con la
rueda 10 sectores de mayor o menar nimero de dientea.

Gaxm lsa rusdes 6,7,8 y 9 tianen el mismo modulo y didme-
tm taéllanﬁo los dlentes de las mismas una véz colooadas sobre
el mnguih ;.2, ge consigue pasar de una game de avances a otro,
gin naq}mmg de espapnios o puntos muertos, ya que los dlentes
de eadéa una coinciden con los correspondientes de las demas,

Log dibujos sdjuntos mestran oon toda clarided el :ﬁwento.

Fn la hoja 1 g6 ve el alzad secoidn de log ejes y ruedas.

m‘a la hoja 2 ee aprecis el detalle de sector y rueda 10,

;‘I@z ms teriales, forms, tamaio y disposioion de loz elemen i
serdn ameaptiblea de variecidn siempre gue ésta no suponge wne
alterauion de 1la esencielided del invento.

Loa terminos en que =e ha redactado esta memox"ia deberan
ser tomdos siempre en santi& ‘amplio, no limitativo.

RIS SRRt

NoTA DE ARIVINDICACIONES

hﬂan-m!ﬂ“n-—n LA g

- Be mbivin&i’ca como @¢c proplo y nuevo en Espafis & fevor
de Dyn PABIO BREION ARVEDO, resicente en Iogrofo, sezm lae si-
guientes mivindicmoioneu.

___%« DPispositivo de veriscidn &e avances eutomsticos &lter
nes %p}.imblesa ¢iversas wf guines, csrecterizedo én que sotre
un e;ja infkwmeqiq entre el Srbol prineipal e le méquir;a y el

eje as mitm_del movimiento sutomdtico =e ﬁesplaza & volunted
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) un duaga de vwioe aeotorea dmtadogdﬁatog dga uno d

= o:l.nm
e m ”n'b'.-b '
mero aisftmtm ae dientes, de forma que en virtud del mencionado
WP”?@W"% efeatusdo mediente palenca, pueda enfrentarse e
vdiu‘ntad del épmr:t.o uno u otro sgector a la ruede fija del eje

de aelida el movimiento antcmtioo de suerte gue por ceds vuelm :

completu a8l ‘rbol prinoipel, el cltado eje de selids efeatusra
un giro cuye megnitud serd funcién ael numem de dlentes del
seator gun se le haya enfrentado.

BWDLW » u:smmm IE VARIACION DE AVANCES AUTOMATICOS
,mmnmg w:c.mcmws A DIVERSAS MAQUINAS *.

Thl v Gamc se deja desorito en la memoria preoedeni:e que
conste xae cinm ‘hojas folindas y mecenografiasdes por unae sols
de suse a&ms 'y dos e ‘plenos,

Eadrs.d e veintiocho de Beptiembre de mil novecientos
oinweqm Yy nueve.

P. A. @e Ion Pablo Bretén Arnedo
Victor @il Vegn,




€scala variable ~

L
L ]
<
n
[+
T
Y
Q
$<

A
%?&V////////




59

mﬁ”w&ﬁ? ?ﬁ?o e




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



