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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se acompafia
a la éolicitud de
un MODELO de UTILIDAD por VEINTE ANOS en ESPANA
a‘ favor de )
Don VICENTE ODRIOZOLA MANCISIDOR, de nacionali
dad eépaﬁola, residente en CESTONA-IRAETA (Gui
pizcoa), '
p o r
“YHECANISMO DE COMEDERO YVLIMPIEZA AUTOMATICAY

Inventors El solicitante.
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- caracteristicas adecuadas para su utilizacidn.

LIMPIREZA AUTOMATICA.- Construceidn y funcionamiento.

La invenoiéh 2 que se refiere la presente memories, constitu-—
ye una novedad industrial con caracteristicas y ventajas que 12 ha-
cen merecedors del privilegio de expiotacién exclugiva qﬁe por ells
se soliocite, de aouerdo con las prescripeiones del Estatuto vigen-
te de la Propiédad Industrial de 26 de julio de 1929, texto rsfun-
dido, pyblicado el 30:de abril de 1930,

La finaelided que se persigue con el presente invento, es po
der ofrecer al importente sector nmecional dedicado & la aviculturs
industrializeds, y & partioulares en gemeral que poseen pequeflas —

granjas un doble mecanismo de limpeze y slimentacidn autométios, de

Con objeto de hacer fécil la desoripcién que eigue se adjun-
tan unos planos que representan con toda claridad y detalle el mo-—
delo que se desee patentar, habiéndose détallado con letrae diferqg

tes la Fig. n® 1} y con numeros la Fig. n? 2 para as{ facilitar la
lectura de los dibujosm.

El modelo enrcuestién ha sido ideado & base de que su cons—
truccion resulte sencilla y poco costoss sin que por ello pierdan
eficaeia Bsus qualidades practicas. El modelo estd formado por uns
serie de pifiones (A) que tienen por objeto, unos el transportar la
cadensa longitudinalmente ejedutando la labor de limpieza mediante
unos perfiles en fo:md de U que van adheridos a las cadenas y cru-
zan la jeule transversalmente. Los otros sirven para transmitir mo
vimiento & los ejes (B) y (G). El eje de la polea recibe velocidad
directa de esta (D) que es movida por un motor situado entre el eje
(B) y el inferior (C). Figure n® 1.

ALTMENTACION AUTOMATICA o _ 7
Modelo sencillisimo constituldo por un peralelepipedo de for

me trapezoidal con su parte superior abierta (4) siendo este el si-
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tio por el cual se ha de* aprovisionar de comida el mecanismo. & con— 1

tinuacidn el husillo con paso & isquierdo y derecha(6) ejeroe un em
puje lateral sobre el comestible impulsandolo hacia los tubos (1.2.
3+) y los opuestos a estos.

Desplazemiento y transmisiég.-

Bl aegundq de los movimientos es llevado & cabo por medio del
eje (B) que trensmite al eje superior dando actividad al pifion (E)
guien & su vez pone en marchs el husillp.alimgntador (6).

El desplazamiento absolutamente necesario se ha conseguido me-
diente el pifion central (5) movido por el piﬁén (F). Bste avence lon
gitudinal va provieto de unos disparos de fin de carrers éito en los
dos extremos de la jJjaulwm.

Para faciliter el desplazamiento del comedero egte-va montado -
sobre ocuatro ruedas colocadas en Bus extremos y guiadas por unos rqi
les en.Q,IFigura nt 2. -

Conforme se deduce de la snterior descripcidn y a la viste de
los dibujoscque se acompefien del referido mecenismo, Ee comprende
fécilmqnte que oonstifuye un utensilio eminentemente practico ¥y eco~
némico, que viene & ofrecer las ventajas siguientess

18,- Higieniqu el ambiente en gue viven, gracias & le extrema-
da limpiesa que puede observarse en iodo momento, con este invento.

284~ Por otre parte exige del avicultor un minimo de esfuerzo
y tiempo tanto en la limpieza de las jaulas y alimentacidn de las mis
mas, dado su faoilisimo, practico, ¥y oomodo funcionamiento, que le re
porta un ﬁayor saneado beneficio econdémico.

Hechsa le descripeiGn que antecede, hemos de afiadir que los de-

talles de realiszacién de la idea expuests, pueden veriar, sin que por’

ello cambie la esencia de la invenoién,_que es la-que se desprende de

los pirrafos anteriorses y la que se reivindica en la siguiente:
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En resumen: El Modelo de Utilidad que se solioita, recaera so-
bre las reivindicaciones siguientes:
l&,~ Mecanismo de oomderc y limpieza agtomética, caracterizado
porque esta forma&o por una serie de pifionee que tienen por objeto,
unos el transportar la cadensa.longitudinalmente e jecutando la labor
dé lim@ieza mediante unos perfilee en forma de U que van adheridos &
les cadenas y cruzan la jaulé transversalmente y los otros sirven pa->
re transmitir movimiento a los ejes.
2%,~ Mecanismo de comedero y limpieza automética, ssgin la rei-
vindicacidn 1%, caracterizado porgue esta constituido por un paralele—
pipedo de forma trapezoidsl con su parte superior abierte siendo este
el sitio por el cual se ha de aprovisionar de comida el mécaniemo; a
continuacion el husillo con pasc a izquierda y derecha e jerce un empu-
Je lateral sobre el comestible'impulséndolo haclia unos tubos.
3e,- Mecanismo de comedero y limpieza automatica, segiun reivin-
dicaociones 18 y 28, caracterizado porque el segundo de los movimientos
es llevado a cabo por medio de un eje que transmite al eje superior dan
do actividad a un pifidn quién & su vez pone en marcha el husillo ali-
mentador consiguiéndose el desplazamiento absdutamente necesario me -
diente el pifion central movido por otro piﬁénbyendo provisto este avan
ce longitudinel de disparos de fin de carrera sito en los dos extremos
de la jauls.
4*.~ Se reivindica por ultimo, como objeto sobre el que ha de re
caer el Modelo de Utilidad que se solicitss"MECANISMO DE COMEDERO Y
LIMPIEZA AUTOMATICA". '
Todo conforme se descfibe y reivindica eﬁ la presente memoria,
que consta de cuatro paginas y dibujos que se acompaiian.
Madrid, 21 Septiembre 1959
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