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U T I L I D A D

por "DISPOSITIVO DB FIJACION OSCILANTE SOBRE DIANO VERTI­
CAL ¿B LAS FLAN CHAS ¿IMITATIVAS DE MOVIMIENTOS DE M S SE­
GADORAS MECANICA?*!# a favo r del D o tt. In g . l u i g i  CASTOLDI, 
de nac ion a lid ad  i t a l i a n a ,  dom iciliado en Abbia te  grasso­
n i !  ano, "V ia le  Mazzini 1 6 1 " .- I t a l i a .

MEMORIA DESCRIPTIVA

Bl p re se n te  Modelo de U tilid a d  ee r e f ie r e  a un dispo­
s it iv o  de f i ja c ió n  O scilan te  sobre plano v e r t i c a l  de l a s  
p lan ch as l im i ta t iv a s  de movimientos de l a s  segadoras me­
cán icas .

Concierne a e s te  modelo r e a l iz a r  dicho d isp o s itiv o  de 
lig azó n  a r tic u la d a  sobre plano v e r t i c a l ,  e s  d e c ir , a lre d e ­
dor de un e je  esencialm ente h o r iz o n ta l , en tre  l a s  llam adas 
p lan ch as de l im ita c ió n  de movimientos y l o s  apoyos l a t e r a ­
l e s  re sp e c tiv o s  de l a  b a rra  o conjunto de c o r te s  de l a s  
segadoras a g r íc o la s  de mando mecánico.

Se sabe que e s to s  conjuntos de segadora están  p ro v is to s  
en sus extremos de p ie z a s  de apoyo sobre el te rren o  y de 
un d iq ? o s itiv o  de d iv is ió n  del vegeta l en tre  l a s  p a r te s  des­
t in a d a s  a ser co rtad as  po r l a  b a rra  de segadora mecánica y 
l a s  zonas l a t e r a l e s  ya o tod av ía  no segadas. Bn e l  extremo
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- 17569  4̂p o s te r io r  de e s ta s  p ie z a s  de apoyo, generalm ente in c lin a d a s  
en e l sentido convergente h ac ia  l a  l in e a  media de l conjunto 
de l a  segadora, es tán  habitualm ente f i j a d a s  e s ta s  p lanchas 
l im i ta t iv a s  que, fem ando una continuación de l a s  c a ta s  in te ­
r io r e s  convergentes de e s ta s  p ie z a s  de apoyo l a t e r a l e s ,  o b li­
gan a l  vege ta l cortado a re u n irse  y a d isponerse  sobre el te ­
rreno  bajo  forma de montón r e c t i l ín e o  de una anchura muy in ­
f e r io r  a l a  de l a  b a rra  de segar, e s  d e c ir , de l a  banda de 
te rren o  sobre la  cual e l  p rop io  vege ta l ha de ser co rtado .

E s ta s  p lanchas de l im ita c ió n , re a l iz a d a s  en general bajo  
forma de e sp á tu la s  o de p a le ta s  a la rg ad as , de madera o de me­
t a l ,  deben se r f i j a d a s  a l a s  p ie z a s  de apoyo re sp e c tiv a s  de 
manera de poder o s c i l a r  en un plano v e r t i e a l ,  para  poder a- 
daptarso a dominar l o s  in e v i ta b le s  ac c id e n te s  y v a riac io n es  
de n iv e l del te rren o  sobre e l  cual d e s lizan  lo s  apoyos de 
l a  barra  de c o r te .

Por o tr a  p a r te ,  l a  convergencia de l a s  p lanchas de lim i­
tac ió n  an ted ich as , es d e c ir , su ob licu idad  resp ec to  a l a  d i­
recc ió n  de avance de l a  segadora, dan lu g a r a s e n s ib le s  em­
p u je s  l a t e r a l e s  sobre l a  su p e rf ic ie  i n t e r io r  de d ich as  p lan­
chas. Por consiguien te  e l  vinculo a r tic u la d o  en tre  e s ta s  p lan­
chas y l a s  r e a c t i v a s  p ie z a s  de apoyo debe ser ejecutado de 
manera de asegurar l a  r e s is te n c ia  contra l a s  im pulsiones en 
cu estió n , s in  comprometer, s in  embargo, l a  m ovilidad de l a s  
p lanchas a lred ed o r del e je  de a r t ic u la c ió n . Se producen ac­
tualm ente d iíg to s itiv o s  de lig azó n  a r tic u la d a  en tre  l a  p lan­
cha de lim ita c ió n  y a l re sp ec tiv o  apoyo, en lo s  cuales se en­
cuentran  su p e rf ic ie s  opuestas, rad ialm ente ex tend id as para  
r e s i s t i r  a  e s to s  empujes, sin  embargo, e s to s  d is p o s it iv o s  
dan lu g a r a numerosos inconvenientes# especialm ente a causa
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de r e s is te n c ia s  de fro tam ien to  ex cesiv as  y v a r ia b le s  sin  con­
t r o l  p o s ib le  e n tre  l a s  zonas an u la re s , de gran rad io , de apo­
yo rec íp roco  en tre  l a s  s u p e rf ic ie s  l a t e r a l e s  de l a  p lancha y 
de l a  p iez a  de apoyo, y en razón de l a s  deform aciones f á c i l e s
de e s ta s  s t^ e r f io le s  cuando sufren e sfu erzo s , de golpe u o- 
t r o s ,  dada su am plitud, con co nsig u ien tes  i r re g u la r id a d e s  de 
funcionam iento. Memés, p a ra  obtener una r e s i s te n c ia  a l a s  sa­
cudidas, n e c e sa ria  a l  buen funcionam iento de l a  segadora, e s  
p re e iso  e je rc e r  fu e r te s  p re s io n e s  a x ia le s  en tre  l a s  c ita d a s  
p a r te s  opuestas y ad h eren tes  en un plano normal a l  e je  de a r­
t ic u la c ió n , con un consiguien te  fro tam ien to  excesivo e n tre  l a s  
dos su p e rf ic ie s .

El d is p o s it iv o  en cu estió n  perm ite e lim in a r l o s  a n te s  in­
dicado s inconvenien tes, con una mayor e f ic a c ia  de funcionamien­
to , v is to  que comprende p a r te s  confoimadas y d isp u e s ta s  de ma­
nera de r e a l iz a r  una lig azó n  a r tic u la d a  de e je  esencialm ente 
h o r iz o n ta l ,  en l a  cual lo s  p u n tos de apoyo y de lig azó n  de es­
ta s  p a r te s  están  colocados a am plios in te rv a lo s  en l a  d ire c ­
ción del e je  de a r t ic u la c ió n  y de manera de obtener menos fro ­
tam iento y una re s is te n c ia  consiguientem ente b a ja  a lo s  movi­
m ientos de l a  plancha en el p lano v e r t i c a l ,  y esto  g ra c ia s  a l 
hecho de que l a  p re s ió n  es e je rc id a  en e l sen tido  ra d ia l  en­
t r e  l a s  p a r te s  reciprocam ente m óviles.

E sta s  c a r a c te r í s t ic a s  de ap lic a c ió n  de lo s  p r in c ip io s  in­
novadores a n te s  expuestos, y todav ía  o tro s  p a r t ic u la r e s ,  con­
juntam ente con lo s  e fe c to s  ú t i l e s  que se derivan , serán  mejor 
comprendidos son ayuda de l a s  f ig u ra s  de l a  ad jun ta  lám ina de 
d ib u jos , que m uestran una re a l iz a c ió n  como ejemplo sin  carác­
t e r  l lm ita r iv o .

En l e s  d ib u jo ^
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I,a f ig .  ia  re p re sen ta  ana forma de e jecución  t ip ic a  del 
d i ^ o s l t i v o  en fánción p a ra  l a  f i ja c ió n  da ana plancha de l i ­
m itación  a l a  p ie z a  de apoyo re  ^ a c t iv a  que se puede igualmen-
te  llam ar "zneeo", que aquí l a  denominaremos ga lg a , y que o- 

5* fre c e  ana v i s t a  l a t e r a l ,  y
La f lg .  2% muestra un conjunto de segadora mecánica, p re ­

sentado en p la n ta , y p ro v is to  del d ig so s it iv o  de l a  f ig .  16.
En re la c ió n  con e s ta s  f ig u ra s , se observa que en l a  forma 

de ejecución  rep resen tad a , l a s  p lan ch as de l im ita c ió n , forma- 
10. das como e sp á tu la s  ¿Q m e tá lic a s  o de madera, es tán  p ro v is ta s

en su extremo a n te r io r  de l a  unión a l a  p a r te  p o s te r io r  de l a s  
g a lg as  l a t e r a l e s  de l a  b a rra  de segar Í 2  ( f i g .  26), po r e - 
jemplo de una segadora a m otor, comprendiendo l a  lig azó n  en 
cuestión  e l elemento de en lace a r tic u la d o  ap to  para p e rm it ir  

15. desplazam ientos o s c i la to r io s  jb-B ( f ig .  1 6 ) en e l  p lano v e r t i ­
cal de l a s  c ita d a s  p lan ch as, a lred ed o r de e je s  esencialm ente 
h o r iz o n ta le s  y perpendicularm ente a dicho plano  ( f lg .  26).

Dada l a  convergencia de l a s  p lan ch as  de l im ita c ió n , e s ta s  
ú ltim as  deben poder r e s i s t i r  a se n s ib le s  empujes que tienden  

20. a d e sp la z a rla s  en lo s  sen tid o s  & ( f ig .  2&), s in  p e rju d ic a r  su
capacidad para desp lazarse en su plano v e r t i c a l .

Las p a r t ic u la r id a d e s  que dan a l  d isp o s it iv o  en cu estió n  
l a  capacidad de p e rm it ir  a l a s  p lan ch as de l im ita c ió n  ¿ g , re ­
s i s t i r  a  su tendencia a desp lazarse  en l a  d irecc ió n  de l a s  

25. f le c h a s  E y de asegurar l a  p o s ib il id a d  de adap tarse  a l a s
ir re g u la r id a d e s  del te rren o  a l  d e s la z a r s e  en e l sentido  de 
l a s  f la c h a s  ^  y /o  B re s id en , según l a s  c a r a c te r í s t ic a s  de l a  
p resen te  invención, en e l  hecho de que e l d is p o s it iv o  en cu es­
t ió n  re a l iz a  un vinculo a r tio u la d o  considerablem ente ex ten d i- 

30. do en e l  sen tido  del e je  de a r tic u la c ió n  G-jg, de su e rte  que
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^ le h a  r e s is te n c ia  e s  ob ten ida po r d e sa rro llo  a x ia l  de l a s  
p a r te s  en lazadas en l a  a r t ic u la c ió n , en lu g a r  de se rlo  por 
e l  d e sa rro llo  r a d ia l ,  como se produce con l a s  p lanchas de l i ­
m itación  a c tu a le s .

En p a r t i c u la r ,  e l d i  p o s i t iv o  de lig azó n  en cu es tió n  e s ­
t á  formado por p iv o tes  12, que, a su vez, forman lo s  e je s  de 
a r t ic u la c ió n  0-D cuyos extremos están  contactando con l a s  
p a r te s  M  7 12 p e r te n e c ie n te s  a la  re sp e c tiv a  galga i í ,  y am­
p liam ente  espaciados en tre  s i  en el sen tido  de d ichos e je s .

De una manera análoga, l a  plancha de lim itación i g  es tá  
l ig a d a  de una manera r o ta to r ia  a lo s  p iv o te s  J g , e ^ r r e c o n ­
dénela de todo o a lo  menos con gran aproxim ación, a sus ex­
trem os, mediante e le m e n to s ^  y a su vez ampliamente e s ­
p ac iad o s  a lo  la rg o  del re sp ec tiv o  e je  de a r t ic u la c ió n ,  de 
manere de c rea r a s i  un v inculo  a r tic u la d o  p a rticu la rm en te  re ­
s is te n te  a l a s  s o lic ita c io n e s  en lo s  p lan o s  que contienen a i  
e je  de a r tic u la c ió n , manteniendo en l im i te s  reducidos l a s  di­
mensiones ra d ia le s  de lo s  p iv o te s  13.

E ste d e sa rro llo  a x ia l  de l a s  p a r te s  que so n s tltu y en  l a  
a r t ic u la c ió n  e s tá  completado po r elementos ap to s  p a ra  dar r i ­
gidez a l a  p lancha de l im ita c ió n  y a formar p a r te  ¿ I  de e s ta , 
cuya p a r te  no e s tá  sobre el plano de l a  p lancha e fe c tiv a  
10. estando co n s titu id o s  e s to s  elem entos, po r ejemplo, por 
p a r te s  o b lic u as  8.

Como se d ep ren d e  de una manera p a rticu la rm en te  c la ra  de 
l a  f ig ,  23, e l  d isp o s it iv o  de f i ja c ió n  o sc ila n te  de l a s  p lan­
chas l im i ta t iv a s  a  l a  ga lga re sp e c tiv a , puede ser re a liz ad o  
po r medio de un empalme a encaje de amplia sección, de un vá&- 
tago en re l ie v e ,  v is to  e l d e sa rro llo  a x ia l  del d isp o s itiv o .

La e s tre c h a  unión en tre  l a s  p a r te s  qm componen e l  d ig to -
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s i t iv o ,  qye se Aeeea en una medida determinada para  im pedir 
l a s  sacudidas en l a  plancha da l im ita c ió n , puede ser o b te n i­
do e jerc ien do  una compresión r a d ia l  conveniente sobre e l p i ­
vote ¿2. de l a  lig azó n  a r t ic u la d a .

N, 0 T A

D esc rito s  e l o b je to  y u t i l id a d  de l a  invención, lo  que se 
d e c la ra  como no divulgado n i  p rac tica d o  en España, comprende 
l a s  re iv in d ic a c io n e s  s ig u ien te s!

1 .  ** D isp o sitiv o  de f i ja c ió n  o sc ila n te  sobre p lano v e r t i ­
cal de l a s  p lan ch as l im i ta t iv a s  de movimientos de l a s  segado­
r a s  m ecánicas, en re la c ió n  con su unión a l a s  p ie z a s  l a t e r a ­
l e s  de apoyo de l a  b a rra  p o r ta -h o ja , c o n s is ten te  en un empal­
me a r tic u la d o  de un d e sa rro llo  a x ia l  co nsid erab le , c a ra c te r i­
zado p o r e s ta r  formado este  d isp o s itiv o  con p a r te s  espaciadas 
una de e l l a s  p e rte n e c ie n te  a l  extremo de lan tero  de l a  p lancha 
de l im ita c ió n  y o tra  a l  extremo p o s te r io r  de l a  r e a c t i v a  
p ieza  de apoyo de l a  b a rra , reun id as e n tre  s i  p o r una articu r- 
la c ió n  de p iv o te  t ra n s v e rs a l ,  de manera de c re a r  e n tre  l a s  ci­
ta d a s  p a r te s  una lig azó n  o sc ila n te  en l a  cual l a s  s o l ic i ta c io ­
n es, t a l e s  como lo s  empujes l a t e r a l e s  su frid o s  por l a  p lancha 
en e l p lano del e je  de l a  a r t ic u la c ió n , son d is tr ib u id a s  y 
tra n sm itid a s  en p u n to s  s itu ad o s a  una d is ta n c ia  considerab le
a lo  la rg o  del e je  en cu estión .

2 . ** D iíp o s ltiv o , según la  re iv in d ic a c ió n  1 , carac terizar- 
do po r comprender una p a r te  p o s te r io r  de p ie z a  de apoyo l a t e ­
ra l  de l a  barra  p o rta -h o ja  de segar, que tiene dos a la s  p a ra ­
l e l a s  y espaciadas, e n tre  l a s  cuales e s tá  d ispuesto  un p iv o -
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te  esencialm ente h o riz o n ta l y p e rp en d icu la r a l  p lano de l a  
p lancha de lim ita c ió n ,y  ana p a r te  a n te r io r  de l a  p lancha, 
comprendiendo dos elem entos espaciados rodeando a l  p iv o te  en 
cuestión  en l a  proxim idad de l a s  a la s  p a ra le la s  a d is ta n c ia  
l e  l a  re fe r id a  p ie z a  de apoyo l a t e r a l  de l a  b a rra  p o rta^ h o ja .

3*** D ispositivo  de f i ja c ió n  o s c ila n te  sobre plano v e r t  1— 
oai ie  l a s  p lan ch as  l im i ta t iv a s  de movimientos de l a s  segado­
ra s  me conloas.

Según se describe y re iv in d ic a  en la  p re sen te  memoria que 
consta de s ie te  h o jag  fo l la d a s  y m ecanografiadas p o r nua sola 
oara y de una lám ina de d ib u jo s .

Madrid* a 1# de Septiembre de 1959-
I n lg i  0 A S T 0 t  D I .

I** ** JMME !SERN M!RALLESP.P.
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