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M O D E L O  D E  U T I L I D A D  

a fav o r de
D. R afael BRUSES DANIS -  de nacionalidad  española -  <lo 
m ic iliad o  en Paseo de San Juan, 80 -  BARCELONA.

por:
"Aparato alim entador v ib ra to r io  para  in s ta la c io n e s  au to­
m áticas de movimiento de p ie z a s" .

------ --------  0O0 --- ------------

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a
El objeto de e s te  modelo de u t i l id a d  es un 

aparato  v ib ra to r io  que puede r e c ib i r  una can tidad  de p ie ­
zas a g ra n e l, y por l a  acción v ib ra to r ia ,  va d is tr ib u y e n -
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3o y haciendo avanzar e s ta s  p iez as , en tregándolas ana a una 
a l a  máquina o ap ara to  que ha de m arn ip u la rla s . Como se com 
prende, e s te  alim entador v ib ra to r io  t ie n e  grandes v en ta jas  
para todas la s  in d u s tr ia s  que tra b a ja n  ob je to s  que son me­
canizados, o manipulados en o tra  forma, autom áticam ente.

Se puede combinar además e l ap ara to , d isponien­
do convenientemente e l in te r io r  d e l re c ip ie n te  que co n tie ­
ne la s  p iezas  som etidas a v ib rac ió n , de manera qye por efec­
to d e l movimiento de avance producido por la  v ib rac ió n , se 
e fec tú a  a l  mismo tiempo una c la s i f ic a c ió n  o separación de 
c ie r to s  o b je to s , o bien se colocan es to s  ob je to s  en una 
po sic ió n  determ inada en l a  que han de en treg a rse  a la s  má­
quinas que han de m anipularlos despuós.

E l aparato  objeto  de e s te  modelo de u t i l id a d  
comprende una base, su fic ien tem en te  pesada para que se man­
tenga re la tiv am en te  f i j a ,  sobre la  cu a l va momtada una p la ­
taform a m óvil, so s ten id a  por medio de un c ie r to  número de 
re so r te s  de b a l le s ta  o de lámina e q u id is ta n te s  uno de o tro . 
Junto a l  punto de ap lic a c ió n  de cada uno de es to s  re so r te s  
de lám ina, p resen ta  e s ta  p lataform a una p ieza  o expansión 
de h ie r ro ,  que obra como armadura de un electroim án d is ­
puesto en posic ión  co rrespondien te  sobre la  base, de mane­
ra  que a l  s e r  excitados sim ultáneam ente todos lo s  e le c tro ­
imanes por una c o r r ie n te  a l te rn a  o p u ls a to r ia ,  determ inan 
la  a tra c c ió n  in te rm ite n te  de la s  re sp e c tiv a s  armaduras, 
originando una v ib rac ió n  c i rc u la r  de l a  p la tafo rm a.

Sobre l a  p lataform a su p e rio r  v ib ra to r ia  se co­
lo ca  un re c ip ie n te  que contiene lo s  ob je to s  que han de mo­
verse  para  h acerlo s  avanzar o c l a s i f i c a r lo s ,  cuyo re c ip ie n ­
te  puede v a r ia r  de forma y tamaño según lo s  ob jetos que
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-  3 -

haya de m anipular.
En el plano adjunto se  re p re se n ta  e l aparato 

ob je to  de e s te  modelo de u t i l id a d .
La f ig u ra  1 es un alzado o v is ta  e x te r io r  del

ap a ra to .
La f ig u ra  2 es una p la n ta  de l ap ara to , dejando 

ver la  d isp o sic ió n  de lo s  re so r te s  de b a l le s ta  y de lo s  
electro im anes que producen e l  movimiento v ib ra to r io .

Este aparato  comprende una base -1 - ,  de l a  fun­
d ic ió n  o de cu a lq u ie r o tro  m a te ria l que p resen te  un peso 
s u f ic ie n te  para mantener e l  aparato  en una posic ión  r e la ­
tivam ente f i j a  durante su funcionam iento, pudiendo adop­
t a r  una forma aproximadamente c i l in d r ic a  o cu a lqu ie r o tra  
ap ropiada, y que e s tá  p ro v is ta  p referib lem en te  de p ies  
e lá s t ic o s  -2 - .

Por anoima de e s ta  base f i j a  - 1 - ,  y a c ie r ta  
d is ta n c ia  de l a  misma, va d isp u esta  una p lataform a móvil 
-3 -  que e s tá  so s ten id a  por t r e s  re s o r te s  de b a l le s ta  o 
lam inares -4** re la tiv am en te  c o rto s , f i ja d o s  por su ex­
tremo in f e r io r  en sendos rebajados p e r i fé r ic o s  -5 -  de l a  
base - 1 - ,  y por su extremo su p erio r a unos s a l ie n te s  ra ­
d ia le s  -6 -  de la  p lataform a - 3 - ,  de t a l  manera que, gra­
c ia s  a e s te  montaje e lá s t ic o ,  d icha p lataform a -3 -  pueda 
e fe c tu a r  un l ig e ro  movimiento c i r c u la r ,  en uno y o tro  sen­
t id o ,  coaxialm ente con l a  base f i j a  -1 - ;

Sobre l a  cara  su p e rio r de l a  base -1 -  van mon­
tad o s , mediante sopo rtes  apropiados - 7 - ,  t r e s  e lec tro im a­
nes -8 -  d isp u esto s  con su e je  en d irecc ió n  esencialm ente 
tan g e n c ia l a l a  p lataform a -3**, y con una c i e r ta  in c lin a ­
ción re sp ec to  a la  s u p e r f ic ie  de l a  base - 1 - ,  de modo que 
su núcleo -9 -  queda enfren tado a una expansión in fe r io r
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-1 0 - de cada uno de lo s  s a l ie n te s  ra d ia le s  -6 -  de l a  p la ­
taform a -3 - ,  actuando de armadura.

Al hacer c i r c u la r  por lo s  a rro llam ien to s  de es­
to s  electro im anes -8 -  una c o rr ie n te  a l te rn a  o p u ls a to r ia , 
y g rac ia s  a l montaje e lé c t ic o  de l a  p lataform a, se produce 
una a tra c c ió n  in te rm ite n te  de lo s  mismos sobre la s  armadu­
ra s  -1 0 - , que o rig in a  un movimiento v ib ra to r io  c i r c u la r  
de l a  p lataform a - 3 - .  Sobre e s ta  p lataform a -3 -  va dispues­
to  un re c ip ie n te  -1 1 - , en ouyo in t e r io r  se colocan a g ra­
n e l la s  p iezas  u Objetos que se han de a lim en ta r, presen­
tando e s te  re c ip ie n te  -1 1 - una rampa -1 2 - o cu a lq u ie r o tra  
d isp o sic ió n  conveniente para p rod uc ir, por e fec to  d e l c i ­
tado movimiento v ib ra to r io ,  la  d is tr ib u c ió n  o l a  c l a s i f i ­
cación de d ichas p ie z a s .

El aparato  a s i  co n s titu id o  p re sen ta  v a ria s  ven­
t a j a s .  Por una p a r te , l a  f i ja c ió n  de lo s  re s o r te s  -4 -  en 
lo s  reba jados -5 - de l a  base , perm ite re d u c ir  l a  separa­
ción  e n tre  l a  p lataform a -3 -  y l a  base -1 —, y estos re so r­
te s  -4 -  pueden hacerse  de c o rta  lo n g itu d , con e l  f i n  de 
f a c i l i t a r  un aumento de l a  frecu en c ia  de l a  v ib ra c ió n .
Por o tra  p a r te , l a  forma en que es tán  d isp u esto s  lo s  elec­
troim anes -8 - ,  hace que l a  fu erza  m agnética de a tra cc ió n  
ac tú e  en l a  d irecc ió n  d e l movimiento, evitándose a s i  l a  
creac ión  de fu e rz a s  secundarias, con la  co nsig u ien te  l i ­
m itación  de l a  p o ten c ia  absorb ida por e l  a p a ra to .

La alim entación  de lo s  electro im anes -8 -  puede
e fe c tu a rse  de cu a lq u ie r manera ap ropiada, pero p re fe r ib le ­
mente se ob tiene ap licando l a  c o rr ie n te  a l te rn a ,  suprimien­
do l a  r e c t i f ic a c ió n  de l a  misma y l a  d isp o sic ió n  de lo s  
co rrespondien tes ru p to re s .
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Se re iv in d ic a  como ob jeto  de e s te  modelo de u t i ­
l id a d /

1 .  -  Aparato alim entador v ib ra to r io  para in s ta ­
lac io n es  autom áticas de movimiento de p ie z a s , destinado  a 
r e c ib i r  una can tidad  de p iezas o de ob je to s a g ranel y ha­
c e r lo s  avanzar uno a uno para en treg a rlo s  a la s  máquinas 
que han de t r a b a ja r lo s  o m anipularlos autom áticam ente, ca­
ra c te r iz a d o  por oomprender una base de su s ten tac ió n  r e la ­
tivam ente f i j a ,  sobre la  que va d isp u esta  con una c ie r ta  
separación una p lataform a v ib ra to r ia  so s ten id a  por un c ie r ­
to  número de re so r te s  de b a l le s ta  re c to s , d ispu esto s p e r i­
fé ricam en te  y e q u id is ta n te s  en tre  s í ,  sobre cuya base van 
f i ja d o s  un c ie r to  número de electro im anes en corresponden­
c ia  oon o tra s  ta n ta s  armaduras s o l id a r ia s  de l a  p lataform a, 
de manera que la  ex c itac ió n  de dichos electro im anes por 
una c o rr ie n te  a l te rn a  o p u ls a to r ia , en combinación con la  
e la s t ic id a d  de lo s  r e s o r te s ,  determ ina una v ib rac ió n  c i r ­
c u la r  de l a  p lataform a, cuyo movimiento produce e l desp la­
zamiento de la s  p iezas u ob je to s colocados a g ran e l en un 
re c ip ie n te  d ispu esto s sobre l a  p lataform a v ib ra to r ia .

2 .  -  Aparato según la  re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  
ca rac te riza d o  porque lo s  electroim anes es tán  d ispu esto s 
con su e je  en d irecc ió n  esencialm ente tan g en c ia l a l a  p la ­
taform a v ib ra to r ia ,  de manera que la  fu e rza  de a tra cc ió n  
de lo s  mismos se e je rc e  en l a  d irecc ió n  de l movimiento, 
s in  que se produzcan fu erzas  secu nd arias .

3*- Aparato según la s  re iv in d ic a c io n e s  a n te r io ­
r e s ,  c a rac te riza d o  porque lo s  re s o r te s  de b a l le s ta  que 
soportan  la  p lataform a v ib ra to r ia ,  e s tán  f i ja d o s  por su ex­
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tremo in f e r io r  a unos rebajados de la  base f i j a ,  y por e l  
extremo su p e rio r a unos s a l ie n te s  ra d ia le s  de l a  p la ta fo r ­
ma, p ro v is to s  de sendas expansiones in fe r io re s  que actúan 
de armaduras de lo s  e lec tro im anes.

4 . -  Aparato allm entador v ib ra to r io  para  In s ta ­
lac io n es  autom áticas de movimiento de p ie z a s .

E sta  memoria consta  de s e is  páginas e s c r i ta s
por una so la  c a ra .

BARCELONA, 28 de ju l io  de 1959. 
P.A.
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