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MODELO DE UTILIDAD

a8 favor de

D. Rafael BRUSES DANIS -~ de nacionalidad espafiola - do

miciliado en Paseo de San Juan, 80 - BARCELONA. |
por: |

?Aparato alimentador vibratorio para ingtalaciones auto-

miticas de movimiento de piezas”.
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Memorilia desczriptive

El objeto de este modelo de utilidad es un
aparatc vibratoric que puede recibir una cantidad de pie~

zas a granel, y por la accidn vibratoria, va distribuyen-
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d0 y haciendo avanzar estas piezas, entregéndolas una a una
a la mdquina o aparato que ha de marnipularlas. Como se com
prende, este alimentador vibratorio tiene grandes ventajas
para todas las industrias que brabajan obvjetos que son me-
cenizados, o manipulados en otra forma, autométicamenté.

Se puede combinar ademds el aparato, disponien~
do convenlentemente el Interior del recipiente que contie-
ne las plezas sometidas a vibracidn, de manera gye por efeo-
to del movimiento de avance producido por la vibracién, se
efectua al mismo tiempo una clasificacidn o separacién de
ciertos objetos, o bien se colocan estos objetos en wna
posicién determinada en la que han de entregarse a las mé-
quinas gue han de manipularlos después.

El aparato objeto de este modelo de utilidad
comprende una base, suficientemente pesada para que se man-
tenga rélativamente‘fija, sobre la cual va momtada una pla-
taforma mévil, sostenida por medio de un cierto nidmero de
resortes de ballesta o de ldmina equidistantes uno de otro;
Junto al punto de aplicacidn de cada uno de estos resortes
de ldmina, presenta esta plataforma wna pileza o expansidn
de hierro, que obra como armadura de un electroimdn dis-
puesto en posicién correspondiente sobre la base, de mane-
ra que al ser excitados simultaneamente todos los electro-~
imanes por una corriente alterna o pulsatoria, determinan
la atraccidén intermitente de las respectivas armaduras,
originando una vibracidn circular de la plataforma.

Sobre la plataforma superior vibratoria se co-
looca un recipiente que contiene los objetos Que han de mo-

verse para hacerlos avanzar o clasificarlos, cuyo recipien-

- te puede variar de forma y tamafio segin los objetos que
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haya de manipular.

7 En el plano adjunto se representa el aparato
objeto de este modelo de_utilidad.r

Le figura 1 es un alzado o vista exterior del
aparato. v

La figura 2 es una planta del aparato, dejando
ver la disposicidn de los resortes de ballesta y de los
electroimanes que producen el movimiento vibratorio.

_ Egte aparato comprende una base ~l-, de la fun-
dicién o de cualquier otro material que presente un peso
suficienté para mantener el aparato en una posicién rela-
ti#amente fija durante su funcionamiento, pudiendo adop-
tar una forma aproximadsmente cilindrica o cualguier otra
spropiada, y que estéd provista preferiblemente de pies
eldsticos -2-.

Por encima de esta base fija -1-, y a cierta
distancia de la misma, va dispuesta una plataforma mdvil
-3~ que estéd sostenida por tres resortes de ballesta o
laningares -4~ relativamente cortos, fijados por su ex-
tremo inferior en sendos rebajados periféricos -5- de la
base ~1-, y por su extremo superior a unos salientes fa-
diales -6=- de la plataforma -3-, de tal manera que, gra-—
cias a este montaje eldstico, dicha plataforma ~3=- pueda
efectuar un ligero mpvimiento circular, en uno y otro sen-
tido, coaxialmente con la base fija -1-;

Sobre la cara superior de la base -1- van mon-
tados, mediante soportes apropiados -7-, tres electroima-
nes -8- dispuestos con su eje en direccién esencialmente
tangencial a la plataforma -3-, y con una cierfa inelina-
eidn respecto a la superficie de la base =1~, de modo éue

su nucleo =9- queda enfrentado & una expansién inferior
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~10- de cada uno de los salientes radiales -6- de la pla-
taforma -3-, actuando de armadura.

Al hacer circular por los arrollamientos de es-
tos electroimanes -8~ una corriente alterna o pulsatoria,
y gracias al montaje eléctico de la élataforma, se produce
una atraccidén-intermitente de los mismos sobre las armadu-
rag -10-, que origina un movimiento vibratorio circular
de la plataforma -3-. Sobre esta platgforma -5— va dispues-
to un recipiente -ll-, en cuyo interior se colocan a gra-
nel las piezas u objetos que se han de alimentar, presen-
tandq este recipiente ~ll- una rémpa e12-‘o cualquier otra
disposicién conveniente para producir, por efecto del oi-
tado movimiento vibratorio, la distribucidén o la clasifi-
cacidn de dichas piezas. -

~ El aparato asi constitufdo presenta varias ven-
tajas. Por una parte, la fijacién de los resortes —-4- en
los rebajados -5~ de la base, permite reducir la separa-
cibn entre la plataforma:-3f y la base -1-, y estos resor-
tes -4~ pueden hacerse de corta longitud, con el fin de
facilitar un sumento de la frecuencia de la vibracidn.
Por otra parte, la forma en que estén dispuestos los slec-
troimanes ~8-, hace que la fuerza magnética de atraccidn
actie en la direccidén del movimiento, eviténdose asi la
creacién de fuerzas secundarias, con la consiguiente 1li-

mitacién de la potencia absorbide por el aparato.
la alimentacidn de los electroimanes —8- puede

efectuars@ de cualquier manera apropiada, pero preferible-
mente se obtiene aplicando la corriente alterna, suprimien-
do la rectificacidén de la misna y la disposicidén de los

correspondientes ruptores.
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—e———TRIT N O T A S I e——

Se reivindice como objeto de egte modelo de uti-
lidads

l.~ Aparato alim.ntador vibretorio para insta-
laciones autométicas de movimiento de piezas, destinado a
recibir una cantidad de piezes o de objetos a_granel y ha-
cerlos avahzar uno a uno pars entregarlos & las méquinas
que han de trabajarlos o manipularlos automdticamente, ca-
racterizedo por comprender una base de sustentacidn rela-
tivamente fija, sobre la gue ve dispuesta con una cierta
separacién una plataforma vibratoria sostenida por un cier-
to nimero de resortes de bhallesta rectos, dispﬁestos peri-
fericamente y equidigtantes entre si, sobre cuya base van
fijedos un cierto nimero de electroimanes en corresponden—
cia con otras tantas srmaduras soliderias de la plataforma,
de manera que la excitacién de dichos electroimanes por
una corriente alterna o pulsatoria, en combinacidn con la
elasticided de los resortes, determina una vibracidn cir-
cular de la plataforma, cuyo movimiento produce el despla-

zemiento de las pilezas u objetos colocados a granel en un

.recipiente dispuestos sobre la plataforma vibratorig.

2.- Aparato seglin la reivindicacidn anterior,
caracferizado porque log electroimanes estén digpuestos
con su eje en direceidn esencislmente tangencial a la pla-
taforma vibratoria, de manera que la fuerza de atraccidn
de los mismos se ejerce en la direccidn del movimiento,
gin que se produzcan fuerzasg secundarias.

%.- Aparato segin las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porque los resortes de ballesta que

soportan la plataforma vibratoria, estén fijados por su ex—
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tremo inferior a unos rebajados de la base fija, y por el
extremo superior a unos salientes radiales de la platafor-
ma, provistos de sendas expansiones inferiores que aectuan
de armadurss de los electroimanes.

4 .- Aparato alimentedor vibratorio para insta-

laciones automdticas de movimiento de piezas.
. ’ .
Eetsa nmemoris consta de sels paginas escritas

por una sola cara.

BARCEIONA, 28 de julio de 1959.
P!A'
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