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MEMORIA DESCRIPTIVA del Modelo de
Utilided que, por veinte afios en Espafia y j)osejsiene's,
solicite la rezén socisl 4UTOGENA MARTINEZ, S.A., de
| nacionslidsd espafiola y establecida en'Mé&rid, calle

Vallehermoso, num. 15, para: "EQUIPO TRANSFORMADOR PA
R4 SOLDADURA ELECTRICA AL ABGO, CON” BEGU'LACION A DIS-
mrcm Y EANUAL" 3

«=00000=% -

El presente Modelo de Utilided hace referencia a
‘un aparato transformador trimnofasico y mnofésico, pa’
ra soldadura electnca el arco, con medios de regulsci=-
‘on 8 dlstancla y manual, constl tuyendo en su ram una
novedad Lgdustr‘lal de gran ;Mpo rtancia.

'Sbn‘ﬁotorias lag grandes ventajas qﬁe reporta un
' ip para soldadum electrica con regulaclon de 1nten-_;'
faad

g para trabago:s en lugares 8 los que, por 8

a dmtancla y menual, ya que puede ser utilizad"‘
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tuacién,'po,es facil la aproximecién del equipo comple-
to, ni el desplazamiento frecuente del soldador, al lu-
gar donde esté situado dicho equipo. |

Con €l fin de ilustrar 1a presente Memoria‘Descrip-

tiva, se acompaﬁa.n tres hojas de planos en lag que se rg

~ produce una e jecusion cualquiera de la mveucmn. citeda

a titulo de eJemplo meramente expllcatxva, no 11mitat1vo,
representandose varias secciones del aparato obgeto de en
ta invencion, asi como un esquema eléctrico del mismo.

Bl equipo transformedor estd dentro de unma caja -6-

de forma brismética y base rectangular, que sevséparté.

~ mediante sujecion por tornillos -7- de cabeza hexagonal

a un bagtidor -1~ congtituide por perfiles y angulos de
hierro, que se sustenten sobre dos ruedas fijas -2- ¥y
wmea loca =5-. Las ruedas fijes -2- se deslizan medlante
un eje =3-, sujeto al bastidor mediante la horqullla-brj,,
de =4=. '

Sobre la base rectangular soporte se f13an dos madg
ras -19-, bases del nucleo transformador -16- construido

en chaps magnética, formando un golo blogue mediente la

. presion que sobre la pletina =18~ ¥ las maderas -19- rea

1xza el esparrago y tuerca -17-

Sobre las colurznnas laterales del nucleo transforma=
dor, van exterxormente las bobinas pnmarlas -20-, e in-
teriormente y sobre otras dos colwmas horizontales las
bobinas secundarias -21-.

La regulacion de intensided por si stema. megnético ,
ge realiza por el desplazamiento a lo largo del nucleo
megnetico del transformedor, en la zona comprendida entee

los dos secundarios -21- y un nucleo magnético -22-, que

ge desliza sobre un husillo =24~ mediante la tusrca coji=
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nete-guia -25-, que se deslize a su vez por las guias
leterales =23~ sujetas al nucleo mediante esparrages pa-
santes.

.Para deslizér el nucleo magnético a lo largo del hu

_ sillo, se utiliza wn volante —41- de matérial pléstico, .

para hacer girar al hiisillo del nucleo sobre su cojinete
de méterial plastico =60-, sobre el que se fija mediante
un juego de tuercas =6l-. | |

3i el sistema de regulacion magnética se resliza mg
nualmente, entonces unicsmente funcionara por simple mo=
vimiento del volante -41~-, | |

Para la regulecion magnética a distancia, el husillo
~24- dispone en su parte superior, entre la tuerca=-coji-

nete y la tapa del equipo, de una rueds engrane-27-, que

‘permite entrar en conexion con el engrene -28- accionado

directamente por el servo-mtor -29-. Pare entrar en fug

‘cionamiento este gervo~-motor es preciso desplazarle por

una guia de cole de mileno ~36- por la que se desplaza la
placa-goparte -35~ del servo-motor ~29-.

Para fijér este desplazamiento, se utiliza un husi-
1lo =37~ fijo al nficles =38-, el cual‘puede girarse me-
dianté el manersl -39-, en cuya extrémidad dispone de un
mando esférico -40- en material pléstico.

£l nucleo -38-.con su husillo =37~ se desliza por
una ranura de la plasa de fundicién -30- soporte del vo-

lante de regulacion menual y del referido nucleo; en es-

- ta placa de fundicion va marcada la situacién de “conecta-

do" y "desconectado" pars el servo-motor =29~ en su fun-
cionamiento de regulacidn. '
51 servo-mtor se manda a distancia mediante la caja-

pulsedor -45-, en la cuddispone de dos botones (4) y (-)
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a trevés del cable -44- al enchufe macho ~43- de recu-
brimi‘en‘oo‘ de goma que conecta al enchufe henibra -42-,
Hediante el pulsedor, se cierra circuito a uﬁ inver-
sor--46-,rsujeto mediente resorte =65-.
fn Yos puntos extremos de mexime y minimalfiﬁensi-
dad. dé; nﬁcleo de regulacion, liéva unos intarrnpﬁdres'
~50- y =49-, respeotivamegte, para éepargr el circuitd

electrico del servo-mytor, soportadc sobre una tire de

~ chapa de hierro -48-. 1los interruptores -49- y -50- se

accionsn mediante ﬁna'chapa de hierro -51- solidaria a
la tuerca -25- del hugillo de regulacion -24-, y en su
extremidad dispone de une masa de matefial aiglante.

En el otro extremo de la tuerca =25- vé una varilla

. =52=, ‘en cuya extremidad ve atornillada la aguja-indice

-53-, Que se desliza en sentido verticalva‘través,de una
renura en la chapa de escala de intensidedes -54- de alu-
minio anodizado. | |
‘Fodo el sistema transformedor va dentro de una envol-
vente metalica -6-, constituida por cuatro paneles, dos
curvedos y dos rectos, que cbnsti tuyen los frentes latera-
les del equipo. Dicha caja va cerrada por la parte supe- |
rior con une tepa -8-, con bozdes curvados, que se sopor-

ta y fija mediante unos tornillos -12-, tubos -13- y

' tuerca-gombrerete =9-. Tos tornillos -1z~ sehfijan a un

armazon de tubo «11= que en su parte exierior forms el mg
nillar del equipo. ¥n dos de log tornillos ~12-, y en
diagonal, se fijen los cancamos =10-. |
in el frente del equipo, a partir del manillar e in-
feriéf & él,va colocada una tape de chaps =63-, sujeta &
la caja del equipo mediante la tuerce moleteede -15-, que

rosca sobre el esparrago -14- de borna de conexion de masa.
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" Dentro de esta chapa <63~ ven las bornas de conexion
para enganche a linea, segin se indice en la placa de - co-
nexiones ~56- de aluminio ‘anod izado, |

Bn el frente opuesto y en su parte 1nfer10r, atrave-\
sgndo la chape, van dos esparragos =57- aiglados de la ]
chapa por las arandelas =59=, sobre las Que‘roscén unas

marépesas =58- para fijacién de los terminales de los

cables de soldaduna. ’
Iﬂs laterales de la caja del equipo dlsponen de unas

perslanas <62~ para refrigeracion por tiro natural del

equipo. |

Bu la persiana superior lateral van colocados bres
fu31bles -47= del circuito del servo~motor. -

Para indicar las caracteristicas eléctricas de di-

cho equips, se dispone en la tapa -8~ de una placa de ca-

racteristicas -55-, de aluminio anodizedo.

Pueden ser alteradas las proporciones y disposicién
en todo cuanto no altere, cambie ¢ medifique la naturale-
za de la invencion . La razon social solicitante, se re-
serva asimismo los derechos que le confiere el vigente Es-
tatuto sobre Fropiedad industrial en relacién con los Con-
venios Imternacionales para la extension territorial en

cuanto é la validez de este privilegio.
==00000=~

NOTA .- Se reivindica la propiedad de este Modelo de
Utilidad s

‘1 ~ Byaipo transformador para soldadura electrlca al ar-

cg, con regulacion g distancia y manual, caracter1zado por
estar npht&do todo el sobre un bastidor construido-en per |
files metalicos, con su correspondiente tren‘déﬁruedas,

atornillandose sobre él la envolvente lateral, y sobre |
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esta la tapa superior a la que va sujeto en su interior

el sistema servo-motor de mendo a distancia, que puede
ser acoplado al sistema de regulacion magnética; asi mig
mo dispone de un cable con una caja de dos pulsadores que
mandam sobre un inversor colocado en el interior de la .
caja envolvente del equipe, para aumentar y disminuir le
intensidad de regulacion . .

2 = Bquipo transforﬁaddr para soldadura eléctrica al ar-
co, con regulaoién a distancia y manual, segin reivindi-
cacion primera, caracterizado por poseer la envolvente
metalica una forms adecuada, con aristas redondeadas, pe-
seyendo asimismo toda 1a envolvente una serie de ranuras

en formg de persiana, y encontrandose la tapa del equipo

 separada de la envolvente mediante unas columas, y uni-

da a aquella por lag tuercas y cancamos necesarios, es-
tando taﬁbién montado sobre esta envolvente un manillar,
las bomas de salida, las de entrada, la escals indicado=-
ra de intensidades, el cojinete del volante de regulacion, |
1a placa cola de milano de sujecion y deslizamiento del

" gervo-motor de mando a distancia.

3 = fquipo transformador para soldadura eléctrica al ar-
co, con regulacion a distancia y menual, segin reivindica-

ciones 18 y 22, caracterizado por disponer de un sistems

~de bloqueo para acoplar el servo-motor de regulacion a

distancia el eje del husillo de regulacién megnética, man=
dandose este servo~mtor mediante un cable con caja de dos é

pulsadores que manda sobre un inversor.

4 - Bquipe transformador para soldsdura eléctrica al ar-

co, con regulacion a distancia y manual, segin reivindica-
ciones 12 a 38, caracterizado por poder utilizarse en la
regulacion megnética manual de mando con volante de mate-

rial plastico.
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165 5 « Bquipo transformador para sqldadura éléetrica al ar-

co, con regulacion a distancia y manual, segin reivindi-
cacioneg 12 a 42, caracterizadc por llevar en uno de los

. | lateraleé de la caja envolvente, la escala indicadora de

- intensidades, a traveés de la cual se deslizs un cursor
’ 170 indicando la intensidad, desplazandose con movimientos
1 - ascendentes y descendentes. |
6= EQUTPO TBANSFOEM!DOR PAqA SOLDADURA ELECTRICA AL
ARCO, CON REGULACION A DISTANCIA Y MANUAL *.

- la preéenie Mémorié‘Descriptiva consta de 7 hojas

175 foliadas y mecanografladas por una sola cara y de tres
4 hogas de planog.
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