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E l presente Modelo de U tilid ad  se contrae, conforme 

se indica en su enunciado, a un mecanismo complementario 

para relevadores. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Especialmente se re fie re  a un mecanismo mediante e l  

onal se transforman la  excitación instantánea de un e lec­

troimán, en l a  apertura o c ierre  indefin idos de uno o más 

in terruptores de otros tantos c ircu ito s  e léc trico s . -  -  -

Fundamentalmente consiste en que la  atracción de una 

armadura basculante origine e l  g iro  de una rueda dentada, 

tras lo  oual e l elemento impulsor de l a  misma recobra su 

posición prim itiva liberándose de la  citada rueda y s i r ­

viendo a l propio tiempo de elemento de retención de la  

misma para constitu ir oon e l la  uno a manera da trinquete.

De aouerdo oon estas premisas se ha desarrollado  

e l mecanismo complementario para relevadores, a que se 

contrae e l presente Modelo de U tilid ad , e l  oual esencial­

mente se caracteriza porque la  armadura móvil, aooionada 

a instanoias de l a  excitación del electroimán, se prolon­

ga en un apéndice operador montado elásticamente sobre d i-  

oha armadura, de manera que e l radio de g iro  de dicho 

apéndioe sea variab le  en orden a escaparse de l a  retención  

que sobre é l ejeroe una rueda dentada operada por e l  mis­

mo y de l a  que constituye e l elemento de retenoión, fo r ­

mando un a manera de trinquete, una vez liberado  de dicha 

r u e d a . --------------- -------------- --- ------------------------- -------------- --------------

E l apéndice operador está adosado oontra l a  armadu-
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ra móvil y presenta un extremo basculante sobre la  misma.

El apéndice operador se mantiene adosado contra la  

armadura móvil por medio de un resorte, que únicamente es 

com presible a l disminuir e l radio de g iro  del apéndioe.-

La armadura móvil dispone de un resorte tractor que 

tiende a mantenerla separada de la  armadura f i j a  y e jer­

ce un esfuerzo suüoienta para conseguir la  liberación  

del apéndice operador mediante e l acortamiento de su ra­

dio de giro por compresión del resorte de adosado. -  -  -

E l accionamiento que recibe l a  rueda dentada lo  

transmite por lo  menos a otra rueda dentada que actúa 

sobre un interruptor de láminas. - - - - - - - - - - - -

La relación de dentado entre la  rueda accionada por 

el apéndice operador y la  rueda que actúa sobre e l inte­

rruptor, es del orden de 2:1. - - - - - - - - - - - - -

Para fa c i li t a r  la  comprensión de la s  ideas prece­

dentes, dando a conocer a l mismo tiempo diversos detalles  

de orden constructivo, se describe seguidamente una forma 

de realización del presente Modelo de Utilidad haciendo 

referencia a lo s  planos que acompañan eata memoria, lo s  

cuales, dado su fin  primordialmente ilu strativo , deberán 

ser interpretados como desprovistos de todo aloance lim i­

tativo respecto a la  amplitud de la  protección lega l que 

se so lic ita . En los dibujos: - - - - - - - - - - - - - -

Figura 1, representa una sección longitudinal en 

alzado del mecanismo en cuestión, en posioión inoperante 

y con el interruptor abierto. -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -
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85. Figura 8, representa una seooión análoga a la  ante-

r io r  oon e l interruptor cerrado. -  - -  - -  —  -  - -  - -

Figura 3, representa una secoión análoga a la s  an­

terio res oon e l interruptor abierto y e l  apéndice ope­

rador oon radio de giro disminuido y a punto de lib e ra r ­

lo. se de la  rueda dentada. - - - - - - - - - - - - - - - -

Figura 4, representa en planta a l mecanismo en 

cuestión. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Con referencia a dichas figu ras  y a lo s  números 

que sobre la s  mismas indican la s  diversas partes y deta- 

68. l i e s  del revelador representado, su descripción es o orno 

sigue a continuación. -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

E l relevador está constituido por una base ( l )  so­

bre l a  que se dispone un electroimán ( g ) ,  con sus arma­

duras f i j a  (3) y móvil (4 ) de la s  que esta ultima es bas- 

70. oulante por un extremo sobre e l soporte ( 5 ) ,  mientras

que por e l extremo se le  adosa e l apéndice operador (6 ) .

A l alcance de dicho apéndice operador (6 ) se d is ­

pone un soporte (7 ) sobre e l que se montan dos ruedas 

dentadas (8 ) y (9 ) ,  so lid a ria s  a un eje (1 0 ), bajo la s  

75. cuales se encuentra un interruptor de láminas ( l l ) ,  ac­

cionado por una de dichas ruedas dentadas. - - - - - - -

E l apéndice operador (6 ) se monta sobre l a  arma­

dura móvil de manera que queda adosado a la  misma por la  

parte in fe r io r  (12) de ésta y se apoya con posib ilid ad  

80. &e bascnlaoión por la  parte superior (1 3 ), manteniéndose 

adosado por la  acción del resorte (14) y e l vastago (18 ).
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La a uñadura móvil (4 ) tiende a mantenerse en la  po­

sición de figuras 1 y 2, gracias a l resorte tractor (16) 

que enlaza e l extremo posterior de dicha armadura a l  so­

porte (6) .  - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Descritas convenientemente todas la s  partes y deta­

l l e s  del relevador representado, procede, a continuación, 

dar una idea de cual es su funcionamiento. - - - - - - -

En la  posición de figu ra  1, a l  excitarse e l  e lectro ­

imán (2 ) ,  l a  armadura móvil (4 ) es atraída por l a  armadura 

f i j a  (3 ) ,  con lo cual e l apéndioe operador (6 ) ataca a l a  

rueda dentada (8 ) a la  cual ob liga  a dar un g iro  (un octa­

vo de vuelta) quedando diodo apéndioe retenido por e l 

diente siguiente de la  rueda (8 ) .  E l g iro  de dioha rueda 

da lugar a que la  rueda (9 ) ,  de número de dientes mitad, 

g ire  un ángulo ig u a l que e l de ésta y adopte l a  posición  

de figu ra  2, con lo oual e l in terruptor ( l l )  se cerrará, 

Una vez cesa la  excitación del electroimán (2 ) ,  l a  arma­

dura móvil (4 ) se levanta a instancias de l resorte trac­

tor (16) y e l apéndice operador basoula alrededor de su 

extremo posterio r, como se ve en figu ra  3, con lo  oual 

disminuye su radio de giro alrededor del soporte (5 ) y 

permite su liberac ión  de la  rueda (8 ) ,  adoptando e l  con­

junto la  d isposición  de figu ra  2, donde se observa que e l  

propio apéndice operador (6 ) haoe de elemento de retención  

de dioha rueda (8 ) constituyendo uno a manera de trinque­

te. -  —  -  ---------------  —  -  - -  -  —  -  -  -  -

Con cuanto se ha expuesto se comprenderá que se a l ­

canzan la s  ventajas enumeradas en e l  comienzo de esta me­

moria. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -  -  —  -
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Habiendo efectuado la  descripción que precede de­

be hacerse constar que en la  rea lizac ión  de este Modelo 

de U tilid ad  podrán ap licarse todas la s  variantes de deta­

l l e  que la  experiencia y la  práctica puedan aconsejar 

116. en cuanto a dimensiones, número de piezas integrantes, 

m ateriales empleados en la  construcción de lo s  mismos y 

demás circunstancias de caráoter accesorio, siempre que 

con e llo  no se desvirtúe su esencialidad, que es l a  que 

se resume y concreta en lo s  términos de la  primera de 

120. la s  reivindicaciones que siguen, ya sea considerada a is ­

ladamente, ya sea considerada junto con una o varias de 

la s  reivindicaciones restantes. - - - - - - - - - -  —

N O T A

Se declaran de novedad, propiedad y u t ilid ad  pa- 

186. ra todo e l  te r r ito r io  naoional y sus oolonias, la s  s i ­

guientes: ---------------------------------------- - - - - - - - - - - -

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 .-  Mecanismo complementario para relevadores, ca­

racterizado porque l a  armadura móvil, accionada a instan- 

130* oias de la  excitaoión del electroimán, se prolonga en un 

apéndice operador montado elásticamente sobre dicha a r­

madura, de manera que e l radio de g iro  de dicho apéndice 

sea variab le  en orden a escaparse de l a  retención que 

sobre é l  e jerce una rueda dentada operada por e l  mismo 

136. y de qne constituye e l  elemento de retención, forman­

do uno a manera de trinquete, una vez liberado  de dicha 

rueda. - - - - - - - - - - -  —  - - - - - - - - - - - -
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2 .- Mecanismo complementario para relevadores, se­

gún la  reivindicación  anterior, caracterizado porque e l 

apéndice operador está adosado contra la  armadura móvil 

y presenta un extremo "basculante sobre la  misma. -  -  -  -

3 .-  Mecanismo complementario para relevadores, se­

gún l a  reivindicación  1, caracterizado porque e l apéndice 

operador se mantiene adosado contra la  armadura móvil por 

medio de un reso rte, que únicamente es compresible' a l  

disminuir e l radio de giro del apéndice. -  - -  - -  - -  -

4 . -  Mecanismo complementario para relevadores, se­

gún l a  reivindicación  1, caracterizado porque la  armadura 

móvil dispone de un resorte tractor que tiende a mante­

nerla  separada de la  armadura f i j a  y ejeroe un esfuerzo 

su fic iente  para conseguir l a  libe rac ión  del apéndice ope­

rador mediante e l acortamiento de su radio de giro  por 

compre sión del resorte de adosado. -  - -  - -  - -  - -  -

5 . -  Mecanismo complementario para relevadores, se­

gún la  reivindicación  1, caracterizado porque e l acciona­

miento gue reoibe la  rueda dentada lo  transmite por lo me­

nos a otra rueda dentada que aotúa sobre un interruptor  

de láminas. -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  -

6 .- Mecanismo complementario para relevadores, se­

gún la reivindicación 1, caracterizado porque la  re la ­

ción de dentado entre la  rueda accionada por e l apéndice 

operador y la  rueda que aotúa sobre e l interruptor es 

del orden de 2:1. - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

7 .-  "MECANISMO COMPLEMENTARIO PARA RELEVADORES". -
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16S. Sodo e llo  conforme se desoribe y re iv ind ica  en la

presente memoria que consta de ocho hojas fo liad as  y me­

canografiadas por una sola de sus caras, y de una lámi­

na de dibujos que la  ilu stra . -  - -  - -  - -  - -  - -  - -

BARCELONA, 1 7 JUM.1953

? . A.

MARCEMNO CUREÍi SUKOt
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