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Isa presente memoria descriptiva tiene como fin la decla-

racién del objeto sobre que ha Ge recaer el privilegio de ex-
plotacidn imustrial y comereial exclusiva en el territorio

ncolomel de u.n Modelo de Utilidad, conforme o la legislacidn ‘
vigente en materia de Propiedad Industrial gme, segdn exprese
el enunciado, trata de un dispositiw hidrfmlico que reprodu-

ce en una m{qine de grabar los movimientos efectuados sobre

un modelo pudiendo ser dste de materia blmda,

En las mdquinas grabadorss es de gran importancia que
la xeproduzccgtén uel modelo sea lo mds exactas posible, sobre |
todo en eiartos trabajos ue precisidn., isto se consigne cuan-
do el uia;poait ivo reproductor hizce gue el drgeno grabador re-
pita oon exectitud los movimientos seguidos sobre el modelo

por d dérgeno palpador,
Los sistemns emple ados generalmente en estas méguinas
pars reproducir el movimiento, son mcdnicos, es decir, com-

puestos por un conjunto de palancas, redas dentadas, ebtc,

L A e T g T Y T A W G e A

kate 8istems, por la imposibilided meterial de realizar
un mecanismo de &juste perfecto y por la inercia propie de
sus plezas, no consiguen la exactitud reguerida ni ls suavi-
dad que necesitan al gtnss e 'produxoe:lones.

1) presents modelo de utilidad ha sfdo 1dead® especial-

mente para lograr, la exactitud y snavidad de que carecen los

sistem:s mcanicos actualuments en uw, ya que su funcionamisn

40 se basa en prirm ipios hidrdulics, gune muntienen en cusl~

gnier momento los 8rgamos de reprodiccidn y de captacidn de
formas en equilibrio por iguslac idn de presiones en sus res-
pectivos of lindros de «cclionzmiento, de foma gue un degegui-
1ibrio de pmsidn por pequefio que sea en el pistén del capta~ \
dor es inmed! siaments reproducido en el ristdn del grabador,

Lg astafmrmu, al carecer pricticamente de inercia sus

frganos comporentes, la suavidad en el msnejo del oaptador as.




sbs oluta permitiendo realizar ie producciones de la mdxime
exactitud en modelos de immterias blsnass y fdcilmente dete~
88, riorables como 1la madera y la escayola, lo yie no es poasible
con loe sistems de tranaunisién no hidrdulicos,
q Uon ¢l £in de jacilitar lu interpretac1én mds exacte del
| objeto sobre gue ha ae receser el presente privilegio, en el
plemo adjuntio complementar io de lu presente exposicidn, se
tLD.- representa uns foma prictica para la realizacidn imustrial |
y Unicemente a t{tulo ae ejemplo y, por comsiguiente, sin ca-
récter exhau stivo sino meramen te infomativo,

bn este plano ;

Fig, 18, bomba hidrfulica con aepdésito.
45, - Fig 3’-‘, vista frontal del drgano captador de fo rmas,
' ¥ig, #®, vista seccloncda lateral del captador,

Fig, 48, vista seccionuda del cilinaro de isproduccidn

acopludo & la mesa de grabacidn,

n lzga wxp regadsas £1guras, lay referenelas <o rrespondsn;
50, - (1)s=Conjunte pistény distribuidor,
| (£),=%111ndro y pistdn de re pmduceidn,
{3),-Mecaniamo de su jecidn de loa paipadom 8
{2). ~Palpador.
(5).«‘?&1'1'0 de centraje e la pleza y el m delo,
B5, = (6)s=Mptor eldctrico.
(7). ~Bomba de engremes.
(8)o=F1iltro de aspiracidn,
(9)e=Vdlvula de regulsgizacidn nomal,
{10) . ~Mandmstro,
60, (11),-Nivel aced ts,

(12),~suplemsnto del soporte,
(1%),~Suplemnto del modelo.
(14),=-P1istén alstr ibuidor,
(15),~Muslle superior sensibilidad,
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(16),~Casquillo inierior con uns hilerm ae bolm’t.;
(17),-Casquillo superior con dos hilems Ge bolas,
(18),-Retdn,

(19),~Orift clo de entrada de aceite,

(0),~Tuercsu de sensibilided superior.
(21),~Tuerca tope pera muelle inierior,
(282),-Muelle inferior sensibilidad,
(83),~Tuerca~tapa inferior sensibilidad,
(24),-randelan romada de ujuste,
(28),~501a,

(26),~0pificic de unidn del cilindro (2)
(27),-0rificio ae unidén del cilindro (2),

(28),-Orificlo para salida del scelte de retorno. “
k) drgeno captador estd fHmado por un cilinaro unido =
un cerro ae centraje (5) wtedo de tormillos o kanivelss de
posicién y tornillos ae fijecidn, in el interior del cilindro
se alojan una vélwula al stribuidor fomeda por el pistén v
(14), dotado con los orificios de entrada de aceite (14), de 1
retomo (26} y loe de conexidn al cilindro del reproctar
(27 y 28), &1 dstridbuidor se une por su védstago inferior a
un eje que presenta unz urticulucidn media por 1a bola {25),
bicho eje o8 gulado por las hileras de bolus ae los casqui-
1los (16 y 17), &1 eje terminc en el palpador (4) recamita-

ble, por 1o yue se une a dicho eje medlants los mecanismos de

acoplemiento (3). E1 conjunto yueda sujeto por los mmelles

(a2} y (15) ests Wltimo uotado @6 uma regulacidn de sensidbi-
iidad por Bu tuercs correspondiente,

~%

E1l drgano reprductor estd movido por el cilindro (2)
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con s pistdn acoplado el eje verticzl u horizontal del sopor-:

te de la pieza reprodmoida o grebida. fate cilindro tieme dos |
ori ficioe extremos unidos uwno & la tuberfa (26) y ofro & la
‘27). ) ) -
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granes (7) egoplade & un depdsito de donde aspira el aceite

) Oato repetir exactamente el movimiento prodncido en el palpa-

I p residén de uceite es ori ginade por una bomba de en~

& travida del_i filtro (8)., bicha p resién es obsewada por el
@némiro (1?) vy regxilada por 1a vdlvula equilibralors de
@eai@# ().

:al prest onar el modelo sobre el palpazdor (4) este se dos-
glaza, transmitiendo el movimiento & través Geleje al alstri-
ynidor; (14),:91 mel de ja pasar el sceite suministrado por la
f_bomba.?desde:al orificio de llegada al orificio (26) o (27)
ijgeg{n ol sen*éciﬂ-o del movimiento, por lo cual se produce un

éesequilihria de preaidn en lus cares del pistén del cilindro

18) Qe cesa aiando el acelte expulsado delmism equilitre
a @ vez la presifnen el di stribuidor (14), consguienio con

]
5

aor (¢}, . .
‘ El. e.oeite sobmnte es devuelfo por el oxrificio {28) Al
ae_pdsim.

m‘al uiter ior del cilindro del palpador, los muelllea.

(22) ¥ 2(30) ‘6bran camo fuerzas antagonistas equilibradorss del |
xinvimi;eizitn, pndiéniose graduar la presidn del palpador sobre
ol mddlo maﬁianba la twerca smperiorn,

wam ta suficientemente la nsturaleza del invento y 8w
torm ae ma.}.i,zaeién préctica, Unicamente csbe afiadir que en
!él e'maﬁnbo y partes independientes conatitutivas del % odo
éon auaéceptikles.modlﬁcaciones y camlbios de materias, foma
¥ disp eésicié'ni en cusnto estas alieraciones no desvirtien 61

ﬁmdmefwo esencial dsl mismo,
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PaRi UGPINS wk GRaBiR» que se camcteriza por estar consti-i

por una bomba ecopleda & un depdsito de foma que ul estar

un pistén solidario al soporte de la pleza que s6 va a gm -
bar, h,?ace variar la presién en las caras de dicho pistén,

‘dessquilibrdniolo y moviéndolo hasta que el recorrido de ‘
‘este Jguﬂa al mcorrido dsl captador, en cuyo punto se vual-a
ivan & ‘equilibrar las presiones en el interior de dicho ci-

;11naro.

Pars ML UINGS LE GRu.3iR» gune we cara ter iza porgue el drgano
captador wstd constitufdo por un pulsador recammiadle unido
‘pelpader sobre el modelo.

Parsa L PINes UE GunBaRe» que 8e caracteriza porgqie el eje del%?}
palpador estd dotado de ums rétula esfdrica y gufas superio-

‘buidor estd dotedo de un orificio destinado @ la salida del

‘acelts sobrante pera su retomo al depdsito do almecenamiento :

REIVINLICLCIONES

ArpalapEOiL -
B L o

18 ),~#DISPGS I IVO HIDRAULIUO wiP:ODUCTOR DE MOVIMIENGOS '

tufdo por wn drgano de mptacifn de fHmas del modelo, de p_z_neg

sién y sensibilidad regulable, que sctfa sobre una vdlvala
distribuidom alimentada por weite a wesidn, suministrato

dicha zv&lm]a unida por medic de tuterfas a un cilindro eon

28 ) woDISFOSITIVC HILRWLULICO REPAODUCTCR DE MOVIMIENTOS
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mediante acoplamiento = un eje dotado de sendos melles de
ajuste de sensibilidad con objeto de graduar la presién del

58),-«DISPOSITIVO HILRAULIW waPHOUTCTOR UE MOVIMIKNGOS g:
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res 8 inferiores ue hileras de bolas que 18 permiten un cier-g,
to Juego transversal con objeto de lograr un mejor acopla- i
miento del palpador al modelo,

48),=oDISPOSITIVO HILRAULICO REPHODUCTOR DE MOVIMIENTOS
Piuia mmmis DE unaBaRe que 8¢ caracteriga porgus el digtri- *

con lo gue se logra gue la bomba trabaje en las mejores con-

diciones,



5 inn )
58 ), ~»LISEOSITIVO HIDRAULICO REP:OLUCTOR DE Eéﬁos
PiRi 1AUINGG LE GiaB.Re,
Im presente memris descriptiva consta de siete hojas
folisdas ¥y mecanogruf igias por una sSo0la cara, componienio un

total de clento sesenta lfneas, i Infass dates.
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