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la  presente memoria descriptiva tiene como f in  la  decía- § 

ración del objeto sobre que ha de recaer el p riv ileg io  de ex- :f 

p lotasión in d ustria l y comercial exclusiva en e l  te rr ito r io  

nacional de un Modelo de U tilidad, conforme a  la  leg islac ió n

vigente en materia de Propiedad Industrial que, segón exprese y
: :
e l  enunciado, trata  de un dispositivo hidráulico que reprodu- { 
ce en une máquina de grabar loe movimientos efectuados sobre }! 

un modelo pudiendo ser óste de materia blaida.

En la s maquinas grabadoras es de gran inportancia que 

la reproducción ael modelo sea lo más exacta posible, sobre 

todo en ciertos trabajos as precisión. Esto se consigue cuan- i 

do el u lspositivo  reproductor hace que e l órgano grabador re- g 

pita c^n exactitud lo s  movimientos seguidos sobre el modelo ! 

por al órgano palpador.

Los sistem as empleados generalmente en estas máquinas 

pare reproducir el movímisnt o, son necáaicos, es decir, com- ¡ 
puestos por un conjunto de palancas, ruedas dentadas, etc. !

Este eistam&, por la imposibilidad material de re a liz a r  

un mecanismo de a ju ste  perfecto y por 1<& inercia propia de ! 

sus p iezas, no consiguen l a  exactitud requerida ni la  suavi- í 

dad que necesitan algrnae reproducciones. í
El presente modelo de u tilid ad  ha sido ideado especial-

í
mente para lograr, la  exactitud y suavidad de que carecen lo s  ¡ 

sistem as mecánicos actualmente en uso, ya que su funcionamieg ¡ 

to  se basa en principios hidráulicos, que mantienen en cual- g 

quier momsnté lo s órganos de reprodicción y de captación de § 

formas en equilibrio  por Igualación de presionas en sus res­

pectivos cilindros de accionamiento, de ib una qne un de se qui- . 
lib r io  de presión por pequeSo qne sea en e l  p istón  del capta- f 

der es inmedi atamente reproducido en e l  p istón del grabador.  ̂

Ea esta ib rnut, a l  carecer prácticamente de inercia sus 

órganos conpenantes, l a  suavidad en e l  manejo del captador es :
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abaoluta permitieido rea lizar  ieproducciones de la  máxima 

exactitud en modelos de materias blandas y fácilmente dete- j¡ 

riorablee como l a  madera y la  escayola, lo ¡p.e no es posible ¡ 

con loa sis te m e  de transnisión no hidráulicos. ¡

uon el f in  de f a c i l i t a r  l a  interpretación más exacta del j[ 

objeto sobre que ha ae recaer el p ie s  ente p riv ileg io , en el j 

plmo adjunt o complementar lo de la  piesente exposición, se  ¡ 
representa una iomia práctica  para l a  realización  industrial i 

y ánloamente a t í tu lo  ue ejemplo y, por consiguiente, s in  ca- ] 

rácter e^iaustivo sino meramente infonaativo. ¡

^n a s t s  plano; i

Flg+ 1^, bomba hidráulica con depósito. j

F l g  SP-, vista  fron tal del árgano captador de fo m as, !
Fig, v ista  seccionada la te ra l del captador. ]
Fig. v ista secciónala del cilindro de reproducción ¡

acoplado & la  mesa da grab ¡ación. ¡

#n la s  expresadas figu ras, le s  referencias corresponden: ¡

( I )  +-Conjunto p istán  y d istribu idor.

(S) +-Cilindro y p istón  de reproducción.

(5) +-&4¿cgnismo de su jeción  de los palpadoraa.

(A).-JPalpador.

(6) +-^árro de centraje ue la  p ieza y e l modelo.

(6) . -Motor e lóctrico .
(7 ) . -Bomba de engranes.

(3 ) .-F iltro  de aspiración.

(9) *-W lvula de re gulasiz ación no m al.

(10) +-Manómetro.

( I I )  . -Nivel aceite .

(18).-suplemento del soporte.
(1S).-Suplemento del modelo.

(M ).-F istán  d istribu id or.

(13).-i&íeHa superior sen sib ili(h d .



(36),-Casquillo in ferior con una h ilera de bolas,

(l7 ).-d asq u illo  superior con dos h ileras ¿e bolas.
(3.8) , —Retán,

(1 9 ).-0 rifie io  da entrada de ace ite .

(BC).-Tuerca de sen sib ilidad  superior.
(Kl).-Tuerca tope pura muelle in ferio r.

(22). -MUelle in ferior sensibilidad.

(83 ).-Tuerca-tapa in ferior sensibilichd.

(24),-'randela roscada de a ju ste .
(88).-so 3a.

(8 á ) .-0 r i^ e io  de unián del cilindro (2)

(8 ?).*Q rifie io  ce unián del cilin dro  (8).

(8 8 ).-O rificio para salida del ace ite  de retorno.

.al árgano captador e s tá  fbrmado por un c i lin ar o unido a  

un carro de contraje (5) notado de torn illos o Manivelas de 
posición y to m il lo s  de f ija c iá n . e l in te r io r  del cilindro 

se a le jan  una válvula distribuido xa fornida por e l p istan  

(14), dotado con los o r ific io s  de entrada de ace ite  (14), de 

retom o (26) y los de consxián a l  cilindro d e l reprodrctor 

(87 y 28). Di distribuidor se une por su  vástago in ferio r a 

un eje (gae presenta una a rtlca lac ián  media por l a  bola (88). 

Dicho e je  e s  guiado por la s  h ile ra s  de bolas de lo s  caaqui- 
11os (16 y 17). DI eje termina en el palpador (4) reeemtta- 

b le , por lo que se u n es dicho eje mediante lo s  mecanismos de 

acoplamiento (3). %1 conjunto queda sujeto por loa muelles 
(82) y (18) este áltimo notado de una iegulacián de sen sib i­

lidad por su  tuerca correspondiente.
&1 árgano reproductor e stá  movido por e l c ilindro  (2) 

con su p istán  acoplado 01 e je  v e r tic a l u horizontal del sopor, 
te de la  p ieza  reproducida o grabada, Dete cilindro tiene dos 
o r ific io s  extremos unidos uno a la  tubería  (26) y otro a la
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La p re sián  de ace ite  es originada p o r una bomba de Mt- 

granas {7) ampiada a un dap&ito de donde a sp ira  e l  ace ite  

a  trayás de l f i l t r o  (8 ). Dicha presión ea observada per el 

mamámstro (10) y regulada por la  válvula equ.ilibrsdora de 

preaián (9).
Al presi onar el modelo sobre el palpsdor (4) este se des­

plaza, ^ansttnitiMtdo e l  movimiento a travás d e l e je  a l  d i s t r i ­

buidor (14), 

bomba, desde

e l cual deja pasar e l  ac e ite  suministrado por la  

e l  o r ific io  de llegada a l  o r if ic io  (26) o (27) 
n e l  sentido del movimiento, por lo cual se produce un 

desequilibrio de presián en la s  caras del p is tá n  del cilindro 

j(8) que oess cuando el aceita  expulsado del mismo equilibre 

a au vez la  presián  en e l  diatribuidor (14), congLgnieidc con 

ésto repetir exactamente e l movimiento producido en e l  palpe- 

áer (4).

Jtl ao e ite  sobrante es devuelto per di o r l a d o  (28) a i  

dep & ito .

..í¡4,el Interior d e l cilindro d s l  palpador, loe muelles 

(83) y ¡(80) pbmn ccw  fuerzas antagonistas equlllbradoras del 

movimiento, pudiándose graduar l a  p resián  del palpador sobre 

e l modele atediante la  tuerca superior.

Descrita suficientemente l a  naturaleza ¿e l invento y su 
forma da m alizaelán  práctica, únicamente csbeaH adir que en 

#1 conjunto y partes ind^endientes con stitu tivas del todo 

Son suaceptibles modificaclones y cambios de materias, founa 
y dispotaicián en cuanto e s ta s  alteraciones no desvirtúen e l  

fundamento: esencial del mismo.
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1&) . -"DISPOSITIVO HIDRo.ULIUO REPRODUCTOR DE MOVIMIENTOS ^

FAR¿ Míi^INiE DE GREBDR" que se c a te te r iz a  por e s ta r  const 1--
g

tuido por un árgano de captación de Rumas del modelo, de preí 
sián y sensib ilidad  regulable, que actáa sobre una válvula 

distribuido na alDaentada por aceite a presián, suministrado 
por bomba acoplMa a un dep&ito de forma que a l estar 

dióha vá3vu3a unida por medio de tuberías a un cilin dro  con ; 

un p istan  so lid arlo  a l  soporte de l a  p ieza que se va a gra- ¡ 
bar, hace variar la  presión en la s  caras de dicho p istán , í
desequilibrándolo y movl&dolo hasta que el recorrido de !*

este iguaLa al recorrido del captador, en cuyo punto se vuei-^ 
ven a equilibrar la s  presiones en e l interior de dicho c i-  í 

linuro. :

gEh-"D3EPCSlTIVO HIMG.ULICO REPíDDUCTOR DE MOVIMIENTOS ii,
PARR* R<E G1.1JR" que ae caracteriza porque e l árgano í

captador está constituido por un pulsador recamRLable unido  ̂

mediante acoplamiento a un eje dotado de sendos muelles de  ̂

ajuste de sen sib ilid ad  con objeto de graduar la  presián del  ̂

pulpador sobre e l  modelo. [

3 * ) . -^DISPOSITIVO HIDMULICO EEPiCDUOTOR DE MOVIMIENTOS
§riui-.UINaS DE GisEBaR" que se caracteriza porqie e l  e je  del^' 

palpador está dotado de una rátula e sfá r ica  y guias superio­

res e in ferio ras ue h ileras de bolas que 3a permiten un c ia r - , 

to  juago transe era a l  con objeto de lograr un mejor acopla- ' 
miento del palpador al modelo. í

4 # }.-"DISPOSITIVO HIDÍDIULIOO REPK3 DUCTOR DE M3VIMHNT0S í 

DE r̂ítÁBAB" que se caracteriza porque e l  d i s t r i ­

buidor e s t^  dotado de un o r if ic io  destinado a  la  sa lid a  d e l 
aceite sobrante para su retom o a l  depásito de almacenamiento^ 

con lo que se logra que l a  bomiba trabaje en la s  mejoras con- §¡ 

dteiones.

!
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ga),-"D3DP0DITIV0 HIDRAULICO REPRODUCTOR 05 # ^ á tZ 8 ü !0 $  

P¿R¿ DE &KáBLR".

La presente meooria descriptiva consta de s ie te  hojas 

fo liad as y mecano^af ledas por nm soüa cara , componiendo un 
to ta l deciento  sesenta lin e a s , imlmfdas ^stas.
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