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E O D E L O 

D E
U T I L I D A D

para  "SOPORTE TRIPODE PARA FOTOGRAFIA Y PROYECCION", a fav o r 
de Don J'AIEE CALAFELL PIFARRE, d o m ic iliad o  en TARREGA (L érida) 
Carmen, n^ 22.

1..E..CRIA DESCRIPTIVA

El p re se n te  modelo de u t i l i d a d  se r e f i e r e  a un sopor­
te  tr íp o d e  p ara  f o to g r a f ía  y p ro y ecc ió n .

El tr íp o d e  de e s ta  invención  p re s e n ta  l a  v e n ta ja  de 
que sus p a ta s  son de c o n s t i tu c ió n  r e c ta ,  p re sen tan d o  a l  f i n a l  
de la s  mismas una cu rv a tu ra  que p erm ite  que e l  extrem o f in a l  
se h a l le  en d isp o s ic ió n  norm al a l  su e lo  de apoyo, apoyo que 
se e fe c tú a  a tra v é s  de bo tones extrem os, que determ inan  una 
s u p e r f ic ie  de apoyo del t r íp o d e ,  po r lo  que e l  mismo no puede 
r e s b a la r ,  como o c u rr ia  en lo s  tr íp o d e s  a c tu a le s  que so lo  apo­
yaban en un pu n to .10
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E n tre  l a s  v e n ta je s  de e s te  t ip o  de tr íp o d e  e s tá  la  de 
p e r m i t i r  asimismo la  co lo c ac ió n  de una máquina de f o to g r a f ia r  
en su p la ta fo rm a , pues qu itando  la  p la ta fo rm a  s u p e r io r , queda 
en la  p a r te  c e n t r a l  de la  i n f e r i o r  un o r i f i c i o  p asan te  para co lo ­
cac ió n  de la  esp ig a  r o tu la  c o rre sp o n d ie n te  que i ' i j a  la  máqui­
na f o to g r á f ic a .

Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  la  e x p lic a c ió n  se acompaña a 
la  p re s e n te  memoria una lám ina de d ib u jo s  en la  que se na r e ­
p re sen ta d o  un caso  de r e a l iz a c ió n  que se c i t a  a t í t u l o  de ejem­
p lo .

En lo s  d io u jo s :
La f ig u ra  1, es una v is ta  l a t e r a l  d e l t r íp o d e ,
la  f ig u ra  2, es una v is ta  en p la n ta  por la  p a r te  in f e ­

r i o r  d e l so p o rte  p la ta fo rm a oase .
Haciendo r e fe re n c ia  a la s  f ig u r a s ,  es de oo serv ar que 

e l  tr íp o d e  se n a l lá  c o n s t i tu id o  po r una p la ta fo rm a  in f e r io r  1, 
que p re se n ta  en sus l a t e r a l e s  y d isp u e s to s  n a c ía  su s u p e r f ic ie  
i n f e r i o r  dos c a r te la s  2, con un o r i f i c i o  c e n t r a l  en e l  que e s ­
tá n  unidos por a to r n i l la d o  la s  c a r t e l a s  5 de una p la ta fo rm a  
su p e r io r  4 , ap ta  para  la  co lo cac ió n  de un ap a ra to  de p royección  
o cámara f o to g r á f ic a .  Por c ien o  punto  de unión  a r t i c u l a  la  p la ­
taform a 4 determ inando la  in c l in a c ió n  n e c e s a r ia  que deba te n e r  
la  máquina co locada soore su s u p e r f ic ie  s u p e r io r .

La p la ta fo rm a 1 en su s u p e r f ic ie  in f e r io r  p re s e n ta  t r e s  
p e ta c a s  en forma de U 5, d isp u e s ta s  de forma que c o n s titu y a n  
en sus extrem os más a le ja d o s  lo s  v é r t i c e s  de un tr iá n g u lo  eq u i­
l á t e r o ,  estando  a o ie r to s  por su l a t e r a l  más ce rcan o , d ir ig id o  
n a c ía  e l  c e n tro  de la  p la ta fo rm a , p resen tan d o  en la  p a r te  su­
p e r io r  de sus l a t e r a l e s  unas p ro lo n g ac io n es  dobladas a modo de 
a l e t a s  a tr a v é s  de l a s  c u a le s  se f i j a n  a la  p la ta fo rm a  po r rema-
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chado u o tra  forma s im ila r  de su je c ió n .
La p ieza  5 p re se n ta  en sus l a t e r a l e s  y en la  p a r te  mas 

cercana  a la  p la ta fo rm a  un o r i f i c i o  b , en fren tad o  a o tro  o r i f i ­
c io  s im ila r  en e l  o tro  l a t e r a l ,  en e l  cu a l se f i j a n  lo s  brazos 
7 , que c o n s ti tu y e n  e l  t r íp o d e , f i j a c ió n  que se e fec tú a  a t r a ­
vés de un e je  apoyado en d icnos o r i f i c i o s ,  sobre lo s  cu a le s  
t ie n e  movimiento) de g i r o .  Por o tra  p a r te  d icna p ie z a  p re se n ta  
en sus l a t e r a l e s  en la  p a r te  más a le ja d a  de la  p la ta fo rm a  un 
o r i f i c i o  a la rg ad o  en forma de a rco  a por e l  que d e s l iz a  un e je  
f i j a o l e  en un punto determ inado de la  c u rv a tu ra  por una tu e rc a  
de p re s ió n  $, cuyo e je  a t r a v ie s a  e l  orazo 7 , gu iándo lo  en sus 
desp lazam ien tos y f i ja n d o  su p o s ic ió n , o rig in an d o  un so lo  cu e r­
po r íg id o  e n tre  e l  so p o rte  y lo s  o razo s .

Los b razos 7 , en su extrem o in f e r i o r  se h a l la n  cuerva- 
dos co n s titu y e n d o  t r e s  apoyos 10 norm ales a l  su e lo , lo s  cu a les  
por se r  de c o n s t i tu c ió n  tu D u la r, perm iten  la  in tro d u c c ió n  en 
lo s  mismos de unas p ie z a s  en forma de ootón 11, que c o n s titu y e n  
una s u p e r f ic ie  c i r c u la r  de apoyo con e l  su e lo .

La p la ta fo rm a  p re s e n ta  en su p a r te  más a le ja d a  de la s  
c a r t e l a s  2 , un o r i f i c i o  ro scado  por e l  que puede d e sp laz a r  un 
t o r n i l l o  12, e l  cu a l p re se n ta  su extrem o su p e r io r  en forma e s ­
f é r ic a  apoyando en una oquedad 13 en forma de c o j in e te ,  e x is te n ­
te  en la  s u p e r f ic ie  i n f e r i o r  de la  p la ta fo rm a  4 ,  guiando e l  
t o r n i l l o  sus desp lazam ien tos e l  movimiento g iro  de la  p l a t a f o r ­
ma 4 .

La p la ta fo rm a  1, p re se n ta  en su c e n tro  un o r i f i c i o  14 
e l  c u a l t ie n e  por m isión p e r m i t i r  la  su je c ió n  en e l  mismo de 
la  esp ig a  n e c e s a r ia  p ara  la  f i j a c ió n  de una máquina f o to g r á f i ­
c a .

30 E l modelo, d en tro  de su e s e n c ia l id a d , puede se r  llev ad o
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a la  p r a c t ic a  en o tr a s  formas de r e a l iz a c ió n  que d i f i e r a n  en 
d e ta l l e  de la  in d icad a  a t i t u l o  de ejem plo en la  d e sc r ip c ió n  
a l a s  c u a le s  a lc a n z a rá  igualm ente la  p ro te c c ió n  que se recab a . 
P odrá , p u es , c o n s tru ir s e  en c u a lq u ie r  forma y tamaño, con lo s  
m a te r ia le s  más adecuados por quedar todo e l l o  comprendido en 
e l  e s p í r i t u  de la s  r e iv in d ic a c io n e s .

N 0 T A

D esc rito  e l  o b je to  y u t i l i d a d  de La in v en c ió n  lo  que se 
d ec la ra  como no d ivulgado  n i  p ra c t ic a d o  en España comprende la s  
s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s :

10. 1 . S oporte  t r íp o d e  p ara  f o to g r a f ía  y p ro y ecc ió n  que
se c a r a c te r iz a  esen c ia lm en te  por c o n s t i t u i r s e  una p la ta fo rm a  
base que p re se n ta  en su s u p e r f ic ie  i n f e r io r  t r e s  p e ta c a s  d is ­
p u e s ta s  en lo s  v é r t ic e s  de un tr iá n g u lo  e q u i lá te r o  con su l a t e ­
r a l  a b ie r to  d i r ig id o  n ac ía  e l  c e n tro , la s  c u a le s  en sus l a t e r a -  

13. le s  y en la  p a r te  más cercana a la  p la ta fo rm a  p re se n ta  unos o r i ­
f i c i o s  en fre n ta d o s  por lo s  que g ira  y se f i j a  un e je  de a r t i c u ­
la c ió n  de lo s  brazos de apoyo del tr íp o d e  y en su  p a r te  más a l e ­
jada de la  p la ta fo rm a  unos segundos o r i f i c i o s  a la rg ad o s  en f o r ­
ma de a rc o , por lo s  que t ie n e  f a c u l ta d  de d e sp la z a r  un e je  de 

20. p o s ic ió n  f i j a d l e  m ediante tu e rc a s  de p re s ió n  e l  c u a l a t r a v ie s a
lo s  b raz o s , gu iándo los en sus d esp lazam ien to s, e lim inándose mo­
v im ien to s y v ib ra c io n e s  p o r l a  r ig id e z  de lo s  b razos que ac túan  
independ ien tem ente unos de o tro s  s in  so p o rte s  n o r iz o n ta le s  de 
u n ió n .

25. 2 . ^ op o rte  se. ún la  r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r  en e l  que
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p re s e n ta  en su p a r te  c e n t r a l  un o r i f i c i o  p ara  la  f i j a c ió n  de 
la s  e sp ig a s  con r o tu la  soore la s  que se co locan  la s  cameras fo ­
to g r á f ic a s  y en sus l a t e r a l e s  unas c a r t e l a s  para  l a  adap tac ión  
de una p la ta fo rm a  d escu lan te  de f á c i l  su je c ió n  y recam oio .

3 . Soporte según la s  a n te r io r e s  r e iv in d ic a c io n e s ,  en 
e l  que lo s  b razos son de c o n s t i tu c ió n  r e c ta  p resen tan d o  en su 
extrem o i n f e r i o r  de apoyo en e l  su e lo  una c u rv a tu ra , que perm i­
te  la  d isp o s ic ió n  d e l extrem o de lo s  b razos norm al a l  su e lo  pa­
ra  c r e a r  un apoyo más c o n s is te n te ,  p re sen ta n d o  lo s  orazos de 
c o n s t i tu c ió n  tu o u la r ,  unos botones in tro d u c id o s  en sus extrem os 
que c o n s titu y e n  unos d isco s  de gran  s u p e r f ic ie  para  su apoyo en 
e l  su e lo  en toda su á re a .

4 . S oporte  tr íp o d e  para f o to g r a f ía  y p ro y ec c ió n .
Según se d e sc rib e  y r e iv in d ic a  en la  p re s e n te  memoria 

que co n s ta  de c in co  n o ja s  f o l ia d a s  y e s c r i t a s  a máquina p o r una 
so la  c a ra , acompañadas de una lám ina de d iD ujos.

M adrid, a 1 4 MAY. 1P53
JAIME CALAFELL PIFARRE.
p . a .

JG/rm
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