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La p reaan te manoria d e s c r ip t iv a  tie n e  como f i n  l a  d ecla ­

r a c ió n  d e l o b je to  aobie que ha de re c a e r  e l p r iv i le g io  de e x ­

p lo ta c ió n  in d u s tr ia l y com ercial e x c lu s iv a  en e l  t e r r i t o r i o  

n acion al de un Modelo de U tilid a d  conforme a la  le g is la c ió n  

v ig en te  en m ateria  de Propiedad In d u s tr ia l que, s e g ín  ex p resa  

e l  enunciado, t r a t a  de un aparat o destinado a  r e a l ia a r  la s  

ataduras de l a  caih  a u x i l i a r  a e l  t a l l o  de l a s  p l s i t a s  de hor­

t a l i z a s ,  para d a rle  rlgLdez en c i e r t a  ópoca d e l d e s a rro llo  de 

l a  p la n ta .

Las p la n ta s  h artáácolas, t a l e s  como lo s to m ates, guisan­

t e s ,  ju d ía s , e t c . ,  e t c . ,  a tra v ie sa n  una ópoca en su desarro­

l l o  en qua por e l  excesiv o  peso que han de sop ortar se hace 

n e ce sa rio  r e fo r z a r  a r t i f ic ia lm e n te  su t a l l o  para impedir 3a 

ro tu ra  de e s te  o su crecim ien to  o b licu o . Actualmente e s te  r a -  

ih e rz o , con s i o tante en una vara o caSe que se  une a l  ta31o  por 

medio da atadu ras c o n s titu id a s  p o r h o ja s  ae cóEamo, r e a liz ó n -  

dose 3a o p eració n  de atado de fu m a completament e man t a l .

Cuando l a  ex p lo ta c ió n  h o r t íc o la  t ie n e  c i e r t a  envergadura, 

la  c o lo c a c ió n  de estas  ¡ataduras rep resen ta  un con sid erable  

problem a, ya que es n e ce sa rio  disponer de un elevado minero 

de o p erario s s i  s e  desea r e a l iz a r  e l  tra b a jo  en  e l  tiempo con­

v e n ie n te , debido a que e s to s  no pueden h a c e r  más de quinien­

t a s  ataduras como máximo a  la  hora.

E l  ap arato  o b je to  de e s te  r e g is tr o  es una e sp e c ie  de t e ­

naza dotada de un d is p o s it iv o  que a r ro la  una c in ta  alrededor 

d e l t a l l o  de l a  p la n ta  y de l a  c c r re s p o ra ie n te  ca S a , r e a l iz a n ­

do la  o p eració n  de co rtad o  y unido de l a  c in ta  por grapas, 

automóti carne n t e .

Con e s te  ap ara to  se  puede co n seg u ir  una media h o ra ria  de 

e in co  m il a tad u ras, lo  que supone una reducción de tiempo y 

memo de obra a un d iez  p o r c ie n to  d e l procedim iento a c tu a l.

Con e l  ü n  de f a c i l i t a r  l a  in te r p r e ta c ió n  mós e x a c ta  del
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o b je to  so b re  que ha de recaer e l  p re se n te  pr^& ilegi.o , en e l  

plano adjunto complementario de l a  p re se n te  exposición, se  

rep re sen ta  una íoim a p r á c t ic a  para l a  r e a liz a c ió n  in d i s t r i a l  

y tínicam ente a t i t u l o  de ejem p lo  y , por c o n s ig u ie n te , s i n  c a ­

r á c te r  exhaustivo s in o  meramente in fo rm ativ o .

En e s te  p lan o :

F ig . Id , v is ta  t o t a l  d e l  ap arato  con c o r te s  p a r c ia le s  

d e l mismo.

En l a  expresada f ig u r a , l a s  re fe r e n c ia s  corresponden;

(1  y 8 ) . -Brazos de l a  mordaza.

( 3 ) . - E je  de g iro  de l a  misma.

(4 y 5 ) . -EmpuSadaras.

( 6 )  . -E stuche d e l c a rre te -b o b in a .

( 7 )  . - E je  d e l eam ete-b otA n a.

( 8 )  . -Carra t  e-bo bt na.

( 9 )  . -C in ta -p re c in to .

(1 0 )  .-% tnura de s a lid a  de l a  c i n t a .

( 9 * ) . - P o s ic ió n d e  l a  c in ta  envolviendo l a  p la n ta  y caüa. 

( l l ^ - R ü a s  de f  i ja c ió n  de la  c i n t a .

(1 2 )  . -Aparato engrapador.

(1 3 )  . -Pu lsador d e l aparato engrapador.

(1 4 )  . -P a lan ca  de accionam iento d e l  ap arato  engrapador. 

Í !5 ) .-P la n o  de to p e  de la s  grap as.

(1 6 )  . -C u c h illa .

(1 7 )  . -Cavidad da c o r te .

(1 8 )  . -P iv o te s  s o l id a r io s  a l  estu ch e (6 ) por su p a r te  in ­

f e r i o r  e x t e r io r .

( 1 9 )  .-M n e lle  e s p ir a l- te n s a d o r  de l a  c i n t a .

( 8 0 ) . -P a lan ca  su  je ta d o ra  de l a  c i n t a .  

( 2 l ) . - M 3 e l le d e la p ó L a n e a  (2 0 ) .

(2 8 ) .-P la o ta  a a ta r .

( 2 3 ) . - E je  de g iro  de l a  palanca de accionam iento ( M ) ,
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6 5 . -  ( 2 4 ) . -D isp o s it iv o  ernspujador As l a  grapa

( 2 8 ) . -G rapa.

(2 6 )  .-D is p o s it iv o  &e a r r a s t r e  de grapas.

(2 7 )  ,-M a e lle  del d isp o s itiv o  de a r r a s t r e .

(2 8 )  .-D ep(falto de grapas.

7 0 . -  E l  a p a ra to  e s t á  c o n s titu id o  por dos b razas (1  y 2 )  u n i­

dos en e l  e je  ( 3 ) ,  en forma As mordaza. Dos entremos term inan í 

en Tas aupuHadaras (4 y 5 ) .  Batos brazos fom an  un esp acio

o in s u la r  en la  proximidad d e l e je  ( 3 ) .

E l  brazo (1 ) e s tá  dotado da un tambor o c a r r e te  (8 ) don- ! 

7 8 . -  de s e  en ro sca  la  c in ta  v e g e ta l  (1 0 ) . E ste c a r r e te  e s t á  dotado ¡ 

in te rio rm e n te  de nn m uelle en e s p in a l (19 ) y unos p iv o te s  

(1 8 ) ,  d estin ad o s a  te n s a r  l a  c in t a .

La c in ta  (10) s a le  por la r a n u i a  ( lo )  siend o reten id a  

por la  pequá&t palanca (20 ) p o r e fe c to  de su m uelle de re te n - j 

8 0 . -  c iá n  (2 1 ) . Sobre e s te  brazo tam bián e x is te n  e l  plano de to p e  

de la s  g lap as (1 8 ) y  l a  cavidad de c o r t e  (1 7 ) .

E l  o tro  b razo , e l  ( 2 ) ,  p resen ta  3a p a r tic u la r id a d  de que j 

su empuñadana (8 ) no se  une s o lid a r ia  a l  m isan, s in o  a una 

v a r i l l a  o p a la n ca  (14) que se une a  jU cho brazo co n  e l  e ja  

6 8 . -  (23 ) ,  perm itiénd ola  a  l a  empuñadura un c i e r t o  m ovim iento.

En su movimiento esta  p alan ca  (14) p resion a aob re e l  

pulaador ( 1 3 ) .  Este pulsador p ertenece a  un d is p o s it iv o  g r a -  

pador a lo jad o  en e l  i n t e r i o r  d e l  b razo , estando formado p o r 

una p ie z a  en forma de U, una de callas ramas e s  l a  c u c h illa  

9 0 . -  (16) y la  o tr a  s i  embajador (24) de laa  g rap as.

Las grapas están  d isp u e sta s  en e l  alm acén (2 8 ) , p re sio n a ­

das p or e l  d is p o s it iv o  de a r r a s t r e  formado por e l  to p e  (26) 

y e l  m u elle  (2 7 ) .

En l a  p a rte  in t e r io r  d e l brazo (6) cercada a l  d is p o s t t l -  

9 8 . -  vo engrapado!?, e x is te n  la s  páas (11) cuyo o b je to  es s u je t a r  

la  c in t a  (1 1 ) .
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D ispuesto  e l  aparato  p ara  su a p lic a c iá o , se t i r a  del ex­

tremo s a l i e n t e  de l a c i n i a  (9) para f i j a r l o  a i l a s  pifas (11) 

y  seguidamente se s i t ú a  e n tre  lo s  bm zoa, m ejor d icho e n tre  

e l  espacio de lo s  brazos (4  y 5 )  la  p la n ta  y csBa a u n ir  me­

d ian te  cosido procedida dose a a tr a e r  h acia  s í  e l  a p a ra to , en 

e s ta  a cc ió n  l a  c in t a  s e  d esp laza h asta  rod ear la  p la n ta  y c e -  } 

8ia. Chanto ya ha rodeado l a  p a r te  a  d e ja r  an id as se  pro cade

a c e r r a r  e l  ap arato  actuando sobre l a s  empuSadaiaa (4 y  5 )  y 

en e s ta  a cció n  l a  p a l anca (14) actú a s o b re  l a  cá ieza  d e l p n l -  í 

sador (15) cp.e hace b a ja r  la  grapa (25) y simultáneam ente l a  

c u c h il la  (16) quedando co sid a  l a  c in ta  (9 ) a l  to p ar la g ia p a  

en e l  p lano (16) y cortánd ose d id ia  c in ta  en l a  cavidad (17) 

p o r  medio de la  c u c h i l l e  (1 6 ) .

P a ra  e v ita r  que l a  c in ta  s e  in tro d tz c a  am e l  c a r r e te  por { 

la  v e n ta n illa  ( 1 0 ) ,  e x is te  e l  d is p o s it iv o -p a l anca (20) que 

por medio del m u elle  (21) s u je ta  d id ia  c in t a  evitando an  re ­

tro ce so  a f i n  da que quede siem pre una p a r te  fu era  para poder !

t i r a r  de e l l a  a lo s  A nas de p o d erla  a co p la r  nnevam aite en
' ¡ 

la s  pifas ( l l ) .

asim ism o, p a ra  e v ita r  que e l  c a r r e t e  tenga un g iro  desme­

surado, se ha dotado a l  estu che (6 ) de unos p iv o te s  s a l ie n te s  i 

(13) que s ir v e n  de te p e  giad nal de g ir o  del c a r re te  p o r medio ¡ 

da un m u elle  (1 9 ) ,  aaáf que, a medida que se va tira n d o  de la  

c in t a ,  e l  m uelle va sa ltan d o  de tope a to p e (1 0 ).

Las grapas van co lo cad as en e l  d ep osito  (28) que es tá  i
!

dotado de un m u elle  que con su d is p o s it iv o  empujador hace
i

avanzar la s  grapas h asta  e l  punto de s a lid a  en  que han de s e r
)

empujadas a su vez por la  pata (2 4 ) .

D e sc r ita  su A cien tó rn en te la  n a tu ra le z a  d e l invento y su 

form ad a r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a ,  únicamente cabe aK adir que en 

e l  con ju n to  y p a r te s  independiantes c o n s t itu t iv a s  d el todo 

son s u s c e p tib le s  m od ificacion es y cambios de m a te r ia s , form a

y d is p o s ic ió n  en cuanto e s ta s  a lte ra c io n e s  no d esv irtú en  e l  fu]
i
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damento e s e n c ia l del mismo.

B E I V I N D I C A C I O N E S

la).-"APARATO AUTOMATICO PARA EFECTUAR ATADURAS HORTICO­

LAS" que se  c a r a c te r iz a  p o r e s ta r  co n stitu id o  p or dos brazos 

unidos en un e je  extrem o, dejando e n tre  ambos esp acio  su fL cíen  

te  para a b a rc a r  e l  t a l l o  de una p la n ta , estando dotados d ichos 

brazos de un d is p o s it iv o  engrapador con alimemtad.or autom ático 

de g ra p a s , e l  cu a l r e a l i z a  sim ultáneam ente e l  grapado y co r­

tad o  de una c in ta  a rro lla d a  en un c a r r e te  d e l otro  brazo, d ea- 

puás de que d ich a  c in ta b a  rodeado e l  t a l l o  de 3a p la n ta  junto 

con la  caRa o elem ento de refuerzo adecuado,

ga).-"APARATO AuTÍMATICO PARA EEaCTUAR ATADURAS HOíiTICO- 

I<AS" que se c a r a c te r iz a  porque l o s  brazos dejan en la  p o sic ió n  

d e l aparato cerrad o  un esp a cio  c ir c u la r  s u f ic ie n te  para rodear 

con holgura e l  t a l l o  de l a  p lan ea, estando uno de e l lo s  dotado 

de un c a r re te  donde se  arro33a una c in t a .

8 * ) . -"APARATO AUTOMATICO PARA EFECTUAR ATADURAS HORTICO­

LAS" que s e  c a r a c te r iz a  porque é l  c a r re te  de a rro lla m ie n to  de 

l a  c i n t a  e s tá  dotado in te r io rm e n te  de un m uelle e s p ir a l  y unos 

p iv o te s  tr a n s v e r s a le s  regularm ente r e p a r t i o s  de Arma que a l  

g ir a r  e l  c a r r e te  a rra s tra d o  p o r  l a  c i n t a ,  e l  m u elle  s a l t a  de 

p iv ote en p iv o te  m anteníanlo siem pre en  te o s iá n  di dua c in t a .

4a).-"APARATO AUTOMATICO PARA EFECTUAR ATADURAS HORTICO­

LAS" que s e  c a r a c te r iz a  p o rq te  l a  c i n t a  es su je ta d a  p o r ana 

pequeHa palanca dotada de un m uelle de re te n c ió n  que oprima 

a l a  c in ta  co n tra  e l  brazo en un lu g a r  cercan o  a l  o r i f i c i o  de 

s a lid a  de e s t a ,  con o b je to  da e v ita r  su re tro c e s o  p or e fe c to  

de la  íh erz a  del m uelle de tensado.

6 * ) . -"APARATO AUTOMATICO PARA EiECTUAR ATADURAS HORTICO­

LAS" que se c a r a c te r iz a  porque sus dos brazos sop ortan  la s  

dos p a rte s  c o n s titu y e n te s  de un d isp o s itiv o  grapador y c o r ta -

1 ^ -  --
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dor i  ornado por una p ieza  en forma de U en  euyo dee^lazam iaa- 

to  a r r a s tr a  per ana de la s  ramas ana grapa que transpasando 

la  c in t a  e s  doblada a l  to p a r  c on una p la ca  s itu ad a  en e l  bra­

zo op u esto , y  l a  o tra  rama de l a  U e s  una c u c h i l la  que c o rta  

l a  c in t a  en v ir tu d  d e l mismo movimiento a l  r e a l iz a r s e  l a  ope­

ra c ió n  de c lz a lla m ia n to  con  una a r i s t a  s itu a d a  en e l  o tro

6 * ) . -".APARATO AUTOMATICO PARA EFECTUAR ATADURAS HORTICO­

LAS" que s e  c a r a c te r iz a  porque e l  movimiento de l a  p ie z a  ob­

je t o  de l a  a n te r io r  r e iv in d ic a c ió n  e s  comunicado p o r  una va­

r i l l a  terminada en una empuEa&rra co n  desplazam iento r a ls t in o ,  

a lo ja d a  en e l  in te r io r  d e l  brazo gte sop orta a l  mecanismo de 

grapado y  c o r te ,  a l  p re s io n a r d i d ía v a r i l l a  so b re  e l  extremo 

de l a  mencionada p ie z a  en U.

7 6 ) . -"APARATO AUTOMATICO PARA EFECTUAR ATADURAS HORTICO­

LAS" que s e  c a r a c te r iz a  p o rg ia  l a  a lim e n ta c ió n  de grapas del 

d is p o s it iv o  grapador se  r e a l iz a  a tra v á s  de un tubo de secc ió n  

reotan  g r la r  a lo jad o  en e l  in te r io r  d e l  brazo co rresp o n d ien te , 

e l  c u a l s irv e  de a lo ja m ien to  y  almacenamiento a  c i e r t a  c a n t i ­

dad de grap as, la s  cu a le s  salen por un extremo a r r a s tr a d a s  

p or una p ie z a  de empnje dotada de un m u elle .

8 6 ) . -"APARATO AUTOMATICO PARÍ EFECTUAR ATADURAS HORTICO­

LAS" que s e  c a r a c te r iz a  porgre e l  brazo an tag o n ista  a l  que so­

p o rta  e l  c a r r e te  de c in ta  e s tá  dotado de unas piías d estin ad as 

a s u je t a r  e l  extremo de l a  c in ta  durante l a  op eración  de c o lo ­

c a c ió n  de e s ta  en to m o  a l  t a l l o .

9 6 ) . -"APARATO AUTOMATICO PARA EFECTUAR ATADURAS HORTICO­

LAS".

La p re se n te  maaorda d e scr ip tiv a  co n sta  de s i e t e  h o ja s  i b -  

l ia d a s  y m ecanografiadas p o r  una s o la  ca ra , componiendo un t o -  

t o t a l  de c ien to  nove s  ó a ta s .

1 .9 6 9 . -
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