
;______ __l

-  h -

' *

•

1 "  ■
72454

M B M G E I A  D E S C S I P T I V A  

que se acompaña a 

la  s o l i c i t u d  de un

MODELO DE UTILIDAD por VEINTE AÍÍOS en 

ESPAfiA, a fa vor  de Don LUIS BISQÜER BEL 

ZUZ, de nacionalidad  española , re s id en ­

te en JAGA(Huesca}, Carretera E stación , 

námero 7.

p o r ,

"VASTADOS DE VELOCIDAD"•
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La invención  a que se r e f i e r e  l a  presente  memoria c o n s t i ­

tuye una novedad in d u s t r ia l ,  con c a r a c t e r í s t i c a s  y venta jas  -  

que l a  hacen merecedora del p r iv i l e g i o  de ex p lo ta c ió n  e x c lu s i ­

va que por e l l a  se s o l i c i t a  de acuerdo con la s  p re scr ip c io n e s  

del E statuto v igen te  de la  Propiedad I n d u s tr ia l ,  de 26 de ju ­

l i o  de 1*929, tex to  re fu n d id o , pub licado e l  30 de a b r i l  de -

1.930*

El o b je to  de la  presente invención  se r e f i e r e  a un v a r ia -

dor de v e lo c id a d  que c o n s is te  en un equipo transm isor s ó l id o  y
/,

s e n c i l l o  que proporciona  una v e loc id a d  productora  in fin itam en ­

te  v a r ia b le  de un promedio de más del 9 «1 de un fo co  de fuerza 

de v e lo c id a d  constante . Ofrece un esp acio  económicamente ex­

ce p c io n a l ,  la s  muchas v en ta jas  de i n f i n i t a  v a r ia c ió n  de velcojL. 

dad para impulsar o mover la s  máquinas herramientas y o t r o s  -  

i equipos de producción  in d u s t r ia l .  U tilizando l a  a cc ión  g i r a t o ­

r ia  de una se r le  de rodamientos, e ste  s e n c i l l o  equipo permite

20

25

; regu lar  s in  d i f i c u l t a d e s  la  v e lo c id a d  de producción  o poten cia  

de un t e r c i o  a t re s  veces la  v e loc id a d  de fuerza  n ecesar ia  de 

i" poten cia  de absorción  mientras e l equipo tra b a ja  b a jo  un exceso 

! de carga. La capacidad transmisora del equipo y de l a  v e l o c i ­

dad de fuerza  de poten cia  absorbida que se e scog e . La impul­

s ión  o trañsm islón que de e s ta  forma se e so o ja  mandará su com­

p le ta  proporción  de fuerza  sobre e l  alcance completo de las 

v e loc id a d es  de p oten c ia  generadora de p rodu cción .

El funcionamiento de esté  nuevo v a r i  ador de v e lo c id a d  pue, 

de resumirse del modo s igu iente  i El p r in c ip io  de funciónamieix. 

to de este  vari ador de v e lo c id a d  se in d ica  en e l  plano esque­

mático del d ib u jo .  La fuerza  se transmite del e je  de poten cia  

de a b sorc ión  del equipo a l o s  rodamientos transm isores o im - - 

pu lsores  a través de un d isco  en con tacto  de p res ión  oon lo s
30
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rodamientos* Un con tacto  s im ila r  éntre l o s  rodamientos y  l o s  

d is co s  correspon dien tes  en e l  lado de l a  poten cia  productora 

j  permite la  transm isión de fuerza  a l e je  de l a  p o ten c ia  gene- 

! radora productora» Las ve loc id a d es  r e la t iv a s  de l o s  dos e je s  

se a justan a través de un promedio de 9*1 por l a  p o s ic ió n  an­

gular de l o s  e je s  sobre l o s  cu a le s  g iran  la s  b o la s»  Con l o s  -  

: e je s  de la s  bo las  p a r a le lo s  a l o s  e je s  im pulsores o  de trates--, 

í m lsl¿n , ver  l a  f ig u ra  1 del d ib u jo ,  plano esquem ático, e l  pro 

| medio o la  media de v e lo c id a d  es de 1 i l ,  pero como se muestra 

en la s  f ig u ra s  2y 3 del mismo plano in d ica d o , l o s  e je s  pueden 

.. in c l in a r s e  con uniform idad en cada una de la s  dos d ire cc ion es  

a un punto oomón de in te r s e c c ió n  de sus e je s  de forma uu« lo s  í 

: ra d ios  g i r a t o r io s  e f e c t i v o s  de l o s  rodamientos con l o s d i s c d S i  

de encaje o enganche t ien en  una medida de un S i l .  Este a ju s té í  

i o regu lación  se hace por la  c o lo c a c ió n  angular de unC plancha 

| o p laca  acanalada, a través de l a  cu a l,  l o s  e je s  de v e lo c id a d  

! se obtienen por medio de un t o r n i l l o  s in  f i n  y de una rueda¡I '
i dentada que puede ser operada o b ien  manualmente o bien por me. 

dio de unte variedad de aparatos de c o n tr o l  remoto. Para la  opír 

i r a d ó n  manual se usa una manivela con un ind ioador de p o s ic ió n  

engranado. Las ranuras o muescas en la  p la ca  o plancha de a jus 

te proporcionan un cambio de v e lo c id a d  en una apróximaolÓn muy 

ceroana a la  p rogresión  geom étrica, una v u e lta  de la  manivela 

de a ju ste  o regu lación  produce aproximadamente un cambio de ve 

loo id á d  de un s ie te  y medio por c ien to*

Impulso r o ta t iv o  correspondiente  y e f i o l e n t e . - E l  variador 

de v e lo c id a d  «lúe describim os es esencialm ente suave y s in  r u i ­

do en funcionamiento o en op era ción . Un mecanismo respondiente 

impulsante r o ta t iv o  actúa entre lo s  e je s  transm isores o impul­

sores  y  l o s  d is co s  para produ cir  solamente e l  grado de presión  

i de contacto entre l o s  d is co s  y l o s  rodamientos que se preoisan
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para Xa transm isión rea l  Impulsora r o t a t iv a ^ á 'b a u s a  de este  

trazado, se mantienen fácilm ente la s  e f i c i e n c i a s  op era tor ia s ,  

del 75 a l 90 $ sobre un amplio alcance de las  con d ic ion es  ope, 

r a t o r ia s .  la  fuerza  ra d ia l  que se impone o se carga en l o s  r£ 

demientos transm isores o impulsores se contrarestan  por e l  ani, 

l i o  de f l o t a c i ó n  l i b r e  que envuelve a l o s  rodamientos, la s  mis 

mos rodamientos no se refrenan radialmente por sus e j e s ,  pero 

en su lugar se co locan  lo s  dos de manera ra d ia l  y a x ia l  por 

l o s  t re s  puntos de con tacto  que proporciona e l  a n i l l o  e x t e r io r  

y l o s  d is co s  transm isores-im pulsores*

Los grandes cambios en l a  ampliaoión dél impulso r o t a t i -  

| v o , u n l l ig e ro  desvio  en la  p o s ic ió n  de e s to s  componentes de fío 

i ta o ión  l i b r e  l o s  cua les  a su vez  producen cambios de v e lo o id a — 

dés pequeñas. En una gama completa dél impulso r o ta t iv o  gra­

duado, este  cambio dé v e lo c id a d  e s  aproximadamente a l e l  qtBj 

es comparable al rendimientodde un motor e l á c t r i e o .  Bajo un 

impulso r o ta t iv o  constante , no hay d esv ia c ión  y se mantiene la  

v e lo c id a d  de potenoia  generadora productora s in  necesidad  de 

hacer mas a ju s te s .

Son ev identes  la s  Ventajas que se deducen del empleo de es 

te  nuevo varlador  de ve lb o id a d  éntre la s  cuales merecen c i t a r ­

se como más importantes la s  s ig u ien tes»

1 .  -  Equipo é e n o i l lo  con.ejea:vén l ín e a  tanto de potenoia  ge, 

neradora como de potenoia  absorbida* y que proporciona  un ajus 

te  de v e lo c id a d  de p oten c ia  generadora productora  de un te r c io  

a t r e s  veces  la  v e lo c id a d  de potencia  absorbida oon una v a r ia ­

c ión  t o t a l  de 9 a 1.

2. -  Capacidad completa en ca b a llo s  de fudrisa( , segiín e l  ta­

maño del equipo o unidad y la  v e lo c id a d  de p oten cia  absorbida, 

y v a r ia b le  sobre e l  resu ltado d© la  ve íoo ld ad  ÍLe potencia
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neradora productora  y c a b a l lo s  de fuerza  constante de dioha 

p o ten c ia  generadora productora .

3 .  -  fijes de p oten cia  generadora productora  y de potencia  

absorb ida , co a x ia le s  que g iran  en la  mis$a d ir e c c ió n ,  o .bien 

en e l  sentido de las  agujas del r e l o j  o b ien  al revés de las  

mismas.

4 .  -  Amplio soporte de aguante tanto para lo s  e je s  de po~> 

ten c ia  generadora como para l o s  de p oten c ia  absorbida para -  

que puedan l le v a r  poleas en sus-penaión*

5 .  -  Alta e f i c i e n c i a  de funcionamiento y fuerza  de t r a c ­

c ión  deseada para todas las  con d ic ion es  d e .t ra b a jo  que porpor 

c ion ar  e l mecanismo del equipo ro ta t iv o  impulsante del in t e -  

r io  r del mi amo «

6 .  -  Esta gran s e n c i l l e z  de con stru cc ión  permite un exac­

to a juste  de v e lo c id a d  s in  a r t i c u la c ió n  complicada y s in  des­

v ío s  o deriva .

7 .  -  La v e loc id a d  puede ser regulada por un s e n c i l l o  a ju s ­

te manual y también por medio de d is p o s i t iv o s  de c o n tro l  remo. 

to operados o bien  por fuerza  e l é c t r i c a  o manualmente.

3 ._  El a ju s te  de v e lo c id a d  proporciona  una aproximación 

muy exacta a la  p rogres ión  geom étrica .

9 . -  Requiere muy poco cuidado en cuanto se r e f i e r e  a su 

conservación  y s e r v i c i o .

Hecha la  d escr ip c ión  que antecede, hemos de añadir que los 

d e ta l le s  de r e a l iz a c ió n  de la  idea expuesta pueden v a r ia r ,s in  

que por e l l o  Cambie la  e sen c ia  de la  invencidá  que es la  que 

se desprende de l o s  párrafos  que anteceden y l a  que se r e i ­

v in d ica  en la  s igu ien te

U 0 T A
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En resumen» ®1 Modelo de tr t i l id ad  qué se s o l i c i t a  recae­

rá sobre la s  r e iv in d ic a c io n e s  s ig u ien tes»
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1 * ) . -  Vari ador de v e lo c id a d  ca ra cter iza d o  porque está  conce­

bido de t a l  forma que la  fuerza  ee transmite del e je  de poten 

c ia  de absorción  del equipo a loe  rodamientos transm isores o 

impulsores a través de un d isco  en contacto  de p res ión  c o n ­

loa  rodamientos. Un contacto  s im ila r  entre l o s  rodamientos y
' 9

l o s  d is co s  correspon dien tes  en e l  lado de la  p oten c ia  produc­

tora  permite la  transm isión de fuerza  a l  e je  de la  poten cia
' ■ ; ;

generadora productora . Las v e lo c id a d es  r e la t iv a s  de lo s  dos 

e je s  se a justan a través de un promedio de 9 t i .p o r  la  p os ic ión

10 angular de l o s  e je s  sobre l o s  cua les  giran' ía s  b o la s .  Con los

■l f

1' ■

e je s  de la s  bo las  p a r a le lo s  a IOS e je s  im pulsores o de trans­

misión e l  promedio o la  media de v e lo c id a d  es de l * l f pero lo s  

e je s  pueden in c l in a r s e  con uniform idad en Cada una de la s  dos 

d ire cc io n e s  a un punto común de in t e r s e c c ió n  de sus e je s  de

15

:

forma que lo s  rad ios  g i r a t o r io s  e f e c t iv o s  de l o s  rodamientos 

con l o s  d is co s  de encaje  o enganche t ienen  una medida de un 

■Sil. Este a ju s te  o regu lación  se hace por la  c o lo c a c ió n  angu­

la r  de una plancha o placa acanalada» a través  d e . l a  c u a l ( lo s  

e je s  de lo s  rodamientos sobresa len  o se destacan* El c o n tro l

20 exacto de éste  a ju ste  de v e loc id a d  se obtiene  por medio de un 

t o r n i l l o  s in  f i n  y de una rueda dentada que puede ser  opera­

da o bien manualmente o b ien  por medio de una variedad de apa 

ra tos  de co n tro l  remoto. Para la  operación  manual, se usa una 

manivela con un in d ica d or  de p o s ic ió n  engranado. Las ranuras

25 o muescas en l a  p laca  o plancha de a ju ste  proporcionan un cam 

b io  de v e lo c id a d  en una aproximación muy cercana a la  p rogre ­

s ión  geóm etrica , una vuelta  de la  manivela de a ju ste  o regula, 

o ión  produce aproximadamente un cambio de v e lo c id a d  de un sig. 

te  y medio por c ie n t o .

50 2®). Se r e iv in d ic a  por último como o b je to  sobre e l  que ha



de reca er  e l  Modelo de U til id a d  que se s o l i c i t a »

«VAElADOE DE VELOCIDAD».

Todo conforme se r e iv in d ic a  ei la  presente memoria,' que 

consta de 7 páginas e s c r i t a s  a máquina por una so la  ca ra .

Madrid* 10 marzo 1959 

Lfouso  UDGEIA
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