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M O D E L O  DE U T I L I D A D  

por VEINTE años

en España, a favor de Don Julián UREAZA RABANAL, 

de nacionalidad española, domioiliado en BILBAO 

o/ General Eguia na 17-ia, por:

"i&QUINA LIJADORA-ALISADORA CON APLICACIONES I€JL- 

TIPLES".-

ME M O R I  A-  D E S C R I P T I V A

El presente Modelo de Utilidad se refiere con­

forme su enunciado indica a una máquina lijad o ra -a li  

sadora oon aplicaciones mdltiples para e l alisado 

de pavimentos o suelos de tarima de madera, corcho 

y otros.5 .-
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Las actuales máquinas que se encuentran en 

uso para este mismo fin , se caracterizan por llevar  

un rodillo  portador del elemento abrasivo, l i j a  o 

similar.

Dicho rodillo  tiene sus soportes o cojinetes 

de rodadura en sus extremos, y por ta l circunstan­

cia nunca con estas máquinas se puede hacer e l a l i ­

sado de los pavimentos hasta llegar a la  arista que 

forma el suelo con la  pared.

En estas condiciones, siempre queda una fa ja  

de suelo sin terminar que es necesario hacer a l 

aoabado de forma manual.

Por otra parte, cuando se quiere haoer un ba­

rrido general de la  parte que ha sido alisada, se 

requiere e l concurso de otra máquina aspiradora que 

haga la  limpieza general. De donde se deduce que 

las  máquinas aotuales no son las apropiadas para 

poder concluir e l trabajo y siempre se necesita 

hacer e l repaso de las aristas próximas a lo s  ro­

dapiés a mano, y una aspiración general de lim­

pieza con una aspiradora auxiliar.

Odiante la  máquina que se preconiza en esta 

patente se logra agrupar en una sola unidad e l con­

junto de dispositivos que puedan permitir e l aca­

bado general y total de la  preparación de un pavi­

mento sin necesidad de otras máquinas auxiliares 

ni de la  intervención de la  mano dal hombre para el 

acabado de las fa jas que ordinariamente quedan con
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las máquinas actuales.

Una de las  características de la  máquina 

que en esta memoria se preconiza es la  de contar 

con un rodillo  portador del elemento abrasivo, l i j a  

o similar que se encuentra montado en un eje que 

se soporta por uno de sus lados rrediante soporte 

adecuado de forma tal que e l citado rod illo  queda 

en voladizo y con una de sus partes completamente 

lib re  para ser arrimado hasta la  arista que forma 

e l suelo con la  pared.

En estas condiciones e l citado rodillo  se pue­
de completar con otrc de tensado, y poner una ban­

da continua de material abrasivo sin necesidad de

desmontar la  máquina y con e l consiguiente ahorro 

de dicho material abrasivo. !

El rodillo  portador de la  banda abrasiva l le ­

va una terminación de eje roscado con e l fin de a c ó -! 

piar en ál un eje flex ib le  que dá movimiento a cual-¡ 

quier otro aparato lijad o r manual, pana e l caso de 

querer hacer e l acabado manual en algunos lugares 

que asi se requiera. ¡

Igualmente e l eje del rodete de aspiración 

posóe otro eje roscado para e l mismo fin  cual es el } 

de poder acoplar un eje flexible? pero en eBte lugar í 

se tiene de forma constante mayor velocidad.

Por tanto se tiene dos lugares para poder acó- , 

piar e l eje flex ib le  con dos velocidades de rota­

ción segdn la s  necesidades. j

Frente a la  aspiración del rodete lleva  una em­

bocadura especial para poder empalmar una manguera



de aspiración con su. correspondiente embocadura 

para hacer la  limpieza general una vez concluido 

e l trabajo.

5 .-

Hia idea más amplia de la  máquina lijad o ra -a li  

sadora que aquí se preconiza, la  proporciona la  des 

cripción siguiente al hacer referencia ales dibujos

f
que se acompañan, en los que de manera un tanto es­

quemática y exclusivamente por v ía  de ejemplo, se 

representan los conjuntos y detalles más caracte­

10.- rísticos de la  idea del invento, a l hacer referen­

cia a un posible caso de realización práctica.

En estos dibujos se emplean marcas de refe­

rencias semejantes para señalar las diversas par­

t tes que integran la  mencionada máquina, las  cua­

15.-

2C.-

les se corresponden en las diferentes vistas repre­

sentadas.

En los dibujos:

La figura 18 corresponde a una vista en alza­

do del conjunto de la  máquina.

La figura 28 es una vista en planta del con­

junto de la  máquina en la  que se aprecia claramen­

te como asoma e l rodillo  alisador y queda con posi­
bilidad de ser arrimado a cualquier arista hasta su 

f in a l.

25.- La figura 38 corresponde aun  detalle seccio­

nado en e l que se muestra la  parte interna y de 

disposición de montaje del rodillo , aspirador y bo­

ca de captación auxiliar con disposición adecuada
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para ser colocada una manguera ce aspiración auxi­

l ia r .

La figura 48 muestra un detalle de la  embo­

cadura auxiliar.

La figura 5* corresponde a un detalle de la  

posibilidad de colocar una banda continua gracias í 

a la  oolocación de un rodillo  tensor. Esta dispo­

sición se logra gracias a la  colocación en forma 

de voladizo del rod illo  y gracias a e lla  se puede 

montar y desmontar la  banda de abrasivo sin desmon­

tar la  máquina. ^

Haciendo referenoia a estos dibujos se hace 

la  aclaración de que mediante e l námero -1 - se in­

dica el cuerpo general de la  máquina, la  cual cuenta t 

con un motor eléctrico de accionamiento -2 - , sien­

do -3 - e l lugar de basculamiento del motor para el 

tensado de correas.

Con e l número -4 - se señalan .e l tornillo, de ; 

regulación de la  basculación del motor; con -5 - la  

polea que acciona a otra polea -6 - del rotor de 

aspiración -17

El nS -7 - corresponde a las poleas que mueven ; 

al rodillo  -10- portador del material abrasivo; -8 -  

eqía polea que manda e l movimiento del rod illo  -10- t 

y que es susoeptible o bien de llevar sujeta en e lla  

la  banda abrasiva o bien de ser simplemente arras­

tradora de dicha banda como ocurre en la  disposición 

de la  figura 58.
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El número -9.- indica e l soporte en voladizo 

que sustenta a l eje motriz de la  polea -10-, siendo 

-11- la  banda abrasiva que se sujeta al rodillo  y 

-12- la  parte terminal del eje del rod illo  que se 

encuentra roseada. En este lugar es susceptible de 

sujetar un terminal de eje flex ib le  para pasar mo­

vimiento a lo s  elementos auxiliares de que se dis­

pone en esta máquina, como son o pueden ser, pie­

dras de esmeril, elementos de pálido, eto., etc.

Mediante e l número -13- se señala l a  defen­

sa delantera basculante, siendo -14- e l lugar de 

aspiración de los productos que salen del lijado  

y -15- la  boca de aspiración próxima al rodete -17-.

El número -16- corresponde a l o r ific io  que 

lleva  la  embocadura especial, de forma que cuando 

se encuentra en la  posibión de la  figura 3* es en­

tonces cuando la  aspiración se hace de la  zona -14- 

y en cambio cuando por un giro de la  pieza tubular 

-23- este o r ific io  pasa a la  posición de la  figura 

49, as entonces cuando previamente se ha quitado 

el tapón -25- y se puede acoplar una manguera de 

aspiración en el lugar -23-.

El n& -18- señala el eje de movimiento del 

rodete -17-, este movimiento lo reoibe por la  po­

lea -6 -. El n2 -19- es e l .tubo de salida de los  

productos aspirados por e l rodete; -20- es el lu ­

gar de colocación de la  bolsa o similar de recogi­

da de productos aspirados y -21- el terminal ros-

25.-
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caáo del eje de la  turbina aspiradora. Tiene la  

posibilidad de poder acoplar en Ó1 un eje f le x i-  i 

ble para dar movimiento a los elementos apropia- t 

dos. Con esta forma se obtienen dos velocidades 

en los ejes flex ib les una acoplándolos en -21- 

( rápida) y otra en -12- (lenta)

Oon e l námero -22- se inó.ica la  embocadura 

solidaria del cuerpo -1 -. En e lla  se coloca la  

embocadura especial para poder aplicar la  mangue­

ra.

El námero -23- corresponde a l lugar de aplica­

ción de la  manguera. Esta parte termina interior­

mente en una pieza tubular oon un o r ific io  que 

permite dar paso a l aire desde e l lugar -14- o de 

dejar la  aspiración por la  parte -23-.

Mediante el nS -24- se señala e l lugar ros­

cado para aplicar el tapón -25- cuando se está ha- ; 

ciendo la  aspiración de -14-. E l na -26- indica 

e l lugar de aspiración del rodete -17-, siendo -27- í 

el eje flex ib le  que se puede acoplar; -28- la  pa- ¡ 

reja de ruedas susceptibles de ser maniobradas 

mediante la  palanca -31- y v a r illa  -30- para acar- i 

car más o menos e l rodillo  -10- a la  superficie del  ̂

suelo a tratar.

Oon el námero -29- se indica le. rueda f i ja  

trasera, que se encuentra loca, con -30- la  v a r illa  

que manda movimiento a la  oscilación de las ruedas 

-28-, y oon -31- la  palanca reguladora para acer- _ ¡



car más o menos e l rodillo -1C— al suelo.

Con el n& -32- se indica e l lugar sujetador te 

los cables le conducción eléctrica; -33- señala el 

manillar de accionamiento de la  máquina en su con­

junto, siendo -34- la  banda continua de material 

abrasivo o similar. Esta, disposición permite un 

-ahorro grande de material abrasivo ya que toda su 

superficie trabaje, no como ocurre con las coloca­

ciones actuales que se pierde una gran superficie, 

para la  sujeción en el rod illo .

El námero -35- corresponde a l rod illo  tensor.

Aun cuando este modelo ha sido descrito oon 

referencia a un posible caso de realización prácti- 

oa, queda entendido que no se lim ita a e lla , sino 

que por e l contrario serán susceptibles de realizar­

se en e lla  todas aquellas modificaciones de detalle 

que las circunstancias y la  práctica pudieran acon­

sejar, siempre y cuando que con las modificaciones 

introducidas, no se cambie, altere, o modifique 

la  e seno i  al i dad del objeto descrito.

N O T A

Se declaran como de noveo a\ en España el con­

tenido de las siguientes:

R E I V I I Í D I  P A C I O N E S

1 * .-  Máquina lijad  ora-alisaáora con aplicacio­

nes mdltiples, que se caracteriza por contar con 

un rodillo  portador del elemento abrasivo, cuyo 

rodillo , está montado en un eje que se soporta por
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uno de sns ladoa, quedando e l rodillo  en volad i__ 

zo y dejando ma de sus partes llo res  para pernú 

t ir  su aproximación hasta la  arista que Porra el 

suelo oon la  pared.

'33.- Máquina lijadora-alisadora con aplica- f

ciones tiples, caracterizada por contar con í

un rodillo portador del elemento abrasivo que 

facultativamente ge encuentra co..¡plenentado con 

un segundo rodillo  tensor entre los cuales se en 

cuentra 'dispuesta una banda continua de material 

abrasivo adaptable sin descontar la  .máquina.

33.- máquina lijadora-alisadora con aplica- í 

ciones múltiples, caracterizada porque cuanta 

con un rodillo  portador áe la  banda abrasiva que ¡¡ 

está provisto de una terminación de eje roscado ; 

sobre e l que se acopla un eje flex ib le  capaz de 

transmitir movimiento a un lijado r manual para el 

acabado de superficies.

43.- Máquina lijadora-alisadora con aplica­

ciones múltiples, caracterizada por contar con 

un rodete de aspiración cuyo eje posóe un eje ros ! 

cade en el que se acopla un eje flex ib le  que ac­

túa en forma constante con mayor velocidad que e l ^

eje flex ib le  adicionado a l rodillo portador de la  d

banda, abrasiva.

53.- Máquina lijadora-alisadora con aplica 

ciones múltiples, caracterizada por contar, fren 

te a l rodete de aspiración, con una embocadura es
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p e c ia l  sobre l%que se adapta una ¡;.<a.iguera de 

a sp ira c ión  con su correspond ien te  embocadura 

destin ada  a v e r i f i c a r  l a  lim p ie za  g en era l una 

vez  conclu ido  e l  t ra b a jo .

6 9 .-  "ÍIXQUI3& LUAD0Eá.-ALI8ÁD0RA CON AFLI 

OÁCIONZZ itfLTIPLES".

Todo e l l o  confortae se d esc r ib e  y r e iv in d i ­

ca en l a  ..emoría que a íitecede que consta  de 

DIEZ ho jas  e s c r ita s  a máquina por una s o la  de 

sus caras y  d ibu jos  que l a  i lu s t r a n .

Madrid 13 ¿e Febrero 1.959
E. eo rñ 'A LE Z  VACAS j

/  PP.
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