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11 O D E L O 

D E

U T I L I D A D

a favo? de EXCLUSIVAS INDUSTRIALES  ̂ g. A., entidad es­

pañola, domiciliada en Barcelona, calle Boger de Flor, 

84, por "IUÑECO ELECTROMECANICO, BEBEDOR*.

HEM)3IA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se refiere a un 

muñeco electromecánico, bebedor.

Constituye este muñeoo un juguete de efectos a l­

tamente sorprendentes, ya que sus miembros superiores 

5. y cabeza presentan movimientos sincronizados que imitan 

con singular gracia l a  aocián de beber, para cuyo efec­

to comprende el muñeco en una de sus manos una vasija  

o botella y en la  otra maro un vaso, vaciando él mismo 

el contenido de la  botella  en el vaso y llevándose éste 

10. hasta la  boca para, después de un segundo sorbo, bajar
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el vaso y vaciar otra vez líquido en él para continuar 

bebiendo y así sucesivamente mientras se tiene el me­

canismo en mar oha, e l cual es accionado por un electro­

motor alimentado por un equipo de p ilas instalado en la  

5. base de sustentación del propio muñeco.

Aunque realmente parece que el líquido conteni­

do en el vaso pase a la  boca del muñeco, no es así sino 

que del vaso pasa a la  botella  a través de un conaucto 

flex ib le  enchufado en ambos elementos y camuflado por 

10. el interior de los brazos atravesando el cuerpo del mu- 

ñeoo.

!h las cuencas de los ojos se hallan instaladas

sendas bombillas que a l estar el motor en :fUn donami 3 i-

to se encienden, comunicando s¡sí una mayor Vistosidad

15. al muñeco, el cu¿¿1 representar'á ventajoaamtrite un ani-

mal grotesco y gracioso ta l como un mono o .un oso sen­

tado sobre una base de configuración adecuada, donde 

se encuentra el departamento para el equipo de p ilas..

El mecanismo comprende esencialmente un eje,

80. accionado por un engranaje apropiado a partir del elec-. 

tromotor, el cual comprende en sus extremos sendas ex­

céntricas con su zona prominente en sentidos inversos, 

sobre las que descansan respectivos juegos de palanca 

y biela que comunican el movimiento alternativamente a 

25. cada una de las v a rilla s  soporte de los brazos, cuyas 

varillas , acodadas conv ai i  en tement e, están montadas 

libremente giratorias sobre la  caja de los mecanismos,

estando todo este mecanismo encerrado en el cuerpo del
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muñeco y protegido por una cubierta ríg ida  envolvente.

íh la  v a r i l la  soporte correspondiente al brazo 

portador del vaso, se relaciona mío. segunda v a r i l la  ac­

cesoria cue al subir éste empuja a la  cabeza por su 

5. base obligándola a g irar hacia atrás alrededor de un 

eje existente en el cuello del muñeco y di amen tr al al 

mismo.

Asimismo presente el muñeco un equipo de resor­

tes que tienden a mantener a los miembros móviles en 

10. su posición baja, a l a  cual vuelven éstos a l cesar los 

efectos de la  excéntrica, descansando normalmente la  

cabeza sobre un tope delantero previsto en la  cubierta 

constituyente del cuerpo del muñeco.

Con el fin  de fa c ilita r  la  explicación se acotn- 

15. paña a la  presente memoria unos dibujos en los que se 

ha representado un caso de realización que se c ita  a 

título de ejemplo, no limitativo del alcance del invento, 

En los dibujos:

La figura 1 muestra esquemáticamente el alzado 

20. frontal el conjunto mecánico del muñeco en una vista  

conjunta,

la  figura 2 indica en detalle, l a  posición de la  

va rilla  soporte correspondiente al brazo portador de la  

botella, ai el momento de vaciar el líquido por levan- 

25. tamiento de nicho brazo,

la figura 3 representa el detdLle de la  posi­

ción de la  v a r illa  soporte del trazo portador del vaso, 

en la  posición levantada desue la  cual el líquido con-
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tenido en óste vuelve a l a  botella  por el conuncto co­

municante entre ambos elementos,

la  figura 4 manifiesta en alzado lateral la  

pos ici&i alzada de la  v a r illa  soporte del brazo derechos 

portador de la  botella,

la  figura 5 indica en alzado latera l la  posi­

ción elevada de l a  v a r i l la  soporte correspondiente al 

brazo izquierdd,

la  figura 6 es la  vista esquemática en alzado 

latera l de' la  cabeza en su posición noranl,

la  f  i  pira 7 muestra la  propia cabeza en su po­

sición inclinada hacia atrás en el momento en que el 

brazo izquierdo acerca el vaso a l a  boca, y

la  figura 8 es la  vista en p ls ita  in ferior de 

la  base de sustentación del muñeoo.

Consiste el muñeco en un oso de cuerpo -1 -, 

cabeza -2 -, estremidades -3-y -4 -, extremidades infe­

riores -3 - y -6 -, y una base de sustentación -7 - que 

simula, por ejemplo, un trozo de tronco de un árbol 

cualquiera.

En e l interior de 1 cuerpo -1 - -se ha lla  ins­

talada una oaja de mecanismos -8 - en la  que se halla  

montado un electromotor -9 - que mediante engranajes 

transmite el movimiento rotatorio a un eje -10- que pre­

senta en sus extremos respectivas excéntricas -11- y 

-12- a partir de las cuales se logra e l movimiento de * 

elevación y bajada de los brazos -3 - y -4 - a lternati­

vamente, para lo cual las zonas prominentes -13- y -14-
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de estas excéntricas están dirigidas en sentidos opues­

tos presentando la  -14- una entalla -15- para lograr 

el efecto de un segundo sorbo a continuación del primer 

contacto entre vaso y boca.

Los brazos del muñeco presentan interiormente 

varillas soporte de lo s  mismos, las cuales llevan res­

pectivamente sujetos en sus extremos una bote lla  -16- 

y un vaso -17-, que presentan en sus paredes sendos 

o rific io s  -18- y. -19- en los cuales se empalma o enchu­

fa un conducto flex ib le  -20- que si,ye por el interior 

de los brazos atravesando el cuerpo del muñeco, (figu ­

ra 1).

Bl motor -9 - es alimentado por un juego de p i­

las -21- instalado en departamente adecuado previsto en 

la  parte in ferior de la  base -7 -, presentando este motor 

una derivación para alimentación de sendas bombillas 

-28- alojadas en las cuencas de los ojos del muñeco, las 

cuol.es se encienden a l estar el motor en marcha.

Ba esta base -7 - se halla  instalado asimismo 

un interruptor -23- para apertura y cierre del circuito 

de alimentación para e l motor, comprendiendo la  cara in­

fe r io r  -24- de esta base una abertura -15- cerrable me­

diante tapa -26- articulada mediante bisagra -27- y 

ase, urable con un pasador deslizante -28-, (figura  8).

Las va rilla s  soporte -3 - y -4 -, para los brazos, 

presentan una conformación adecuada con sendos acotamien­

tos -29- y -30-, y por sus extremos libres se hallan 

montadas libremente giratorias en la  propia caja -8 -
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Br la  v a r i l la  -4 -, correspondiente a l brazo 

izquierdo portador del vaso -17-, se halla  ensartada 

por su extremo -51- una v a r illa  -52- accesoria encarga­

da del levantamiento de la  cabeza, para lo cual com­

prende un adíente periférico -33- que en su ascensión 

choca contra la  base -31- de sustentación de la  cabeza 

-2 -, haciéndola girar alrededor del eje -35- montado 

transversalmeate' en dos soportes angulares -3 6 -y -37 -' 

que formal el cuello del muñeco, (figuras 1, 6 y 7).

La cabeza -2 -, en su posición normal, descansa apoyando 

su base - 34-  sobre un tope del artero -38- previsto en 

la  cubierta -39- que forma el cuerpo del muñeco y el 

caparazón protector de los mecanismos.

Los engranajes que relacionar el electromotor 

-9 - con ele eje -10- portador de las excéntricas -11- 

y -12-, están constituíaos por un piñén -40- solidario  

con el eje del motor, una corona dentada -41- con piñén 

-48- solidarizado, un juego de ruedas dentadas -43- y 

piñones -14- reductor, y un segundo juego de ruedas den­

tadas -45- y piñones -46- solidarios del eje -10- ( f i ­

gura 1).

El muñeco comprende también dos resortes -47- 

y -48-, de loa que el primero se halla  montado entre 

la  v a r illa  -3 - portadora de la  botella y la  cubierta 

-39-, y el segando resorte -48- se encuentra dispuesto 

alrededor del eje -35- de basculamiento de la  cabeza 

y presenta sus extremos -4 9 -y -50- asegurados respec-
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tivamente en la  oaja de mecanismos -0 - y la  propia ca­

beza -2 -,

Para el accionamiento de las vas illa s  soporte 

-3 - y -4 - de los brazos, se ha previsto un juego de pa­

lanca -51- y biela -52- para cada una de ellas, cuyas 

palancas reciben directamente la  acciéh de la  respecti­

va excéntrica -11- y -12- y mediante las bielas -52- 

ensartadas por su extremo superior a. dichas va rillas  

les comunican el empuje para su desposamiento giratorio  

ascendente alternat ivo.

El funcionamie.it o del muñeco es como sigue:

Suponiéndolo en la  posición representada en la  

figura 1 y con el líquido contenido en la  botella  -16-, 

se pondrá en marcha el motor -9 - accionado sobredi in­

terruptor -23-, en cuyo momento se encenderán las bom­

b illa s  -22- que hacen de ojos. El eje -10- empieza a 

rotar estableciendo contacto la  excentricidad -13- de 

la  excéntrica -11- con su palanca correspondiente -51-, 

la  cual con la  b ie la  —52- empuja a la  varil--^ **á- ha­

ciéndola girar hacia arriba segén la  flecha F (figura 1), 

en cuyo basculamiento la  botella  pasa a la  posición 

que re fle ja  la  figura 2 vertiéndose el líquido L en el 

VaSO -17-.

Seguidamente vuelve a su posición baja l a  va­

r i l l a  -3 -, siendo entonces la  v a r i l la  - i -  la  5.uc es em­

pujada por la  b ie la  —52- correspondiente al coincidir 

sn palanca -51- con la  exoentriciuad -Id -  de la  excén­

trica  -12-, en cuya posición levantada esta v a r illa
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enfrenta el vaso -17- con la  * 

.gura 7) y a l propio tiempo ha 

que empuja a la  cabeza hacián 

flecha F* de la  figura 6.

) m̂ -
-53- del muñeco ( f i ­

n ai do la  v a r il la  -32.

girar segónisidica la

quilo L vuelve por el conducto -20- a la  botella  -16-.

Una ves cesa la  acción de l a  excentricidad 

-14- el brazo -4 - desoí sede y la  cabera -2 - pasa a ocu­

par su posición normal de descanso sobre el tope -38-, 

por extensión del muelle -48-.

A continuación entrará en acción la  excéntrica 

-11 - por repetir el ciclo sucesivamente.

La en ta lla  -15- de la  excentricidad -1 4 - 'deja 

bajar ligeramente el brazo -4 - y la  cabeza -2 - para 

volver a subir nuevamente y b<a.j<*r después hasta el pun­

to más bajo. Este movimiento representa graciosamente 

cono s i el muñeco apurara el contenido del vaso en un 

segundo sotrbo,

Se comprende que aooionaido nuevamente sobre 

el interruptor -23- se consigue e l paro del motor y 

e l apagado de las bombillas -22-.

Las pilas -21-, una vez gastadas, son fácilmen­

te roca ciadas por la  abertura -25- practicable una vez

se la  corrido el pasador -28- de 1 a tapa -23-, ta l como 

in aie a la  flecha F*, (figura 8).

El modelo, dentro de su esencialidad, puede 

ser llevado  ̂ la  práctica en otras formas de. realiza­

ción que difieran en detalle de las indicadas a título
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de ej ampio, a las cuales aloanzará igualmente la  pro­

tección que se recaba. Podrá, pues, construirse en 

cualquier forma y tamaño, con los meo.ios y materiales 

más adecuados y en la  configuración y accesorios más 

convenientes, por quedar todo ello coupreunido en el 

espíritu de las reivindicaciones.

N 0 1 á

10.

15.

20.

3c reivindica como objeto del presente modelo 

de utilidad:

1. Ihñeco electromecáiiáo, bebedor, caracteri­

zado esencialmente por comprender, dentro de su cuerpo, 

una c<aja de mecanismos que mediante dos encáhtricas po­

nen en movimiento, alternativamente, sendas varillas

acodadas, montadas libremente giratorias en 

que son el alma y soporte de los brazos del 

los cuales son portadores, respect i  valsante, 

Sija y de un recipiente qUe presentan ambos 

de comunicasióbi con un conducto flex ib le  ae

dicha caja, 

muñeco,

(¡LO UlrCí. Veí*** 
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lío s enchu­

fado, el cual sigue por los brazos y atraviesa el cuer 

po del 'muñeco, de marera que el líquido contenido en 

la  vasija  o botella  se derrama, en e l movimiento as­

cendente del brazo correspondíante, en el recipiente 

y de aquí, por e l levantamiento del otro brazo, pasa 

por el conducto hasta llegar otra vez a la  botella,



con la  particularidad de que en la  v a r i l la  soporte de 

este óltino brazo se halla  relacionada otra va rilla  

que asciende con él empujando a l a  base soporte de la  

cabeza del muñeco, la  cual se obliga a girar hacia atrás 

alrededor de un eje f i jo  sobre el que está* articulada 

y ^ e  se halla  montado en el armazón que constituye 

el cuello del muñeco, descansando normalmente la  cabeza 

sobre un topp delantero perteneciente a la  cubierta 

o cuerpo del muñeco.

2. Muñeco electromecánico, bebedor, segón la  

reivindioacióh anterior, caracterizado porque los me­

canismos están accionados por un motor eléctrico con 

eje provisto de piñón rotor, en el que engrana una co­

rona dentada so lidaria  con un piñón transmisor desde el 

cual, mediante un juego de ruedas dentadas y piñones 

reductores, se pone en movimiento a l.e je  portador de 

las ¿ios excéntricas, dispuestas en los extremos opues­

tos de éste.

3. Muñeco electromecánico, bebedor, segác las  

reivindicaciones 1 y 2 . oaraoterizado porque la  excén­

trica que levanta el brazo portador del recipiente o 

vaso, presenta una muesca en su zona activa prominente, 

lu. cual hace descender un algo el brazo para volverlo

a subir nuevamente, como si el muñeco efectuara un se­

cundo serbo a continuación del primero.

4. Muñeco electromecánico, bebedor, segán la  

reivindicación 1, caracterizado porque comprende resor­

tes que ayudan a volver a l a  posición baja a los brazos,
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estando dispuestos estos muelles, uno, entre l a  vari­

l l a  perteneciente al brazo portador de la  bote lla  y un 

punto f i jo  de la  cubierta rfgida que protege a l mecanis­

mo y que constituye el cuerpo del muñeco, y, el ttro,

5. enrollado en el eje de giro de la  cabeza presenta un 

extremo lib re  asegurado en un punto f i jo  de la  caja de 

mecanismos, y el otro extremo lib re  ensartado en la  ba­

se de la  cabeza.

5. Muñeco electromecánico, bebedor, segáh las

10. r eivia d i cao iones 1 a 3, caracterizado porque sobre el

borde de las excéntricas descansan respectivos juegos 

compuestos de palanca y biela ensartados en las vari­

llas soporte de los brazos, siendo estos dos elementos 

los encargados de subir y bajar los brazos alternativa- 

15. mente segiín mandan las excéntricas, las cuales se ha­

llan  montadas con su excentricidad en sentidos inversos.

6. Muñeco electromecánico, bebedor, segén las 

reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque la  o aboza 

presenta en las cuencas de los ojos, bombillas' coneo-

20. tadas en el circuito del motor, las cuales, se encien­

den al ponerse éste en marcha.

y. Muñeoo electromecánico,bebedor, segáh las 

r&lvindioaciones 1 a 6, caracterizado porque la  caja 

de mecanismos y su cubierta protectora, sobre la  que 

25. se fijan  las extremidades inferiores, se encuentran mon­

tadas sobre una base general que constituyen el asiento 

del muñeco, en cuyo interior se ha previsto un departa­

mento apropiado para la  instalación de un juego da pilas
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slimentadoras del motor, hablándole previsto un inte­

rruptor para la  apertura y cierre del circuito general 

de al imai tac ián.

8. Muñeco electromec^i&co, bebedor, segáh las 

reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque l a  base 

presenta en su cara in ferior una tapa don cierre pasa­

dor por l aque se da anceso al departamento de pilas.

9. Mil eco electromecánico, bebedor.

La presente memoria descriptiva consta de doce 

hojas foliadas, escritas a máquina por una sola de sus 

caras.

Barcelona, a 2 de diciembre de 1958.
í
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