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MEMORTA DESCRIPTIVA

gue se ecompafila &

la solicitud de
un MODELO de UTILIDAD por VELNTE ANOS en ESPANA, & faver de
FRATELLI BORLETTI, S.p.A., Sociedad italisna, residente en
VILANO Vie Washington, 70, por
"DISPOSITIVO PARA ESTABLECER EL GRADO DE DESPLAZAMIENTO DEL TRANS-
'PORTADOR DE LA TELA EV IAS MAQUINAS DE COSER",
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En las mdquinas de coser y, sobre todo, en las de ti;
po doméstico, el mecanismo que regula el grado de despla~
zamiento del transportador de la tela és impulsado por une
palanca, de cuya desviacidén angular en un sentido o en el
opuesto, respecto de una posicidén cero, depende la ampli-
tud del desplazamiento del transportador o diente corretela
hacia adelante o hacia atrds y, por lo tanto, la longitud
del punto de le costura efectuada en el sentido correspon-
diente.

Ta presente invencidn se refiere & un dispositivo pa-
ra detener dicha palanca de mando en cualquier posicién
preestablecida, o sea, que permite establecer una vez tras
otra la amplitud de movimiento del transportador en cuanl-
quier sentido deseado, con la misma amplitud tanto pare el
desplazemiento hacia adelante como hacla atbds; dispositi-
vo que se distingue de los demds conocidos por una estiruc-
tura particular, susceptible de conferirle amplia posibi-

1idad de variacidn de la posicién de retén y que, al mis-

mo tiempo, le permite, con medios sencillos, un funciona-
miento r4dpido y seguro.

Dicho dispositivo se caracteriza por el hecho de que
dos palancas de doble brazo, que pivotan sobre dos pernos
situados & una y otra parte, respectivamente, del punto de
apoyo de la palenca de mando del me canismo regulador. se

‘combinan de tal manera con dos exeéntricos, montados uno

encima del otro. con inversidn recIproca de orientacidn,
sobre un perno comvdn, que €stos, que se hallan dispuestos
entre dos brazos que se corresponden de las referidas pa-
lancas, las cuales se mantienen en contacto con ellos mer-
ced a unos muelles, imprimen con su rotacién en un senti-
do o en el opuesto un movimiento, respectivamente, de g-
pertura o cierre, como unas tijeras, a dichas palancas,
que, en posicién de apertura sirven, con sus oiros dos bra-
zos, de tope a un perno que lleva la palanca'de mendo del
mecanismo regulador. '

Con esta dispositién, le distancia desde la posieidn
cero de parada dela palanca de mando del mecanismo regula-
dor, desviada en un sentido, viene a ser siempre igual a
la distancia desde la posicidén cero a la misma palanca de
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mando, desviada en el sentido opuesto, ¥y DPor consiguhente,
por cada posicidn del dispositivo segin la invencidn, el
grado de desplazamlento del transportador de lag tela hacia
adelante viene a sex igual a su desplazemiento hacia atrés
¥y por lo tanto, la longitud del punto resulta la misma pa-
ra la costura hacia adelante que hacia atrds, como en rea-
lidad debe ser cuando se efectia una labor normal de cos-
tura, | ]
Segun una caracterfstica ulterior de la invenciéﬁ, el
muelle que sirve para que la palance determinadora dei des-
plazamiento del transportador hacia adelante se mangenga
en contacto con el exeéntrico de mando correspondienté,
estd dispuesto de manera que mantiene siempre cerca dé di-
cha palance al perno de tope de la palanca de mando del
mecaniesmo regulador, la cual de este modo viene a serésiem-
pre arrastrada por dicha palenca de tope cuando ésta %e
mueve,
. - Basta asf con sé6lo el mando del dispositivo de tppe
segin la invencidén para que se produzce, al mismo tiempo,
el impulso para la costura hacia adelante del e canismo re-

t
i

gulador, con una gran .simplificacién de la maniobra cb—
rrespondientes

En le mdquina de tipo doméstio resulta elle muy ﬂtil
ya que en ella lo que generalmente se realiza es la cpstu-
ra hacia adelante, mientras que la costura hacia atrds se
necesita solo eventualmente para unos pocos puntos de?cie-
rre, una vez efectuado el cosido hacia .adelante. Para%ta—
1es puntos de cierre bastard llevar hacia atr4s la pajanca
de mando del regulador, contra la resistencia del muelle
mencionado, el cual reclame luego hacie adelante a laémis-
me palanca apenas €sta queda libre, T

El objeto de la invencidn se ilustra en un ejemplo de
realizacién en el dibujo anejo, €l cual:

Ta fig, 1 representa una vista de frente del dibposi-
tivo en la posicidén cero, o sea, de no desplzamiento del
transportador; _

La fig, 2 es una seccidn transversal del dispositivo
segin la linee A-B de la fig. 1; '

Ia fig, 3 es una vista frontal del dispositivo mos-
trada en la posicién de mdxima longitud del punto;
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La fig. 4 representa una variante del medio impulsor
de la palanca de mando del regulador, :

Con referencia a las figs. 1 a 3, el perno —1—,[pre-
feriblemente excéntrlco para la puesta en fase, va fijo
a 1ld leva en escuadra -2- de mando del mecenismo regula-
dor del desplzamiento del transportador de la tela, palan-
ca cuya posicidn, a través de un mecanismo ya conocido que
no aparece en la figuras, controla el paso y el senti¢o de
desplazamiento del transportador de la tela, La paianca
-2=- va fija &l perno ~3= que gira en el agujero ~4=- del
soporte =5-, sujeto a la armadura de la mdquina, Ep el
exterior del soporte ~5=-, sobre el perno =3~, va fijé la
manilla ~6- de mando de la palanca =2-., El perno -1* en-
cuentra en sus desplazamientos en torno al eje del perno
-3~ la oposicidn de los dos brazos =T7- y =8 de amba$ ol T
lences -9~ y ~10-, que pivotan en ~1l- y =12-, respeétin
vamente. i

Tos otros dos brazos ~13- y -l4- de las palancag -9-
¥y =10~ tienen las respectivas superficies ~15- y ~16i siem-

-pre en contacto con las superf101es periféricas -17-; -18-

respectivamente, de dos excéntricos -19- y ~20~, simila-
res y con orientacién inversa el uno del otro, monta@os
sobre el 4£rbol ~21- impulsado'desde el exterior por él bo~
tén -22*. Tales excéntricos pueden ser desplaszaebles rela—
tlvamente entre sf para le puests en fase y bloqueaﬁles
sobre el drbol -21~, una vez efectuado el desplazamiento.
El perno =1~ de la palanca -2~ es mantenido sieépre

‘eontra el brazo -7~ del muelle -23-, por lo que persiste

el contacto de la superficie -15- sobre el exeéntrico =17-.
Ia superficie -16- del brazo -14~ se conserva siempre ad-
herida al excéntrico ~18~ por obra de un muelle -24-3
Cuando se da vuelta al botén -22-, giren también los
exeéntricos =17- y -18- y varfan las distancias -25-ly
-26~, desde el eje de rotacidén -21-, de los puntos de con-
tacto entre las superficies -15- y ~16- y las superficies
de los respectivos excéntricos ~17~ y -18~, girendo ﬁor
consiguiente las palancas =9= y -~10=~ en torno & sus #es-
pectivos pernos =~ll- y =~12~; el perrno =-l-, pues, ¥y 1& -
palanca -=2-, siguen a le palanca ~9- en sus d98p1azaiien»
tos, en tant que la palanca -8- se desplaza simétri%a-
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mente y en_ellmismo éngulo que la palanca -9-, respédto
de la posicién central de cero (A-B), en una de cuyés pPO~—
51c1ones la mdquina coserd hacia adelante con el paSO del
punto correspondiente o la p031ci6n, por ejemplo, -a7~
adoptada por el perno -l-, determinada, a su vesz, por la
posicién angular del excéntrico -19-, |

Girando la manilla -6~ segﬁn la flecha -28= hasta
que el perno ~l- tope con la palanca ~8=, en su nuev? po~
sicidn «27?-, la mZquina coser® hacia atrds con un pbso
igual al sodido hacia adelante; soltando la manilla FG-,
todos los elementos recobrardn su anterior posicién bor
efecto del muelle ~23-, y asf para cualquier ytra pOFl—
cién de los excéntricos ~19- y -20-, estando construgdas,
como queda dicho, les superficies de éstos ~17- y ~18-
de tal manera que los dos brazos ~9=~ ¥ =10~ ge desplazan
eimultﬁneamente en valores angulares iguales entre s!
respecto del origen (A-B). Para regular el paso delipunﬁ
to segdn determinados valores. el botén ~22- lleva uﬁa
graduacién -29-~ que puede leerse en correspondencia_#on
el fndice fijo ~30~; los valores de la graduacién puéden
corresponder, por ejemplo, a milfmetros de desplazamiente
del transportador per cada punto. '

Te fig. 3 muestra los excéntricos ~19- y ~20~ y)
respectivemente, las palances -7- y -8~ en posicién ée
mdxima apertura, correspondiente a la longitud méxim# del
punto: la palance -2~ puede llevarwe, segdn la fleché
~28-, desde la posicién -31- e la -~32~, preparando a#i
al transportador para su mdxima carrera hacia adelan?e Y,
respectivamente, hacia atrds. : |

En le variente representada en la fige. 4, la pa}an—
ca ~2-~ lleva un epéndice -2’-, el cual se une con el\ti-
rinte -33~ al extremo ~34~ de una palanca, dlstanciaia de
la -2- que pivota en «35-; el mando de la rotacidn.d la
palanca -2~ se realiza accionando la palanca ~36-, en tan-
to que el resto del dispositivo funciona como ya ha Queda-
do descrito : ;

" Se entiende que los detalles de construccidn dei dis-
positivo pueden diferir de los representados en el dibujo
y descritos anteriormente, sin que por ello el dispoSiti-
'vo se salga del Zmbito de la invencidn,
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 En resumens el Modelo de Utilidad cuyo reglsiro se solici-

te recaerd sobre las siguientes reivindicacioness
1.~ Diepositivo pare establecer el gredo de desplapemiento

del transportador de la tela en las méquinag de coser, caracterizado
porque la parade de la palanca impulsore del mecanismo regulador de tal
grado © empiitﬁd-se sfectus en cunalquier poaicién.elegida, e lguelded
de amplitéd tanto para el deaplazamiento dei transportador haocie ade-
lante, como pera su desplagzamiento haéia atras, y porque dos pd&ancas
de doble brazo, que pivotan en dos pernos eituados a umna y otra parte,
respectivamente, del punto de apoyo de ia pelanca impulsore del meca=

nigmo regulsdor, se combinan de tal modo con dos excéntricos montados

uno sobre el oiro, con recfproca inversion de orientacidn, sobre un per:
no camﬁn, gue los excéntricos dispuestos enfre doe brazos que se corresty
ponden de dicha pa&lanca, mantenidos en contacto con ellos mediante
unos muelles, imprimen en su rotecidn en un sentido o en el opuesto, un
movimiento de apertura o cierre, & modo de tijeras, & dichas palancas,
quegm en ia pésicién de pertura, sirven con sus otroe dos brezos de tope
2 un perno de la palance impulsora, del mecaniemo regulador.

2.~ Dispositivo, segin la reivindicacidn 1,Acaraeterizado
porque pars el mando de la palanca impulsore del régulador se utiliza
una menilla fijada con su perno de rotacidn.

3.~ Dispositivo, segun la reivindicacién 1, caracterizado

porgue el mando de lea palance impulsore del regulador de efectus mediapi
te una palance o manilla distanciada del perno de rotacidn de ﬁquslla
y oon le que se conecta mediante transmision por palancas.

4.~ Dispositivo, segun las reivindicaciones 1 ag 3, carac=
terizado porque en el los excentricos son desplazables relativamente enf
tre sf, para la pueste en fame, sobre el &rbol, en el que van montedos

¥ sobre el gue quedan blogueados, une vez efectmedo el desplazamlento.
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5e= Dispositivo, segun las reivindicaciones 1 & 4, carscte-
rizado porque el perno de tope que lleva la palanca impuleora del me-
cenismo regulador es excéntrico y de posicidn regulable para facilitar
el regraje de le puesta a punto.

6.~ Dispositivo, segun lag reivindicaciones 1 a 5, caracte~
rigedo porque el muelle que hace que la palenca para la determinacion
del desplagzamiento del {rensportaddr de la tela hacia adelante se men-
tenga en contacto con el excéntrico de mando cbrrespondienteg esté
dlspuesto de'manera gque mantenga siempre adosado & dicne palanca el
perno de tope de la pelanca impulsors del mecanismc regulador, la cual
es a8l siempre errastrads por dicha pelanoce de tope al moverse ésta.

7.~ Se reivindica por ultimo, como objeto sobre el que ha
de recaer el Modelo de Utilided gue se solicitas " DISPOSITIVO PARA ES-
TABLECER EL GRADO DH: DESPLAZAMTENTO DE TBANSPORTAﬁOR‘DE'LA-TELA EN L&S
MAQUINAS DE COSER" | |

Todo ;ontbrme queds descrito en la preeente memoria que
consta de siete paginas mecanocgrafiades por une sole cara y diﬁujos
adjuntos.

Madrid, 11 de noviembre de 1958
ALFONS 0 UNGRIA
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