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MmoHLA BSKMQSHTYA 

para aoáieAtar
K O B E B O D  R V T I L I  B A B

a- n
R S  y  A HA 

por DEINTE aSos
por

A noa&tre da ;
Don Mariano 
lídad  agpaSoia 

dOB&oiliad& an;

t íX COnOABBTLA, de naciona-

BARCELCHA, AviM, 81

 ̂ EH {̂ jeto de la presante solicitud da paralo do
u tilid ad , ae roboro a un interrtq;tor parfeocionados cuyas 
oara o to r ia ti oa s do novedad la M aüereu la  cualidad da apor­
ta r  a la  fdncidn a ^ae aa destina la s  sigu ientes ventajas :

BE a*-* La interrupci&t y establecim i^ito de c ircu ite
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se re a liz a  por pieza basculante de d isparo  instan táneo , evi­
tando arcos y fbgaepa.

b .-  El fbnoionamiento e s , por lo  ta n to , paguro y 
la  dnracián prolomgpdisíma.

o .-  El montaje d e l d isco  portamaeen&amo so^ue la  
oaja haae enpotrabla se re a liz a  ccm gran fa c ilid a d  y sege- 
ridad  por medio de g arras enpansibles por to m illo s  en orno- 
M nacián con ana pieza e lá s tic a  ten sa ra .

d .-  i  e s te  efecto: la  caja presenta ana peataSa 
cm tinua in te r io r , realizándose e l  engancha con tode fa c i­
lid a d .

*.-! E ste in te rru p to r e s tá  preparado para u t i l iz a r  
eventualmante e l  sistem a conmutado.

e l  adjunto plano ae ha representado una forma 
de ejecnciám d a l modelo de que ae t r a ta .

la s  fig u ras 1, 8 y  & repreguntan la  p laca p o rta - 
mecanismos en V ista de fre n te , la te r a l  y p o s te rio r respec­
tivam ente.

Las ü g r r a s  3 y 4 representan la  caja base empo- 
tra b le  en v is ta s  l a d r a l  y de fre n te  re spectivam ante.

la s  fig u ras  6 y 7 representan un d e ta lla  d e l maca- 
a i amo in te rru p to r y su despiece.

Como puede apreo iarae. e l  in te rru p to r perfecc io ­
nado que se preconiza consta de un conjunto operativo  aco- 
p lab le constitu idos por un sistem a in te rru p to r, un sistem a 
de enganche y una placa delan tera  portamaotanismo en g a tilla ­
bas en urna ca ja  em potrable. ^ continua olán se  enpone una 
descrlpobáa d e tá lle la  de cada une de e s te s  sistem as.

Sistema in te rru p to r^ - la  co rrie n te  e lá c tr ic a  11o- 
ga a l  in te rru p to r por (1 ), f i a r a s  5J y  6, podiendo a e llr
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d e l míame ìn d i stintam ente per (8) o (3 ), puesto q,ua, come 
se ha dicho$ a l in te rru p to r e s té  preparadopara u t i l iz a r  
e l  sistem a cmmutado, ¿1 accionar la  palanca (4 ), fig u ra s  
1, 6 y 7, e l  muelle (S) e je rce  una presión la te r a l  sobre la  
palanca (6) oM l^ndo la  a desplazarse en diracci& t q u e s ta , 
po r l e  lue dejará de hacer contacto con uno de lo s  pantos 
(7) n 4 #  para hacerlo  con e l otre# con lo  que perm itir^ ,. 
o icq?ed irá , aegin lo s  casos, e l  paso de la  co rrían te  eléc­
tr ic a  que, proveniènte de la  tessa (11, se desplaza por e l 
fu lc ro  (9) en cuyo in te r io r  se apoya la  palanca (6) y  men- 
ced a su forma in te r io r  pentagonal e sp ec ia l, gradda perfec­
tamente e l reco rrido  de la  palanca (6) . EL fu lc ro  (9) ee 
h a lla  adherido a l armazón de baqpelita  cuya aección puede 
apreeiarae en la  figura por medio d e l to m illo  (lo ; y 
la  tuerca (11) alendo completamento a s tá tic o  ya que la s  
dnloaa p iezas m óviles jMcistentes son : la  palanca da accio­
namiento (4 ), e l  muelle transm isor (5) y  la  palanca de in ­
terrupción  (6 ).

Sistema de enganche.- Esté form adepor la s  palan­
cas (18) y (18), fig u ra s  8 y 6  ̂ y e l  ten so r de m ateria p lá s­
t ic a  (H ) , Para in tro d u c ir e l in te rru p to r an la  ca ja  o ü ín -  
drioa (IB),  que p resenta un reborde opestaK a (16), se a flo ­
jen  lo s  to m illo s  (17) y  (íg) y e n to n a s  e l  ten so r (14) em­
puja a la s  palancas (12) y (13) haoia e l  in te r io r , o sea ha­
c ia  le  p a rta  cen tra l del d i sposi t i  vo% perm itiendo qpe todo 
e l  aparato ae introduzca paría  otmaante dentro de la  ca ja . 
Uta vez dentro , a l  a to rn illa r  nuevamente lo s  to m illo s  (17) 
y (IB), la s  palancas (12) y (13) vuelven a su  p rim itiva po­
s i cidn por lo  que obl i g an a lo s  extremos d e l ten so r a apo* 
yarse contra la  pared de la  ca ja , impidiendo^, g rac ias a l
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reborda (16) y a l  rayadc de lo a  artrem oa del ten so r (14), 
la  sa lid a  d e l conjunto portamecanísmo que queda a s i f i j a ­
do sólidam ente.

H aca delan tera y  c a ja .-  Son da baquelita  o  da 
cualquier o tro  p lá s tic o  m ddeable, puliendo p resen tarse  en 
cualquier co lo r. la  placa delan tera  p resen ta  en au cen­
t r o  la  palanca de accionamiento de ácana rectangu lar y lo s  
dos to m illo s  (i?) y (18) que acdonan la s  palancas de en­
gancha a le  c a ja . Bata e s  c i l i i^ r io a  y, adanes d e l reborde 
(16) en su parte  superio r, presenta anos adelgazamientos 
la te ra le s  y en e l  fondo para p o s ib ilita r  la  entrada de loas 
cablea conductores.

E ste modelo es rea liz ab le  en cualesquiera tamaSos 
y m ateriala s adecuados, siendo suscep tib le  de toda c lase  de 
m odificaciones de d e ta lle  que M  a lte ren  su án^am ento.

-r*
lo a  puntos de invención propia y mueva que ae pre­

sentan para que sean objeto de e ste  modelo de u tilid a d , en 
EapaSa, por vein te  aSos, son lo s  sig u ien tes;

1 * .- In te rru p to r perfeccionado, carac terizado  por 
que consiste  en una armadura^ fija d a  en una placa pcrtamaca- 
nismos, en cuyo punto cen tra l ae f i j e  una p ieza conductora 
en cuyas p a til la a  presentan ventanas pentagonales sobra 
la  qua ea  su scep tib le  da d e s liz a r, basculando, una p ie esci­
ta  puente que toma una u  o tra  in c lin ac ió n , apoyándose sobre 
tato u  o tro  contacto d ispuesto  en la  armadura^ en v irtu d  de 
le  acción combinada de una palanca da accionamiento y  un re ­
so rte , ligando eléctricam ente la  acometida c e n tra l con una 
u  o tra  de la s  sa lid as determinadas por lo s  mencionados oon-
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a s .-  in te rru p to r paríuccionado^, oara eterizado  por 
que la  ap lica ci&! y f ija c ió n  Se la  placa portamscanismos se­
bee la  ca la  basa aBqyotrable* que a e ste  efecto  llev a  una pes- 
ta8a en su borde a g r i o r  d irig id a  hacia adentro , se efectda 
por medio da dos palancas su e lta s  hacia afuera, de posición 
Regulable por medio de dé# to m illo s  de aprieto^ en ctHCbina- 
ci& t con una pieza re té n  tensora de p ié  a tic o  suscep tib le de, 
seg^n au posición obligada por la s  palancas, e n g a tilla r  o 
d aaan g a tilla r en e l  reborde la  ca ja .

^o*- *3B'JEBmP5LOR IÉBHEC3I0&AD0!*.
Cal y ctano se ha d e sc rito  en la  memoria que ante­

cede, representado en e l  d ibujo que se acon^aSa y pera lo s  
f in e s  que se han especificado*

Consta la  presente memoria d escrip tiv a  de cinco 
hojas e sc rita s  a máquina por una sola cara*

Madrid* es do octubre de 1968
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