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MEMORI 4 DESCRIPTIVA

OorreSpondiente s un Modelo de Utilidad que se so]icita

' por veinte ofios pare todo el Terxitorio Nqcioral y sus Gclo—

niass, g favor de D, Julian Euiguren Echave, de nmpionalidad
espefiola, reeidente en ZUNMAYA (Guipuwcor) colle Camino del
‘Faro, por: _ | _

QAT A DE ZINGRAN ATES PERFECCIONADA P ARA CABEZALES DE TOR-
NOS MECANICOS,

Le invencidn » que se refiere 1a npresente memorir cong-
tituye una novedad industrisl con caracteiisticas ¥y ventzjas
que la hacen merecedors del privileglo de explotscién eﬁclu—
siva que por ells se soliclita de scuerdo con las prescripcio—
nes del estatuto vigente de 1 Propieded Industripl del 26
de Julio de 1,929 texto refundido publicezdo en 30 dé Abﬁil
de 1.930, )

Fl lodelo de Utilidnd 7 cue nos referimoe tiene por obe-
jeto ung cajr de engranajes que oon nueve engranes tres o
tres se obtlenen nueve velocidades distintes vy progresives

y esté disefindo especitlmente pars cabepales de tornos umeci-

+

nicos,
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FARVEES .

Esta coja de engronejes constp de nueve engresnes coloca—

|
dos tres en el eje motriy siendo solidarics y deslizgnteé, tres
en el eje intermedlo solidsrios y fijos ¥ los otros tres reston—
tes eolidsrios y deslizentes coloczdos en eleie princinrl o
cefia,

Los nimeros de dicntes de ccdr rTueds o pifidn se hen deter-
minade de mrners que lroe velocidndes fpngenoialee en gus cir-
cules primitivos constituyen una progresidn geometrica por 1o
Tento 1o sume de dientee de cad” per de ruedes engr:n:dse © con-
Jugsdes sumen igusl ndmero de dientes, es decir cue el sruno de
Tres engrrnes colocedos en el eje motriz que engrsnsn con el
grupo de tres del eje intermedio sumen igurl ndmero de dientes
y estos iguslmente con e) grupo de tres engrenes colocrlos en
el eje'motrizo cufip? |

06z grupo de tres engrones colocados en el eje motrig y
en el eje principal son wsniobrados por manilles que llevsn co-
de ung de elles sus correspondientes pilance y zepelte ¥ Cuyas
menillas se pcclonan desde el exterior de 1o cnja de engrsnclps
o cuerpo~-cstezzl, obteniendose nueve velocidrdes distintes, en-
grenendo uno de los engranes con eu correspondiente,

Lleve sel mismo otxa menills con su pelencs ¥y gepats CUKi-
liar y con sue correspondientes erzrines parrs invertir 1o mare
chn & dérecha_o lzquierds del eje de szlids que sirve pari los
avsnces 0 TO8CAS,

Pard mayor comprensidn del cbjeto de este Modelo de Utili-

ded hgcemos referencin & los dibujos sdjuntos en los que lg,

Flg. 1.- Represents wnez viets en plpade v seccidn A4 de
lp c2je de engrangjes siendo los n®:

1.~ Ozja de engrenejes o codepel,

2.~ Eje principal o cafiz,

Sa= Primer pifién deslizente del eje principel,
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4,=- Segundo pififn deslizrnte del eje princinal,

5,-
6,-
74
8.~
9,-

Fig,

grenejes
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Tercer ;1ifi6n decliginte del eje princinel,
Pifibn fijo de invereidn de mzrzha,
Pifidn deslizrnte inversién de mprchea,
Eje de srlide,
Bomb: de sceite,
3.~ Represents en rlpédo y seccifn B=B lr c¢snje de an-

siendo los noe, 1-2-3-4 y 5 iguples y semejrntes - los

de 1~ Fig 1.

10 -«
1l.-

grenajes

-

Kenille zeciongmiento del primer grupo de engrrnes,

Prlancs czocclonsmiento del primer grupo de engrshes,

23

Zepobe ceclonpmiento del nrimer grupo de engrrnes,
Eje motrig,

Eje intermedio,

Yonills acciongmiento del tercer grupe de engrrnes.
Zepabe scclonpgmiento del tercer zruno de engrqones,
Primer pifidn deslizrnte del eje motrin,

Sezundo pindn desligente del eje wotrig,

Tercer pififn deslipante del) eje motriz,

Priwer pifién fijo en el eje intermedio,

Segumdo pifién fijo én el eje intermedio,

Tercer pifidn fijo en el eje iﬁterme&io.

3.~ Viets en desarrcllo v seccién D=D de 1 cijr de en—

siendo los ndwmercs 1-13-14-18-18-320-31-22—- y 83 igucles

v perejsntes » los de 1p Fig, 1 ¥ &,

34 -
35 .~
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Espscio entre engrones,
Poles conducids,

Pififn intermedio.

Fig, 4.=- Represents una viste ¥y seccibn )=~C~ de 1o cpje do

-

engrrnajes siendo los ndnmeros 1-8-6=7 y 8 lgueles £ los de 1¢
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75 Fige 1 v los ndreros 15 y 14 igusles y serejrntes o los dp 1a
Fig. &,

37.- Menill: inversidn de mercha,
R8,~ Pplancp invereién de marche,
89 ,~ Zspeta inversién de mern-he,
80 4 continupcidén describiremos el funclonemiento cdel conjunto
que es Comp sigue:

- Puesto en wmprchs le caje de engranes o categal —-l- por medio
del motor electrico y correas tripemoidsles, estze pchen en rno—
vimiento o giro a la poles concucide =-gb- qﬁe esty ecoplals al

85 eje motrig —13- donde se encuentregn montuados el primer grupo ce
engrines =18~ 19~ 20—, |
Acciongmoe ls manille -10— 1p cusl scCicha a une colonep =11-
con su corres-pondiente popets 13- de forms cue ol grupoc Ge en-
gTrenes descrito ~18- 190- 30— se mueve axiplmente yr que estrn
90 guirdos sobre €l eje motriz -13- por medio de chovetsr o prlier
de moners que la primera rueds denbrds ~18- crgr ne con su co-
rrespondiente primer pififn -31~ del grupo de engrsnes -51 -22-
83 que se¢ encuenirgn solidsrios fijos en el gjo internedio =~1l4-,
Yovemos 1» wenilla —18- gue rcclonz ¢ su corrESpondiénﬂa
95 palenca -16~ vy zup&ta =17~ de forwa gue el rpliumer 5if8n =0- el
gTupo -0-4-5= pe Geslicen axipglmente sobre el eje principsl -3=
Y engrene este pifidn con el primer pififn -21- del grupo de engTo=
nes -21-22-33~ fijos en el eje intummedio =14~ prteniendnge de
asts forma la primers velocidad,

100 Seguldrmante acclongmos la menilla ~15- y hacemos engrsnar
el oifidn —4- con sus correspondiente =28-.obteniendose lr segun-
de velocidad,

Lz tercers velocidaed le obbtonemos engrsnando ol pifidn -5-
¢on su correspondlente -25- dejsndo prrr estes tres prigerss ve-

105 locidrdes el pifidn motrip =18~ engransndo con BU prr o

e N . PR oy
L OO -

te -21-,
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Pors obtener otras tres velocidetes movemos 1. nonills

~10- ¥ hascemss eazranar el pifin ~19- con su correSpondiénte
par -33- dej-ndolos en dichz pogicién pﬁrg_seguidamente accio-
nar le o0tr- wenills =15- engrznando el pifidn. =3~ con el ~21-
par® la cusrt, velocld 6; el piﬁén —~4e oon su correspondiente
pifidn —22— porr la quintg velocidady seguidomente el pifién -E-
con el pifidn -23- prro 18 gexty velocldsd,

Log trega veloéidndes roat:ntos les conseguimes scelonpndo
lp monilly -10= parn deslizar cxialmente el grupo Ce pifiones
de forms que el pifién =30— engrgne con su par correspondiente
-23~ ¥ sezuldrmente por redic de lp polsancp =15= hscemos engr:i-—
ner el pifidn -3- con el pifidn -Z1- pors conseguir la elptimg
velncidpd, Pors le octpve velocidal ¥ cn 1lp wmisms menills -=15-
engrenamos el pififn —4- con el pifién ~23~ y 1x novenn velnci-
dzd logrzmos engrenando el pifidn =5- con su par correspondiente
~-238~, |

Todos los ejes esthn montcdos sobre rodemientos r bolss o
cénicoe estando todds los engr-nes y rod:mientos sl come los
ejes debtidemente lubrificzdos nor medls de wrz bowbs de rceite
-9~ que vz colocado en el interior de 15 c&j: de engrrnajes -1-,

El punto muerto se consigue dejazndo cuslquier:s de losg dos
zrupos Geslipanbes de forma que no engranen entre si prri ello
los engrrnes ~21l=-233-23— colocedos fijos en el eje intermedio
1levsn ung separacidn suficiente -24— pore que quélen dos en-
gronesg deslizmntes dentro de eete especio —4=— y temblen pars
gue focilite 1z entreds de un pifidn ¥y 1o s-lids del otro,

€ engronzjes ~l= otrr menills 27—

o

Llevp o8l miemo 1r cgja
con su palence —-88~ y gopolao =88~ pars que 21 ser accionndo el
pifidn desligente e inversidn Ge wanrihn —7— engrone directimen-
te con el g}ﬁdn —~6~ del eje principal =3~ pars girar ¢ igouier-
de €1l eje de s5lidg ~8~ o engranghdo primer.mente con el pifidn

interneiio ~26~ y este 5 su vez con elde el eje principal —6-
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prria que glre ghrechaas €l eje de‘salida.-s-,

Bus ventejre son lsge sigulentes:

12 - Con un mismo ndmerc de engrines se obtienen el wie-
mo ndmero de velocidgdes distintes y progresives,

8% .~ Economig de tlempo pues el paso de unas o otre mprcha
BG efeétua,r@pidamente.

3% .~ Econouig de coste por el minimo némero de engrpnes en
este caso nueve obtenemos nueve velocidedes,

4% - 8¢ trasmite » le méquing potencins unyores,

El Modelo de UtilidnsC descrito tiene por consiyuiente unz

estructurs sencills no obetrnte 1a cusl funcions con todzn efi-

eatla por lo que este llemnd® o obterner ungs divulgrcifn en el

merczdo wotive por el cusl se dese: protegerlo coﬁ un orivile—
gio de eXplotncidn que evite fociles iwitseionnes,

Se hyce conster que el cambio de formes, dirensiones, me-
terial en que se hp construids y disposiciédn de suénelementos
podrf ser verigble ¥ por lo Ganto cuslouier verircidn introdﬁ-
clar en este sentido siempre que no sltere su asenclalidrd se
considern,rf conmprendids en ¢l presente Nodelo de Utilidrd cu-
yoe términos debon de ser tomndos conrcaracteres arzlio ¥y nun—
cx en forms o sentido limitstivo,

NOoT g4

Descrito suficientemente el presente invento se declara
de roveded en Espafia las siguientes:

REIVINDIOCACIOYNES

12 ,—~ Cgja de'engrancjes perfeccionada peTs crbegzles de
tornos mecfnicos, crrscteripadp porque en €l eje motriz von
colocsdos un grupo de tres engrenes cowprctos y desligz:ntes
zXislmente por medio de menilla conrsu correspondiente psleones

Vv vepata,
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2% = Por Ccpja de engranéjes perfeccliongde prre cnheznlés
de toynos recinicos con nueve engrsnes se ohilenen nueve velo—
cidezdes distintrs v progresivas segun reivindicrcion primers
carscterlp:da porcue en el eje intermedio va colocade otro sru-
po de tres engrrnes solidario con dicho.eje quec.:néo esprcios
livres entre los tres engr:nes con el fin de cque suedan librqr
e Intercclarse dog engrenes de logs restontes zrupos v cuelen
ce este forms en punto muerto,

3*.~ Por cpje de engrrnnjes perfeccionsds pere celtezples
de tcmmos mecfnicos eegdn reivindicscicnes snteriores crrocte—
ripgrds porque 1p sumg de cads par de engrines del primer grupo
o motriyz con loe correspondientes del eje fijo sern igurles asi
como l:z sump de esto8 con las correspondientes engrenes coloop-
dos en el eje principal,

4% .~ Por csjn de engrannjes perfecciongds prT: crlezrles
de tornos mecfnicos segidn reivindicaciones snpteriores crrrcte~
rigado porque en el eje principsl o cuafiz van colocados un ter—
cer srupo de engriners corprctos y desligentes oXxinlmente por me-
dio de menills con sue correspondientes prlroncy ¥y zepatz,

5% ,—- Por crjs de engrancjes verfeccionsde pore cebezcles

e

de tornos mecfnicoe cegdn reivindicsciones snteriores cerrcte~
rigads porque c=Gi per de engrenes del tercer grupo colocndos
en ¢l eje principel con sus correspondientes colocados eﬁ el
eje interwedio sumsn igugl ndmerc de dientes,

62 ,- POR CUAJA DE ENGRAVATES PERFECCICNADA PARA CABEZALES
DE TORNOS NMEC ANICOS,

Todo e€llo ts21 ¥ como se describe en el cueryo de ests me~

woris, se reivindics en su notr y se represents » tItulo de ejem~

plo en las adjuntss hojme de plmnos,

244 A 2E I



-8 =
Estr memoris degcriptivs constin de ocho hojrs, fnlipd;ﬂau

v meconozrifisdos por unpy sole e sus cpros ¥ o dos eppnclosn
8 = B AN s 9

YodTid, u
T 90 sp. 958




FIG I
(//V/y//////////)(//k// 777777777777,

BN

Fscala yariable , AU :
‘k/ d




I}

WE :

)
7777 R

o

15 (21222) A< (345) (16

®

Lscala vartable

@)

2

Madrid 20 SR w58

—




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



