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El presente  modele de u t i l i d a d  se r e f i e r e  a un e levador 

de bidones y ob je tos  s im i la r e s ,  mediante e l  cual  t a l e s  ob je tos  

puedan ser manejados mas f á c i l  y seguramente c¡ue con los  d i s ­

p o s i t i v o s  s im i la re s  conocidos.

51 e levador  dol  modelo se c a r a c t e r i z a  porque comprende 

un bas t ido r  p r o v i s t o  de ruedas y maneera de accionamiento, a l  

cual  está  a r t i cu la d o  un soporte o s c i l a n t e  cuyo extremo l i b r e  

termina en una cuna cóncava dispuesta para r e c i b i r  e l  ob je to  

a e l e v a r ,  estando e l  ba s t id o r  y e l  soporte o s c i l a n t e  conecta­

dos u l te r io rm en te  por un motor H id ráu l i co  cest insdo  a p ropor—
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c i en s r  e l  es fuerzo  de e l e vac ión .

' r o f  c r  i b 1ornante la cuna t i en e un pe r f i l  t a l que en la

p os ic ió n  baja se correspondí e con una rampa formada en e l  e x t ra -

mo de lan tero  1ul bas t id o r , de manera que l o s bidones u otros

ob je tos  pueden so r subidos fác i lm ente a la cuna por simple r e -

da dura,

11 motor h id r á u l i c o  es un cilindro a r t i cu lad o  por su em­

tremo i n f e r i o r  a l  bastidor y cuyo vas ta re  de émbolo está conec­

tado a l  soporte os c i la n te  de nodo que e l  c i l i n d r o  se encuentra 

en posición esencialmente derecha.

lar.:: f a c i l i t a r  la explicación se acompaña a la presente 

memoria una lámina da d ibujos  en los que se ha representado una 

r e a l i z a c i ó n  que s :: c i t e  a t ítu lo  de ejemplo no l i m i t a t i v o  del 

a leeneo del  inven to .
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u  n  p o s  c i ni. j e s :

l w  f i  u r o u n  i c o o s  u n a  v i s t a  l a t e r a l  a l z a d a ,  e s q u e m á t i c a

d e l  e l e v a  c  o r
*

s o  - ; . u n  d  m o b e l o .

O ' - -  r  s t o  c  o u j r e n d e  u n  b z c t  á e r 1 0  d e  c o n s t r u c c i ó n  c c u ­

v a n e  i  c n a 1 ,  P ^  ■'  Jc o n  l o e n  f o r m a  c e  7  e n c u y o  v é r t i c e  1 1  s e  e n -
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- p* .  u  Z o r n o  1 r  u n  b a s t i d o r  e l e v a d o r 14 formado por dos pares

30 .

de brazos l i v o r  -antes 19 unidos en sus extremos l ib res  mediante 

dos per f i les  doblados en arco de círculo 20,

La forma de estos per f i les  es t a l  que constituye una cus
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recep tora  ce un bidón o s im i la r  que, cuando el dispositivo se en 

cucntra en su p os ic ió n  más baja, puede ser hecho rodar hasta que

sube a biche cuna pasando por las  rampas 14, 2n la figura el so­

porto  oscilante está r -p r  es untarle en una p os ic ió n  a lgo  e levada,

j e r o  cuandod e l  i m p o r t o  es  ba ¿ „ d o  p e r c o m p l e t o  su b o r d e  i n f e r i o r

" 1 - . C 111
- u  — -  0  v i  Ci v i  J  L í■£ t - r  c o n  - i  b o r d e s u p e r i o r de d i c h a s  r a m p a s .

h l s o p o r t e  o s c i l a n t e p r e s e n t a un t r a v e s a d o  21 f i j a d o  a

l o s  c r a s o s s u p e r i o r e s  l e ,  y deba j c  de e s t e  t r a v e s a n o  e l  b a s t i d o r

l l e v a  un j j e t r a n s v e r s a l  h l . l in t  re- e l t r a v e s a n o  y e l  e j e  d e s c r i -

tos está conectado un c i l i n d r e  h id r á u l i c o  2p de t a l  manera que 

a l  ser accionado per cualquier medio convencional, produce la  os 

c i l a c i ' n  Iiacia a riba ' ' e l  aoperte oscilante con la  cuna r e c ep to ­

ra de la  carga.

.'•■•o h-riblomerite se u t i l i z a  come c i l i n d r o  h id rá u l i c o  un 

gato  h id rá u l i c o  ob ten ib le  en e l  mercado, con l o  que se aria da sen 

c i l i o s  a i  discos i t i n o .

11 modelo, sri su esencialidad, puede ser d esa rro l lado  

en otras va r iac iones  que d i f i e r a n  en ctta l le  de las  indicadas y 

a las  e ra le s  a lcanzará igualmente la p ro te c c ión  que se recaba, 

l e d r a ,  púas, ser construido en cualquier forma y tsimulo, con los 

mater ia les  mas adecuares per quedar todo e l l o  comprendido en e l  

e s p í r i t u  de la s  r e i v i n d i c a d onos,
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D esc r i to  e l  ob je to  y u t i l i d a d  de l  modelo, l o  que se doclj 

ra no d ivu lgado ni  p rac t i cado  en España, comprende las  s igu iente !  

r e i v in d i c a c io n e s :

1, levador  do bidones y s im i l a r e s ,  c a ra c te r i zad o  p e r ­

qué comprende un baatanor p r o v i s t o  de ruedas y maneera de a c c io ­

namiento, a l  cual  reta  a r t i cu la d o  un soporte  o s c i l a n t e  cuyo ex­

treme l i b r e  termina en una cuna cóncava dispuesta para r e c i b i r  

e l  o b je t e  a e l e v a r ,  estando e l  bas t ido r  y e l  soporte  o s c i lan te

c onectadoa u l te r io rm en te  por un motor h id r á u l i c o  destinado a 

p roporc icnar  e l  es fuerzo  de e le v a c ión .

2. - l e v a d o r  según la r e i v in d i c a c i ó n  1, ca rac te r i zado

porque la cuna t iene  u.a p e r f i l t a l  que en la p o s ic ió n baja del

s oporte S C- C 0 "Ó1 ’F* G £ v ; 0 H f] con l o s extremos super io res  de rampas f o r

madas on los  extremos el o lant  er os de l  ba s t i d o r ,  de modo que los

ob je tos  a cargar  pueden ser rodados por es tas  rampas vasta la

cuna,

5. - l e v a d o r  sogún la r e i v in d i c a c i ó n  1, c a ra c te r i zado  

porque a l  motor h id r á u l i c o  s un c i l i n d r o  a r t i cu la d o  por su ex­

tremo i n f e r i o r  a l  b a s t id o r ,  y cuyo vastago se ex t iende  hacia srr í 

ba y está a r t i cu lad o  a un miembro de l  soporte  o s c i l a n t e .

4. E levador  do bidones y s im i l a r e s .

Según ce descr ibo y r e i v in d i c a  en la  p resente  memoria 

d e s c r ip t i v a  que consta de cuatro ho jas  f o l i a d a s  y e s c r i t a s  a

máquina por una so la  cara,  acompañadas de una lámina de d ibu jos .
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