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MODELO
DE
UTILIDAD

por "DISPOSITIVO DE MANDO Y DESBLOQUEO PARA LOS ORGANOS MOVILES
DE INTERRUPTORES Y SIMILARES", a favor de la firma italiana
SOCIETA PER AZIONI BASSANI, domiciliada en MILAN (Italia), Cor-

so Porta Vittoria, 9.

MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente modelo de utilidad se refiere a un dispo-
sitivo de mando y desblogueo para los Organos néviles de inte-
rruptores y similares,

El dispositivo que se describird es aplicable a apara-
tos de maniobra eléctrica de tode clase, y més particularmen-
te a interruptores para instalaciones eléctricas a baja ten-
gidn. Dicho mecanismo tiene la misidén espec{fica de controlar
y actuar sobre los érganos moviles de tales interruptores en
el sentido de asegurar gue las posiciones de apertura y cle-

rre de dichos miembros méviles sean alcanzadas debida y posi-
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tivamente, sin posibillidad de que se presenten falsas conexio-
nes que podrian recalentar los contactos activos del interrup-
tor.

Es de tener presente que la expresion ninterruptores
eléctricost se entiende referida, en este caso, & aparatos
aptos para controlar circuitos eléctricos en general, en el
sentido de efectuar, ademés de las interrupciones propias y
verdaderas, también conmutaciohes, derivaciones, y otras, Los
interruptores eléctricos del tipo con contacto o contactos os-
cilantes a disparc llamados del tipo nclichn (a los cuales la
invencidn encuentra particular, pero no exclusiva, aplicacidn)
presentan los inconvenientes debidos al hecho de que al 6rgano
mévil puede bloguearse en una de sus posiciones. Es tipico el
caso del llamado empastamiento d4e los contactos cuando, por lo
extracorriente de apertura y/o de cierre, tales contactos per-
manecen pegados o soldados entre si, por lo que el circuito
no pusde ser ablerto a pesar de la maniobra sfectuada,

La invencidn se propone obviar estos inconvenientes
en el sentido de garantizar bajp todos los aspectos el despla-
iamiento del drgano mdvil del interruptor de una a otra de sus
dos posicliones. En su esencia invéntiva el dispositivo se ca-
racteriza por, a lo menos, un apéndice solidario del organo
de mando del interruptor y coopsrante con el érgano oscilan-
te del mismo, pare desplazarlo en cooperacion con las acciones
ejercidas sobre tal drgano por medios eldsticos del interrup-
tor, Segin el invento el apéndice fijado al drgano de mando
estd previsto de modo que su extremo libre se pone en contac-
to, cuando ese organo de mando es accionado, con una de las
caras del érgano oscilante, para alejar a este ultimo de su

posicion de reposo, y después que los medios elésticos lleva-
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dos por el,interruptor hayan sido ulteriormente solicitados
por el drgano de mando.

El apéndice puede presentar en su extremo libre, una
horquilla entre cuyos brazos esta dispuesto el orgeno oscilan-
te y tales brazos actian alternativamente sobre dicho drgano
para desencajarlo de una u otra de sus posiciones.

La invencidn serd ahora descrita con referencia a las
figuras de la adjunta lamina de dibujos que 11u§tra una reali-
zacidén de la misma a t{tulo de ejemplo no limitativo., Las ci-
tadas figuras muestran el dispositivo aplicado a un interrup-
tor usual del tipo a disparo.

En los dibujos:

La figura 1, muestra, en alzado lateral, el interrup-
tor segin el invento, y

lesfiguras 2, y 3, son gecciones dadas respectivamente
sobre las li{neas II-II y III-III de la figura 1,

El interruptor ilustrado consta, de modo conocido, de
una base 10 sobre la cual estén dispuestos uno, o mds, contac-
tos fijos 12, presentados por las respectivas laminillas 14,
terminando con los correspondientes bornes para conexidn con
el circuito considerado. Con cada uno de los contactos fijos
12 coopera un respectivo contacto mévil 16 llevado por una
laminilla oscilante 18, cuyo contacto se enlaza electricamen-
te y de modo adecuado con el otro terminal del circuito eléc-
trico considerado, La laminille 18 termina superiormente oon.
el doble apéndice & cuchillo 20, los cuales contactan entre
s{ por la muesca practicada en los brazos de un estribo 22
fijado a la base 10 de la parte opuesta de la laminilla 14,

La laminilla oscilante 18 es desplazada a disparo de una y

otra de sus posiciones mediante la accidn de uno (o mas) mue-
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lles 24, que en el caso ilustrado es un muelle helicoidal
de cuyos extremos uno esta ligado a dicha laminilla 18 y el
otro se encaja en un agujero 26 practicado en la parte media
del organo de mando del interrupfor, cuyo érgano de mando es
una tecla oscilante 28, que presenta lateralmente en su parte
media la muesca 30 en la que se aloja el extremoc a cuchillo
32 presentado por el citado estribo 22, El Organo de mando 28
provee, sobre su cara inferior, dos apéndicas contrapuestos
34 y 36 entre los cuales esta situado el muelle 24 y cuyos
extremos 38 y 40 astan perfilados de modo de contactar con una
o con otra de las dos caras de la laminilla 18, en correspon-
dencia con los contactos 16, presentados por esta Ultima, En
el caso ilustrado la laminilla 18 prevé en la proximidad de
los respectivos contactos, naricillas contrapuestas 42 y 44
contra las cuales se ponen en contacto los respectivos extre-
mos 38 y 40, en relacion con cuanto ahora sera expuesto.
Resulta evidente que, cuando se actua sobre el drgano
de mando 28 de modo de hacerlo descender en el sentido de la
flecha X, se provoca, de modo conocido, el desplazamiento de
la 1{nea de acciom de la fuerza desarrollada por el huelle
24, por lo que la laminilla 18 es solicitada a oscilar en
sentido horario (figura 1). Ademas la laminilla 18 es alejada
del contacto fijo 12 en virtud del encaje del extremo 38 del
apéndice 34 contra la naricilla 42 de suerte que tal lamini-
lla es constrefilda a desplazarse también por la accion dirsc-
ta del mando ejercico por la tecla 28, Se consigue que, en la
hipotesis de que los contactos 12 y 16 sean mantenidos adhe-
rentes entre s{ por accion accidental (por ejemplo por fusidn),
la laminilla 18 es desplazada directamente por la tecla 28

garantizando as{ la intervencidén del mando. Lo mismo se veri-
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fica cuando la laminilla 18 estéd en la otra de sus posiciones,
(esto es, a la izquierda de la figura 1) y en este caso el ex-
tremo 40 del apéndice 36 es hecho a ponerse en contacto con
la naricilla 44,

Es evidente que se podré prever modificaciones de deta-
lle del dispositivo descrito e ilustrado y ello en relacion
con las caracter{sticas ds realizacion del interruptor, Por
ejemplo, el extremo 38-40 podrén ser presentados como una hor-
quilla entre cuyos brazos estd dispuesta la laminilla 18 y que
se fija al organo de mando 28 lateralmente a dicha laminilla.
Indudablemente las naricillas 42 y 44 llevadas por la lamini-
lla 18 podrédn estar constitufdas por organos regulables, por
ejemplo, tornillos, como también podran ser omitidas, y en tal
caso el extremo 38-40 (eventualmente formado en horquilla)
actia directamente sobre una y sobre otra de las caras de la
laminilla 18, As{ también si faltan diches naricillas, el ex-
tremo 38-40 actuara sobre una u otra de las dos caras de la
laminilla 18, o bien de modo equivalente sobre el extremo del
muelle 24,

Queda entendido que la presente préteccién se extlen-
de también a los interruptores o similares Organos que incor-
pora el dispositivo segin el invento.

En la prédctica los detalles de realizacidn y de actua-
cidn podrén variar en cualquier forma sin salirse por ello
del dmbito del invento y en consecuencia del dominio de la

invencidn.,
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NOTA

Descrito el objeto de la invencidn, lo que.se declara
no practicado ni divulgado en kspafia, comprende las siguientes
reivindicaciones con prioridad italiana num, 5418/57 del 10 de
Abril de 1.957: |

1. Dispositivo de mando y desblogueo para los orga-
nos moviles de interruptores y similares, particularmente de
interruptores éléctricos del tipo en que dichos organos movi-
les son accionados para efectuar una oscilacioan brusca, ¢ a -
racterizado porque el elemento de acclionamiento
dei interruptor lleva acoplado en disposicion solidaria un
miembro saliente que coopera con el citado organo mévil en os-
cilacidn brusca, para desplazarlo en cooperacidn con la accidn
aplicada sobre tal 6rgano por los medios elasticos propios del
interruptor,

2. Dispositivo segin la reivindicacidén 1, caracteri-
zado porque el miembro saliente solidario del dispositivo de
mando estd previsto de modo que su extremo libre contacta,
cuando el citado dispositivo de mando es accionado, con una
de las caras del drgano oscilante para alejar a este Wltimo
de su posicién de reposo, y después gque los medios eldsticos
llevados por el interruptor hayan sido ulteriormente solicita-
dos por el dispositivo de mando.

3. Dispositivo segin las reivindicaciones 1 y 2, ca-

- racterizado porque el elemento de mando presenta sobre su par-

te inferior dos apéndices, cuyo extremo contacta alternativa-
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mente con una y con otra de las dos caras del Organo oscilan-
tes. ‘

4, Dispositivo seglin las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado porgue los apéndicss presentados por el dispo-
sitivo de mando se ponen alternativamente en contacto con uno
de los extremos de los medios eldsticos del interruptor.

S. Dispositive segin las reivindicaciones 1 a &4,
caracterizado porque el dispositivo oscilante presenta sobre,
a lo menos, una de sus caras naricillag sobre las cuales ac-
tde el extremo de los apéndices solidarios del dispositivo
de mando. |

6. Dispositivo seglin la reivindicacidn 5, caracteri-
zado porque las naricillas presentadas por el érgano oscilante
son del tipo regulable,

7. Dispositivo segiun las reivindicaciones 1 a 6,
caracterizado porque el elemento de mando presenta un apéndi-
ce dispuesto lateralmente al organo oscilante y que termina
en una horquilla cuyos brazos contactan alternativamente con
una o con otra de las dos caras del citado organo oscilante,

8. Dispositivo de mando y desblogueo para los orga-
nos méviles de interruptores y similares.

Segiun se describe y reivindica en la presente memoria
que consta de siete hojas foliadas y egscritas a méquina.por
una de sus caras, acompafadas de una lamina de dibujos.

Madrid, a 10 de Octubre de 1.957.

SOCIETA PER AZIONI BASSANTI.

p. & JAINE ISERN MIRALLES
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Scoteth per Azioni BASSANI Hoja dnica.

22 Madrid, a 10 de
Octubre de 1957,
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