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UTILIDAD

a favor de Don LUCIEN ROBERT MARTEIL, de nacionalided
francesa, regidente en Harfleur (Seine Maritime, Frence),

36, rue de la République, por "INSTALACICN PARA LA VERI-

FICACICN LE LAS RUEDAS DE VEHICULOS AUTOMOVILESY, g

MEMORTA DESCRIPTIVA

Es sabido que las ruedas de los vehiculos auto-
méviles estén montadas sobre los ejes con gngulos apropia-
dos, destinados en particular a asegurar una buena esta-

bilidad durente lg marcha.

Parae controlar y verificar estos diversos édngu-

los, se conocen ya diversos aparatos, si blen todos elles

presentan el inconveniente de precisar medidas delicadas

¥ larges. Ademég, dichds aparatos son complicados.
La presente invencidn tiene especialmente por

objeto solventer estos inconvenientes.

A tal efecto se refiere a una instalacidn pars

‘la verificacién de las ruedss de vehfculos sutoméviles,
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‘,caracterizada‘por egtar dotada de un proyector 1umiﬁosof

& le rueda a controlar, estando este soporte dispuesto de

~ sas posiciones caracterfsticas de las ruedas del vehfoulo.

.preéenta'farias formas de tableros graduados, que permiten

o ":‘ I”a,

tg\

de une escala de lecturé, 80bre el,que\ge proyecta el rayo :

"~ luminoso del proyector, con lo gue se obtlene una instéla-

elén muy simple, que permite una verificacién répida,
Seglin un ejemplo de reaslizecién de la invencién,

el;proyeetor luminoso estéd montado sobreun sopofte fijo

menera que permita varias poeiéienes_del'proyector luminge;,

80 con relacién a la rueda, lo que permite controlar diver~

‘Segin la invencidn, la inatalacién‘de:#erifioaOIGn

'1¢feetuar la verificacién de las diversas pdsiciones o én~

guloé caracterf{sticos de las ruedas del vehicﬁloz éngﬁlo
_de inclinacién del pivote de ruedas, éngulo de caida, éngu~
ln de avance, dngulo de giro (o de orientacién) de: les -
ruedaa dalanteras, paralelismo, etce

“Bn loa disenos adjuntos quedan represenfadoa
unos ejemplos de realizacién de 1nstalae;ones de verifi—;
cacién‘deyacuérdo con la invencién.' |

En diohos diaeﬁos, 1a figura 1l es una, vizta es~

quemética del proyector 1um1noso,

las. figuras 2y 37y 4 eon vistas que muestran

tres tableros de lectura pars le verificacmén de divsrsasf,

posiciones o éngulos earacteristieos de les ruedas,"°
La figura 5 nusstra eequeméticamente el . control

del éngulc de inclmnacién &el pivote de una rueda delante—

yaygﬁgura 6 muestra esqueméticamente la operacién

- adaptable sohre las ruedes a controlar, y un tablero dgtaiqf 2
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| cidn de verifieacién del. éngulo de avance de un pivote de {,

‘de otra instalacién de acuerdo con la inven016n,

: duada, utilizada para la misme operacidén;

blero;

&

~

de. oontrol ael éngula de caida de une. delantera;

la figura 7 representa eaqueméticamente la oPer

rueda dslantera?
~la figure 8 representa aaquemétioamente la operaAy

eibn de verificacién del éngulo de " giro de tna rueda delanA

tera | | A b
la figura 9 representa esqueméticamente la opera-
cién de control del paralelismo de las ruedas de un, vehiau—i
1o; 3
la figura 10~mnestra en elzado 1a medida &el pa-‘
ralelismo de las rueaas traseras de.un vehiculo per medio

le figura ll muestra en alzedo la ?egla siff;/fan

utilizada pare la operacién de la figuras 10;

le figura 12 mueatra en alzado la reglille gra-

la flgura 13 muestrafen vista por enaima 1a me-
dida de alineemiento del tren traeero; [

la figara 14 muestra en perspactiva la medida del.

""paralelismo por medida directa;

la figura,lB.muestra-en perspectiva unayvafiante
en la que 8e ha montado un espejo sobre la rueda, en lugar

qél‘proyectbr, quedando colocado éete en el centrd‘del3ta¥;

le figura 16 es une vieta en perspective de los
elementos separados que componen otro ejemplo de reallza—
ciéndel diepoaitivo utilizado para el oontrol del paralelis—

|
mo;

le figura 17 es una viste en perspective que;répre-fé,
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senta al dispositivo precedente en posicién montade;

la figﬁra;lB repreéenta una vista de cOnjunfo dé

le instalecién durente la verificaéién de los’éngulos de |

_‘avance. Debe comprenderse que en,esta figura el panel esté
~dispuesto paralelo al eje 1ongitudinal del vehiculo; S
la figura 19 representa esqueméticamente ¥ de per-
£il la disposicidén reletive reel ‘del panel y del vehicpip,..
1 figura 20 represente pna vista en perspéét@ya[
del sistems de seﬁalaeién, | o
la figura 21 es una vista esquemétlca qps mnsstra
1os éngulas caracterfsticos & controlar,
| , la flgura 22 es une vista.de con;unto de le ins~
.talacién durante le verifiocsacidn de los éngulos plvote. ;
_ En el caso de les figuras 1 a9 de los &iseﬁoé
‘anexoa, la inatalaeidn de verificacidn de acuardo con le
invencién eomprende-

19) Un proyector. P compueste ‘por un menantial lu-
kminoao S y una lente apropiaaa L (figura 1). Estd £ijado

”sobre el costado de la ruede por medio de un goporte que
%permite orientarlo ya ses paralelamente a la rueda (figu-r
‘ras 573 6), ya sea perpendioularmente (figuras 7 y.8).

29) Varios tableros de lectura T4, Tz, T3 dota~
dosy de une manerargeneral, de:un pnn$o'&e sefial O pars -
la regulacién y una escala graduada.para la lectura (£i-
guras 24 3 T 4). ' ‘

rEl-proyector;'una:veéireguiaao,‘da un punto lu-
minoso muy claro y>preciso sobre el'tablefo.'El éeaplaza—
vmisntc ﬁe eete punto luminoso sobre la escala graduada del

| ) ilizada proparciana 1nmsd1atamente el éngulo o

ff”la pasloién requerida asgﬁn la posicién del proyector can—;
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| forma 31guiente:

‘proyector y a cerca de 1 metro, viniendo a quedar;elbeje

-1‘punto luminosc preciso sobre el tablero.

luminoso al punﬁe de’ cnnxro Q del sector graduado del t&a-

el sector gradusdo y se les inmedistamente el dngulo del

" (figura 6) basta volﬁef & colocar & la rueda en lfnea de
'iﬁarcha reeta,agoltar el ffenh y colocar el tablero Tl ver—~

-“tiéalmente delénte de la rueda, quedando el punto de centrc

fel punto luminoso sobre el punto de centro Q y girar a

i iaontinuacién -hacia abaao para tener el éngulo de caida sabre

é&
tra la rueda.

Los aparaﬁos de la instalacién se @mplean en la

Se levanta el tren delantero del vehiculo pare R

apoyarlo sobre dos columnas soporte'de forma que los neumé—,

ticos se encuentren a alrededor de 2 Cim. del suelo y se

aprieta a fondo el freno de pie para inmovillzar las rued_s,
Be fija: entonoas el proyeotor sobre el costado de 1a‘rueda.

A’ continuacién se coloca en tierra el tablero Tl frente al

de el proyector y se regula de manera que ge obtenga un  i‘
La fluura 5 representa el control &el éngule de_i
inclinacién del pivnte de la rueﬁa (vista por detréa) Ha—

clendo girar la rueda hacila la derecha se aoeroa el punto

blero Tl colocado hnrizontalmente. _Bagta entonces regular

AR AT 1R 117 T A

1del proyector més 0 menog en el centro del tablero.,Ss encienf :

el proyector pera que los doa puntos coincidan exactamen—
te. Basta entoncee con volver ‘la rueda hacie la izquierda

para que el punto 1uminoso,venga,a inscribipse en las lineés

pivote de la rueda. Para verificar ls cafde de la rueda

Q hacia arriba. se gira a continuacldn 1a rueda para 1levar
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| tablero de lesctura Tl pare las dos operaciones precedentes

£
Es de destacer que la utilizacidén del proplo

viene facilitada por el hecho.de que este tablero presentaf‘
dos bases de apoyo ortogonales cohatimuidas por los ledoe
-édyacgntes de este tablero, cuyas forme es rectangular,

Pars verificar el avance del @ivote de la rueda,

se vuelve a ‘apretar el freno y se monta el proyector perpen—-g

diculexrmente a ls rueda (figurs 7). Se colooca el tablsro l
horizontalmepte frente al proyector y se regula el yuntc
luminoso. A continuacién se procede como en los caesos pre-
cedentes. ‘ _ "
Pare verificar el éngulo de gixo;(figura 8), sé;’
vueive a cplocar la rueda en iinea de marcha/recta;.se |

deja el proyéctor perpendicular a la‘rueda‘ se toma el ﬁa¥

~blero T, de la figura 3, en forma de sector cilfndrico con

su soporte t', y se c¢oloca en tierra de forma que el éngu-
lo formado por el soporte caige.en el centro de la rueda

y por la cara interne del neumédtico. Se 1leve el punto 0

~del teblero sobre el punto luminoso y se hace girar 1s

ruede complatamphte hacia atrés para leer el dngulo de
giro. ’ v | | 4
Para verificar:él:paraleliamor(figura,ﬁ);(vista
Por un solq‘lado)VSe.deja,réposar el vehficulo sobre sﬁs
ruedas, gs éfloja el freno ¥y se monta un proyector sobre
cada rueda delantera; se vuelven los proyectores hacla
atréds y se regule el tablero TB (figura 4) e dos metros

por detrés del ejé de las ruedas para que'los dos puntos

;luminoaoa calgan sobre los dos trezos, O. Se retira el

tablero de dabajo del vehfculo y se hace avenzar a éste

de: prma’ ggs/los proyectores se vuelven haocia ,delggte

e L S i i O S B Al
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;'lelismo,ﬁgilas ruedas estd ccnétituidcrpor dos‘elemén{os:

(una semirrevolunién de la rueda); se vuelve a coiﬁcar-e

tablero a dos metros por deleante del eje de las ruedas, &8_

blerc (a) y ge lee sobre el tableroe (b) la diferencla de ?
paralelismo de las ruedas, aumentado diez veces. ”

El tablero T3 utilizado para el control delipa;a-
de teblero -a- y —b~ montados deslizantes sobre una regla
eoporte -C=, 1o que permlte regular la geperacidn.

La 1nstalacldn representada sobre las figuras 1f
10 & 15 presenta diversos perfecclonamiantos con: relacién
a la precedente, de forma gue pueda efectuar todas las o

operaciones de verificacién con las’ ruedas del vehicule

~oolocadaa sobre el suelo.

Ademés permite una qulnta operacién: la alinea-;

: cién de los trenes traseroe. El soporte -1~ del proyector

presenta en este caao ‘una superficie planeada -2— cuyo

‘plano ea paralelo al de le rueda«sobre‘la que se hallarcéio-
eado, El proyectcr =3 tiene a su vez planeada su’ base —4-.
".El proyector. puede pues pivotar en todos sentidae y su’
TAYO queda alempre en un plano paralelo el de la’ rueda. Esé
-,‘_ta ventaja permite tdmar todas las medidas deseadaa ouando
'fel venfeulo esté apoyedo gobre sus Tuedas y no tenerla que }

"desplazar para comprobar el paralelismo.

El fun01cnamiento ‘de la 1nsta1aoidn se realiza
de la siguiente menera: ‘ \

Bl vehiculo debe -tener unos neumétioos eorreeta—

/mente hinghades. Se- verifioan'las ruedas y se colocaval

con Jlae rnadas delahteras sobre plaeas giratorlas,

tiy se'ag «etanilos frenos.

b
$
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" forme que un punto luminoso caiga sabre el trazo O del ta~ . ;
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(o traseros e verificar (figura 10)ngé mpnta un proyecfpf*

{—3— sobre cada rueda delantera cgloéada en linea de‘maréhaiﬂ

- 8e hecen girar hacla la regle delantera-para cemparar. Cuan—

. ponden las nedidas en milimetros - sebre 1lanta.-
de un preyector =3 sobre una rueda trasera. El ‘mismo pro- :
. del otro lado permite comparar las medidas. La medida del

’.éngulo del pivote se toma como . precedentemente. Para le

=3~ sobre sf mismo para barrerreliaector graduado verti~

t%nes diferentes para el emplazamiento de_los accesormes. DR

12Mm5‘

o BBB07
Dos reglas graduadas —5— 124 él) reempl

al tablero -6-. Lstas reglaa se colocan a dos metros por

delante;y dos metros por detrésAdelyeje,del tren delanﬁeraf

recta. Se haecen girar los proyecﬁoréé primeramenteﬂhacia?

la regla trasera —5l para leer la mealda y a continnan‘éuf

do este trabajo se realiza sobre xanja, permlte modifioar
el paralelismo directamente en el sitio, el operador puede
1eer sobre la‘regla -52- el deaplazamiento de sus puntcs j'
Iuminosos a medida que regula su barra de acoplamiento de "

dlreecién. Laa medidas en centimetros de las reglas correa—'

‘Para verificer la alineacidn de los trenes trase-

ros la figure 13 representa, visto por enclma, el montaje

yecta su rayo gobre le reglilla de alineacién -7- que se

coloca sobre el tapacubos de la ruede- delantera. El montage

medida de la caida, basta ahora hacer girar al proyector

cal del tablero de alto en bajo. Bl avance del eje éé,tqﬁa
enderezandu‘él_proyector'a 1&;6€ftical'y,eubriéndolo con
un espejo de reflexién inclinado en 45° mobre el tablero

lateral.

Baao el mismo principlo, existen varias disposioio— -

<La figura.l4 repreeenxa una 1natalacién (selamente

et A e




por el lado_igquiardqnque permite la medida del pArelelisn

“con lectura directa. Los dos tableros de carg%;§%’ "

méntadoa déslizantes sobre un cérrili—a- por el centro de’

cada tablere, previéndose un espejo —9~ para refleaar el
,5; | rayo del proyector ‘sobre un pequeﬁo tablero graduado repre- o

gentado por encima del proyecter) Los dos tableros Y. su ea-v

pejo quedan eiempre en el mismo plano, siendo ﬁiempre e:

rayo-de loa proyectores paralela a las ruedas' cuando eataa

estén paralelas entre sl los dos rayos vielven &. eheear

"y

ja'iOs  _  exactamente con el eje de su proplc prayeetor. Para 1asif

demés medidas nada ha cambiado.

La figurs 15 representa\otra instalacién (Bélo per
el lado izquierdo).

Los dos tableros de cara —6-. estén 'l;embién.-.ﬁ mm‘ba&as

”7aobre oarril. Tos proyectores -3~ eatén montades pe

larmente por detrés de los tablaros —6- ¥ pasan e travée

de une. abertura oolocada en el centrc de»cada tablero, par ‘L
encima de la salida del proyeotor de:'cada tablero ¥ en su

eje se encuentra shora el paqueﬁo tablero que eataba prgce-

ft&entemente sobre el proyeotarf Un espeje orientable -11—

colocado perpendicularmente a 1a raeda, refleja direc$a~
| ,menta el rayo del prqyeotor sohre la reglllla graduada -10—:
‘;? t{yf?h,f L pplopada,por,encimagge_éate yida{la¥lectgra d1reotaa§e1 ’

péralelismc. ﬁa caida*se lee hﬁeiénﬁnfgirar al‘éépéjo &e
_alte en bajo y la meﬁida del pivote- como 86 ha hecho’ @rece-

dentemente,;haciendo girar le rueda. Para la medida del avan—

G A A Y A e . . . : e -

ce de eag,;b&sta hacer girar al esp@;o en 45° sqbrgéau eae,

* _vertical para mander el reyo luminoso -sobre el ta 1§?O

" Pinalmente, otféé@;éﬁbsiqi§ﬁ*que?éé~paréce a:ig'f?
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precedente poses dos ventajas. Los dos tableros con pro-i

yectores estén ahora sobre los lados y los tabléqu‘ordi-:b
‘narios estén montados frente al vehfculo.

Primera ventaja: los tableros laterales con pro-

yectores son fijos y los tableros de cara son deslizantes,

pero sin ningune precisién de plano.

\ R

Segunda ventaja: antes de hacer avanzar el,yéhi&

- eulo entre los tableros laterales es posible controlar si~

multaneamente la alineacidén del rayo dé un proyector sobre

el eje del otro.

Esta dltima disposicién puede tembién ser monte~-

da sobre un bastidor rigido portédtil, ,
Segin la invencién, elldispositivo representado

en las figuras 16 y 17 estéd constitufdo esencialmente~p¢g

dos tebleros de lectura -21- y por elementos extenbiblea: 1

~22- que unen a estos dos tableros de lectura ~21-. -

Los tableros de lectura estédn realiéados a base
de une hoja metdlica envforma de V.

Dichos tebleros estén fijados.a los elementos

-22- por un medio de fijacién tal como poldedure u otro.

Esta forma de V invertide asegura sl conjunto del disposi-

tivo un asentamiento perfecto y, por ello, una buena es-

tabilidad durante su utilizacién. ,
Segin un ejemplo de realizecién de la invencién,
el sistema extensible =-22- que une & los tableros de lec-

tura -21- estd constitufdo por tubos.

Estos tubos ~-22~ pueden introducirse unos dentro

de otros y formar, de.este forma, un conjunto regulable.

7;Eetos tubos —225 van“proviatQS»ae:crificios ~24-

Tque loék;fraviesan:diameiralmenxe de perie a parte y permiteni

A
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gu unidn 6ntre'si Dor un medio de fijacién tal pqygﬁpgéh
rea -23- u otros. e T

Segﬁn el ejemplo de realizaciﬁn repreaentado en |

‘les figurss 16 y 17, el dispositivo presenta tres elemen—-f
- tos -22- cuyos tubos —222— y—223;- tienen seecionea méa. '

'1mportantes que el tnbho ~22- =1~ que esegure. su unién, Esta

unlén se realiza por mgdio de pesadores -23- que atraviesa

‘V.a dichos tubos ~221- -;2225,-ﬁ223+, D§,esta manera puede

regularse la longitud del disposifivo en funcién de. le

distencia entre ejes de los vehiculos de los que se vari—} 

ficai el paralelismo.

El tablero =21, esté sujeto. & un tubo —223- muy
corto, que permite su fijeeidn sobre el cubo de la rueda
delantera, ouando se efectia la. medida de alineacidn ael
tren traaero del vehfoulo. 7

| Sggﬁn.una,forma de realizacién de la.invenoién
los tableros de lectura ~2ly~ 'y ~21,- preséntaﬁ unos ta~.

bleros propiamente dichos de aluminio pulido, sobre los que

. 86 hallan laa,divisiones y graduaciones. Esta forma de ree-

S lizacién yartieuisr_presenta como principal ventaja que

cada uno de 105 tableros de lectura propiamente dichos sir-
vende pantalls de proyeccién al destello luminoso enviado
por el proyeétci. | ' '

'" La instelacién para la verifibacién de los trenes
délanteros de automévil comprende,. de spuerdo con la inven-
oién) un.dispositivb)de seﬁalécién de la posicién de los
éngulos del proyectof‘en funcidn de los éngulos a verificar.

“El disposltlvc de seflalacién més partlcularmente repregen=

tado en las fzguras 18 8 22" es@é constitufdo (figure 20)
por una~barra metélica\cilindrioa ¥ alargada;-lG—.dotadg_m 
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™

por pivotes ~13—,y —14- que se: inﬁroducen en un erificio

,,del proyector -3~, lo que permite féoilmente colocar a eats

Witimo a una slture determinada por encima del. suelo. El
pivote —~13~ corresponde a la toma del dngulo de los pivotes

y el -14- a la toma del éngulo de avence.

La distancla entre estos dog pivotes &8 igual e, f'

la que media entre el punte de tome dal.disposltlvo ﬂﬁzagﬁ*

fialaeidbn -18~ y la superficie réfleotanté del espejo —17;:

El tablero de lectura -6~ esté datado, como. se. ha
wisto precedentemente, de dos sectores graduadoa perpendcu~
‘lares enxre si, 1o que permite sfectuar nedides de oaida

- B por gimple pascilacién del proyector gobre si mismo 3 de ?_

inclinacidn del plvote C por el giro de 1ae ruedas sin

hmodifioar 1a posicidn del panel,

Es portedor asimismo de una tercega‘ggaduaaién

=15= cdlocada gobre un eje rectilineq vertical‘eentral,‘lo;

que permite, mediente utilizacién de la barra ~16-, una

 pre-regulacién de la inelinacién del proyector pars la

medida del dngulo de inolinécién,de-ios pivotes C, y.una
pre-regulacién della inelinacidn del.espejo de reflexién -
para le.medida del éngulo de avence A.

Para la tome del dngulo de (figura 18) conyiene
efeotuar una previa regulaelén del ‘espejo ~17- del proyec~
tor ~3-, disponiéndolo perpendicular al eje de rotecidn
a—a' de las ruedss (figura 19). Le toma del éngulo de evan-
ce sa realiza como sigue:‘

a) disponiende 6l panel peralelamente al eje lon-

~gitudina1 del vehiculo y & una diatancla determlnada (3, 20

matroa) del proyectar, estando el e;e del panel eproximada—
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‘ mente alineado con el ﬁe lag. ruedas.

! Vel pivote -14~ del sistema de seﬁalacién correspondiente‘f

.

b) 1ntroduciendo en- el orificio del prqyector

e 1la medida del éngulo de avance A, loqua proporciona la
altura conveniente del proyector,

¢) actuando sobre la regulaclén del espejo de

-manera que se lleve sobre la escala central del panel la%;;

equivalencia en-grados del éngulc dg‘inolinaclén de los

,pivotes dada por el constructor,

d) haciendo glrar les ruedae de menera que se.

',‘lleve el destello sobre la vertical que., pasa por el punto

de seﬁalacién del penel, es decir gobre el eje IY,
e) llevando el destello sobre el oentro D del

~’traneportador del panel por desllzamiento del proyector

Ea

por au gufaj;

£) hacienﬁo girar & las ruedas de manera,que se"

1leve al deatellc sobre el traneportador. La 1ectura sobre

la graduacién da el éngulo de avanae ‘busceado.

 Pare la tome del éngulo de los pivotes C (figura -
‘22) me retira el espejo —17- del proyector y se efectda une )
~?regulac16n previa del proyector llevénﬂolo e la perpendicalar
del eje Bb' del éngulo de avance A. Se efectuan a oontinua—
';eién las opara01ones algulentes' ‘ |
a) colocar el panel en la parte delantéra del ﬁehi-

1culo, a dlstancia convenlente del proyector (1,20 m.) s

b) se inﬁroduce el 0r1f1010 del - proyector en el

pivote -13; del -istema de seﬁalacidn correspondiente a la

toma del éngulefde los plvotes,

o) se hace girar el proyector alrededor de su eae

% de manera que 8e lleve el destello sobre la eacala eentral al

S S g ST
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20,

.;ﬁe;utilidad.

- velor en gradoe. del éngulo de. avance enoontrado en 1&
precedente; '

d) se lleva el destello a l& vertical del punto-

- de seﬁalacién, es .decir sobre el eje XI, por giro de las .

, ruedae | |
e):se‘hace deslizar el projeotor por su gui&;de :“ “
menere que se lleve al dest§llo;éobre~el punto:ae'eéﬁalaéhﬂ: 5
oidn D; ‘ . ? “ 
| f) se lleve el destello sobre la graduacién\dely”

tranaportador. La 1ectara de esta graduacién proporciona

el éngulo de los pivotes busecado.

Las principales ventajas de 1a,iﬂvenci6h~anthr@g?k‘}

mente deserites radican por tento, como ge ha viafo‘eﬁ g

descripeién, por una parte la facilidaed de mantaje y de_;

. monteje del dispositivo de verificacién, yy por otra parte,*

al'pocO'volumen que. presenta esté diapdsitivh enrperiodo
de no utillzacién, es decir,; cuando esté desmontado.
Es evidente que la invencidén no queda limitade &

los ejemplos dejrealizaoidn anteriormente descritos y re~

‘presentados, & partir -de los quejpodrén preverge otras

veriantes, ein salirse del 4mbito de le invencidn.

NOT A
Se reivindica como objeto del presente modelo

1. Instalacién para 1a veriflcacidn de las rue-

das de vehiculos automéviles, caraeterizado por estar cons-




AR

5.

.30,

o 1s.

20,

_tituida por un proyectar lumindeo adaptable sobre

65607

a eontrolar, y un tablero dotado de unea escala de 1ectura‘__._

Bobre el-qua—se proyecta el rayo luminosordel proyector, for—f

mendo asl una ingtalacién muy simple y que permlte una ve-
rificacién répida, ' . ,' _

2. Instalacién pere la verificacién de las rue—
das de vehicuioe automdviles, ségﬁnrla reivindicaciﬁn,an;

‘terior, caracterlzada por el heeho ée que el proyector: lu- -

‘minoso esté montado. sobre un aoporte fijado a la rueda a .

controlar, estando dispuesto. digho soporte de forma que‘%'

. permite variasm posiciones del proyector luminoso eon rela—

¢ién a la rueda, lo que permite centrolar diversas posicie~
nes caracteristlcas de las runedas’ del vehfoulo. ’

: 36 Instealaoién pere la verlflcacién de las ruedaé
de vehiculos automdvilee, segin 1a relvindlcacién 1, carac—'
terizada por el hecho de que la esoala de lectura en forma
de sector graduado del tablere eatd graduada en grados de
éngulo, lo que permite la leoturgrdirecta de los-éngulos

de montaje de dag ruedaa.‘

4. Instalaoién para le verifioac;én de las ruedes
de vehiculos automévilea, segﬁn la re1vindlcacién 1, carac-—
terizada por el'haeho as que el tgblerc presentg‘una forma
rectangula:3deimanéra.Que tepge dos bases de repoSO‘orto;~'

gohales, lo que.pgrmité controlar=diversos.éngﬁlos de tugda

» caracteristicos, modificando la posieidn del tablero delan~

te del proyector 1uminoso.

5e Inetalacién pars la. veriflcacién de las ruedas

de vehiculos automdviles, segin la relvindlcacidn 1, carac~

'£terizada por el hecho de que presenta un tablero de lectura

enifoggg?defsector;cilinﬁrlco,.pa;a la medida o la,varifica-

£
%:;
g:
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25,

‘una regla soporte.

: 016n de los éngulos de glro (o de orlentaclén) devlas

 delanteras del vehioulo.»f:

6. Instalacién para lg verificacién de las ruedasf i

de vehiculos automdviles, segin la r9171ndlcac16n 1, ocarag-

' terizada por el hecho de que. presenta un tablero de lectura

yara 13 verificacidn del paralelismo de las. ruedasg, comyren- ;

cibn del haz luminoso del proyeotor ¥y por otro 13&9 una
escala de lectura graduade horizontal -
7. Instalacién para la verlflcacién de 1as ruedasf

de vehiculos autovailes, segin 1a reivindlcacién 6, carac—f

'terizaﬁa pnr el hecho de que el tablero de verificacién

del paralelismo de las ruedas eamprende dos elemsntos ae

'tablaro montados en posiclén separada uno. del otro:;aobre ,

Be Inatalaolén pars la verifieaelén de Ias ruedaa

de vehiculos automévilaa, segin las reivindioaciones 6 y 7,.

"caracterizada por el Hecho de que los dos elementos de ta~

blero estén montadoa de manera mévil sobre la regla eepgrte,

A fin de permitir 1a regulacidn de 8y, separaaién.:

9. . Instalaoién para ia verificaoién de las ruedas
de vehiculos automéviles, gegin la reivindicaoién 1, carac-
terizada por el hecho de que el proyector esté montado  7
sobre]a rueda por 1n$ermedio de un soporte (1) cuye super-’

ficie de contacto (2) con ésta es perfeotamente planse y

fparalela al plano de la rueda, 1o gue psrmite efectuar todaa

les medidas deseables con el vehiculo reposando sobre sus

kruedas, y deaplazar a dlcho proyector (3) sobre su SO@Orte

r_dlendo dieho tablero por una parte una sefial parsa la‘regula- j

=

&

Y ;
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‘de vehioulos automéviles, segﬁn pE-¥ relv1ndicacié
terizada pox el hecho. de que el proyector £3) pomprenda :
“base (4) cuya: superficie de conmaoto can 1& superficie plﬂ

(2) del aoports (1) “es perfectemente plana también, de forma

lo.al del sopﬁrte, gea cual aea su posicidn con relacidn

' iel suelo por intermedioc de un eoporte regulable qua~permite

'colacarlo al nivel deseado en un plano vertical, 83& cual

de vehiculoa automéviles, segﬁn las reivindicacisn

: caracterizada por el hecho de que el tablero (6)-preeenta

caracterizada por el hecho de quenpa;a la‘medida,del rara-
 graduades (5) por delante y detrés del vehfculo y reciben "
- de .ciento ochenta grados de éste, efectuar egta medida.

: ;;vde vehiculoa automéviles, aegﬁn la reivindicacidn: 13, carac~

*85607

e

e

que el prpyector (3) permenezca siémpre en un plano parala— -

a éste.

-

11. Instalacidn para la veriflcaclén de las rueéas

de vehiculos automéviles, segin’ la reivindioacién 1y carac~

terizada por el hecho de que el. tablers {6) repoaa sobre

gee la inclinacién del suelo.-

12, Instalscién pere la verificacién de

T O A BT T s B S S IR

dos sectores gradusdos (61)‘(62) perpendicularsa entre si

lo que permite efectuar medides de caida y de inclinaeién ‘
de pivote por simple giro del proyeator (3) sobre sl mismo.f

13, Instalacién para la verifioacién 8o las ruedas

de vehfculos autom6v1les, segun las reivindlcaclones 1 y 6,

ielismo de las ruedas traseras; Qﬂedan'dispuestas‘dosfregiag

el haz del yrayectur“(s),‘lé que permite por simple roteacién

14. Instalacién pere la verifléaeidn de las ruedaa

terizada por ‘61 hecho . ﬂs que ‘una reglilla;de allneacldn

(7N que ge ecloca suces¢va&ente contra e_;cubo de eada rue&a '
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"medida de la alineacién del tren traﬂera.k

.bleros (6) montados deslizantss sobre un earril de guia (8).

‘racterlzada per el hecho de que cada tablero presenta en. su

: oentro un eﬁPBJO (9) que refle;a el rayo luminoso emitiﬁo

'nlsyﬁ de vehiculos automdviles, segﬁn la reivinﬁlcacién 8, earae-

de vehiculps automévilee, aegﬁn las reivin&icaciones 6 ¥ Ty
(1) estén montedos sobre un 81stema de véstagos extensi—

25_:‘ 5

) 'li -6 D607 2~

delantera, con el proyector (33 dispuesto sobre caﬂ

trasers y dirdgido hacia ella, permite por comparacién' 2

15. Instalacidn pare la verificacién de las ruedas %-
de. vehiculos autcméviles,'segdn las reivi Vicacionea 6y 7 :

caraeterizada por el hecho de que esté dotada de dos ta~

16. Inatalacidnrpara la verificaecidn de las rueﬂas

de vehfculos automévilea, segﬁn la reivindicacién 15, ca~-

por el proyactor (3) sobre una reglilla (10) dispues;

&

este proyector.

17, Instelacidn para 1a verificacién de las ruedas i

gy

‘tarlzada por el hecho de que el proyector (3) ¥y su reglllla

(10) estén montadoa en el centro del tablero (6), quedando

e S

dlspuesto un espejo orlentable (ll),spbre el;sppo;te (7

fijado & la rueda.

T

18. Inﬁtalacién para la verificaoién de las ruedas
caracterizada por el hecho de que los tableros de 1ectura

bles (2) que permiten las Ver1f10301ones4de 1os,éngulos de

R R T Y TR e

montaje aobre vehiculos de distanoias entré éjéé'diferenfes

v ocupan un espacio reducldo en periodo de no utillzacién.

19. Instalaoién para le verlficacién de las rnedas i

‘ de vehiculos automéviles, segﬁn la reivindicacién 18, carao- f
-terizaaa por o1 heoho de que 1os ﬁableros de lectura (21)

estén mnnxaées sobre elementns tubulares (22) telesoéplcos,
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‘shorro considersble de sitia duraﬁtéﬂla colocacién.

,Ja%é ganstituido por uﬁa barre detada .de 6rganos de saﬁala-,
oidn (13) y:(14) para cada posicién.‘

lo que asegure a la vez larligereza‘del conjunto.itunf

20. Instalacién pare le 6§ii£icaci6n de las ruedaé

‘de vehfculos automdviles, segin las reivin&icacibn8351§ yl.

(22) eatén dotados de orificios didﬁetr&lea (24) que permis;
ten su acoplamiento entre sf por: medio ‘de pivotes (23) u
otros ' también la separacién 0 apreximacién de los tablawy
ros de leotura (21). o |
”;?1.(Instalaéién parawla verificacién ds lasm ruedas
de-vahicuioé‘automdvileé} aegﬁﬁfléé réivin&ioéoiones 188
20, ocaracterigzada por el heche de que los tableroa de lea-

tura (21) fijados sobre los elementos tubulares (22) presen~

tan una forma de "V“ 1nvertida que aasgura -de eeta manera

por su agien&o\lnferipr la estabilided delrgqn;unto del “

éispositivo. v /

22. Instalaeidn para>1a vaﬁificacién;de las ruedas
de vehfoulos automéviles, segﬁn'la;xéivihaieacién~1'y dota-
da de un proyector (3) adeptado sbéré”ié'ruéda averificai

y un tsblero (6) provisto de escalaa ‘de lectura de las dde -

‘veros éngules a verlfloar, caracterizada'por presentar un

dispositivo de aeﬁalacidn,(l8)rﬂe larposicién del proyeeto:
en funelén de los éngulos & verificar, permitiendo este dis-

positive volyer a eneontrar siemyre 13 posieidn correcta

del prayector para cada éngulo.

-+ 19, carscterizada por el hecho dé que los elementos tubulares

23, Instalacién pers la verificacidn de las ruedasv

de vehfculos automéviles, segiin la reivindicacién 22, carac-

efiﬁada'pér'elrhecho de‘que:elrﬂispositivo de*éeﬂalacién




;de vehiculas automévilee, segﬁn,las relvinﬁicavienee 22

 de vehiculos autom&viles, aegﬁn la reivindicacién«le, car '

'terizada ‘por el hecho de que el tablero (6) prasenxa uﬁa

' vete con gran,precisién. “"*

ifde vehioulos automévilaa.

244 Instalacién para,la verlflcacién ds las:

23, caracterizaaa por el hecho ae que loa érganos de seﬁal&-

fcién estén constitufdee por unos pivctee (13) y (14) coloca—

tran en un, orificio del proyector.

25. Inﬁt&lacién pEra la verificacién da la“ rue&as

teraera;sacala de lecturs (15), coloeada ‘sobre. m eje reeti—
1fneo vertieal central, orientado de abajo a arriba, ln qus
permite obtener la medida de los éngulos de avance y ae pi—

26 Inatalaoién pare la verificaoidn de las rusdas

La preaente mamoria oonsta de veinte hsgas ioiia—
das, eacritae a méquina por una aﬁla cara.
| Bercelona, & 12 de’ abril:ﬁg 1958

' Lucien ROBERT NARTEIL

. dog e la altura depends sobre ‘1s berra, y ouyos pivotea pene-:




Siete hojes

D. LUCIEN ROBERT MARTBIL e aoja me 1

R R OR L

..... "
{

Barcelora, 12 abril 1058
Lueien ert MARTETL

L AONTL

—, .
W" E




(3

* & mm©N

Cu




: TEEOCT IR T4 TN DA A TR YT
e LUSTEW BORBoRT RANTEIL

ta hﬂéi.mi’v“
Hoja nf

jwm ne x

= '

~. _o
~ <

FIGI5

~.
o







Giete heojlus
Hoja nt b

0, LUGIEN ROBBRT MARTRIT

15

F1G.20

Barcelona,

12 sbril 1958

Lucisn Hobert WARTEIL

C L e

I3 'v%—;w*,.ﬁ d A4 ,g ;
: - - o
[ >

”M“‘"\’ﬂ—-—"\_.’l/,_\‘




p. LUCIEN ROBERT MARTETL

§iete hojas

Hoja n® 6

i
:

P

6—

FIG.21

Barcelona, 172 abril 1958

Lucien Robert MARTEIL
Teilla s 7 ‘
BERE B

N :




CIBN ROBERT MARTETT,

FIG.22

Barcelons, 12 abril 10858
Tuecien Robert MARTEIL

[)TOHTL




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



