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M O D E L O  BE U T I L I D A D  
por  " W ABARATO RECUI^DOR DEL MCTIMIENTO HT IA3 MAQUILAS CORTA- 
DCRAS A MANO", a fa v o r  da D n .Jo aá  ORIOL TQRRHyTS.de n a c io n a ­
l id a d  esp sH o la .o o n  r e s id e n c ia  en H o s p i ta le t  (B a rc e lo n a )  o a l l e  
G e n e ra l Prim o R iv e ra  nmn,67 (C o l l  B ia n o h ) .

M E M O R I A - D E S C R I P T I V A .

La preñante so lic itu d  ae re f ie re  a un aparato regulador 
del movimiento en la s  maquinas cortadoras a mano,que está enca­
minado a f a c i l i ta r  de ta modo autamátioo e l movimiento de r e tro ­
ceso de lo s  elementos- da guia de l cuch illo  para progresar metó­
dicamente en e l  fragmento del m aterial que ae ca rta .

Son conocidas laa  ventajas que se derivan de la s  maquinas 
cortadoras desprovistas de motor n i de elementos mecanizados, 
siempre que la  normalidad e igualdad da loa cortes producidos, 
iguale a los de aquellas,benefioiandeaa,no oha tanta,de la d is ­
minución de su corte .

La ca rác te ris tio a  esencial del aparato que vamos a dascrip  
h ir.rad io a  en la Inmovilidad o en que se vinculan la pieza que 
se corta y la  parte f i j a  e s tá tic a  da la máquina,relegando SOL 
movimiento,tan solo a un punto-guia ,que ocgpa la  parta  superior
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supeditando aa  re troceso  a e l amen tos mecánicos productor es del 
deslizam iento.

Batos meatos prod-uctoras, también eaenoiaimente manuales, 
ppeden se r ampUamanta -variablea deste  e l  punto de v is ta  meca­
n ice ,por lo  que,en e l caso que ae propugna,ae coaigna una 
realización  determinada,dada,no can carác ter lim ita tiv o ,a in o  a t; 
t i tu lo  de ejemplo de referencia  cen e l  que i lu s t r a r  la  descrip­
ción consiguiente;

Para e l lo  en la Agura la ,  ae dibuja esquemáticamente,una 
visión fdoatal d e l d ispositivo  maa<fnlco.Bn tan to  que, la  figura 
2a.-muestra el mecanismo v ia to  en su alzado la te r a l .

Da acuerdo con los d iseños,la  parte móvil estsf constitu ida 
por un puanta -3 - ,mentado aobre dos paredes v e r tic a le s ,-4 -  y5- 
de lea quey la  prim era,A ia llz a  an un bardon da aacciáa ooadran­
gular -6 - ,que aa enoaja y dasliza  amodo de patín en e l  in te rio r 
de un o a r r i l  -7 - , marginal qua forum parte de la  pared la te ­
r a l  de la base -8- de la maquina.Por e l con t r a r io , la  parad apnea 
ta - 5 - ,presenta sn borde in fe rio r  -9 - ,( f ig .g a ,)a  un n iv e l supe­
r io r  a l de la p la tina  de trabajo  -10- contando e l miamo con un 
eje so lidarizado a la  misma, en la que sa mmta un piñón den­
tado -11- que engrana coa una cremallera -12 -,afianzada median­
te  to rn illo s  a la coErespcndiaate pared de la  baaa -8 - .p i la r  d e lBh este  mismo/meatante-puanta en su cara externarse situa 
el mecanismo da avanoe^ consistente en una varilla -palanca  -13-, 
rematada superiormente en un mango da accionamiento -1 4 -,que 
ae mantiene guiada verticalm ente en un soporte -15- y f in a liza  
inferiormente , en m diente de trinquete basculante -1 6 -,que 
ae orienta sobre e l dentado d e l piñón -1 1 -,manteniéndose aa e l  
estado da inacción a causa de estar vinculada la v a r i l la ,a  un 
resorte de muelle -17-, in sta lad  o aa la misma pared,y que t e t l e -
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ne a la palanca an elevación.
Mediante este macan lamo,a cada pu lsao i& imprimida a l  man­

go,da la palanoa, ¿ata Impulsará a l  piHcn la  equivalencia da 
uno o más d iantea, aagih regulaoi&t prevista anteriormente por 
medios adecuados, y con arreg lo  a l  re g is tro  que aquel rea lice  
aobre la  cremallera de la base, transformándose &a pnlsaoián 
en el retroceso  del cen jm to  del puente,proporcional a una da 
la s  fracciones del elemen to que se oatrtay

La sujeción de ¿ate  elemento,no se especifica ,por e s ta r 
a l  margen de la pre sen te exposición y por resolverse mediante 
diversos aspectos mecánicos.

La misma resolución mecánica en la fabrioaoión de la ma­
quina y su aparato  regyüador,podrán presentar varian tes de de­
ta l le  ,que no alteraran  la linea ganara! da s a r i ta .

V O T A
Se reiv indica como objeto de la  patente; 

i s . - lh  aparato regguladcr de evanoe en los maquinas cortadoras 
a mano, oaraotarizado por que e l movimiento que descubre cada 
auaia par oion parí e l corte  sucesivo,proceda del retroceso  que v 
v e rifica  a l  puente de gula respeoto a la  base de la  maquina,gra- 
oias a la relación a rticu lada  ex isten te ,en tre  dicha base f i j a  
y e l  puente deslizan te .
8S.-Bn aparato regulador d e l movimiento en la s  maquinas corta­
doras a maquina, según la  reivindicación primera, caracterizado 
por que la s  fracciones de retroceso que v e rifio a  e l puente-guia, 
proceden de la metodioa pulsación de una palanoa da accionamien­
to,que mentada sobre a l puente corredizo ,ejerce su acción desde 
un puoto e s tá tic o  y per cualquier medio mecánico sobre e l e le ­
mento de aAlace de dicho puente con los elementos móviles de 
la  peana.
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