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H E M O R I  A D E S C R I P T I V A

Correspendiente a l a  s o l ic i t u d  de r e g i s t r o  de un Modelo 

de U tilid a d  que, por v e in te  anos se s o l i c i t a  p a ra  España 

y su s C o lon ias, a fa v o r  de Don P au l, F r a se o ia ,  Joseph  -  

LAMAUDIEIS, de n ac ion a lid ad  fra n c e sa , re s id e n te  en PARIS

(F ra n c ia ), Boulevard Suche t ,  8 1 .-  - - ------ ----------- ------

p o r

"  INTERRUPTOR PERFECCIONADO ' "

La presen te  invención tie n e  por o b je to  un in te ­

rru p to r perfeccion ado p ro v is to  de una b a scu la  porta-con tad  

to  cayo movimiento r e s a l t a  de l a  acción  de un re so r te  a  -  

compresión en e l  que s i  e je  p r in c ip a l  coincide con e l  de l a  

palan ca de mando, cuyo re so r te  tran sm ite su  acción  a d icha 

b áscu la  p o r un e s t r ib o  que se apoya por su s  dos extrem idades, 

por una p a r te  en ,1a b ascu la  y , por o tra  p a r te , en dicho re ­

so rb e .

Además, e l  re so r te  t ie n e  por ob je to  mantener en sipo



10 yo constante en e l  b a s t id o r  del ap arato  l a  básen la  y ¡La p a lan ca  

de mando que descan sa en su s e je s  de a r t ic u la c ió n  r e sp e c t iv o s .

Según un asp ecto  de l a  invención, e s te  in te rru p to r  se  -  

c a r a c te r iz a  igualm ente por e l  hecho de que e l  r e so r te  toma apo­

yo por una de su s extrem idades en un punto d e l b a s t id b r , ya sea  

d irectam ente, ya sea  a tra v é s  de un organo que a su vez se  apo­

ya en dicho b a s t id o r , y en que l a  o tra  extrem idad s i r v e  de a s ie n  

to  a l  e s t r ib o  cuya extrem idad e s t á  a r t ic u la d a  en un punto f i j o  

dé l a  b ascu la  que, a su vez se a r t ic u la  a l  b a s t id o r  a lred ed or 

de un punto f i j o .

E l  conjunto de p ie z a s  m óviles (palan ca de mando y bascu­

l a ) ,  cuyos desplazam ientoa an gu lares e s tá n  lim ita d o s  p or lo s  

puntos de tope que re su lta n  de l a  con stru cción , se  encuentra 

a s í  s o l id a r io  d e l b a s t id o r  d e l ap arato  por l a s  acc ion es an ta­

g o n is ta s  que r e su lta n  de lo s  e fe c to s  d e l r e so r te  y  de su  e s t r i ­

bo.

Según una v arian te  de r e a l iz a c ió n , e l  r e so r te  e s t á  g u ia ­

do in terioB n en te y  e l  conjunto m óvil, más especialm ente e l  e s ­

t r ib o ,  eB s o l id a r io  d e l botón de maniobra*

Como más claram ente se pondrá de m an ifie sto  en e l  tr a n s­

curso  de l a  d e sc r ip c ió n  que sigu e  con re fe re n c ia  a lo s  d ib u jo s 

que se  acompañan, l a  e s tru c tu ra  d e l in terruptor- conforme a l a  

invención e s  t a l  que puede a lo ja r s e  en un estuche o c a ja  que 

con stitu ye  un recubrim iento in te g r a l  de tod as l a s  p ie z a s  sucep- 

t i b l e s  de en con trarse b a jo  ten sió n ; e s te  es e l  ca so , en p a r t i ­

c u la r , de lo s  bornes a lo s  que aooede, ta&to para  l a  in trod u c­

ción  d el h i lo  como p ara  su  apretado, por ab ertu ra s p ra c t ic a d a s  

en l a s  paredes d e l estuche o c a ja  y en e l  fondo de e s t á .

O tras c a r a c t e r í s t i c a s  de e s t a  invención quedarán expues-
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t a s  ampliamente en l a  d e scr ip c ió n  que se  nace con re fe re n c ia  

a lo s  d ib u jo s que se acompañan, dados a t í t u lo  de ejem plo  no 

l im ita t iv o  y en lo s  que:

La f ig u r a  1, e s  una e lev ac ió n  l a t e r a l  de un in te ­

rru p to r, segán l a  invención, p arte  en c o r te .

La f ig u r a  2, e s  un corte  t r a n sv e r sa l  por 1$ l ín e a

11-11 de l a  f ig u r a  1 .

La f ig u r a  3 , e s una v i s t a  desde a b a jo . !

La f ig u r a  4 , e s  un co rte  por l a  l ín e a  IV-17 da l a

f ig u r a  2 .

La f ig u r a  5, eB una v i s t a  en p e rsp e c tiv a  de l a  - 

p ieza  que aguanta e l  conjunto d el m ontaje.

Las f ig u r a s  6 y 7 , son v i s t a s  esqu em áticas, en l a s  

que se in d ic a  e l  funcionam iento de e ste  d is p o s it iv o .

La f ig u r a  6 , rep resen ta  en co r te  t r a n s v e r s a l ,  una

v a r ia n te .

La f ig u r a  9, es una v i s t a  en e lev ac ió n  y en co rte  

lo n g itu d in a l de una v arian te  de r e a l iz a c ió n .

La f ig u r a  10, e s  un co rte  por l a  l ín e a  X-X, de l a
¡

f ig u r a  6 .

E l d isp o s it iv o  representado en l a s  f ig u r a s  1 a 5 

e s t á  enteramente contenido en un estuch e o c a ja  1 , en cuyo in ­

t e r i o r  se ha in trod u cid o  por e l  fondo 2 que e s  m óvil y se f i j a  

en  su s i t i o  mediante t o m i l l o s  t a le s  como 3 , 4 .  E l  mecanismo 

descan sa  con tra una p ie z q  5 rep resen tad a  en d e ta l le  en l a  f ig a -  

ra  3, y que comprende so p o rte s 6 y  7 y  re c o r te s  6 , 9, cuyo pa­

p e l  se e x p lic a rá  seguidamente#

En lo s  so p o rte s 6, 7 , se  han montado l a s  extrem i­

dades de un e je  10 en e l  que descan sa, mediante re c o rte s  con-

ven ien tes 11, una c a ja  12, s o l id a r ia  d e l botón de maniobra 13¿
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Como puede verse  claram ente en l a  f ig u r a  2 , e s t e  ¡botón 13

e s t á  p ro v is to  de una e s t r í a  c e n tra l  14 que rec ib e  e l  dedo d el  ̂

u su ario  para g u ia r lo  en su acción  según e l  e je  de o sc i la c ió n , j.

En l a  c a ja  12 e s t a  montado un re so r te  15 in te rp u e sto  entie 

o re ja s  16 c o n s t itu id a s  por un desfandam iento de l a  extrem idad

de e s t a  c a ja  12, y un e s t r ib o  17. E ste  e s t r ib o  17 e s t á  doblado
.  ̂

y  su s extrem idades lo  en fogaa  de gancho se  in troducen  en lo s  í
' ¡ ! 

r e c o r te s  19. 20, de una b áscu la  21 en forma de U cuyas e x t r e m i- !
. ¡ . ! 

dados su p e r io re s  22, 23 se en ca jan  o introducen en lo s  re c o rte s  ^

9 y  8, respectivam ente de l a  p ie z a  5 . {

La b ascu la  21, e s t á  p ro v is ta  de una p a s t i l l a  de contacto 

24 que puede p a sa r  a apoyarse e l  con tacto  25, o b ien  jen un con­

ta c to  25, o bien en un con tacto  s im é tr ico  que se encuentra en 

l a  p ie z a  26 .

Cuando se  ha p r e v is to  un só lo  con tacto  25, e l  otro  con­

ta c to  puede reem plszarse-p or un tope a i s la n te  que l im ita  l a  ca­

r re ra  de l a  b ascu la  a ig u a l  v a lo r  an gu lar que s i  e l  segundo con 

ta c to  e x i s t i e r a .

Además, como se ha representado en l a  f ig u r a  1, se  ha 

p re v is to  para  la a  extrem idades d e l botón o sc ila n te  13, c o jin e ­

te s  e l á s t i c o s  t a le s  como 27, en lo s  que se  apoya la  extremidad 

de l a  p ie z a  dé mando 13.

E l funcionamiento de e ste  d is p o s it iv o  e s  extremadamente 

s e n c i l lo .  Cuando se  hace o s c i l a r  l a  p ie z a  13 a lred ed or de su 

e je  10, e l  punto 17 se  d esp laza  p ara  ocupar l a  p o sic ió n  17* del 

o tro  lado  del punto 22 . En su  movimiento, por s e r  l a s  lo n g itu ­

des d e l e s t r ib o  co n stan te s, e l  r e so r te  empieza a comprimirse -  

h asta  e l  momento en que e l  punto 17 sobrepasa  l a  l ín é a  22, 18. 

Cuando e s t a  p o sic ió n  se  ha sobrepasado, e l  re so r te  se a f lo ja  y  

hace que brmscamente l a  p a s t i l l a  24 en tre  en con tacté  con e l



loe

105

n o

115

120

125

150

F¡ -#65093
grano de contacto opuesto o bien con e l  tope que lo  su s t i tu y a .

La misma maniobra se  re p ite  en sencido in v erso , cuando 

e l  d isp o s it iv o  o sc ila n te  15 se le  hace p a sa r  de l a  p o s ic ió n  15* 

( f ig u r a  7) a l a  p o s ic ió n  15 ( f ig u ra  ó ) .  ;

Como se ha representado  esquemáticamente en l a  f ig u r a  Ü,  ̂

se puede r e a l iz a r  un d isp ó s it lv o  p arec id o  p ro v is to  de un e strib o ^  

con un so lo  brazo d isp u esto  en e l  e je  d e l r e s o r te ;

Como se ha in d icado  en l a s  f ig u r a s  9 y 10, e l  e je  10 a tra  

v ie s a  aquí l a  base de l a  c a ja  12, luego l a  p ie z a  5. mediante aber 

t a r a s  id é n t ic a s  a l a s  ab e rtu ra s  6, 7 después de habar a tra v e sa ­

do l a s  b r id a s  13a s o l id a r ia s  d e l botón de maniobra 15 . E s ta  p ie-f; 

za  5 y e l  botón de maniobra 13 se  encuentran a s í  so l id a r iz a d o s . ^

E s ta  c a ja  e s t a  p r o v is ta  de una hendidura d iam etra l 12a ¡
i i

en l a  que se d esp laza  e l  e s t r ib o  IT  y e s t á  centrado mediante un !

te tón  13b en sa l ie n te  en l a  e a r s  in t e r io r  de botón 13, que a se -  {

gura igualm ente su permanencia en l a  hendidura 12a. ¡

En f in ,  se  p ra c t ic a  ventajosam ente, en e s t a  misma oara ! 

in te r io r  del botón 15, cavidades en l a s  que pasan a f i j a r s e  loe  ! 

topes e l á s t i c o s  27 .

La p resen te  s o l ic i t u d  que corresponde a l a  presentada 

en F ran c ia  eon fech a  20 de Jun io  de 1 .957 bajo  e l  núü^ero P.Y¿ 

741.416 Prim era Adición a l a  paten te  fra n c e sa  número P.V.719.31& 

de fech a 2b de J u l io  de 1 .9 ?6 , se acoge a lo a  b e n e fic io s  d e l -  

a r t íc u lo  51, d e l v igen te  E statu to -L ey  sobre l a  Propiedad Indus­

t r i a l .

N O T A

EN RESUMEN: E l  p resen te  Modelo de U tilid a d  que, por 

ve in te  años se  s o l i c i t a  para  España y su s  C olon ias, deberá re ­

c ae r  sobre l a s  s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s :

IB .- In te r ru p to r  perfeccion ad o , p ro v is to  de una b ascu la  

p o rta -co n tac to  cuyo movimiento r e s u l ta  de l a  acción  de¡ un re -
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so r te  a compresión en e l  que e l  e je  p r in c ip a l  coincide! con e l

de un botón de mando, cayo re so r te  tran sm ite  su. acción! a  d icha 

b ascu la  p or un e s t r ib o  que se  apoya, por una extrem idad, en l a  

b ascu la  y, por o tra  extrem idad, en dicho r e s o r te .

2 3 .- In te rru p to r  perfeccion ado , según l a  re iv in d icac ió n  

1, c a rac te r iz ad o  por e l  hecho de que e l  r e so r te  se  apoya en e l  

b a s t id o r  por una de su s extrem idades, y  l a  o tra  extrem idad s irv e  

de a s ie n to  a l  e s t r ib o .

3 3 .- In te rru p to r  perfeccion ad o , según l a  re iv in d icac ió n  

1 , c a rac te r iz ad o  por e l  hecho de que e l  r e so r te  se apoya en un 

manguito s o l id a r io  d e l botón de maniobra del in te rru p to r .

43. - in te r ru p to r  perfeccion ad o , según l a s  r e iv in d ic a c io ­

nes 1 y 2 , c a rac te r iz ad o  por e l  hecho de que l a  b á scu la  e s t á  

a r t ic u la d a ,  por una extrem idad en un punto d e l e s t r ib o  y p or - 

o tra  extrem idad en un punto f i j o  d e l b a s t id o r .

5 3 .- In te rru p to r  perfeccion ado , según l a s  re iv in d ic a -  

c io n esly 3 , c a rac te r iz ad o  por e l  hecho de que e l  manguito se  en­

cuentra apoyado por e l  r e so r te  en un e je  cuyas extrem idades des­

cansan en una p ie z a  s o l id a r ia  Reí estuche o c a ja .

6 3 .- in te rru p to r  p erfeccion ad o , según l a s  r e iv in d ic a ­

cion es 1, 3 y 5, c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  e je  a t r a ­

v ie sa  e l  c a e q u illo  y  se  encuentra descansando por su s eatrem ida- 

d es, en l a s  b r id a s  s o l id a r i a s  d e l botón de mando d e l in te rru p ­

to r .

7 3 .-Por ú ltim o se r e iv in d ic a  como ob jeto  sobre e l  que 

ha de re c a e r  e l  p resen te  Modelo de U t i l id a d  que, por vein te  años

se s o l i c i t a  p ara  BspaRa y su s C o l o n ia s . - --------- - - - - - - - -

p o r

"  nfTBRHOPTOEFBBFBCCIONADO *

Todo conforme queda expresado en l a  p resen te  Memo-



t

r i a  D escrip tiv a  que, con sta  de s i e t e  h o ja s  fo l ia d a s  y e s c r i t a s  a 

máquina por una so la  c a ra  y  d ib u jo s que se acompañan.
..

E a d r id , 7 de A b ril de 1 .9 5 8 .-

!-
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