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M O D E L O  DE U T I L I D A D  

por VEINTE años

en España, a favor de D. Jesús IBARBONDO IBARRECSE, 

de nacionalidad española, residente en ARRIGORRIAGA 

(VizoayahPaseo u rgo iti ns 25, por:

"MECANiaíO DE MOVIMIENTO ALTERNATIVO APLICABLE A 

MAQUINAS HERRAMIENTAS".

as +zs +ss + as + se

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

El modelo comprende substanoialmente un mecanis­

mo que es ap licable en general a todas la s  máquinas 

herramientas y de manera más concreta y especifica 

a la s  máquinas fresadoras, ouyo mecanismo tiene por 

5 .-  misión dotar a l  ú t i l  o la  herramienta de un movimien­

to alternativo a fin  de que durante la  fase  de retro­

ceso se separe de la  pieza a mecanizar.

Cuando este mecanismo es aplicado, por ejemplo a
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una maquina fresadora en l a  que aa u tiliz a  como he­

rramienta una fre sa  madre que trab a ja  a modo de ce­

p i l lo ,  en ano de loa reoorridos hace el trabajo  y 

en el ciclo inverso se separa del m aterial para nue­

vamente aproximarse en el recorrido siguiente, esto 

es, que en un sentido trabaje  y en e l otro no y oaan- 

do el ú t i l  queda inoperante, durante la  fa se  de re­

troceso, la  herramienta se separa del m aterial.

Otra c arac te rís tica  más del d ispositivo  objeto de 

este modelo de u tilidad , es la  de su posible reversi­

b ilidad ya que se puede u ti l iz a r  tanto para engranes 

in teriores como exteriores y para ello bastará sola­

mente con oambiar en 180S l a  posición da la  excéntri­

ca de accionamiento.

Para que se comprendan con mayor claridad la s  

carac te rística s del actual modelo de u tilidad  se ad­

junta a esta memoria una lámina de dibujos en lo s que 

de manera un tanto esquemática y tan solo por v ía  de 

ejemplo se muestran lo s  conjuntos y d e ta lle s prefe­

ridos por el modelo.

En dichos dibujos:

La figura 1* es una sección del mecanismo de vai­

vén objeto esencial del modelo. En la  posición repre­

sentada se observa que la  leva empuja por su cresta 

de menor excentricidad pero cuando re a liz a  e l empuje 

en el sentido qpe indioan la s  flechas se produce un 

movimiento previsto por el plano indinado llevando 

a la  pieza que comporta el elemento de trabajo , de-
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terminándose el deslizamiento v e r t ic a l.

La figura 2* corresponde a una representación se- ¡ 

majante a la  de la  figura 1& en la  que se desmuestra 

la  pieza portadora del ú t i l  de trabajo ouando se en- j 

cu entra elevada es deoir, separada de la  pieza que se }¡ 

mecaniza. - . {

Comentando esto s dibujos, se hace la  aclaración 

de que mediante e l numero -1- se indica e l cuerpo 

donde se alojan lo s  d ispositivos q.ue dón movimiento 

de vaivén a l ó t i l ;  con el numero -2- e l cuerpo des- 

plazable que a su vez lleva a la  guia portadora del 

ú t i l .  Tiene este cuerpo un alojamiento central en 

forma de plano inclinado donde se a lo ja  otra pieza 

que por sus movimientos altern ativos comunica otros 

iguales a aquel; el numero -3- es la  pieza portado­

ra del ó t i l  de trabajo que a su vez permite e l  movi­

miento vertioal alternativo del mismo; e l numero -4- 

seRala el lugar donde se sujetan la s  guias -5- y -6- 

que permiten el movimiento a l  conjunto del cabezal.

El numero -7- es la  pieza en forma de cuña que 

sirva para compensar desgastes en la s  guias -5-6-;

-8- es e l to rn illo  de regulación de desgastes que ha­

ce el avance de la  cuña -7- cuando previamente se han 

aflojado lo s  to rn illo s -9- de fijac ió n  de la s  guías 

-6-; - lo -  señala lo s asientos rectos que sirven de 

deslizamiento a la  pieza en forma de plana inclinado 
-11- que es la  pieza movida por la  leva -14-15- y 

que en resumen es la  que produce e l movimiento de
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vaivén. El número -12- es la  pieza de desoanso de 

la  leva que es so lidaria  de la  pieza -11- y se re­

pone fácilmente por sus desgastes, con -13- se se­

ñala el eje chaveteado múltiple que su jeta a la  le- 

5 ,„  va; -14- la  parte de la  leva de menor excentricidad;

, -15- parte áe la leva de mayor excentricidad; -16-

^  plano de deslizamiento de la  cuña reguladora -7 -,

El número -17- indica la  sujeoion del muelle compen­

sador de la  pieza -11-; -18- la  tapa de reg istro  del 

10 ,-  muelle -19- de acción constante.

Existe un plato-volante no representado en al 

que se su jeta  una hiela que oomplémenta este oonjun­

to.. En dioho plato puede regularse e l recorrido del 

ú t i l  de trabajo variando la  excentricidad e igual- 

15 .-  mente puede invertirse  el movimiento 180B cuando asi

se desús puede cambiar el trabajo de engrane de ex­

terior a in terio r .

Se comprende faoilmente que el ú t i l  de trabajo 

-3- va encajado en un cabezal que permite su d e sli­

zo,- semiento v e r tic a l y asimismo esta equipado con ana

corona sin fín  que le  otorga un movimiento regular 

común en el sistema de fre sa s con este principio de 

fresa  madre.

Este oonjunto de cabezal portador del ú t i l  es 

25.- el que sinoronizadamente se mueve trasladando para­

lelamente su eje v ertica l para separarse de la  pieza 

a mecanizar durante e l retroceso, e l otro movimiento 

es el que pasa a la  leva y se re a liz a  por intermedio

i
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de un tren de engranajes y una pareja de engranajes 

ooniooa dando movimiento a l  eje estriado que compor­

ta y acciona la  citada leva -14-.
Observando e l movimiento de esta  leva -14- y 

-15- de conformidad coD lo s  dibujos comentados, se 

aprecia que simplemente es un juego de planos in c li­

nados los que sirven para dar e l movimiento a lte r ­

nativo por deslizamiento sobre lo s mismos.

Desorita convenientemente la  naturaleza del 

aotual modelo de u tilidad  oomo asimismo la  forma de 

oonvertirlo en una realidad práctica, sa hace oons- 

tar a lo s  efectos oportunos que en el miaño podrán 

introducirse todas aquellas variaciones y modifica­

ciones de d e ta lle s que la s  circunstancias y la  prác­

tic a  pudieran aconsejar, siempre y ouando que con 

la s  variantes que se introduzcan no se cambie, a lte ­

re  o modifique la  esenoialidad del objeto descrito .

N O T A
Se declaran como de novedad y propiedad en Es­

paña e l oontenido de la s  sigu ientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 *.-  Mecanismo de movimiento alternativo ap lica­

ble a máquinas herramientas, que está constituido 

por una armadura que a lo ja  en forma deslizable a un 

ouerpo que comporta la  guia porta á t i l  y que posee 

un alojamiento oentral en forma de plano inclinado.
2^.- Mecanismo de movimiento alternativo ap lica­

ble a máquinas herramientas, caracterizado porque
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comprende una armadura general y un euerpo de aplaza- 

ble en e lla  instalado ouyo conjunto se caracteriza 

porque la s  superficies de deslizamiento de dicho 

cuerpo sobra la  armadura se encuentran dispuestas 

unas gu ias.

ge.- Mecanisno de movimiento alternativo aplica­

ble a máquinas herramientas, en el que por lo menos 

una de laB guías a que se re fie re  la  nota 2&, toma 

asiento sobre la  armadura con interposición de una 

pieza en forma de ou&a cuya penetraoián en e l inte­

r io r  del bastidor oompensa lo s desgastes produoidos 

en la s  guías estando accionada dioha cuña mediante 

un h u sillo .

46.- Mecanismo de movimiento alternativo ap lica­

ble a máquinas herramientas, que comprende una arma­

dura alojando un ouerpo desplazable que mantiene e l 

p o rta-u til y provisto centralmente de un alojamiento 

inclinado en el qne es reoibida, oon posib ilidad de 

desplazamiento altern ativo , ana pieza inclinada pre­

sionada por un resorte  de recuperación montado en una 

tapa registro  adaptada en la  armadura, sobre cuya pie­

za inclinada de accionamiento actúa una leva determi­

nando alternativamente e l descenso y aproximación del 

ú til  hacia la  pieza que meoaniza y su separación en 

el ciclo inverso.

5 * .-  Mecanismo de movimiento alternativo aplica­

ble a máquinas herramientas, caracterizado por con­

tar con un plato volante en el que se encuentra sus-
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pendido una b ie la ,  en cuyo p is to  se  re g u la  e l  reco­

r r id o  de tra b a jo  por v a r ia o io n  de la  excen tric id ad  

y facu lta tiv am en te  por in v ersió n  del movimiento dn 

1803 p ara  cambiar e l  t r a b a jo  de engranaje e x te r io r  

a in t e r io r .

6&.- "MECANISMO DE MOVIMIENTO ALTERNATIVO APLI­

CABLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS".

Todo e l lo  conforme se  deeoribe y re iv in d ic a  en 

l a  memoria que anteoede, que con sta de SIETE h o ja s 

e s c r i t a s  a maquina por una so la  cara  y d ib u jo s que 

l a  i lu s t r a n .
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