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MODELO DE UTILIDAD
por YVEINTE aﬁos'

en Espafia, a favor de D, Jesis IBARRONDD IBARRECHE,
de nacionalidad espafiola, residente en ARRIGORRIAGA
(vizceys),Paseo Urgoiti ne 25, por:

»MECANI MO DE MOVIMIENTO AXTERNATIVO APLICABIE A
MAGUINAS HERRAMIENTAS»,

I GES o088 I o=

MEXORIA DESCRIPTIVA

El modelo comprende substanolislmente un mecan{s-
mc que o8 apliceble en general a todas las maquinas
herramientas y de maners mée concreta vy especi{fica
e las méquinas fresadoreas, cuyo mecan{smo tiene por
misidn doter al dtil o 1la herramienta de un movimien-
to alternativo & fin de que durante la fase de retro-
ceB80 8e sepsre de ls pieza a meocgnizar.,

Cuendo este mecan{smo es aplicado, por sjemplo &
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una méquina fresadors en la que se utilize como he-
rramiente una fresa madre que trabaja a modo de ce~
pillo, en uno de los recorrfdos hage el trabajo y

en el ofclo inverso se separs del materisl para nue-
vamente aproximsrse en el recorrido siguiente, esto
es, que en un sent{do trabaja y en el otro nd y ocuen-
do el dtil queds inoperante, durante ls fase de Te-
troceso, la herremienta se separa del material,

Otra osrescter{stics més del dispositivo objeto de
este modelo de utilidad, es la de su posible reversi-
bilidad ya que se puede utilizar tanto psra engranes
intériores como exteriores y pars ello bastari sila-
mente con oambiar en 1802 la posicidn de la excéntri-
ca de gocionamiento,

Psra que se comprendsn con magyor olaridad las
carscter{sticas del aatusl modelo de utilided se sd-
Junta a esta memoris una lémina de dibpjos en los que
de manera un tanto esquemética y tan solo por via de
ejemplo se muestrean los conjuntoe y detalles prefe-
ridos por el modelo,

Bn dichos dibujos:

La figuras 18 eé una secoidn del mecan{smo de vai-
ven objeto esencial del modslo., En la poeicidn repre-
genteda se obBerve que la leva empuje por su crests
de menor exocentricided pero cuando realira el empiuje
en el sentido que indiean las flechas se produce un
movimiento previsto por el plano inelinado llevando

a le pieza que comporta el elemento de trabajo, de-
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terminandoge el desliZamientovvertical.

Ia figura 28 cerresponde & una representacidn se-
mejente & la de la figuras 12 en la que se desmuestrs
la pieza portadora del dtil de trebajo cuand Se en~
cuentra elevada e6s decir, separades de l& pleza gue se
mecanizé. '

Comentando estos dibujos, se hace la aclaracidn
de que medignte el nimerc -1~ se indice el cuerpo
donde se alojan 10s dlspositivos que dén movimiento
de vaiven gl dtil; con el ndmerc =2- el cuerpo des-
plazeble que s 8u vez Lleva & la guia portadora del
dt11. Tiene sste cuerpo un slojsmiento central en
forma de plano inclinado donde se aloja otre pleza
que por sus movimientos selternativos comuniea otros
igusles & aquel; el nimero -3- es la pieza portado-
ra del Ytil de trabsjo que a su vez permite el movi-
miento verticsl slterngtivo del mismo; el nimero -&-
sefiala el luger donde se sujetan las gufes =5- y -6~
que permiten el movimiento al conjunto del cabezel.

Tl nimero ~7- es la pieza en forms de oufia que
sirve pars compensar desgastes en las gufas ~5-6-;
-8~ @8 el tornillo de regulacidn de desgastes aue ha-
oce sl avancé de la ocufle -7- cuando previamente se han
aflojado los tornillos =9 de fijacidn de las gufas
~6=; ~10- gefizle los esientcs reotos que sirven de
deslizamiento & la pleza en forma de pland inclinedo
-1l= que e la piezs movides por la leva ~l14-15- y

que en resumen 68 la que produce el movimiento de
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vaiven., El nimero =12~ €8 la pieza de descanso de

la leva que e8 solidaria de la pleze ~ll- y 86 Te~
pone fascilmente por sus desgastes, con -13- se se-
flale el sje chaveteado miltiple que sujete a la le-
va; ~l4~ la parte de la leve de menor excentricidad;
~15~ parte de la leva de mayor excentricidad; ~16-
plano de deslizamiento de lg cufla reguladora -7-;

El ndmero -17- indica la sujecidn del muelle compen-

sador de ls pieza ~ll=; =18~ la tapas de registro del

'muelle -19- de aceidn constante.

Existe un plato-volante no representado en el
que se sujeta una biela que complementa este conjun-
to., En dicho plato puede regulsrse el recorrido del
dtil de trabajo variendo la excentricidsd e igual-
mente puede invertirse el movimiento 1802 cusndo as{
86 desée puede cambiar el trabajo de engrane de ex-
terior & interior,

Se comprende fdoilmente que el Ytil de trabajo
-3~ va encasjado en un cabezal que permite su desli-
zamiento vertical y asimismo esté equipado con una
corona sinfin que le otorge un movimiento regular
comin en el sistema de fresas con este prineipio de
fresa madre,

Este conjunto de casbezal portador del dUtil es
el que sineronizadsmente se mueve trasladando para-
lelamente su eje vertical pars sepsrarse de la pieza
g8 mecanizar durante el retroceso, el otro movimiento

es el que pasa & la leve y 86 realiza por intermedio
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de un tren de‘engranajes g una pareja de engranajes
adnicos dando movimiento al eje estrisdo que compor-
ta ¥ sociona lg citads leva =1l4-.

Observando el movimiento de esta leva -l4~ y
~15- de conformided con los dibujos comentados, se
aprecia que simplemente es un juego de planos ineli-
nados los8 que sirven para 8ar el movimiento alter-
nativo por deslizamiento sobre los mismos,

Desorits convenientemente la naturaleza del
gotugl modelo de utilidad como asimismo la forms de
convertirlo em una realidad prdetica, se hace cons-
tar a los efectos oportunos yue en el mismo podré_n
introducires todas equellas variasciones y modifica-
olones de detalles que las circunstancias y la prao-
tice pudieren sconsejer, siempre y ocuando Que con
les varisntes gue se introduzcan no se cambie, alte-
re 0 modifique la esencislidad del objeto deserito,

I 0 T &4

Se dealaren oomo de novedsd y propiedad en Es~
pafia el contenido de las siguientes:

REIVINDICACIONTES

12 .- Mecan{smo de movimiento elternmativo aplies-
ble & mdquinge herramientas, que estd constitufdo
por una armadura que aloje en forma deslizable e un
cuerpo que gomporta la guis porte dtil y que posée
un alojamiento‘oeptral en forme de plano inclinsdo.

24;- Meocan{smo de movimiento alternative aplica-

ble a mfquina® herrsmientas, caracterizado porgue



comprende una armédura general y un ocuerpo desplaze-

ble en ella instalado ocuyo conjunio se caracterizs

porque las superficies de desligamiento de dicho

cuerpo sobre ls armadura ee encuentrsn dispuestas
5.~ unas guies,

38 ,- Mecan{mmo de movimiento alternativo aplice~
ble a méquinas herramientas, en el gue por lo menos
una 36 las guias a que se refiere la nota 28, toma
asiento sobre la armadura con interposicidn de une

10 .- pleza en forms de aufia cuysa penetraoidn en el inte-
rior del bastidor compense los desgastes produc{dos
en las guias estendo socionads dicha ocufia mediante
un husillo,.

48 ,~ Meocan{mo de movimiento alternastivo aplicé-

15 ,- ble a maquinas herramientes, que comprende uns srsa-
dure alojsndo un cuerpo desplazsble que mantiene el
porta-dtil y provisto centralmente de un alojemiento
inclinsdo en el que e8 recibide, con posibilidad de
desplezamisento glternetive, uns pieza inelingda pre-

20 .~ gionada por un resorte de reouperaci&n montado en une
tapa registro sdaptade en la grmadura, Sobre cuya pie=-
ze inclinade de‘acciunamiento aotda una leva determi-
nando alternativamente el descenso y sproximacidn del
dti1 hpoia la pieza que mecaniza y su separascidn en

25, el ofolo inverso.

58 ,- Meaan{smo de movimiento slternativo aplioa-
ble s méquinas herrsmientas, caraoterizado por oon-

tar con un plato volante en el que Se encuentrs Bus-



pendido una biela, en cuyo plsto Se regula el reco-
rrido de trabajo por varigeidn de la exsentricidad
y facultativemente por inversidn del movimiento én
1802 pare cambiar el trabajo de engranaje exterior
& interior.
68 ,~ »MECANISMO DE MOVIMIENTO AITFRNATIVO APLI-

CABLE 4 MAJUINAS HERRAMIENTASe,

Todo ello conforme se desoribe y reivindics en
la memoris que antecede, que consta de SIETE hojss

esoritas a miquina por una sola cars y dibujos que

la ilustran,

FIRMARO: £fConzile: Vacen'
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