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MODELO DE UTILIDAD 

por 20 años

por "UNOS PLATOS DESPLAZARLES PERFECCIONADOS DE VARIADO 

RES DE VELOCIDAD", a favor de D. Jaime Sobré R avetllat, 

de nacionalidad española, domiciliado en Barcelona Welling 

ton, 92 , p ra l., 2&.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Desde algunos años se fabrican ya en nuestro país 

los variadores de velocidad a base de cadenas con denta­

do late ra l que encajan y engranan entre dos platos cóni­

cos ranurados que siendo axialmente desplazables permi- 

5. ten variar los diámetros primitivos de uno y  otro, en 

forma que, siendo inextensible la cadena se consigan 

variaciones de velocidad entre el eje transmisor y e l  

conducido.
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tensa, o se a flo ja , a l pasar de la posición media de la  

cadena, eso es, de idénticos diámetros prim itivos, con­

ductor y conducido, a las posiciones extremas de mayor 

5. disparidad de diámetro.

Por e l actual Modelo de u tilid a d , se divulgan en 

España unos perfeccionamientos en estos platos gracias 

a los cuales, cualesquiera que sean las posiciones re­

la tiv a s  de los dos pares de platos sobre sus resp ecti- 

10. vos ejes y por consiguiente cualquiera que sea la rela­

ción de transmisión de velocidades entre eje motor y 

eje conducido, la  tensión de la  cadena es idéntica. En 

consecuencia, la  función del tensor de la  cadena, se 

lim ita a la  específica de asegurar la  correcta posición 

15. de la  cadena en los engranes o canales de los platos sin 

tener que variarse la  posición del tensor a cada varia­

ción de relación de transmisión que se escoja. En suma, 

que esta mismo tensor será, seguramente, susceptible de 

sim plificación, s i bien esto último no es objeto del ac- 

20. tual registro.

La esencia de los platos que nos ocupan se compren­

derá mejor teniendo a la v ista  los dibujos esquemáticos 

que, a títu lo  de ejemplo, se adjuntan a esta memoria.

En e llo s , en la  figura I se muestra un plato visto  

25. de lado y por su cara eficaz y acanalada. En la  f i g .  II  

se ve la  sección recta fundamental de este mismo plato. 

En la  f ig .  III  se indica, en esquema, los dos ejes motor 

- 7-  y conducido -8 -, mostrando la  movilidad axial de sus 

platos - 2- .  En las f ig s . IV y V, también en esquema, se 

30. muestran los propios e je s, con sus platos v isto s de lado 

mostrando la  tensión uniforme de su cadena -3 -  entre dos



posiciones con diámetros eficaces -9 -10 - iguales en la  

IV y distintos en la  V.

Finalmente consignamos que las referidas f ig s .  I 

y II dan idea de una mejora secundaria, de puro orden 

5. constructivo, pero que luego detallaremos, ya que es 

consecuencia forzosa de las mejoras fundamentales.

Estas mejoras fundamentales consisten en e l hecho 

de que las clásicas superficies estriadas - 1 -  de los  

platos, en lugar de ser, como hasta ahora, troncocóni- 

10. cas y de generatriz re ctilín e a , serán de generatriz 

levemente curvilínea -2 - ,  ta l como se muestra en la  

f ig .  II; quedando superficies convexas. Esta leve ma­

yor diferencia progresiva en el ancho ú t i l  de gargan­

ta de las ruedas de transmisión, es suficiente para que 

1$. a l modificar la  relación de cambio de velocidades no se 

altere, en absoluto, la  tensión escogida para la  cade­

na - 3- ,  f ig s . IV y V.

Y, como el tallado de las ranuras de los platos 

- 1 -  presentaría d ificultades al ser la  superficie a ta -  

20. lla r  esférica, resulta casi forzoso fabricar estos pla­

tos a base de una chapa embutida, la  -2 -  que por cual­

quier medio, verbigracia unos to rn illo s ensartados en 

los o rific io s  -4 - previstos a ta l efecto, se fija r á  a 

unos núcleos -5 -  adecuados provistos de go llete  axial 

25. -6 -  que constituirán sus nexos de enlace con los res­

pectivos ejes motor y conducido.

Esta forzosa construcción constituye en d e fin iti­

va una mejora, s i  bien secundaria, ya que resulta, como 

es fá c il  deducir, muchísimo más económica y rápida, ya 

30. que con e lla  se suprime e l costoso tallado de las ranu­

ras radiales de los platos.



A los efectos de este Modelo, serán variables to­

dos cuantos detalles no afecten,alteren, cambien o mo­

difiquen la  esencia de lo s platos descritos.

H 0 T A.

Se reivindica como objeto de este registro por Mo­

delo de utilidad:

1 . -  Unos platos desplazables perfeccionados de variado 

res de velocidad, caracterizados por e l hecho de que las 

superficies cónicas, radialmente ranuradas, de estos pía 

tos axialmente desplazables que constituyen los órganos 

de engrane de la  cadena de dientes la te ra le s, sean leve­

mente abombadas y convexas, eso es, que su generatriz 

sea arqueada empero sin presentar las ranuras soluciones 

de continuidad ni en su fondo ni en sus paredes laterales.

2 . -  Los propios platos de la  reivindicación anterior, ca­

racterizados porque las superficies ú tile s , abombadas, 

convexas y ranuradas de los mismos estén formados de cha­

pa metálica embutida, provista de o r ific io s  para su suje­

ción u lterio r por to rn illo s a los núcleos de resisten cia

y conexión con los respectivos ejes de giro.

Sean cuales fueren las circunstancias que concurran 

en la  esencialidad del Modelo de u tilidad  definido en 

las anteriores reivindicaciones, cual objeto es:

3 . -  "UNOS PLATOS DESPLAZABLES PERFECCIONADOS DE VARIADO 

RES DE VELOCIDAD".

Consta la  presente memoria de cuatro hojas foliadas, 

mecanografiadas por una sola cara y del dibujo adjunto. 

Barcelona, catorce de agosto de mil novecientos cin -

P.A. de D. Jai re tlla t

cuenta y s ie te .
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