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H O B E L O

que se s o l i c i t a  p or v e in t e  a los p ara  España y  sus p ose- 

s ico .e s ,a  fa v o r  de Don Manuel Puig P u jo l,. Don S a tu rio  — 

B erren guer Crespo y  D. José M aría T i la  Sumoy, de n ació — 

n a l is a c ió n  e s p a ñ o la , r e s id e n te s  en B a rce lo n a , C a rre te ra  

de S a r r iá ,  1 3 ,  por

*UN DISPOSITIVO PERFECCIONADO PARA 3L REGISTRO ĝ KA- 

MTCO DE MOVIMIENTOS CCN RELACION AL TIEMPO* ----—---- —

U T I L I D A D

E l p re se n te  r e g is t r o  n erece  e l  p r i v i l e g i o  de s e r  con 

siderado como Modelo de U t il id a d ,to d a  vez que su f i n a l i ­

dad p r á c t ic a  e s tá  p erfectam en te  d e fin id o  y se a ju s ta  en 

un todo a lo  preceptuado en e l  a r t ic u lo  171  de l a  v ig e n ­

te  Ley de Propiedad I n d u s t r ia l .

Como su enunciado in d ic a  c o n s is te  l a  e s e n c ia lid a d  -- 

d e l p re se n te  r e g is t r o  en Modelo de U t i l id a d  en un d isp o ­

s i t iv o  p erfeccion ad o  para e l  r e g is t r o  g r á f ic o  de movimien 

to s  con r e la c ió n  a l  tiem po, de acuerdo con l a  d e s c r ip c ió n  

d e ta lla d a  que d e l mismo se  r e a l iz a  ^debiendo in t e r p r e t a r s e  

siempre e s te  concepto en su más amplio sen tid o  y  nunca en 

l im it a t iv o .

Para su me jo r  com prensión se a d ju n ta n .a  l a  p resén te -  

memoria d e s c r ip t iv a  una h o ja  de p lan o s en la s  que a t i t u ­

lo  de ejem plo no l im it a t iv o  se re p re se n ta n  todas y  cada -  

una de la s  p a rte s  que lo  componen y  r e l a c i ó n  que guardan
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En d ich a  h oja  de f ig u r a s  se a p re c ia n  la s  s ig u ie n te s  

r e f e r e n c ia s !

F ig u ra  La misma re p re se n ta  e l  mecanismo de r e ­

l o j e r í a  s u s c e p t ib le  de determ inar un movimiento r o t a to ­

r io  a  un e je  situ ad o  cen tralm en te en una e s fe r a  l a  que 

va d iv id id a  en se o e io n e s  p ro p o rc io n a le s  a l  tiem po, En -  

l a  misma tenemo s:

1  .-Mecanismo de r e l o j e r í a , a l o  jado dentro de una ca­

ja  con ven ien te*

2 ^ -C írcu lo  graduado en se cc io n e s  p ro p o rc io n a le s  a l  

tie m p o .

3 .  - E je  de co n ten ció n  y  g ir o  d e l c ír c u lo  s u s c e p t ib le  

de d eterm in ar l a  r o ta c ió n  del s e c to r  graduado.

F ig u ra  I I . -  R epresen ta e l  péndulo de movimiento l i ­

bre*. En l a  misma tenem os!

4 .  - E je  de movimiento o punto de apoyo

5 .  —A guja  o e s t i l e t e  m arcador.

6 . —Centro de graved ad  del péndulo o brazo o s c i l a n t e .

F ig u ra  I I I . — La misma, re p re se n ta  un c o r te  en s e c c ió n

lo n g itu d in a l  d e l conjunto de e ste  d is p o s it iv o .E n  l a  m ii— 

ma tenemos!

1 .  -Mecanismo de r e l o j e r í a .

2 .  —C írc u lo  grad u ad o.

3 .  —E je  de g iro  o punto de apoyo d e l mismo.

4 .  —Punto de apoyo d el péndulo.

5 .  —E s t i l e t e  in d ic a d o r .

6^-Contrapeso de n iv e la c ió n  d e l pén d u lo.

7 .  —C obertura so p o rte  d e l co n ju n to ,d e  forma y  dim ensio­

nes co n v en ien tes,d o ta d o  de una base de su ste n ta c ió n  plana 

c o n v e n ie n te ^  dos s e c c io n e s  v e r t ic a le s  en fren tad as a l a  -  

misma a l t u r a , portando una de é l la s  en su p a rte  s u p e r io r  -



e l  punto da apoyo d e l péndulo o s c i la n t e .e n  e l  que e s tá  -  

^  p re v is to  un cen tro  exacto  de gravedad para sus d e sp la za ­

m ientos s in c r o n iz a d o s ,y  en e l  elemento opuesto  un sopor­

te  por ab razad era  o s im ila r  para l a  c a ja  de r e l a j a r í a  — 

portadora d e l  c ír c u lo  graduado de e fe c to  s o l id a r io  a l  es. 

t i l e t e  gara  d eterm in ación  de lo s  tiem pos fu n c io n a le s  con 

55̂  resp e cto  a tiem pos y  m ovim ientos.

C o n sis te  e l  fundamenta de e ste  d i s p o s i t iv o ,e s e n c ia l ­

mente en un mecanismo de r e l o j e r í a  que l l e v a  adherido o 

f i ja d o  un p apel con d iv is io n e s  im p re sa s ,p ro p o rc io n a le s  ^ 

60 a l  tiem po, y  que en su movimiento r e g u la r  se d e s l iz a  en 

form a t a l ,  que un e s t i l e t e  o punta g rá fic a ,m a rc a  unas se 

n a le s  que dependen del movimiento d e l brazo que s o lid a ­

riam en te a l a  punta g r á f ic a  o s c i l a  sobre un e je  con r e s ­

p ecto  a lo s  m ovim ientos d e l co n ju n to ,en  e l  c u a l e s tá n  f i  

65 jad os ambos m ecanism os,q/^ea,el de r e l o j e r í a  y e l  brazo —

da l a  punta m arcadora.

La a g u ja  m arcadora puede c o n s is t i r  en un péndulo de 

movimiento l ib r e  e n tre  c ie r t o s  l im it e s  del conjunto d e l 

d is p o s it iv o  ^variando su p o s ic ió n  y tendiendo a e s t a b i l i ­

zo z a r s e  de forma que l a  v e r t i c a l  de su centro  de gravedad

pace por e l e je  de g ir o  y  marcando su s d e sp la za m ien to s en 

e l  papel con d iv is io n e s  da tiem po,accion ado por e l  meca­

nismo, de r e l o j e r í a .

D e s c r ita s  su fic ien te m e n te  la s  p a r te s  que componen e l 

75 p rese n te  r e g is tr o  de Modelo de U t i l id a d ,a s í  como su fun­

cio n a m ien to ,se  hace co n sta r expresam ente que c u a lq u ie r  -  

m o d ific a c ió n  que se  in tro d u zca  ta n to  en form as,d im en sio­

n e s ,d is p o s ic ió n  de elem entos o c la s e s  de m a te r ia l a em­

p le a r ,  se co n s id e ra rá  in c lu id a  dentro  de e s ta  p ro te c c ió n
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s ia ü p re  y  cuando que no a lt e r e n  o m od ifiquen  esen cialm en te 

su f in a l id a d  c a r a c t e r í s t i c a .

P or ultim o se d e c la ra n  de novedad y  u t i lid a d  l a s  s ig u ie n ­

t e s :

-------- - R N I V I N D I C A C I O  N y s .---
! § . — Un d is p o s it iv o  p erfeccio n a d o  para e l  r e g is t r o  g rá ­

f ic o  de m ovim ientos con r e la c ió n  a l  t ie m p o ,c a ra c te r iza d o  — 

esen cia lm en te  por comprender una c a rc a s a  de c o b e rtu ra ,c o n s  

t ib a ld a  p or una e s tr u c tu r a  con ven ien te  de dim ensiones ade­

cu ad as,d otad a de una base p lana de s u s te n ta c ió n  y  p r o v is ta  

de dos s e c to r e s  v e r t i c a l e s  e n fre n ta d o s ,s itu a d o s  a ig u a l  a l ­

tura,com portando uno de é l l o s  un punto de apoyo m óvil de un 

brazo o s c i la n t e  p ro v is to  de un con trapeso de n iv e la c ió n  y  

e s ta b le c id o  con un ce n tro  ex&cto de gravedad,com portando — 

una a g u ja  g r á f ic a  in d ic a d o ra  que marca sobre un d isc o  gra­

duado montado giratod am en te sobre un e je ,a cc io n a n d o  autom-á 

ticam en te  por un mecanismo de r e l o j e r í a  p ro te g id o  por una 

c a rca sa  con v en ien te  y  montado en s o p o rte s  a p ro p ia d o s,co n s­

t i t u id o s  en e l  elem ento v e r t i c a l  e n fre n ta d o ,d e  e fe c to  s in ­

cronizado ambos elem entos in d ic a t iv o s  de movimiento y  tiem  

po .

2%,-UN DISPOSITIVO PERFECCIONADO PARA EL REGISTRO GRAFI­

CO DE MOVIMII^NTOS CON RELACION AL T IENPOg

Todo e l l o  t a l  y  como se d e sc r ib e  em e l  cuerpo de e s ta  — 

m em oria,se r e iv in d ic a  en su nota y  se  re p re se n ta  a t í t u l o  

de ejem plo en l a  ad ju n ta  h o ja  de p la n o s .

E sta  memoria co n sta  de cuatro h o ja s  fo lia d a s  y mecanogra­

f ia d a s  por una s o la  de sus c a ra s .

M adrid, Febrero de
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