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qus se aolin:lta para Espnﬁa v_sus posesiones, a rnvar
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,residante an Mad,rid, calle. Estrellm xmm.-ls, porrr
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__ ElL preserte resistro merece el privilegio d‘e ‘ser cop
siderado como MODEIO D7 U’.EII-Im:D toda vez que su fina-.

lidad préctina esta perf@ctamenfbn dnfinida y se ajueta

en un todo a,lo prreeepmado en el erticulo 171 de le -
5 vigentts Ley de Propiedad Industrigl.. o
<.,_..‘9‘?,W?..ﬂ"ri;?¢’f"}9?3§? indica conslste la eeencialidad del

presents registrs en un maniqui perfessionado dotedo ds
movimiento, de aguerdo o'n la desoripeién detalleda que

del mismo se remlisa. debiendo imterpretarse siempre eg

1o te conceptn en su mas amplio sentido y nunca en lim‘i't:e‘ts-
tiVO-- C e e e e e e e

Para mejor c"mpre‘*s‘idn de ‘este ub;je'bo Be ad;j”untan a -
}9.9"353,'}*9‘?‘“;@91'15 descriptiva. dos hojas de 9‘19“‘??2“

' las qus & titulo de ejemplo se rep.esentan tods y cads

15 una de les partes que lo forman y relacion que gﬁardan
entre sie

R - % —

En las eitadas hojaa de dibﬂjos se apre:-ian 1ns 81~

guientes refersnciase

- - . o~

DOJfA PRIMERM— I‘a miﬂma rep. esente el man,icmi obie‘bo de

este rezigtro , dividido en dos pecciones. superior e =.
Aterigr,
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Bn la misme tenemost B .
FIGURA PRIMERA .~ Representa 1a parte su.per*ov' o torax
del nmufieeo En la misma se aprecian las siguientes rg
Perencies. ) A , _ o
l.-Parte superior propiamemxnhdicha de confiauraciﬁn y
dimsnajanes ad2ouadas . ¢onstruido én meteriales coyve—

nientes. »

- o - . NN

2em c“ageado préctico en 1a pﬁ.rta cevtral inferior del

sector cortado ensuperficie lise, con el fin dz deter-
minar el medio de giro del dispositivo motor.
FIGURA SEGWB& La misma representa 1a mrie inferior
del maniqui e constitucidn anatomica edecuada. En ella

ten~mos.

3.‘Elemento rotor. couﬁgnrado en un eje cllindricq ade-
ouado atravessdo por un pesidor digmetralmente o en su_
defecto provisto ‘ded%}a:jgaé © similares radiales para su
introdnceidn en el cajeado -2- de la figura 12.~
4.- Medlo eldstico estable €10 e la ointura del, ma&!i-—
qui, com tituida por una bame de goma susceptitle de -
determinar la flexibilidad conveniente a su final‘id;&',
estando configurada esta gna con la forma de Ia qadex:a

bumana, tenien.o ‘en cuenta el efedto esietico o que es-
t4 destinedo.

A o )

~ Esta banda estara sopomtﬂdo 'ban'bo en su pnrte BUPGm~-
rior ogn‘zq-“egj._’}:g .???9”?:9”.' -por sandos aros metdlinos pi-
gides pare presenter el méxmo coeficiente de Fesisten
eia. |

5o Medio de unidn del sistema motor a la parte 1nferia;-
del maniqii.

e e ¥

6.-- Parte inferior prﬁpiamen't:e dicha del mufieco, de fog_

ms y dimensiones adeouadas y proparcionado en conjunto.
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BEOJA smmf_f'_l‘!epmsenta un despiacs de I.cs elamntoa

necdnicos y motores del mufieco. En la misma tenemos.-

STGURA TERCERA.- Wassira ua detelle de le bands elds-

tifa cobartora del rotor. En la miwma tenemoer

3.-— Elemento . retorcitedo anterioymente-

4 - Ba.nda elﬁstie& flexiblo de goma. S
7.~ Eje excéntrico unide por su parte superior al rotor

z“e9rula”in€€¥i9r.el motor. este de naturaleza adecuads
explo~ifn, eléetrico, e*c. ya que ello no altera esta -

asenci alidad.-

8.~ Base de au;jac'idn del a;je motriz. -

-

9um. Mo+or proplazente dicho de potenoia s naturaleza ade-
cwada..

R— - -

10.~ Base de contencfdn deI eonjunto moter, que se presen
ta mvertlda. . “ P e e e e e b g e e U
FIGUBA CUARTA.. Represente esquematicamente el conjunto
motor-rotor. En la micma tenemoe:

7.~ Eje excéntrico deserito. = ” T
ll-llu— Cojinetes superior o inferior para cilitar el gi-

ro del eje cigueia.-

' Ia Iinea discontinua marce la colocac*dn de Ia bends elés-

tica,.

e ezt

FIGURAQUINTA,~ Huestra un d-talle tipico de funcionamien-
'Eo del maniqui.' en una fase de desplagamiento lateral. En

ls misma se representa.-

P

1..-» Parte supericr del muffeco.

6.-— Par'be inf’eric:r dal mismo.

PP —— N

7.~ Eje gxcénf_h‘r:!:ep, situedo en pos icidn asimetrica con -
arreglo & su ef: do gignra. e

Dicho manigni construido por los medios convenlentes,

tisne como caranteristice el que aproximadamente en la mi-
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iz' ) tad’y en sentido de altura. esta cnnstitnido per dos par;

tes, superior e inferior, sienio d :8plazables las mismas.
S e perte mecanica suceptible ds generar el moviniento -
: | . 85 se estsblece eqﬁlé}parte_BupeiiOr de la mitad inferior y
§_' 8 tal efecto, se acondiciona el montaje de un moter de -

pdtencia y caracteristicos adecusdas. el que va soportedo

inferiormente a una pletina o similag”metﬁ;;ca,}pgra sse~-
gurar su montaje por los medios convenientes y con las cé
£ 90 rrespondientes conexiones.- o
: | _ Dicho motor, sitnado invertidamente con arreglo al eje

@e_fisura.del conjunto, presentara una prolongesidn del -

eje motriz, ornfigurada excentricamente y montados los ex

i R
3

.. trg@os QOrrespondigqtga gobreuggjigetas g bolas o rodillos ﬁ
@ 95  para msegurar su perfects rotseifn. f
i _Ios cojinetes irdn ssimismo soportadns convenientemen- %
E te y,con la suficie~te rigids+z para meutralizsr la trepi- é
; dacién del motor. o - - g
] } _ Se establece e: su mitad inferior una barda convenien- i
100 te de material elfation y flexible. preferiblemente goma, %
cuya banda estsrd contimirada oo le forma de las cmdras |
a f:l.n de consep:u’irae un efecto es'bético eonveniente teniepn

do en cuente lg finalidad de este objs=to. N

‘ Ia prolongacifn del eje excentrico en su parte superior

105 presentgra‘un qediq“aiecuadq_pgra“el aqpplamiento de 1q.m;- f
tad smperior del menioui, mediante un svmento diametral del
eitadn eje, estendo previstas en el miemo aletns radiales, %
o pasadores diametrales de este arbol, que se alojaran en g
3 un cajeado préctico en la masa del oierpo superfor de le - |
110 figura, a bese de un amuste hermoticn susceptitle de bacer |

girar en el sentido conveniente la parte snperior de la fi

gura,
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Al girar el wotor y en su consegnmencis el eje excéntri

99 » 81 torax del mufieco, determinard un movimiento en am
bos sentidos, rotatorio por el propio gim y oscilante -
por la banda de caucho establecida, actuando sincronicé-
mente estes movimiemtes.
_ Bl efacto cinseruldo es un extremo natural, teniendo en
cuenta el prototipo humano que se quiere representar.-

_ La parte inferior ds 1a figvra es lmmovil, asi como -
los brazos y cabeza. pero una disposicién de pala.cas so-

liderias y sincroniradas sl elem=nto motor comun y eje ~-

prineipel, provistas de las correspondientes articulacio-

nes pava la transmistén y wodificacidn del movimients,ds-
terminard por separado la rotacidn, oscilamiento y articu-
laciones. ajust=dos en su eonjunte y sgp aradamente para no
producir efecto grotesco, sino el correcto.- -

_ Descritas suficienteme-te las partes de que se compone

el presente Modelo, su aplicacién y funcionamientn, se ha-

ee conster expresanente qt;é cnalquier modififacidn que se
introdnzea e 21 mismo, tanto en forma, dimensiones o cla
se de material empleado se consl’erard inclulda dentro de
asta proteccid’ti sie“pre ¥ cuando que no al-bere 0 modofi-=-
que esencﬂnimente su finalidad éarantaxigtica.-
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’ Por ﬁltimo se fieclaran de novedad y u't::.lidad las sigu.ien

#ea:

-- -.REIVIN‘DICACIONES‘_. -
1%.-— Un maniqui perfeccionad dotade de movimionto,carac-

terizado esencialmenta p&a_r comprender una fignra de forms
maferial y dmersiones coiﬂw_gnig;teq.c‘:ongti‘uu;&do en dos par-

tes superior e inferior, traamseersales a su eje de figura

cia y caracterlsbiaas convenientee. situadn en pos icidn :Lg
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vertida y mon‘tado sob”e una base mptdlica adecuada. cuya
prolongacidn ded ejs motris es excentrice y portando co-
j;néteg_cqnvgnientegen.geVfi;]éz_lqog para asegurar la rigie-
dez y neutralisacifn de la trepidacidén del motar propis—
mente dicho, yenio dichos rndauiertos unidos er bandas -
metdlicas resistentes, prolongandose el extremo superior
del clgnsfial prese-tendo un ensanchamiento diametrsl,es-
tando pre istes la colocacifn de aspas o aletas radiales
a;;s_res.zogés sel lertes determinan un ajuste hermético a -
presidn en un cajeado constituido en 1a perte inferior y
central de le mitad aupariar del maniqui, presentamm el
canjun'ba una banda flexible y eléstica, montada en aros
matdlicon fara evitar sn udqfo;_-mam’ﬁn estruetural ,actuan-
do diche banda de zomm de cobertura del conjunto motor y
que por efecto del giro del ele excénirico yrrotor soli-
derio, se determinan movimiantos rotatorios y Vt;_e.;_c'ilagt_es

sigg-cq;l_.m@os de I_grpar’c-e guperiar Qq»l quﬁm evenf:ual,-f

~mente en palancas articalades para la tre smisifn y modi

fﬁpac_idp‘del movimiento de fases secundarias del mismo,

para desplazamientos de las articulaciones y cabeza de

la . f'lg"ra.-
2¢.- UN MANIQUI PERFECCIONADO DOTALO DE MOVIMIENTO.- N
| Todo ello tal y oomo se desoribe en ol cusrpo de ests
memorie., se reivindica en su nota y se peoresentae a titn
lo de ejemplo en las ad ‘untas ‘ho jas de planos.-
Bsta memoria descriptiva conste de seis hojas faliadas
Yy meoanografiadsg por una sola
MadrﬁdA.. 30./-
/,
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