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D E S C R I P T I V A

que se acompaña a ana s o lic ita d  de modelo de u tilidad ,por 

veinte años, para España y sas Posesiones, por DISPOSITIVO 

PARA COSIDO MECANICO CON PUNTO INVISIBLE, ADAPTABLE AL GHUB 

SO DE LAS TELAS, a favor de don RAMON GABARRO ALDABC de na­

cionalidad española, residente en Lérida, ca lle  Mayor nsi4

El presente Modelo de U tilidad  recae sobre an dispo­

s i t iv o  qae r e l iz a  la  misión que se conoce con e l  nombre de 

"picado" de solapas y cu ellos , y tien e por fin a lid ad  hacer
¡

e l  cosido mecánico con un panto in v is ib le ,  estando dicho d is ­

pos itivo  dotado de un medio de graduación para hacerlo adap­

table a los d is tin tos  gruesos de las te la s .

Mediante e l presente d isp os it iv o , se elm inia e l  ptroi- 

cedimiento de cosido a mano, oomo hasta la  fecha se viehe ha­

ciendo, y se ap lica  a la s  máquinas de coser en z ig -za g .

Con e l f in  de ilu s tra r  la  presente d esc rip tiva , se 

acompaña una hoja de planos, en la  que se muestra u& ejempljo 

e jecu tivo  del d isp os itivo , citado a t ítu lo  de ejemplo meraman- 

te ex p lica tivo , no lim ita t iv o , ya que caben c iertas variantes 

de rea liza c ión , dentro de l esp ír itu  de la  invención, especia l 

mente con v is ta s  a l tipo de máquina a que se acopie.
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En dichos planos,

La f i g .  1 es una v is ta  la te ra l del aparato.

La f i g .  2 y restantes son un despiece.

E l aparato consiste esencialmente en un brazo f i j o  

(2 ) que se ap lica  a una máquina de coser en z ig -zag . Este 

brazo f i j o  es rec to , a excepción de sus dos term inales, quí¡ 

se doblan en escuadra hacia abajo.

Sobre dicho brazo (2 ) se monta un complemento gra9 

duable constituido por una pieza en forma de "U" (1 ) a torn i­

llándose por su parte delantera mediante un t o m i l lo  (D) 

graduable a mano; llevando en su term inal alojado un peque­

ño t o m i l lo  (E) que sujeta a l  brazo (1 ) por su parte delan­

tera. E l brazo complementario (1 ) l le v a  acoplado un suple­

mento (3) a su barra in fe r io r  ( 1 ' ) ,  que se acopla en un do­

ble escalón por medio de los t o m illo s  (G ). Este conjunto 

de brazo suplementario (1 -1 '-3 ),  sirve para regular la  guia 

segdn e l  grueso del género sobre e l  que se trabaja . Se ha 

p revisto  un to rn il lo  accionable a mano (F ) fia d o r  de la  

guia.

Para la  sujeccién de las  patas, se prevée e l  torn il^n 

regulable a mano (H) acoplado a la  parte posterior del aparato.

La pata para géneros gruesos ( i )  se acopla a l  brazo 

(2 ) mediante e l  to rn il lo  (II) cutado. Esta pata está  formada 

por una pieza metálica ( I )  que presenta una ranura o ven ta ! 

na alargada en su centro, para dejar paso a l  vástagp del 

t o m i l lo  (H) y f i j a r  la  posición deseada; tiene una prolon­

gación la te ra l en su base in fe r io r ,  habiéndose p revisto  una 

guia (J ) que se su jeta  a la  p ieza ( I )  mediante un to rn illo  

(K) regu lable a mano. La citada pata ( I )  consta, asimismo, 

de un chasis (L ) en forma de "U" en su variante ejecu tiva
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para géneros fin os . En esta  rea liza c ió n  se prevén dos ro d illo s  

guías (LL) montados sobre los ejes (M) y sujetos a l  conjunj- 

to mediante los  to rn il lo s  (N ). Montada en e l  chasis, se ha 

previsto  la  pieza basculante (Ñ) que adopta formqáe "U" pe-)- 

ro  con su base redondeada; se ha previsto  un disco de pre­

sión (0 ) montado sobre un e je  (P ).  Sobre e l  c itado chasis 

se acopla un muelle plano (Q) y otro muelle plano guía (R) 

que tienen forma de "U" in vertida ; e l  segundo de e llo s  prej- 

senta sus brazos ab iertos oblicuamente, habiéndose previstp 

asimismo, un soporte (S ) para esta pata, y lo s  to m illo s  

(T,U,V) para e l  montaje de estas d istin tas p iezas.

Finalmente se hace constar que en e l  presente mode+- 

lo  de u tilidad  cabe cualquier variante de rea liza c ión  siem­

pre que no a lte re  e l  e s p ír itu  que anima a l mismo, pudiéndo ­

se fabricar en toda clase de m ateriales y medidas adecuadas 

sin lim itación .

N O T A -  Descrito suficientemente ctn nto antecede, 

sólo res ta  consignar que lo  que se declara propio, nuevo y 

d t i l ,  del s o lic ita n te , es lo  contenido en las siguientes

REIVDTDICACIONES

1 -  D ispositivo para cosido mecánico con punto in ­

v is ib le ,  adaptable a l grueso de las te la s , caracterizado pjor 

oon sistir  en un brazo f i j o  que se ap lica  a una máquina de 

coser en zig-zag, cuyo brazo es recto  a excepción de sus 

dos term inales, que se doblan hacia abajo, en escuadra.

2 -  D ispositivo , segdn reiv ind icac ión  la  caracterii- 

zado porque sobre este brazo se monta un suplemento gradua- 

ble constitu ido por una p ieza en forma de "U" que se f i j a  

por medio de un to r n i l lo  graduable a mano, a la  parte delah-
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te ra  tera  d e l brazo antea citado, teniendo dicho to rn il lo  en 

su term inal, un vaciado a roaca para e l  acopla je  en e l mismo, 

de un segundo t o m i l lo ,  pequeño, que es e l  que, de hecho, suje­

ta  el citado brazo.

3 -  d isp os it iv o , segán reivhdioaoiones 1 y 2, caracte­

rizado porque e l citado brazo complementario l le v a  acoplado

a su terminal in fe r io r ,  un suplemento, encajado a escalón y 

sujeto por to m illo s .

4 -  D ispositivo , segán re iv ind iacion es de 1 a 3, ca­

racterizado porqu^ée ha previsto  un to rn il lo  graduable a mano 

fiador de la  guía en e l  conpunto d e sc r ito .

5 -  D ispositivo , segán reivindicaciones de 1 a 4, ca­

racterizado porque se han previsto  unas patas mecánicas que

se acoplan a l terminal posterior del brazo mencionad op por me­

dio de un to m illo s  graduable a mano,

6 -  D ispositivo , segán re iv ind icac iones de 1 a 5, ca­

racterizado porque se ha previsto  una pata mecánica para gáne- 

ros gruesos, constitu ida por una p ieza m etálica, que se ha lla  

dotada, en su centro, de una ranura y ventana alargada, para 

dejar paso, en posición regu lab le, a l vástago de l t o m il lo

de sujección a l  brazo del aparato, teniendo una prolongación 

la te ra l en su base in fe r io r ,  y habiéndose p rev is to  una gu ía 

que se su jeta  a la  p ieza que se describe, por medio de un tor 

n i l lo  graduable.

7 -  d isp os it iv o , segán reivindicacicn.es de 1 a 5, ca­

racterizado porque se ha previsto  una pata para géneros fin os  

dotada de un chasis en forma de "U" sobre e l  que se montan 

dos ejes para le los, que soportan dos ro d illo s  guías, sujetán­

dose a l chasis mediante unos pequeños t o m il lo s .

8 -  Aparato, segdn reiv ind icaciones de l a  7, carac-

i
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terizado porque montado sobre e l  chasis citado, se ha p rev is­

to ana pieza basculante, en forma de "U", con su base redon­

deada, habiéndose p rev is to , asimismo, un disco de presión 

montado sobre on e je ,  a s í como un muelle plano, un segundo 

110 muelle plano guia y un soporte para e l  conjunto d esc r ito .

9 -  DISPOSITIVO PARA COSIDO MECANICO CON PUNTO IN*- 

VISIBIE ADAPTABLE AL GRUESO DE LAS TELAS.

Todo segdn quefa descrito  en la  presente Memoria, 

que consta de cinco hojas fo liad as  y mecanografiadas por 

una só la  cara, con un to ta l de ciento doce lín eas y hoja 

de planos que se acompaña.

m drid , 31 de agosto, 1937 

P.A.
ANTOJO NARANJO
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