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MEMORIA DESCRIPTIVA 

que se acompaña a 

la  so lic itu d  de un

MODELO DE* UTILIDAD por VEINTE ANOS en ISPAÜA, a favor de D. 

BIENVIVIDO VALEN CIA ANTON» de nacionalidad española» dom icilia  

do en Valencia, ca lle  Jorge Juan, número 32, por

«REGULADOR AUTOMATICO DE POSICION PARA APARATOS

ORTOPEDICOS»
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La invención a que se r e f ie r e  la  presente Memoria cons­

titu ye una novedad industria l con caraotarieticas y ventajas 

que la  hacen merecedora del p r iv ile g io  de explotación exclu­

siva, por e l la  so lic ita d o , de aouerdo con las prescripciones dfel 

Estatuto vigente sobre Propiedad Industria l de fecha 26 de ju ­

l io  de 1929, texto refundido publicado e l  30 de A b ril de 1*980

Según se desprende del enunciado este Modelo de u tilidad  

ha de recaer sobre un regulador automático de posición para 

aparatos de ortopedia y sim ilares.

Mediante este d ispositivo  puede regularse a voluntad la  

inclinación del aparato ortopédico destinado a la  reducción o 

contención de las hernias y a otros usos semejantes.

Esencialmente esta constituido por un ca je tín  c ilin d r ico  

uno de cuyos extremos esté  acoplado por un cuerpo ranurado axi d  

mente cada una de cuyas ranuras presenta alojamiento para un 

pasador diametral so lida rio  de un e je  que atraviesa  e l  oasqui- 

11o c ilin d r ico  y la  p ieza alojada en su extremo.

E l e je  c ilin d r ico  es portador de una placa que queda re­

tenida en la  boca del caequillo y s irve  de tope de expansión dp 

un resorte  que se h a lla  arrollado sobre e l  respectivo e je .  El 

propio e je  esté acabado en una cruceta cada uno de cuyos extremos 

es portador de un o r i f ic io  susceptible de ser atravesado por un 

to m il lo  y mediante los cuales que determina la  posición de la  

placa o almohadilla de retención de las hernias.

En la  posición de reposo del d ispositivo  e l  pasador día; 

metral se encuentra alojado en las ranuras axia les de l e  pieza 

alojada en un extremo del cosqu illo , impidiendo así e l  gim  

del caequillo con relación  a l e je .

Son innumerables los aparatos que existen en e l  mercado 

destinados a un f in  semejante; sin  embargo todos e llo s  adole-
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cea de defic iencias en cuanto a su regulación. Casi todos e l l o » 

son f i j o s  en una sola posición y algunos que existan dotados 

graduaciones no presentan la  seguridad que fuera de desear, 

resultando inuútiles a l poco tiempo de su uso.

d ispositivo  que se pretende proteger y que anteriormen­

te  hemos descrito , presenta como parte fundamental eBtar dotadj) 

de varios medios de regulación todos e llo s  seguros y e ficaces*

Para su comprensión se acompañan a la  presente unos dibujas 

en lámina ánica en que aparece e l d ispositivo  en d istin tas po­

siciones.

¡Éi la  figu ra  1* se muestra un despiece del conjunto, vien 

dose e l  caequillo -1- y la  pieza -2 -, dotada de ranuras axia­

le s , que se a lo ja  en un extremo del mismo, Wl e je  -3- está do­

tado de una arandela f i j a  -6- y una móvil -4 - entre las cuales 

se encuentra un resorte de expansión -5 -* por debajo de la  e ra i- 

dela -6- se encuentra un pasador diametral -7- que, eventual- 

menta, encaja en las ranuras practicadas en la  p ieza  -2 -, 

extremo anterior del caequillo es portador de una a le ta  -8- qub 

por doblez retiene a la  arandela -4- que lim ita  la  expansión dal 

resorte -5 - . fia e l  extremo contrario en que se ha lla  e l  pasador 

diametral y formando parte del mismo e je ,  se encuentra una cru}- 

eeta -9- dotada de o r i f ic io s  en sus dos extremos*

Si la  figu ra  2ft se muestra e l  d ispositivo en sección lon­

g itud inal, apreciándose e l  acoplamiento de cada una de la s  pief- 

zas*

ln la  figu ra  3® aparece e l  d ispositivo  acoplado sobre une 

plaoa de retención de hernias -11- y a I sb bridas -10- de su- 

jeoión del aparato a l cuerpo.

£L funcionamiento del d ispositivo  es bien simple ya que 

basta presionar e l  caequillo -1 -, tendiendo a comprimir e l  re-
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aorta -5~ sobre la  arandela f i j a  a l e je  -6 -, para <jie a l pasa­

dor diametral -7 - salga de au alojamiento en la s  ranuras axia­

les  de la  pieza -2 -, quedando entonces l ib re  de g iro  y pudién­

dose regular su torsión oon relación  a l e je  en e l  ángulo que 

ae desee»

Los o r i f ic io s  de la  cruceta -9- son u tilizad os  ind istin ta  

mente para regular la  posición de la  placa -11- y dispositivo; 

en relación  con la  brida -10“ . Para e l lo  se coloca e l  to rn illí 

de sujeción, bien en uno u otro de los o r i f ic io s  de que está 

provisto .

Según se ha demostrado en la  anterior descripción e l  re* 

guiador automático que nos ocupa está dotado de la s  articu lar 

ciónes precisas y necesariar para que su movimiento sea uni­

versal en relación con su aplicación*

Estas son precisamente la s  ventajas que este d ispositivo 

aporta sobre todos los conocidos.

Hecha la  descripción precedente es necesario añadir que 

los deta lles  de rea lización  de la  idea expuesta pueden variar 

sin que por e llo  oambie la  esencia de la  invención, que es la  

que se desprende de los párrafos que anteceden y lo  que se re^ 

vindica en la  siguiente

m i

®i resumen; El Modelo de U tilidad que se s o l ic ita  recaer

- sobre las reivindicaciones siguientes;

85 I a. -  REGULADOR AUTOMATICO DE POSICIÓN PARA APARATOS ORTO

PEDIOOS, caracterizado esencialmente por e l  hecho de compren­

der un casquillo c ilin d r ico  en uno de cuyos extremos se en­

cuentra una pieza raaurada parcia l y axialmente en su parte 

oculta, alojándose a lo  largo del casqu illo  y pieza rasurada

90 an e je  so lid a rio , en un punto cercano a su extremo, de un pa- 

____________________________________________ :___________________:_________ ,
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sador diametral susceptible de a lo jarse  en las  ranuras axiales 

descritas, y una placa tope de expansión de un resorte  a rro lla ­

do sobre e l  propio e je , e l  que por e l  otro extremo se en evenir* 

retenido a su vez por una segunda arandela m óvil, f ija d a  en su 

posición por dobles realizado en la s  paredes del casqu illo , en-j 

centrándose e l  e je  centra l, en e l  extremo oontrario a l quepa 

ba ila  e l pasador diametral, terminado en una cruceta, cada uno 

de cuyos extremos posee un o r i f ic io  susceptible de ser atraveajj 

do por un to rn il lo ,  determinándose mediante e llo s  la  posición 

inclinada del conjunto con relación  a la brida de sujeción del 

aparato.

2fi. -  Se re iv ind ica  por ultimo como objeto aobre e l  que 

ha de recaer e l  Modelo de U tilidad  que se s o lic ita  «REGULADOR 

AUTOMATICO 1)B POSICIÓN PARA APARATOS ORTOPEDICOS*.

Todo ta l y como queda descrito y reivindicado en la  pre­

sente Memoria que consta de cinco hojas escritas  a máquina por 

una sola cara y fibu jos que se.aoompaffian.

Madrid, 10 de Biero de 1.958 

ALFONSO UNGRU
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