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MEMORIA DESCRIPTIVA
que se aconmpefla a |
la solicitud de un
HODELO DY UTILIDAD por VELilt ANOS en KSPANA, a favor de D.
BIENVENIDO VALENCIA ANTON, de nacionalidad espaficla, damiciliaT

do en Valencia, cslle Jorge Juen, ndmero 32, por

»REGULADOR AUTOMATICO DE POSICION PARA APARATOS
' OR1'OPEDICOS»
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| tornillo y mediante los cusles que determine la posicidn de le

La inveneidn & que se refiere la presente itemoria cons-
tituye una noveded industrisl con carecterf{sticas y ventajes
que la hacen merecedore del privilegio de explotacién exelu~ -
siva, por ella solicitado, de acuerdo con las prescripciones 6?1'
Estetuto vigente sobre rropiedad Industrial de fecha 26 de Ju-
lio de 1929, texto refundido publicado el 30 de 4bril de 1.980}

Seglin se desprende del enunciado este ifodelo de (tilidad
ha de recser sebre un regulador automdtico de posicidn pars
aparatos de ortopedia y ‘similares. ’

Mediante este dispositivo puede regularse a voluntad la
inclingeién del aparato ortopédico destinado a la reduceidn o
contencién de las hernies y a otros usos semejentes.

Esencialmente esté constituido por un cajét{h eilfndrico
uno de cuyos extremos esté ecoplado por un cuerpo renurado axifl
mente cade una de cuyss renuras presenta alojamiento para un -
pasedor dismetral soliderio de un eje qus atraviesa el ocasqui-
1llo cilindrico y la pieza alojeda en su extremo. |

Bl eje cilindrico es portedor de una pleca qus quede re-
tenida en la boce del casquillo y sirve de tope de expensién dp
un resortq que se halla arrollado sobre el respectivo eje. El

propio eje esté acabado en una cruceta cada uno de cuyos extrefios

ea portador de un orificio susceptible de ser atravesado por

placa o slmohadilla de retencién de las hernias.

En la posicién de reposo del dispositivo el pasador dig;
metral se ancuantra‘alojado en las ranures axiales de le pieza
glojeda en un extremo del cesquillo, impidiendo es{ el gim
del 6esquillo eon relecidn al eje.

8on 1nnumerables los aparatos que existen en el mercado

destinedos a un fin semejante; sin embarge todos ellos adole-
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.de varios medios de regulacién todos ellos seguros y eficaees.L
.

cen de deficiencies en cﬁanto a su regulacifén. Casi todos ello
son fijos en una sola posicién y algunos gue existen dotados d:
graduaciones no presentan la segurided que fuera de desear,
resultendo inudtiles al poco tiempo de su uso.

#l dispositivo que se pretende proteger y que anteriorment
te hemos descrito, presenta como parte fundemental ester dotadp

Para su comprensidn se acompafien a la presente unos dibuj
en 14ming dnice en que aparece el dispositivwo en distintas po-
siciones, |

i la figura 1% ge muestra un despiece del conjunto, vien

dose el casquillo -1~ y la pieza -2-, dotada de ranuras exie-

les, que ss 2loje en un éxtremo del mismo, El.eje'-S- esté do-
tedo de una ersndela fija -6- y wna mévil -4~ entre lascuale:L:

se encuentra un resorte de expansidn ~5-, Por debajo de la ar

dela -6~ se encuentra un pasador diametral ~-7- que, eventual-

mente, encaja en las ranuras practicadas en la pieza ~2~-, Kl

extremo anterior del casquillo es portador de una aleta ~8- qut
por doblez retiene s la srendels =4- que limite la expansidn dpl
resorte -5-, I el extremo contrario en que se halla el pasadep
diemetral y formendo parte del mismo eje, se encuentra una crur
ceta -9~ doteda de orificios en sus dos extremos.

B la figura 2% se miesira el dispositivo en seceidn lon-
gitudinal, apreciandose el msoplamiento de cada una de las pie-
Z88.,

in la figure 3% aparece el dispositivo acopledo sobre unﬁ
plece de retencién de hernias -ll- y & les bridas -10- de su-
jeocidn del aparato el cuerpo. |

%l funcionemiento del dispositivo es bién'simplé ya que -
baste presionar el casquillo -1-, tendiendo a comprimir el req
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.les de la pieza -2-, quedando entonces libre de giro y pudiens

_ gulador automético que nos ocupa esté dotedo de las articulae-

_sobre las reivindicaciones siguientes;

-+ A
ﬂa
.‘ 2

W

sorte ~b~ gobre la arendela fija el eje =6-, para me el paset
dor diametrel -7~ salga de su alojamiento en las renuras axiat

dose reguler su torsidn con relacidn al eje en el 4nguio gque
ge desse. |

Los orificios de la cruceta -9~ son utilizados indistintg~
mente pera regular la posicidn de la placa -1ll- y dispoaitivo;
en relacién con la brida =10-. Para ello se coloca el tornillg
de sujecidn, bien en uno u otro de los orificios de que esté
provisto,

Segin se ha demostrado en la anterior desoripeidn el re=

ciones precisas y necesarisr pare que su movimiento sea uni-
versal en releeién con su aplicacién.

Estas son precisamente las ventajas que este dispositivo
aporte sobre todos los conocidos.

Hecha la descripeidn precedents es necesario afisdir que
los detalles de realizacién de la idea expuests pueden verier

sin que por ello cambie la esencia de la invencidn, que es la|:

v

que se desprende de los pérrafoa que anteceden y lo que se rE%
vindica en ls siguiente

NO WA

B resumen: El Modelo de Utilided que se solicite recasr

A

L)

12.~ REGULADOR AUYOMATICO DE POSICION PARA APARATGS ORIO
PEDICOS, ceracterizado esencialmente por el heeho de eompren=
der un casquillo cilindrico en uno de cuyos extremos se en-
cuentra una pieza ranurada parcial y axialmente en su parte
oculta, alojandoae a lo largo del casquillo y pieza ranureda

an eje solidaric, en un punto cerscano a su extremo, de un pa-
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sente Memoria que consta de cinco hojas escrites e méquina por

sador dismetral susceptible de alojerse en las renuras axisles
deserites, y una placa tope de expansibén de un resorte arrolla-
do sobre el propio eje, el que por el otro extremo se enciznirg
retenido a su vez por une eegunda arandela mivil, fijada en su
posicidn por doblez reelizado en las paredes del casquillo, en-
contrandose el eje cenirel, en el extremo contrario al que se
halla el pasador diametral,-terminaéo en una cruceta, cada uno
de ouyos extremos posee un orificio susceptible de ser atravesd
do por un tornillo, determinendose mediante ellos la posicidn
inelinada del conjunto eon relacién a la brida de sujesién del
aparato, ,. _

28,~ 5@ reivindica por dltimo como objeto sobre el que
ha de recaer el iodelo de Utilidad que se solieita »REGULADOR
AULOMATICO D POSICION PARA APARATOS ORLOPEDICOSY.,

Todo tal y ecomo queda descrito y reivindicado en la pre~

una sola care y fibujos que se.acompafisn.
Medrid, 10 de Baero de 1.958
ALFONSQ UNGRIA
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